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Introduccion al producto

Controlador de temperatura PID

Apariencias y

Modelo TC4S TC4SP TCaY TCaM TCAW TCaL
NUEVO NUEVO

Dimensiones
[WA48 TH48 TL65mm] | (W48 THA8 TL72mm] | [W72 TH36 FL77mm] | [W72 TH72 FL65mm] | [W48 TH96 T L65mm] | [W96 TH48 TL65mm] | [W96 T HI6 T L65mm]
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz
Eggggiglz voltaje 90~110% del rango de voltaje
Consumo de Aimentacion Max. 5VA
Método de display Display LED de 7 Segmentos(Rojo), Otro display(LED Verde, Amarillo, Rojo)
Dimensiones de cargcter W7 TH15mm | wrarHismm | wosfHzomm | wrrH146mm | wo.5TH20mm W11 TH22mm
Tipo de RTD DIN Pt100W(Tolerancia max. de resistencia 5W por cable)
entrada | TC K(CA), J(IC)
Método TC (*1) (PV +0.5% é_ +1°C mayor) rdg +1Digito ) N
d? RTI5 (*2) TTC4SP (Tipo enchufe) es (PV £0.5% 6 +2°C mayor) rdg +1Digito
display Basado en temperatura normal(23°C +5°C)
Salida de| Relelador 250VCA 3A 1a
control | SSRP 12VCC+ 2V 20mA Max.
Salida auxiliar Salida a relevador AL1, AL2 : 250VCA 1A 1a(T TC4SP, TC4Y solo tiene AL1.)
Tipo de control B m m
Referencia C-8~16, 25~28
T(*l)(PV +0.5% 6 +2°C mayor) rdg +1Digito, excepto rango de temperatura normal.
T(*Z)TCASP es (PV +0.5% 6 +3°C mayor) rdg +1Digito, excepto rango de temperatura normal.
Controlador de temperatura PID
Model TD4SP TD4M TD4H TD4L TD4LP
=8 «Tipo ajuste
doble

Apariencias y

Dimensiones
[W48 TH48 TL64.6mm] [W72 TH72 TL64.5mm] [W48 TH96 TL64.5mm] [W96 THI6 T L64.5mm] [W96 THI6 TL64.5mm]
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz
Rango de voltaje _ :
disponible 90 ~ 110% del rango de voltaje
Consumo de Aimentacion Max. 5VA Max. 3VA
Método de display Display LED de 7 Segmentos(Rojo), Otro display(LED Verde, Amarillo, Rojo)
Dimensiones de cargcteH15mm rW7mm H18mmrwomm | H15mmIwW7mm | H22mm TWi1lmm
Tipo de [RTD DIN Pt100W(Tolerancia max. de resistencia 5W por cable)
entrada [TC K(CA), J(IC)
L\j/leétodo RTD (PV +0.5% 6 +1°C mayor) rdg +1Digito
display |TC TTD4SP (Tipo enchufe) es (PV +0.5% 6 +2°C mayor) rdg +1Digito
Salida |Relay 250VCA3A lc | 250VCA 3A la RELAY(250VCA 3A 1a) 250VCA 3A la
de SSR drive 24\VCC+3V 20mA Max + SSR(24VCC+3V 20mA) 24VCC+3V 20mA Max
control [cyrrent DC4-20mA (Max. Carga de resistencia 600W)

Salida a relevador AL1:

Salida alterna Salida a relevador AL1, AL2 : 250VCA 1A 1a

Salida a relevador ALM :

250VCA 1A la 250VCA 1A la
Método de control ON/OFF ﬂ m m
Referencia C-17~28 C-29~35

Autonics




Introduccidn al producto

Controlador de temperatura PID

Modelo TZN4S
€ Nss
Apariencia
y i
Dimensiones 1“
254 ||y ¢
]
Q0000
[W48 TH48 TL90mm] [W72 TH72 TL85mm] [W48 TH96 TL100mm] [W96 TH48 T L100mm] [W96 TH96 T L100mm]
I Funcién entrada multiple: 13 modos de entradas multiples 1 Doble funcién PID auto tuning
Funciones I Pantalla de alta precision: +0.3%(valor F-S para cada entrada)
I Doble funcién PID: Seleccién de funcién: PIDF (control alta velocidad), PIDS(control para baja velocidad)
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz, 24VCA 50/60Hz / 24-48VCC(solo para la serie TZN4M)
Rango permmdo 90 ~ 110% del rango de voltaje
de voltaje
Consumo Aprox. 5VA Aprox. 6VA(Voltaje bajo AC:8VA, DC:7W)

Tipo de display

Display LED de 7 Segmentos [Valor del proceso (PV):en rojo, valor del ajuste (SV): en verde]

Precision del display

F-S +0.3% o0 3°C(superior)

Método de ajuste

Ajuste por medio de botones al frente

Termopar K(CA), J(IC), R(PR), E(CR), T(CC), S(PR), N(NN), W(TT)
En- [RTD Pt100e
trada [Analoga 1-5VCC, 0-10VCC, 4-20mACC
Relevador 250VCA3A 1c
?ﬁ;ﬁ SSR 12VCC £3V 30mA Max.
Corriente 4-20mACC carga 600« Max.
Salida | Transmision 4-20mACC carga 600+ Max.(transmision PV)
auxiliar| SUB Evento 1 250VCA 1A la Evento 1, Evento 2 250VCA 1A la
(Eg%ﬂgir::ggén RS485 (transmisién PV, ajuste SV)
Tipo de control ﬂmm
Referencia C-36~51

Controlador de temperatura PID

Modelo TZ4SP TZAST
[\ -\
Apariencia
Y

Dimensioness

[W48 T H48 T L95mm]

[W48 T H48 T L95mm]

[W48 T H96 T L100mm]

[W72 T H72 T L100mm]

[W96 T H48 T L100mm]

[W96 T H96 T L100mm]

1 Funcién entrada multiple:13 modos de entradas multiples 1 Doble funcién PID auto tuning

Funciones I Pantalla de alta precision: +£0.3%(valor F-S para cada entrada)
1 Doble funcién PID: Seleccion de funcién: PIDF (control alta velocidad), PIDS(control para baja velocidad)
Alimentacién 100-240VCA 50/60Hz, 24VCA 50/60Hz / 24-48VCC(solo para las series TZ4SP, TZ4ST, TZ4L)
Rango permitido 90 ~ 110% del rango de voltaje
de voltaje
Consumo 5VA Aprox. 6VA (Voltaje bajo AC:8VA, CC:7W)

Tipo de display

Display LED de 7 Segmentos [Valor del proceso (PV): en rojo, valor del ajuste (SV) en verde]

Precision del display

F-S +0.3% o 3°C(superior)

Método de ajuste

Ajuste por medio de botones al frente

Termopar K(CA), J(IC), R(PR), E(CR), T(CC), S(PR), N(NN), W(TT)
En- [RTD Pt100e
trada [analoga 1-5VCC, 0-10VCC, 4-20mACC
Saiida Relevador 250VCA 3A 1c
de |SSR 12VCC £3V 30mA max.

control |Corriente

4-20mACC carga 600* max.

Salida | Transmision

4-20mACC carga 600* max.(transmision PV)

auxiliar[SUB EVENTO 1 250VCA 1A la | EVENTO 1, EVENTO 2 250CA 1A la
Funcion de RS485(transmision PV, ajuste SV)
comunicacién
Tipo de control [ P ] P ]Po] PiOF] PiDS)
Referencia C-36~51
o
Avtonics c-2

(€)
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Introduccidn al producto

Controlador de temperatura con switch de ajuste (tipo estandar)

Serie T3S T3H T4M T4L
Apariencia
y
Dimensiones

[W48 TH48 TL100mm] [W48 TH96 T L146mm] [W72 TH72 TL112mm] [W96 TH96 T L100mm)]
Funcién ITipo estandar B Dimensiones estandarizadas DIN I Medicion y control de alta precision +0.5%
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz | 110/220VCA 50/60Hz

Rango permitido
de voltaje

90 ~ 110% del rango de voltaje

Consumo

5VA | 3VA

Tipo de display

Display LED de 7 Segmentos

Precision del display

F+S + 1% rdg £1 digito | F+S + 0.5% rdg +1 digito

Tipo de ajuste

Ajuste digital

Precision de ajuste FeS+1% | FeS + 0.5%
En- Termopar K(CA), J(IC) K(CA), J(IC), R(PR)
trada |RTD Pt100
Salida Relevador 250VCA2A 1c 250VCA3A 1c
de SSR 12VCC £2V 20mA max. 24VCC £3V 20mA max.
control | sajiga de corriente| 4-20mACC carga 600+ max.

Tipo de control

Covore J v ]

Referencia

C-52~56

Controlador de

temperatura con switch de ajuste (Incluye funcion de alarma)

Serie

T3HS T3HA TAMA TALA T4LP

TDoble ajuste

TSalida Sub

Apariencia
y
Dimensiones
[W48 TH96 T L146mm] [W48 TH96 T L146mm] [W72 TH72 TL125mm)] [W96 TH96 T L118mm] [W96 T H96 T L118mm]
I Catapulta, maquina de soldadura automatica, incluye salida auxiliar de control del puerto de soldado (tipo T3HS )
Funciones 1 Gran precision: 0.5%
1 Control de calefaccion y refrigeracion a la ves (tipo doble ajuste)
Alimentacion 110/220VCA 50/60Hz

Rango permitido
de voltaje

90 ~ 110% del rango de voltaje

Consumo

3VA

Tipo de display

Display LED de 7 segmentos

Precision del display

F+S + 0.5% rdg +1 digito

Tipo de ajuste Ajuste digital
Precision de ajuste FeS + 0.5%

£, [Termopar K(CA), J(IC) K(CA), J(IC), R(PR)

trada |RTD Pt100e

] Relevador 250VCA3A 1c
S:'Agige SSR 24VCC 3V 20mA max.
Salida de corriente 4-20mACC carga 600 max.
Salida |Alarma Salida alarma : 250VCA 1A la
auxiliar sy 250VCA 1A la

Tipo de control

Conorr I ]

Referencia

C57-61 C-62-65

C-3

Avutonics




Indicador digital de temperatura

Introduccion al producto

Serie T3NI T4YI T4WI T3Sl T4MI T3HI T4LI
‘
Apariencia ‘\ _ y
y I\ -
Dimensiones 0 WOR
\I‘
[W48TH24 | [W72TH36 (W96 TH48 [W48TH48 | [W72TH72 [w48 TH96 [W96 TH96
TL52mm] TL100mm] TL112mm] TL100mm)] TL125mm] 1L146mm) 1L118mm]
Funci :Iadgadc:(sn;fun::gn ?e 'sa}IJ:ago/ 0.5% I indicador (sin funcién de salida)
unciones .e 'CIO. ©s de gran precisio 0an.ov% I Mediciones de gran precision: 0.5%
I Dimensiones compacto
. . 100-240VCA 110/220VCA 100-240CA
Alimentacion 12-24vVCC 50/60Hz 50/60Hz 50/60Hz 110/220VCA 50/60Hz
Rango permmdo 90 ~ 110% del rango de voltaje
de voltaje
Consumo 2W 3VA 5VA 3VA
Tipo de display LED de 7 segmentos
. . FeS £.3% - FeS + 1% . o .
Precision del display rdg 1 digito FeS + 0.5% rdg 1 digito rdg +1 digito FeS + 0.5% rdg +1 digito
L [Termopar — K(CA), J(1C) kem, a0y | QRO | ke, a0) - |kea, ae), RER)
n-
tada forp Pt100-
Referencia C-66~70

Contolador analégico de temperatura (sin display)

Serie TOS TOM TOL
s
Apariencia
y
Dimensiones
[W48 TH48 T L92mm] [W72 TH72TL132mm)] [W96 TH96 T L121mm]
., 1Sin indicador 1Sin indicador (TOM, TOL)
Funcion I Tipo enchufe 8 pines 1 Ajuste de temperatura por perilla
Alimentacion 110/220VCA 50/60Hz

Rango permitido
de voltaje

90 ~ 110% del rango de voltaje

Consumo

2VA

3VA

Tipo de display

Panel LED ON en pantalla

Panel LED ON/OFF en pantalla

Precision del display

Tipo de ajuste

Ajuste por perilla

Precision de ajuste FeS £ 2%
En- Termopar K(CA), J(IC)
trada |RTD Pt100e
Salida | Relevador 250VCA 2A 1c | 250VCA3A 1c
de
control| SSR 12VCC #3V 20mA max.

Tipo de control

ovorr J ]

Referencia

C-71~74

©)
Controlador de

Temperatura

Autonics

c4



Introduccion al producto

Controlador de temperatura enfriar/descongelar

Serie TC3YF-14R | TC3YF-24R | TC3YF-34R
3\ I
Apariencia
y
Dimensiones
[W72 TH36 T L77mm]
Funci I Descongelar manual/automatico IRetraso en el encendido del compresor.  IRetraso en el fin del descongelamiento
unciones I Correccion de la entrada I Pantalla de error 1 Alarma de interrupcion de ciclo
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz

Tipo de display

Display LED de 7 segmentos (rojo)

Sensor de entrada

Termistor: NTC, RTD : DIN Pt100+ (opcional)

Método de indicacion

NTC: -40.0~99.9°C, RTD : -99.9 ~ 99.9°C (opcional)

Precision del display

[PV £0.5% o0 +1°C max.] rdg +1 digito

Periodo de muestreo Min. 0.5seg.
Compresor 250VCA5A l1a

Salida | Descongelar 250VCA 10A 1a 250VCA 10A 1a
Ventilador
Evaporador 250VCA5A l1a

Proteccion de memoria

Aprox. 10 afios (cuando se usa una memoria semiconductora no volatil)

Tipo de control

[oworr ] 7)

Dimensioness

Referencia C-75~80
Controlador de temperatura PID tipo tarjeta
Serie TB42
CNUS
Apariencia
y

[Pantalla: W60 TH60mm] [Controlador : W65 T H78mm)]

1 Economico y de gran calidad(posibilidad de afiadir funciones)

Funciones 1 Adecuado y adaptable a diversos lugares y aplicaciones
1 Posibilidad de cambio en el Dimensiones de la tarjeta del display
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz

Rango permitido de voltaje

90 ~ 110% del rango de voltaje

Consumo

Aprox. 5VA

Tipo de display

Display LED de 7 segmentos|valor del proceso(PV): en verde, valor del ajuste(SV) : en rojo]

Precision del display

FeS £0.5% o 3°C (el mas alto)

Tipo de ajuste

Ajuste por medio de botones al frente

En- Termopar K(CA), J(IC)
trada RTD Pt100
Relevador 250VCA 3A la

Szida SSR 12VCC +3V 30mA max.
control Corriente 4-20mACC carga 600* Max.

Transmision 4-20mACC carga 600° max.
Salida | Evento 1 Salida a relevador (250VCA 0.5A 1a)
auxiliar | Evento 2 Display de monitoreo OK por LED

Tipo de control

[onore ] » ] i Jeo ] pior L eios]

Referencia

C-81~-82

C-5

Avtonics




Introduccidn al producto

Transductor de temperatura/humedad (interiores)

Modelo THD-R-C | THD-R-V | THD-R-T THD-R-PT/C THD-R-RT
BERRRNERERGERD
L]
Apariencia
y ()
Dimensiones Controlador de
5 Temperatura
B BRRRENED
[W60 TH80 T L33.5mm]
Tipo de display Sin Display
Alimentacion 24VCC £10%
Consumo Max. 2.4W
L . Temperatura
Entrada para medicion Temperatura, humedad (sensor integrado) P
(sensor integrado )

Salida de | Temp. Sensor de temperatura (Pt100 ) valor de resistencia
precision [Fumedad +4-20mACC +1-5VCC +RS485 (MODBUS RTU) 1 2OMACC |

Rango de | TéMP. -19.9 ~ 60.0°C 0~50°C

medicion | Hymedad 0.0~99.9%RH(precaucion al usar por encima de 90%RH de humedad) |
Precisis Temp. 5.0~40.0°C:+0.5°C, 40~60.0°C:+1°C | Max. +0.8°C(0~50°C)

recision

Humedad Max. +3%RH a 30~70%RH (a 25~45°C)

Periodo de muestreo Fijo 0.5 seg.
Referencia C-83~88

Transductor temperatura/humedad (tipo ducto y montaje en pared)

|

el Tipo ducto THD-D£-C THD-D£-V THD-DE-T THD-DD£-C THD-DD£-V THD-DD£-T
Modelo|
Montaje en pared THD-W£-C THD-WE£-V THD-WE-T THD-WD£-C THD-WD£-V THD-WD£-T
= A ' 3

_. |

- . \ ‘ - i

_ 3 3 == = - =
Apariencia S 2 i & P _—
y 5! s
Dimensiones A

____,_.-4.,” ’-‘ "'

[Tipo ducto] [Tipo ducto]
1
[Montaje en pared] [Montaje en pared]
W72 TH85] [W72 TH85]
Tipo de display Sin indicador LED de 7 segmentos (3 digitos para temperatura y humedad)
Alimentacion 24VCC +10%
Consumo Max. 2.4W
Entrada Sensor integrado de temperatura y humedad
Longitud de la sonda del sensor 1:100mm, 2:200mm
; Temp.
ﬁraig:igs Humpedad 4-20mACC 1-5vee (MOI;S‘SSgSRTU) 4-20mACC -svee (MOSBSSgSRTU)
Rango de Temp. 19.9 ~ 60.0°C
medicion | ymedad 0.0 ~ 99.9%RH
L Temp. 5.0~40.0°C Max. +0.5°C (Max. £1.0°C para otras condiciones)
Precision
Humedad Max. +3%RH a 30~70%RH (a 25~45°C)
Periodo de muestreo Fijo 0.5seg.
Referencia C-83~88
Avutonics C-6



Introduccidn al producto

Indicador de temperatura de 5 puntos

Serie

T4AWM

Apariencia
y
Dimensiones
[W96 TH78 1L99.6mm]
I Medicion de temperatura de 5 puntos
Funci I Mediciones de alta precision: F-S +0.5%
unciones o o
IIndicacion automatica o manual de temperatura en cada punto
1 Solo tipo indicador
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz

Rango permitido

90 ~ 110% del rango de voltaje

de voltaje

Consumo Aprox. 3VA

Tipo de display LED de 7 segmentos

Precision de pantalla FeS +0.5%

Tipo de ajuste

Sensor de entrada Termopares : K(CA), J(IC), RTD : Pt100+

Resis. de la linea de entra. Termopares: max. 100+, RTD : max. 5¢ por conductor

Cantidad disponible
de sensores

Termopar: max. 5 pzs, RTD: max. 5 pzs

Método de ajus. automa.

Botdn de seleccion

Tiempo ajust. autom. 1~10 seg. variable (Incluye potenciémetro)

Referencia

C-89~91

Modulo convertidor (conversiéon RS232CNRS485 reversible)

Serie

SCM-38l

e

Apariencia

y
Dimensiones

[W39 TH23 T L75.5mm]

Alimentacion

12-24VCC

Rango permitido
de voltaje

90 ~ 110% de rango de voltaje

Consumo

Aprox. 1.7W

Velocidad de
comunicacion

1200~115200bps(1200/2400/4800/9600/12800/25600/56700/115200)

Tipo de comunicacion

Tipo Half Duplex

Distancia disponible

S Max. 800m
de comunicacién
Multipunto Max. 32
Bit datos Bits de datos 5~ 8 bits (data bit)
Datos Bit detencion Bits de detencién 1 o 2 (stop bit)
Bit paridad Bits de paridad No/Odd/Even (parity bit)
o RS232C D-Sub 9 pines
Conexién
RS485 Terminal tipo tornillo de 4 cables (comunicacién via 2 cables)
Referencia C-92~94
.
Cc-7 Avutonics




Controlador de temperatura PID Estandar

Controlador de temperatura PID Estandar
mCaracteristicas

®Ciclo de muestreo de alta velocidad (10 veces mayor en comparacion con modelos ya
existentes : Ciclo de muestreo de 50ms y +0.3% display-precision.
®Visibilidad mejorada con un amplio display y LED de alta luminosidad
®Control de alto rendimiento con control de calefaccion/refrigeracion
y modos de control automético/manual )
®Funcién de comunicacion Controlador de
: RS485 (Modbus RTU)
®Ajuste de pardmetros en PC por cable USB
comunicacion RS485 (Modbus RTU)
: DAQ Master - Apoyo del programa de carga para PC
: Cable USB dedicado - se vende por separado (SCM-US)
®Salida SSR/ Salida de corriente seleccionable
®Salida SSRP (estandar/fase/ciclo/control seleccionable)
®Salida de alarma - quemador (Entrada para transformador de corriente T.C.)
(excepto TK4ASP)
®Funcion de ajuste Multi SV (Max. 4) - seleccionable por terminales de entrada digital
®Ahorro en espacio de montaje gracias a su disefio compacto
: minimizado aprox. a un 38%(60mm) en profundidad en comparacion con modelos ya
existentes
®Entrada mdultiple / Rango mdltiple

Temperatura

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacién

mManual del usuario

®Por favor vea el manual del usuario de la serie TK para instrucciones e informacion mas detallada.
®\/isite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el manual del usuario y el programa de carga para PC.
®Explicacion disponible para ajuste de funcién, método de control, grupo de parametros y programa de carga de PC.

m]S/W - Programa de carga para PC (DAQ Master)

®DAQ Master es un programa de administracion integral de dispositivo para las series TK de Autonics, ya que
proporcionan un control GUI para una administracién de parametros y monitoreo de multiples datos del dispositivo
facil y conveniente.

®Visite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el manual del usuario y el programa de carga para

PC.
< Especificaciones de la computadora para el uso del software > < Pantalla DAQ master >
Modelo Especificaciones recomendadas RaBas o s = '
Procesador PC IBM compatible con Intel Pentium Il o mayor
Sistema de operacion Windows 98/NT/XP/Vista/Windows 7
RAM Sobre 256MB
Disco duro Sobre 1GB de espacio disponible
VGA Sobre 1024x768
Otros Puerto serial RS—-232, USB a 232

Avtonics c-08



Serie TK

m]Informacion para seleccionar

7] [4](s] - [2][4][R][R]

Salida de control

OUT2 (3%3) Estandar N

Ninguno3¢Seleccionar en caso de control estandar (Calefaccién o Refrigeracion)

Calefaccion,| R | Salida a relevador

Refrigeracio [

Salida de corriente+Salida drive SSR

Salida de control Salida a relevador

OUT1 (%2
(%2) Salida SSRP

Salida de corriente+ Salida drive SSR

~llOln| =D

Alimentacion T

100-240VCA 50/60Hz

Salida de 1ALARMA

Salida de IALARMA

Salida de 1ALARMA+ 2ALARMAS

Salida opcional (3% 1)

Salida de 1ALARMA + Salida de transmision PV

Salida de 1ALARMA + Salida de comunicacion RS485

Salida de 1ALARMA + 2ALARMAS + Salida de transmision PV

W(> |||~

Salida de 1ALARMA + 2ALARMAS + Salida de comunicacion RS485

DIN W48xH48mm(Tipo enchufe)(3%4)

DIN W48xH48mm(Tipo bloque de terminales)

Tamafo DIN W72xH72mm

DIN W96xH48mm

DIN W48xH96mm

DIN W96xH96mm

Digitos

[ 9999(4 Digitos)

Modelo

|
|
I | Temperatura / Controlador de Proceso

(3%1) En el caso de la serie SP, la seleccion de salida de control opcional y la entrada digital estaran limitadas debido al namero de terminales.
(3%2) La letra "S" representa el modelo de soporte de la salida de voltaje del drive SSRP cuyo estandar/ciclo/control de fase SSR, se encuentra

disponible.

La letra "C" representa la corriente y el modelo de soporte de salida SSR(estandar).

(3%3) Seleccione "R" 6 "C" en caso de usar control de calefaccion y refrigeracion. Seleccione "N" en caso de usar control estandar.
(3% 4) El Interruptor de 11 Pines(PG-11,PS-11): Se vende por separado.

mEspecificaciones

Series TK4S TKA4SP TK4M TKAW TK4H TKA4L
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz
Rango de voltaje disponible 90 ~ 110% de voltaje nominal
Consumo de alimentacion Max. 8VA
Método de display 7 Segmentos(Rojo), Otras partes del display(Verde, Amarillo, Rojo LED)
Tamario del| PV(WxH) 7.0x14.0mm 9.5x20.0mm 8.5x17.0mm 7.0x14.6mm 11.0x22.0mm
caracter SV(WxH) 5.0x10.0mm 7.5%15.0mm 6.0x12.0mm 6.0x12.0mm 7.0x14.0mm
RTD JPT 100Q, DPT 100Q, DPT 50Q, CU 100Q, CU 50Q, Niquel 120Q(6tipos)
Tipod
onvad  |_Termopares K, J,E.T.L.N,U,R,S, B, C, G, PLII(13tipos)
Analégica Voltaje: 0~100mV, 0~5V, 1~5V, 0~10V(4tipos) / Corriente: 0~20mA, 4~20mA(2tipos)
RTD (3% 1) Atemperatura ambiente(23°C +57C): (PV +0.3% 6 +1C, seleccionar el mayor) * 1Digito
L Fuera del rango de temperatura ambiente: (PV £0.5% 6 +2 C, seleccionar el mayor) + 1Digito
dPrTC'S“)n Termopares En caso de la serie TK4SP, se agregara +1C.
e - P > —
display Analégico A temperatura ambiente(23 C+5C): 'J_rO.B% F-Soi 1Digito, ‘
Fuera del rango de temperatura ambiente: +0.5 C% F-S + 1Digito
Entrada CT +5% F-S + 1Digito

(1) O Atemperatura ambiente(23C+5T)
= Tipo TC K, J, T, N, E, debajo de -100C /tipo TC L, U, PLII: (PV £0.3% 6 +2C, seleccione el mayor) +1Digito
Tipo TC C, G/tipo TC R, S, debajo de 200C: (PV +£0.3% 6 +3°C, seleccione el mayor) +1Digito
= Tipo TC B, debajo de 400°C: No hay estandar de precision.
© Fuera del rango de temperatura ambiente
TCR,S,B, C, G: (PV £0.5% 6 +5(1, seleccione el mayor) +1Digito
= Otros: debajo de -100C: dentro de +5C
© En caso de la serie TK4SP, se agregara +1C.
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Controlador de temperatura PID Estandar

(mEspecificaciones

Series TK4S TK4SP TK4M | TK4W | TK4H TKA4L
Salida |_Relevador 250VCA3A1la
de SSR 11VCC+2V 20mA Max.
control [ Corriente DC4-20mA 6 DC0-20mA (Carga 500Q Max.)
(?;gl(;?ma Relevador AL1, AL2 Relevador: 250VCA 3A 1la (TK4SP:Solo AL1)
Salida | Transmision DC4-20mA (Carga 500Q Max., Precisién: #0.3% F - S)
opcionall comunicacién Salida de comunicacion RS485 (Modbus RTU)
Entrada CT 0.0-50.0A(Rango de medicion del valor de corriente de calentador primario) % CT ratio = 1000:1(excepto TK4SP)
opcion- - Entrada de contacto: ON-Max. 2k&, OFF-Min. 90k&
al Entrada digital - Entrada sin contacto: voltaje residual -ON max.1.0V, corriente de fuga -OFF max. 0.1mA
# TK4S/M-1EA(debido a terminales limitadas), TK4H/W/L-2EA(excepto TK4SP)
Igpnirgf mym Modo de control ON/OFF, P, PI, PD, PID
Histéresis Termopares / RTD: 1 ~ 100°C/°F(0.1 ~ 100.0°C/°F) variable Analégico: 1 ~ 100Digito
Banda proporcional(P) 0.1 ~999.9C(0.1 ~ 999.9%)
Tiempo integral(l) 0 ~ 9999 seg.
Tiempo derivativo(D) 0 ~ 9999 seg.
Periodo de control(T) 0.1 ~120.0 seg(* Solo Salida a relevador y salida drive SSR)
Valor de reset manual 0.0 ~ 100.0%
Periodo de muestreo 50ms

Rigidez dieléctrica

2000VCA 50/60Hz por 1min.(entre la terminal de alimentacion y la terminal de entrada)

Resistencia de vibracion | 0.75mm de amplitud a una frecuencia de 5 ~ 55Hz (por 1min.) en cada una de las direccione X, Y, Z por 2 horas
\%i&:;o d%? Mecénico OUT1/2: Sobre 5,000,000 veces, AL1/2: Sobre 20,000,000 veces(TK4H/W/L: Over 5,000,000 veces)
relevador | Eléctrico OUT1/2: Sobre 200,000 veces, AL1/2: Sobre 100,000 veces(TK4H/W/L: Sobre200,000 veces)
Resistencia de aislamiento Sobre 100MQ(500VDC megas)

Resistencia al ruido

Onda cuadrada de ruido generada por simulador de ruido (ancho de pulsol#s)+2kV fase-R, fase-S

Retencién de memoria

Aprox. 10afios(Al usar semiconductor no volatil tipo memoria)

Temperatura ambiente

-10 ~ 50C(a un estado sin congelamiento)

Temp. de almacenamiento

-20 ~ 60°C(a un estado sin congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH(a un estado sin condensacion)

Proteccién

IP65(Panel frontal) [1TK4SP: IP50(Panel frontal)

Tipo de aislamiento

(%2) O

Peso

Aprox. 105g Aprox. 85g | Aprox. 140g | Aprox. 141g | Aprox. 141g | Aprox. 198g

(%2) La marca "[0] " indica los equipos protegidos mediante aislamiento doble o aislamiento reforzado.

mConexiones

%% Por favor revise la polaridad al conectar apropiadamente el sensor de temperatura o la entrada analdgica.

®TK4S
DI-1 Corriente
— n ouT2: AL1 OUT:
Entrada digitalll | H e TR }\ 250VCA3A1a -
T CARGARESISTIVA | ; ""'giffgﬁT'?Es'ST'VA <
pp—— i d i250VCA3A1a =
OUT1L: ; . H i — H =
Relevador ; Salidade + RS485(A+) —---CARGARESISTIVA %]
250VCA 3A 1a transferencia 11VCC+2V | DCO0/4-20mA
CARGA RESISTIVA i..5 DC4-20mA "R<—S485(B-) 20mA Max. | Carga 500QMax.

AcC-

ALIMENTACION

(6]

} )
B

Transformador b @ @
de corriente B' _: b i
RTD TC

0.0-50.0A

—

SALIDA 2

100-240VCA SENSOR 11VCC+2V | DCO/4-20mA
50/60Hz 8VA 20mA Max. | Carga 500QMax.
°
Avutonics c10

(9]
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Serie TK

mConexiones

# Por favor revise la polaridad al conectar apropiadamente el sensor de temperatura o la entrada analégica.

OTKASP

+ OUT2: Corriente

E Relevador

é;) { O\ i D50VCA 3A 1
outrt: e @ @ ........
4

| CARGA RESISTIVA
Relevador é

AL

250VCA 3A 1a Y ‘__$\Re|evador

250VCA 3A fa

OUT1

CARGA RESISTIVA VCC+2V | DCO/4-20mA

11
CARGA RESISTIVA 20mA Max. | Carga 500QMax.

®
®

55T @ P [
+
Wt @) @ o @
L% Ceoel o S
+ A e}
RTD AD 11VCC+2V | ,DCO0/4-20mA
SENSOR ALMENTACION 20mA Max. |/Carga 500@Max.
50/60Hz 8VA
OTK4M duda
DI 1 Corriente
} ALT OUT:
AL2 OUT: g
i 4 i250VCA 3A 1a
=1 .{CARGA RESISTIVA Saldede o O
EDC4*20mA DCO0/4-20mA
ouT2: :
Relevador ; Carga 500QMax.
250VCA 3A 1a
CARGA RESISTIVA Transformador
ot g 5
. S
5 a _
CARGA RESISTIVA :}] T 82%/:5%880%
8
Q. BT
B | S Y
AL%EEACION o RO TC
100-240VCA SENSOR
50/60Hz 8VA
OTK4H / TK4W / TK4L
SSR Corriente
Entrada digital 5
ALT OUT: ©
250VCA 3A 1a 11VCC+2V | DCO/4-20mA
CARGA RESISTIVA [16] b2 20mA Max. | Carga 5002Max.
AL2 OUT:
250VCA 3A 1a : N
CARGA RESISTIVA .  alida do 5
: transferencia (@]
ouT?: 19 " 11VCC+2V | DCO/4-20mA
Relevador 1] - DC4-20mA 20mA Max. | Carga 500QMax.

250VCA 3A 1a -
CARGA RESISTIVA Transformador
de corriente

ouT1: 0.0-50.0A

Relevador =TT

250VCA 3A 1a A
CARGA RESISTIVA : %:l +
B

s 305
BN

O * RTD TC

ALIMENTACION SENSOR

100-240VCA
50/60Hz 8VA

* La entrada digital no es aislada eléctricamente desde los circuitos internos, por ello se debera de aislar al conectar otros circuitos.
(Fotoacoplador, Relevador, Switch independiente)
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mDimensiones

®TK4S
®Soporte

U

»] ®Corte de panel

Min. 65

44.8

Min. 65

+0.6

45

=
=]
[—]
Illl :
=]
=

Controlador de

Temperatura

(Unidad:mm)

O®TKA4SP
®@Soporte

U

6 72.2 ®Corte de panel

Min. 65

’4—>

44.8

455°

L= — e — s —

4—"
P — b
P —
— [ )
=" L
-]
C A4

(Unidad:mm)

OTK4M
@®Soporte 70

%

®Corte de panel

Min. 90

’4—5

2

68’

10 20001
11 00001
11 00001
==E=EEEEEES
|

(Unidad:mm)

OTK4H
®Soporte

@ o om AT

(am)

6 64.5 ®Corte de panel

< Min. 65

e — D

8

0
0

J

Min. 115

[
!
!

45'%

(Unidad:mm)

O TKAW

®Soporte

SV2 sV3

®Corte de panel

Min. 115

|

Min. 65

44.8

0.8

925

(Unidad:mm)

Avutonics
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Serie TK

OTKAL

®Soporte ®Corte de panel

6
y
=i Min. 115
. T 92"
2| Min. 11 92‘28
(Unidad:mm)
®Cubierta de terminales(Se vende por separado) : RSA-COVER(Tamafo 48x48mm)
22
3 ~ 48.4 3,
225 B - 1 P
y — A
U ’ 0 lLT? L Yo}
’ < T
q A :E_L v
(Unidad:mm)
(m]Montaje del producto
®Series TK4S/SP(48x48mm) ®Otras series
#Inserte el producto dentro del panel, fije el soporte con un desarmador como se muestra en la ilustracion.
m]Accesorios [Se venden por separado]
®Convertidor de comunicacion @ Convertidor de comunicacion ®Cable conversor
[SCM-38I(RS485 a RS232)] [SCM-US48I(USB a RS485)] [SCM-US(Serial a USB)]
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& &

CIRSNCEIRCIRNCD)

)

EEEE B8

mDescripcion de partes

EN TIPO SW

ey
TC, RTD i mV, Vo mA

6
58

Display de PV : Muestra la temperatura actual (PV) en el modo RUN y parametros en el modo de Ajuste.
Display de SV : Muestra el ajuste del valor de temperatura (SV) para controlar el modo RUN y cada ajuste de parametros en
el modo de Ajuste.
Indicador de Unidad de Temperatura(‘C/°F/%): Muestra la unidad de temperatura actual.
Indicador de Control Manual: Estara ENCENDIDO en caso de seleccionar el modo de control manual.
Indicador de Multi SV : Una de las lamparas de SV1~3 estara ENCENDIDA en caso de seleccionar la funciéon multi SV.
Indicador de Auto-Tuning: Estara parpadeando cada segundo durante el Auto-tuning.
Indicador de salida de Alarma: Estara ENCENDIDA cuando cada salida de alarma se encuentre en ENCENDIDO.
Indicador de salida de control(Calefaccion, Refrigeracion): Estara ENCENDIDO cuando la salida de control este ENCENDIDA.
% En caso del modelo de soporte de la salida SSRP, estara ENCENDIDO cuando MV sea mayor a 5.0%
% En caso de seleccionar salida de corriente (4-20mA DC, 0-20mA DC),
- Modo de control manual: Siempre estard en ENCENDIDO, excepto si MV es 0.0%.
- Modo de control automatico: Estara en ENCENDIDO cuando MV sea mayor a 3.0%, y en APAGADO cuando MV sea menor
a 2.0%. La teclala/v: Se usa cuando se conmuta el modo de control automatico <> modo de control manual
% En el caso del modelo TK4S/SP(48X48), la tecla se usara para la misma funcion
(modo de control automatico < conmutacion de modo de control manual).
La tecla [MODE|Se usa al entrar en el modo de ajuste de parametros y parametros de movimiento.
La tecla [« Se usa al entrar en el modo de cambio del valor de ajuste y digitos en movimiento.
Las teclas [¥],[AlSe usa al entrar en el modo de cambio del valor de ajuste y valor de ajuste de cambios(Digito).
Entrada de switch de seleccion : Se usa cuando se cambia la entrada de sensor(TC, RTD) < entrada analdgica (mV, V, mA).

Puerto de cargador de PC : Es puerto cargador para PC de comunicacion serial para ajuste de parametros de PC y monitoreo que se

usa al conectar cables de carga dedicados(SCM-US).

mDiagrama de flujo para Ajuste SV

Presione la tecla entre [«],[¥],Alen el
modo RUN, para entrar en el modo

de ajustes SV. El dltimo DIGITO

(10° DIGIT) en el display SV estara

(10°-10'-10%2-10%—10°)

r}:Zl:IZIIZID—-EID Hoo=ooinSooois

i

Presione la tecla[&Jpara mover un DIGITO.

parpadeando.

NI

googe

TR

Ajuste el nimero 01230405
67890 para cada digito
con las teclas [, [Aly ajuste SV

usando las teclas,, A salvara automaticamente.

Presione la tecla [MODE| para salvar el valor
de ajuste. Si no hay operaciones de tecla
adicionales en 3 seg.,SV cambiado se

(©)

Controlador de

Temperatura

Avutonics
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Serie TK

m]Diagrama de flujo del grupo de ajustes
% Pardmetro de ajuste del grupo 3[ PR3~ Parametro de ajuste del grupo 4] P A~ Parametro de ajuste del grupo 5
[PR-5 11— Parametro de ajuste del grupo 2 [ PAr 2 ] — Parametro de ajuste del grupo 1[ FPHAr]i— Ajuste del grupo SV

[5]enorden.
| -

Modo Run [
Presione una vez 2 seg. [[A/M] (3% 2)
cualquier tecla entre ,
Bolsy  [pele
Cuando
PW
es valido,
v |
| PAFI |« > PAr2 |-« >
Cuando 4 4
PW
es valido, v v
A
[ ] st gtvor | salida de control RUN/STOP(~-5)| | Auto-Tuning RUN/STOP |
u .
SV se salvara de ajuste
automaticamente 1.5 seg. 1.5 seq.
después de 3 seg. < v 'y
(31) El parametro PASS se mostrara solo | Numero Multi SV(5u-n) | |Banda Proporcional de calefaccic')n(H-Pi

cuando se ajuste la contrasefia. No
se mostrara cuando se adquiera la

unidad con la contrasefa pre |\/dordeajusteﬁm‘tebajodesdkjadeIabrma(HL l.L)l |TiempoIntegraldecalefaccién(H-.‘ )|
ajustada en 0000.

|Monitoreo de calefaccion actual(CE -H)l |Banda Proporcional de refrigeracion(C -P )I

) _ o I\/alordeajwteﬁmitedtodesawademlama(m iH)l hempo Integral de refrigeracion (£ -1 )|
Si la contrasefia es invalida, la
pantalla mostrara una ventana | \uygedseliiebad cesidace2aamesii.el] [Tiernpo devativo de calefaccion (H-d)|
solicitando el codigo correcto de la
contrasena. [Veor e cse e aoce scioace 2 et A2 [Tiempo dervativo de refrigeracion(t - )|
Presione cualquiera de estas teclas
[Alpara regresar a la ventana | Valor de ajuste SV-0(5u-0) | | Banda muerta (dh) |

que solicita el ingreso de la

contrasefia. Presione la tecla
MODE]| para regresar al modo

| | | Reset manual(-E5¢k) |
RUN. | Valor de ajuste SV-2( 5u-¢ ) | | Histéresis de calefacci()r(H.HHS)l
| |

Valor de ajuste SV—1(5u-1)

En caso de olvidar la contrasefa, Valor de ajuste SV-3(5u-3 )

| Calefaccion OFF Offset(H.o5t)|
(3¢2) contacté el centro de Autonics A/S

después de revisar el codigo de la |Enfriamiento de Histéresis(E.HHS)l
contrasefa.

En caso del mo TK4S/SP, la |Refrigeraci()n OFF Offset(E.DSt)l
funcion de la tecla | A/M[se reemplazaré - - ~

por la tecla|MODE. | Limite bajo MV(L-Au) |

% Cada parametro mantiene su propia Direccidbn de Memoria para la funcion |

de comunicacion. Limite alto MV(H-Au) |

#Presione la tecla]MODE|por 2 seg en el modo RUN para entrar al modo |\/elocidad de cambio RAMP-Up (- AAt)
de ajuste.
¥ Presione la tecla [MODE [por 1.5 seg en el modo de ajuste para pasar |\/e|ocidad de cambio RAMP-Down (- And)

a otro grupo de parametros. -
#Presione la tecla por 3 seg en el modo de ajuste para regresar | Unidad RAMP(- nt) |
al modo RUN.
% Presione la teclaen el nivel mas bajo del parametro para mover
la pantalla del grupo de parametros y pasar a otro grupo de parametros.
% Sino hay una operacion de tecla adicional dentro de 30 seg después
de entrar al modo de ajustes, se regresara automaticamente al modo
RUN y permanecera el valor de ajuste previo.

#Si se selecciona el nivel de usuario estandar, solo se muestran los
parametros oscuros. Los demas parametros se mostraran al seleccionar
un nivel de usuario alto.(El nivel de usuario se puede ajustar en el Grupo

de Ajuste de Parametros 5.)
3 seg. 3 seg.
A

y \/
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A

MODE | 3 seg.
(CC)t lador d
. . ontrolador de
(3%2) (3%2) Temperatura
-A/M A/M

e

Monitoreo de Monitoreo de
calefaccion MV refrigeracion MV

A

N/

A\

| Tipo de entrada(! n-t) |

1.5 seq.

A\

|Unidad de temp. del sensor(yni t)l

| Valor de entrada analogica fimite bajo (L - &)

|\/a|orde entrada andlogica limite alto (H-r G )

|Punto Decimal (dok)

|Amp|iacic’>n baja(L-5C)

|Escala Alta (H-5[)

|Un|dad del display (d.tink)

|Entrada Bias (i n-b)

|F|Itro digital de escala alta (AAuF)

|L|m|te bajo de SV(L-5u)

|Limite alto de SV (#-5u)

|Modo de operacion de salida de control(@-F E ) |

|T|po control de temperatura (C-7d) |

|Modo Auto-tuning(Att) |

|Se|ec0|on de salida de control OUT1 (it 1) |

| Tipo salida SSR OUT1 (g {5r) |

|Rango de salida actual OUT1 (g |

| Seleccion de salida de control OUT2 (aik2) |

|Rango de salida actual OUT2(z2.7A) |

|Tempo de control de calefaccion (H-t ) |

|Tempo de control de refrigeracion (L |

3 seq.

v

PArY |
v
|Modo de operacion de sdlida de alama 1(AL - .')l
5 seq.

A

PAr5  p———
A\
| Multi SV(At 5J |

A\

|Opci0n de salida de alarma 1(AL 1.k )|

| Funcion de tecla de entrada digital (d

|Histéresis de salida de alarma 1 (A 1.HY )|

| Entrada digital 1(d! - !)

|A|arma 1 NO/NC(@A 1.n) |

|Entrada digital 2(d! -2)

|Tiempo de retraso ON alarma 1(A f.on)

| Tiempo de retraso OFF alama(f |.oF )l

|Preajuste manual MV(Pr.Au)

|Mododeoperaci0ndesalida dedama zm-a)|

|Error MV(Er.Au)

|Opci0n de salida de alarma 2(AL 2.k )|

-4l
|
|
|In|C|o manual MV (i £.Au) |
) |
|
|

| Paro MV(5t.Au)

|Histéresis de sdlida de alarma 2 (A2.HY )|

|8alida de alarma de paro(5kt.AL)

|Alarma 2 NO/NC (R2.n) |

|Nive| de usuario(U5Er) |

|Tiempo de retraso ON alama 2(A2.an )l

| Boaueo de gupo ce astes VL £ 5.,

|T|empo de retraso OFF dama 2(A2 .o F )l

[ Bocueocegupodepamers 1(L.£ . 1)

[riempo LBA( bA.E) |Boe0 degupo e prmeros2(1. £ .2
[Ajuste LBA( bs) | Boaeo de guoce prmetos (L £.P3)|
[Banda LBA( bAs) | Boaeode gupoce perrmets 4(L £.P4 )
|l\/|odo de salida analogica(Aa-n) |Boqgodeg1podepaérretr035(.'_ L’.PS)l

|Transm|S|on OUT escala baja(F5-L)

|Ajuste de contrasefia (P¥d) |

|Transm|3|on OUT escala alta(F5-H)

|D|rec0|on de unidad(Adr5)

|B|t por segundo(bP5)

|Bit de paridad(PrEY)

|Bit de paro(5kF)

| Tiempo de espera de respuesta(-5Y.k )

|Escr|be la comunicacion(C

iseg.

3 seq.

A
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mDiagrama de flujo para el grupo de ajustes 1

Presione [MODE

(%1) Presione cualquiera de las siguientes teclas ,

por 3seg.

Muestra el codigo
cuando el valor PW
es desigual en el
display SV

.

MODE 1

Valor de ajuste de salida de alarma 1 limite bajo

MODE l

Valor de ajuste de salida de alarma 2 limite alto

#Después de entrar al modo de ajuste, presione la tecla [MODE] en cualquier momento por 3
seg. para regresar al modo Run.

#Después de entrar en el modo de ajuste, presione la tecla[MODE] en cualquier momento por
1.5 seg. para ir al grupo designado.

5 "t Este parametro puede y puede no aparecer, dependiendo del modelo y del ajuste
de parametros relacionados.

% Si presiona la tecla después de cambiar el valor de ajuste del parametro, se

almacenara el valor de ajuste.
Presione [MODE[ por 2seg.

Contrasefia de entrada
PASS— {000 1

Cuando PW ml Cuando PW es vélido.
es desigual
Grupo 1 de parametros. Grupo 2 de parametros A Grupo 3 de parametros
| 'I |
F'Hr I [PA- 2] |PArCJ< »PA-3
Salida de control RUN/STOP.
S—BEoP
@Al
S5u-0 Su- | Su-2 S5u-3

¥ Muestra Sula través deSw 3, dependiendo en el numero preestablecido
de multi SVs(AkSuw).
#Solo se muestra con el transformador de corriente(TC) modelos de entrada
(Excepto para TK4SP)
#Solo se muestra cuando el modo de operacion de salida de alarma(AL- 1)
se ajusta a la alarma de limite bajo para offset/valor absoluto o alarma de
limite bajo—alto/alarma de reversa para el valor de offset.
% Ajusta la rotura del calentador SV para un transformador de corriente (con
opciones de entrada) cuando el modo de operacion de la salida de alarma 1
(AL - I) se encuentra en alarma de rotura del calentador(HBR ).
% No se muestra si el modo de operacion de la salida de alarma
ajustaa oFF,5bA o LbA.

1(AL-1) se

% Solo se muestra cuando el modo de operacion de la salida de alarma 1
(AL- 1) se ajusta ala alarma de limite bajo para offset/valor absoluto o alarma
de limite bajo-alto/alarma de reversa para el valor de offset.

#No se muestra si el modo de operacion de la salida de alarma 1(AL- I)se
ajusta a oFF, SbA, LbA 6 HBA.

Rango de ajuste: Alarma de derivacion (-F.S ~ F.S),

Alarma absoluta (Dentro del rango del display, Unidad(‘C/°F)
% Solo se muestra con modelos de salida opcional que apoyan la salida de
alarma 2. (Condiciones Activas/inactivas e igual que la salida de alarma 1, con
la excepcion para HBA).

| Rango de ajuste L-5u ~H-5u Dentro de L-SC~H-SC, unidad(‘C/°F)
[ 3%Muestra Sul a través de Su3, dependiendo del numero preestablecido
de multi SVs(nkSu).

[0
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Controlador de temperatura PID Estandar

m]Diagrama de flujo para el g

rupo de ajustes 2

(%1) B Presione cualquiera de las siguientes teclas , , .

% Después de entrar al modo de ajuste, presione la tecla en cualguier momento por 3
seg. para regresar al modo Run.

% Después de entrar en el modo de ajuste, presione la tecla en cualquier momento por
1.5 seg. para ir al grupo designado.

de parametros relacionados.

% Si presiona la tecla después de cambiar el valor de ajuste del parametro, se

almacenara el valor de ajuste.
Grupo 2 de parametros Grupo 3 de parametros Grupo 4 de parametros
wlmm =l »
PAr2= *PA- 3= »PAr-Y

Auto-Tuning RUN/STOP

Banda proporcional de calefaccion

""" P

&

Banda proporcional de refrigeracion

b
MODE
MODE l

[ O]

Rango de ajuste : 000.1 ~999.9C / °F, %

% Se muestra solo cuando el modo de
operacion de salida de control(g=FE) se
ajusta a calefaccion(HE AE) o calefaccion y
refrigeracion(H-[).

Rango de ajuste : 000.1 ~999.9C / °F, %

% Se muestra solo cuando el modo de
operacion de salida de control(a-FB se
ajusta a refrigeracion (Cool) o calefacciony
refrigeracion(H-[).

Rango de ajuste : 0001 ~ 9999seg.

% Se muestra solo cuando el modo de operacion - )
de salida de control( o - F b se ajusta a calefaccion | 9€ temperaturf € id ) se ajusta al
(HERE) o calefaccion y refrigeracion( H=[). control PID.

r *Solo se muestra cuando el control

Rango de ajuste : 0001 ~ 9999seg.

% Se muestra solo cuando el modo de operacion
de salida de control( @ - FE) se ajusta a
refrigeracion(C o a L) o calefaccion y refrigeracion(H - [).

Rango de ajuste : 0001 ~ 9999seg.

% Se muestra solo cuando el modo de operacion
de salida de control(a - F E) se ajusta a calefaccion
(HERE) o calefaccion y refrigeracion(H-[).

Rango de ajuste : 0001 ~ 9999seg.
% Se muestra solo cuando el modo de operacion
de salida de control(o - FE) se ajusta a refrigeracion -
(Coal) o calefaccion y refrigeracion(H-C ).
Rango de ajuste : El control P/P, P/ONOFF, ONOFF/P : Proporcion significativa— ~ 0.0 ~
Proporcion significativa+
Control ONOFF/ONOFF:-999~0999Digitos(Temp. H),-199.9~999.9Digitos(Temp. L),
-99.9~099.9% F.S(Analdgico)
#Se muestra solo cuando el modo de operacion de salida de control(g - FE) se ajusta a
calefaccion yaeffigeracion( ).
Rango de ajuste : 000.0~100.0%
% Se muestra solo bajo control proporcional(H-Po L-P = 00).
#%No se muestra si el modo de operacion de salida de control(z - FE ) se ajusta a calefaccion y
refrigeracion( H-C).

Rango de ajuste : 001 ~ 100Digitos| ]
[000.1 ~ 100.0]

% Se muestra solo cuando el modo de operacion de salida
de control(a-FE) se ajusta a calefaccion(HEAE) o

Rango de ajuste : 000 ~ 100Digitos | a calefaccion y refrigeracion( H-L ).
[000.0 ~ 100.0] |

L 3% Se muestra solo cuando el control de

_ témperatura ([-nd) se ajusta a control
Rango de ajuste : 001 ~ 100Digitos | ON/OFF.
[000.1 ~ 100.0]

- % Se muestra solo cuando el modo de operacion de
salida de control(a-FE) se ajusta a refrigeracion
Rango de ajuste : 000 ~ 100Digitog | (Caol) o a calefaccion v refrigeracion(H-L).
[000.0 ~ 100.0] 7 A
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Rango de ajuste : 000.0~H-MV-0.1%(Control estandar),
!\'A-(-)DE -100.0~000.0% N . - )

l (Control de calefaccion y refrigeracion)l *Se muestra solo cuando el
lelte alto l\/l\/ control de temperatura (£-nd )
Rango de ajuste :L - Au+0.1~100.0%(Control estandar),| S€ ajusta a control PID.

000.0~100.0%
(Control de calefaccion y refrigeracion)

M-(-)DE
Cambio de velocidad RWP_UD
= S . . _ . 5
» Ijl Rango de ajuste : 000~999Digitos[000.0~999.9]
l

Cambio de velocidad RA.MP—Down
= S . . _ L g
~And Rango de ajuste : 000~999Digitos[000.0~999.9]

MODEl
Unidad RAMP

rUnk]

Rango de ajuste : SEC / MIN / HOUR

mDiagrama de flujo para el grupo de ajustes 3

(1) B Presione cualquiera de las siguientes teclas M. [Al.

#Después de entrar al modo de ajuste, presione la tecla en cualguier momento por 3
seg. para regresar al modo Run.

#Después de entrar en el modo de ajuste, presione la tecla[MODE] en cualquier momento por
1.5 seg. para ir al grupo designado.

% it Este parametro puede y puede no aparecer, dependiendo del modelo y del ajuste
de parametros relacionados.

% Si presiona la tecla después de cambiar el valor de ajuste del parametro, se
almacenara el valor de ajuste.

Grupo de parametros 3 Grupo de parametros 4 A Grupo de parametros 5
Al o [T A -
>[PA- 4= ~[PRr
? [PA-H] [PA-5]
% El interruptor de
po entrada seleccion de entrada se
! 4-: 4-, ajusta inicialmente a TC;
MODE ! EEHH por lo tanto, solo se

- muestra el tipo de

Unidad de temperatura del sensor entrada de temperatura.

P . . % - H
] . & [ o 4“ % Se muestra solo cuando la entrada(l n-bE se ajusta a entrada
Ml - de sensor de temperatura.

Valor de entrada analogica limite bajo

.’_ -r E—.> 0000| Rango de ajuste : Min. Rango ~ H-RG - F.S10% Digito

H =F E—.> Rango de ajuste :L - L+ F.S10% Digito ~ Max. Rango

Rango de ajuste : 0/0.0/0.00/0.000

r%Se muestra solo
cuando la entrada (I n-b)

Rango de ajuste : -1999 ~ 9999 se gjgsta a entrada

analogica.

Rango de ajuste : -1999 ~ 9999

& & @A
or [ oF] [ o/c——{ oFFA]
NN ] &
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Correccion de entrada

I n-b |j| Rango de ajuste: -999 ~ 0999Digitos[-199.9 ~ 999.9]

MODE l

Filtro general de movimiento promedio

Rango de ajuste : 000.1 ~ 120.0seg.

MODE l ©
Limite bajo SV 1(_287:’:;?:::? de
Rango de ajuste : Entrada de limite bajo(L-SC)~ H-SV-1Digito C / °F / %
MODE
Limite alto SV
Rango de ajuste : L-SV+1Digito ~ Entrada de limite alto(H-SC) C / °F / %
MODE

Modo de operacion de salida de control

¥ Tipo estandar
o-FE——~[HERE Cool |
VODE H-T < HER - *Modelo de control calefaccion

= ERE Lool y refrigeracion.
Tipo control de temperatura )
¥ Control estandar
—= [ Pid onoF N
= —» ¢ Control calefaccion y

P P P on refrigeracion

Modo Auto—-tuning

S " [-nd
AEE —.NEU!'I ;m #Se muestra solo cuando el control de temperatura(t-nd) se
- ajusta a control PID.

Salida OUT1(SSR/CUR

. N
;—> % Se muestra solo cuando la salida de control OUT1 del modelo
7

es salida de corriente.

fioce]|
Tipo de salida OUT1 SSR
.
— >
; 4’- £YCL
Rango de salida de corriente OUT1

‘o ln : »[4-20 #Se muestra solo cuando la salida de control OUT1 del modelo
7

""""""""" es salida de corriente y se ajusta a "CUrr" en el modo "oUE 1"

% Se muestra solo cuando la salida de control
F'HF,5 OUT1 del modelo es SSRP.
#La alimentacion 24VCC/CA del modelo se

lleva a cabo en "§knd".

Salida OUTZ(SSR/CURé

— [ Urr —’ - Se muestra solo cuando la salida de control OUT2 del modelo es
M

salida de corriente.

|

DE
Rango de salida de corriente OUT2

_ ¥ Se muestra solo cuando la salida de control OUT2 o del modelo
ocnf: 4-20 g-20

""""""""" es salida de corriente y se ajustaa " CUrr " en el modo "alkC".

.................

MODE Rango de ajuste : 000.1 ~ 120.0seg.

Tiempo de control de refrigeracion zK;)Sn?rgTLIJDeIEtra solo cuando el método de control de temperatura(f - ad) se ajusta a

""""" . ' %No se muestra cuando el método de salida se ajusta a CICLO — FASE.

% Salida OUT1, OUT2 :

(D En caso de que las salidas OUT1,0UT2 sean tipo de salida a relevador, no se muestran los parametros
ok |, 0 15r, 0 IAR, olk?P,025r olnf

@ En caso de que las salidas OUT1,0UT2 sean tipo de salida SUR + SSR, cuando OUT1,0UT2 se ajustan a SSR.
El método de salida de o 157, a5~ se lleva a cabo enGkndy no se muestra el parametro.

3 En caso de OUT1, la salida es de tipo SSRP y la salida OUT2 es SUR + SSR

- oUE |, a lAR no se muestran.

— o l5r se puede ajustar aSL‘nd, CylL s PHRS .

- Cuando 025rse ajusta a55rse lleva a cabo en 5knd y no se muestra el parametro.
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mDiagrama de flujo para grupo de ajustes 4

(1) : Presione cualguiera de las siguientes teclas , , .

s Después de entrar al modo de ajuste, presione la tecla [MODE] en cualquier momento por 3
seg. para regresar al modo Run.

# Después de entrar en el modo de ajuste, presione la tecla[WODE] en cualquier momento por
1.5 seg. para ir al grupo designado.

#1777 Este parametro puede y puede no aparecer, dependiendo del modelo y del ajuste
de parametros relacionados.

¥ Si presiona la tecla después de cambiar el valor de ajuste del parametro, se
almacenara el valor de ajuste.

Grupo de parametros 4 Grupo de parametros 5 Grupo de parametros 1
== 1

MOPDgr"fE “|PAr Si< “IPAr |

Modo de operacion de salida de alarma

1
[A] [A] [A]

Salida de alarma 1 opcional
R S T T S

% Se muestra solo si el modo de operacion de la salida de alarma 1(RL - 1) no se
ajusta a gFF.

FHH':Il:| Rango de ajuste : 001 ~ 100Digitos (000.1 ~ 100.0)
e % Se muestra si el modo de operacion de salida de alarma 1(RL- |) se ajusta a limite

MODEl alto, limite alto—bajo/limite bajo o a la alarma inversa para offset/valor absoluto.
Alarma 1 NO/NC
Alni— [ nole=——— nC]

I = S
H lnn—.>|j| Rango de ajuste : 0000 ~ 3600seg.  *Se muestra solo cuando el modo de

VODE operacion de la salida de alarma (AL- 1) no se
ajusta a oFF.

[Pt S
:A l.aFi—.>|j| Rango de ajuste : 0000 ~ 3600seg.

Modo de operacion de salida de alarma 2

AL =88 —[T3du]

.
N

Aiee—8 A AL=d

MODE

% Se muestra solo si el modo de operacion de salida de
alarma 2(AL -2) no se ajusta agFF.

Rango de ajuste : 001 ~ 100Digitos[000.1 ~ 100.0]

H E'H'_-l—>|:| #Se muestra si el modo de operacion de la salida de alarma

NODE 2(AL - 2) se ajusta a limite alto, limite bajo, limite alto/limite
bajo o a la alarma inversa para offset/valor absoluto.

Histéresis de alarma de salida 2

#Se muestra solo con
modelos de salida
N opcional que soporten la

=

nL salida de alarma 2.

Rgggg dgsaégs'[e + 3% Se muestra solo si el modo de
' S€g. operacion de salida de alarma 2(AL-2)
no se ajusta a oFF.

Rango de ajuste
: 0000 ~ 3600seg.
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Controlador de temperatura PID Estandar

T|empo LBA

i)

MODE l

Transmision OUT escala béa

— (350

Direccion de unida

Adr5

Bit por segundo

Tiempo de espera de respuesta

Escribe la comumcamon

Condl—2—[EnA

Rango de ajuste : 0000 ~ 9999seg.

Rango de ajuste : 0001 ~ 999(H),
000.1 ~999.9(L),
000.1 ~ 99.99 (Anal6gico) T/ °F / %

r % Se muestra solo si el modo de operacion
de la salida de alarma 1 o de salida de

alarma 2 (AL - I/AL-2)se ajusta a LbA.

(C)

Controlador de
Temperatura

Rango de ajuste : 0000 ~ 999(H)
000.0 ~ 999.9(L),
000.0 ~ 99.99 (Anal6gico) T/ °F / %

= =
H-Au——[C-Au
Analdgico : ES r % Para el modelo de
salida opcional de
transmision.
Analbgico : F.S
Analdgico : 01 ~ 99

= .
Al

MODE
Bit de paridad A
PAGH nonE [EuEn]
¥
OD OD
Bit de paro A
5 EP Ijl

Analégico : 5~99ms

di SA

mDiagrama de flujo para el grupo de ajustes 5

(1) B Presione cualquiera de las siguientes teclas [«] ,[¥], [A].

#Después de entrar al modo de ajuste, presione la tecla [MODE] en cualquier momento por 3
seg. para regresar al modo Run.
#Después de entrar en el modo de ajuste, presione la tecla[MODE] en cualquier momento por
1.5 seg. para ir al grupo designado.

{777t Este parametro puede y puede no aparecer, dependiendo del modelo y del ajuste
de parametros relacionados.
% Si presiona la tecla después de cambiar el valor de ajuste del parametro, se
almacenaré el valor de ajuste.

Grupo de parametros 5 A Grupo de parametros 1 @A Grupo de parametros 2

PHrS“

>[PAF || |PRr <

Multi SV

[ 1

Funmon de tecla de entrada digital

B—3—[5EoP)

MODE

gL 0o

4’-
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Entrada digital 1
dl - L SEoPl—(g— —»-

s Excepto para los modelos TK4N,SP.

=
CEoP 4>-

¥ Excepto para los modelos TK4N,SP S,M.

P =
r.
nu

r Rango de ajuste : 000.0 ~ 100.0% (Control estandar),

-100.0 ~ 100.0% (Control de calefaccion y refrigeracion)

5
FF
Cont
N|vel de usuario a
WSEr—[5tnd H! GH
Bloqueo de grupo de ajuste SV
l
— S~ oFF

MODE

Blogueo de grupo de ajuste

%m—»-

Bloqueo de grupo de ajuste2

—,
MODE

Bloqueo de grupo de ajusteS

%m—»-

Blogueo de grupo de ajuste4

E’ FF
|IlEIIII
MODE

Bloqueo de grupo de ajuste5

%m—»-

Ajuste de contrasefia

l

S
—.> 0000| Rango de ajuste : 0000(Funcién de contrasefia en Off), 0002 ~ 9999

C-23
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m]Sensor y rango de entrada

Sensor de entrada Punto Display | Rango de entrada(‘C) | Rango de entrada("F)
1 PLAH -200 ~ 1350 -328 ~ 2463
K(CA)
0.1 PCAL -199.9 ~ 999.9 -199.9 ~ 999.9
J(1C) 1 Ji CH 200 ~ 800 ~328 ~ 1472
0.1 JiCL -199.9 ~ 800.0 -199.9 ~ 999.9
1 ECFH -200 ~ 800 -328 ~ 1472
E(CR) 0.1 ECAL -199.9 ~ 800.0 -199.9 ~ 999.9
1 ECCH -200 ~ 400 -328 ~ 752
T(COC)
0.1 ECCL -199.9 ~ 400.0 -199.9 ~ 752.0
B(PR) 1 b Pr 0 ~ 1800 32 ~ 3272
Termopares R(PR) 1 r Pr 0~ 1750 32 ~ 3182
S(PR) 1 5 Pr 0~ 1750 32 ~ 3182
N(NN) 1 nnAn -200 ~ 1300 -328 ~ 2372
C(TT)(%1) 1 LEE 0 ~ 2300 32 ~ 4172
G(TT)(%2) 1 b EE 0 ~ 2300 32 ~ 4172
1 LI CH -200 ~ 900 -328 ~ 16562
L(C) 0.1 LiCL -199.9 ~ 900.0 -199.9 ~ 999.9
1 ULCH -200 ~ 400 -328 ~ 752
u(ce)
0.1 uecL -199.9 ~ 400.0 -199.9 ~ 752.0
Platinel Il 1 PLI 0~ 1390 32 ~ 2534
CU 50 0.1 fyus -199.9 ~ 200.0 -199.9 ~ 392.0
CU 100 0.1 fuio -199.9 ~ 200.0 -199.9 ~ 392.0
Estandar | JPt 1002 ! JPEH ~200 ~ 650 ~328 ~ 1202
- JIS JPt 1009 0.1 UPEL -199.9 ~ 650.0 | -199.9 ~999.9
DPt 50Q 0.1 dPES -199.9 ~ 600.0 -199.9 ~ 999.9
Ests
Standar " opt 1000 1 dPEH 200 ~ 650 ~328 ~ 1202
DPt 100 0.1 dPEL -199.9 ~ 650.0 -199.9 ~ 999.9
Niguel 1209 1 ni 12 -80 ~ 200 -112 ~ 392
0~ 10V Ru !
, 0~ 5V Au?
_ Voltaje Ay Au3 1999 ~ 9999
Analdgico FE (El punto del display cambiara
0 ~ 100mV nu | de acuerdo a la posicion del
0 ~ 20mA AAR | punto decimal.)
Corriente _
4 ~ 20mA AnAc

(% 1)lgual que el sensor W5 ya existente (TT) (3%2) Igual que el sensor W ya existente(TT).

Autonics
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(mModo de operacion de salida de alarma

Modo Operacion de salida de alarma Descripcion (Desviacion preestablecida)
oFF M Salida sin alarma
I_l— I—li M Alarma por limite de desviacion alto
OFF H| ON OFF/H| ON (Temperatura, analogica : +F-S)
A A JAN A Si ocurre una desviacion mayor que el valor de
dull 1OSOV°C npo\{c QEYC 10%\{,(: ajuste entre PV y SV de la temperatura de
desviacion, la salida de alarma estara ENCENDIDA.
Desviacion alta: Se ajusta como 10°C  Desviacion alta: Se ajusta como —10°C | La temperatura de desviacion se ajusta en AL1.H /
AL2.H.
M Alarma por limite de desviacion bajo
ON ﬁl OFF ON |H|OFF (Temperatura, analogica : +F-S)
314 A\ A A\ Si ocurre una desviaciobn menor que el valor de
u PV SV SV PV ajuste entre PV y SV de la temperatura de
90°C 100°C 100°C 110°C desviacion, la salida alarma estara ENCENDIDA. La
Desviacion baja: Se ajusta como 10°C  Desviacion baja: Se ajusta como —10°C temperatura de desviacion se ajusta en AL1L/ AL2L.
W Alarma por limite de desviacion alto/bajo
ON [H] OFF [H] ON (Temperatura, analogica : +F-S)
AN N Si ocurre una desviacion menor o mayor que el
Idul valor de ajuste entre PV y SV de la temperatura de
v o 100vC A desviacion, la salida de alarma estara ENCENDIDA.
La temperatura por limite de desviacion alto se
Desviacion baja: Se ajusta como 10°C, Desviacion alta: Se ajusta como 20°C Sjeusiltigcﬁ')nn éle'l;éHSé aAjlljgig.e#aAtL?T?./-\L%?Lr. limite de
M Alarma por limite de desviacion alto/bajo (Salida Invertida)
OFF[H] ON [H]|OFF (Temperatura : 0, analégica : 0)
Si ocurre una desviacion menor o mayor que el
Cdul valor de ajuste entre PV y SV de la temperatura de
PV S\ PV desviacion, la salida de alarma estard ENCENDIDA..
90°C 100°C 120°C La temp. por limite de desviacion alto se ajusta en
o § o . |AL1H / AL2.H. La temp. por limite de desviacion
Desviacion baja: Se ajusta como 10°C, Desviacion alta: Se ajusta como 20°C bajo se ajusta en AL1.L / AL2.L.
I—li M Alarma de valor absoluto de limite alto
OFF|H| ON OFF H| ON (Temperatura : Valor de limite alto, analbgica : H-SC
P A A 6 L-SC, Seleccione la mayor.)
ull 9§Yc 10%\{,0 10%\/0(: 11%\{,(: Si PV es igual o mayor que.el valor absoluto de la
alarma de temperatura la salida estara ENCENDIDA.
Valor de alarma absoluto:  Valor de alarma absoluto: .
Se ajusta como 90°C Se ajusta como 110°C El valor de alarma absoluta se ajusta en ALT.H/ AL2.H.
W Alarma por limite de valor absoluto bajo
ON ﬁl OFF ON |H|OFF (Temperatura: Valor de limite bajo, Anal6gico: H-SC
131Pu A A A 6 L-SC, Seleccione el menor.)
PV LSV sV PV Si PV es igual o menor que el valor absoluto de la
90°C 100 °C 100 °C 110 °C ' )
Valor de alarma absoluto: Valor de alarma absoluto: alarma de temperatura, la salida estara ENCENDIDA.
Se ajusta como 90°C Se ajusta como 110°C El valor de alarma absoluta se ajusta en AL1.L/ AL2.L.
L b A |Estarda ENCENDIDO cuando detecte una rotura de lazo. | Il Alarma de rotura de lazo
§ b A |Estara ENCENDIDO cuando detecte la desconexion del sensor.| B Alarma de rotura de sensor
Hb R |Estara ENCENDIDO cuando detecte ruptura de quemador usando TC. | M Alarma de rotura de quemador

(m]Seleccion de salida de alarma opcional[ Alo.T]

Display Modo de alarma Descripcion
Cuando PV alcanze la temp. de alarma(desviacion), la salida auxiliar estara en
| - ’

A -8 Alarma general ENCENDIDG.

f ) Cuando PV alcanze la temp. de alarma(desviacion), la salida aux. estara en ENCENDIDO

Ha. -b Enclavamiento :

y retenida.

a-r En espera Cuando PV alcanze la temp. de alarma(desviacion) por segunda vez, la salida auxiliar
Lt P estard en ENCENDIDO.(No habra salida encendida para la operacion inicial)
) Enclavamiento y . .

Rq_ d En espera Los modos de seguro y en espera se aplican juntos.

C-25
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mDisplay de panel frontal cuando se ENCIENDE

Cuando se suministre alimentacion, el display completo parpadeara por 1 seg. Después el nombre del modelo y el sensor de
entrada parpadearan dos veces, y enseguida pasara al modo RUN.

oooo L Ly L Ly
NN.L'.N LL 1 Lo

I )
Qrcn

ay

ouTI oUT2 AT % Y - - | __' T c
Q;L 2;? ' ‘. ".‘. ‘ '.-’ - e ..’, '.’ .-‘ _— . ' ' Controlador de
w0 s LY (t 1 n PN (] Temperatura
(DDisplay completo (2)Display modelo (3)Display de sensor de entrada (49)Modo Run
m]Ajustes de fabrica
® Grupo de ajuste SV [ SV ] ® Parametros del ingreso de contrasefia
Modo De fabrica Modo De fabrica
SV 0 PASS 0001
® Grupo de ajuste de parameteros 1[ PAR1 ]
Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica
R-S RUN ALIL 15501 AL@H 1550 SV-2 0000
SV-N SV-0 AL'H 550 SV-0 0000 SV-3 0000
CT-A ALe@L 1550 SV-1 0000
® Grupo de ajuste de parameteros 2 [ PAR2 ]
Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica
AT OFF H-D 0000 H.OST 000 RAMU 000
H-P 010.0 C-D 0000 C.HYS 002 RAMD 000
C-P 010.0 DB 0000 C.0ST 000 R.UNT MIN
H-1 0000 REST 050.0 L-MV "00.0
C-l 0000 H.HYS 002 H-MV 100.0
® Grupo de ajuste de parameteros 3[ PAR3 ]
Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica
IN-T KCA.H H-SC 100.0 O-FT HEAT (Tipo estandar) O1.SR STND
UNIT 2C dUNT ?/0 H-C (Tipo calefaccion, refrigeracion) || O1.M 4-20
L-RG 0)00 IN-B 0000 C-MD PID (Tipo estandar) A CURR
H-RG 10.00 MAVF 00)1 P.P (Tipo calefaccion, refrigeracion) || OUT2 4-20
DOT 0.0 L-SV -200 AT.T [TUN1 02.M | 020.0(RELEVADOR)
L-SC 000.0 H-SV 1350 OUT1 |CURR A | 002.0(drive SSR)
® Grupo de ajuste de parameteros 4[ PAR4 ]
Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica
AL-1 DVCC AL-2 JIDV LBA.T 00000 ADRS 01
AL1.T AL-A AL2.T AL-A LBA.S 08 BPS 96
A1.HY 001 A2.HY 001 LBA.B 003 PRTY NONE
A1.N NO A2.N NO AO-M PV STP 2
A1.0 0000 A2.0 00000 FS-L -200 RSWT 20
N 0000 N 000 FS-H 1350 COM EN.A
® Grupo de ajuste de parameteros 5[ PAR5 |
Modo De féabrica Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica
MT.SV 1 PR.MV 000.0 LC.SV OFF LcPS OFF
DI-K STOP ER.MV 000.0 LC.P1 OFF PWD 0000
DI-1 STOP ST.MV 000.0 LC.P2 OFF
DI-2 AL.RE ST.AL CONT LC.P3 OFF
IT.MV AUTO USER STND LC.P4 OFF
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Modo de operacién de salida de control[ o-FE]

®E| modo de salida de control para el control de
temperatura general incluye calefaccion, refrigeracion
y calefaccion y refrigeracion.

®ft| control de calefaccion y el control de refrigeracion
son operaciones de oposiciobn mutua con salidas
inversas.

®La constante de tiempo PID varia en base a los objetos
controlados durante el control PID.

alida de control4
(MV)

100% |

Control de calefaccion

0% (Calefaccion)

» PV
Control de calefaccion(Operacion inversa)
alida de control“

100%

Control de refrigeracion

(Refrigeracion)
0% » PV
Control de refrigeracion (Operacion normal)
ngﬁ;ge Parametro Rango de ajuste fat?r?ca Unidad
Modelo Estandar
HEH‘: r ] HE H}: -
PAR3 | O-FT [fool
Modelo Calefaccion / Refrigeracion| , _ - B
HEAE /Loobl /L-C Eob
Control de calefaccion[HERAE]

Modo de control de calefaccion: Se proveera la salida
con el fin de suministrar alimentacion a la carga
(calefaccion) si PV (Valor presente) cae debajo de SV
(Valor de ajuste).

Control de refrigeracion[Lool]

Modo de control de refrigeracion: Se proveera la salida
con el fin de suministrar alimentacion a la carga
(refrigerador) si PV (Valor presente) se eleva por encima
de SV (Valor de ajuste).

Control de calefaccion y refrigeracion[H-[]

Modo de control de calefaccion y refrigeracion: control
de calefaccion y refrigeracion con un controlador de
temperatura individual cuando es dificil controlar una
temperatura solo con calefaccion o refrigeracion.

El modo de control de calefaccion y refrigeracion
controla el objeto usando diferentes constantes de
tiempo PID para cada calefaccion y refrigeracion.
También es posible ajustar el control de calefaccion y
refrigeracion en el control PID 6 en el modo de control
ON/OFF. La salida de calefaccion/refrigeracion se
puede seleccionar de entre la salida a relevador, salida
SSR y salida de corriente, dependiendo del modelo
elegido conforme a su ambiente de aplicacion. (Tome
en cuenta que solo el control SSR estandar se encuentra
disponible para la salida SSR en OUT2.)

- — Salida de control de refrigeracion
Carga de refrigeracion |«
i i1 1 Caldade
YYYY iomperatura Cofn_trol del |
refrigera—
Entrada del sensor de Controlador cion
t (reali tacic )= de temp. ontrol de
emp.(realimentacion) | (Gontrolador) |”calefa- |
Aumento de ccion
T T T T temperatura . -
~ Salida de control de calefaccion
Carga de calefaccion |+

¥ Para el control de calefaccion y refrigeracion, la salida
de control OUT1 se dedica al control de calefacciony
la salida de control OUT2 al control de refrigeracion.
OAuto-tuning[ At]
En el control PID, auto—tuning procesa las caracteristicas
termales del objeto de control y el rango de respuesta
termal, y después determina la constante de tiempo
PID necesaria. La aplicacion de la constante de tiempo
PID realiza una respuesta rapida y un control de
temperatura de alta precision.
®Auto—tuning almacena automéaticamente constantes
de tiempo PID hasta la finalizacion. Estas constantes
de tiempo PID se pueden modificar después por el
usuario para adaptarse al ambiente de uso.
®Cuando auto—tuning esta en progreso, la lampara AT
que se ubica en la parte frontal del controlador,
parpadea en intervalos de 1-segundo. Cuando
auto-tuning termina, la lampara AT se apaga
automaticamente y el parametro de auto-tuning
regresara a APAGADO.

Valor de ajuste Descripcion
oFF Auto-tuning completo.
on Auto—tuning en progreso.
Grupo de i . De .
ajuste Parametro Rango de ajuste fabrica Unidad
PARFC At oFF /an oFF -

¥ Interrupcion manual o un error de desconexion del
sensor cuando auto—tuning es en progreso, restaura
la constante de tiempo PID al valor usado anteriormente
a la sesion auto—-tuning.

¥ Auto—tuning contintia funcionando si la lectura de la
temperatura excede o cae debajo del rango de entrada.
% Cuando auto—turning esta en progreso, solo se
pueden referenciar los parametros y no alterar.

¥ Auto—-tuning no se encuentra disponible en control
manual.

©Seleccion de salida de control (OUT1/0UT2)
[oUt 1/ oUtk?]

®fn caso de seleccionar los modelos con salida de
control de corriente, tanto la salida de corriente como
la salida SSR se encuentran disponibles. Por lo tanto
puede seleccionar el tipo de salida correcta,
dependiendo del ambiente de aplicacion.

®OUT1 : Selecciona salida de control OUT1.

ngﬁ;ge Parametro Rango de ajuste fék?r‘ieca Unidad
Ue !
PAF3 |2 55 /CUrr 55- -
otkc

©Para mayor informacion, vea el manual del usuario.
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