Método de Control

Controlador de Temperatura PID

TEI display de control solo se encuentra
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disponible con los modelos TD4H/TDAL.
TLa salida predeterminada funcionara

Salida de control

Tiempo de Control

M. k]

= d|anaF|

como salida de control.
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| rLY<— 65~ | CUr|l=
3 3 .
E’:o)ntrolador de
Temperatura

Rango de ajuste : 0.5 ~ 120.0seg.

TEn caso del modo de salida [ ~LY ] el valor de fabrica es de 20.0 seg.
(2.0seg en caso del modo [55F ])

TNo se muestran parametros al seleccionar la salida actual.

,

i TSeleccion de funcién de alarma

Modo de Alarma 2

TPresione la tecla[¥]+ R] para convertir el modo de operacion de alarma en opcion

de alarma.

Tlgual que el anterior [AL- {].

[wooE] |
Histéresis de alarma
TBUOE r ¥,
AHY5:
[oDE] |
Tiempo de monitoreo LBA
GUELT . Rl
LbAE
[WoDE] |
Valor de ajuste de deteccién LBA
‘LbAS:
[ooE] |
Banda de deteccion LBA
M Rl

Operacién de la telca de funcién

M. Al

Error de entrada MV

404aao

""""""""" Rango de ajuste : 1 ~ 999°C/°F
T[AHYS5 ] No se mostrara el pardmetro cuando el

valor de ajuste sea como [ ArL_/SbA.TYLbA_. ]

Rango de Ajuste : 0 ~ 9999seg.
T[LbRE ] El pardmetro se mostrara cuando el modo de operacion

de alarma(AL - {, AL -2) se ajuste como [LbR_. ]

Rango de Ajuste : 1 ~ 999°C/°F
TCuando se ajuste [AL- {,AL-2]a[LbR.]y[LbREL] el valor de ajuste es 0,

[LBRS ] No se muestra el parametro.

Rango de Ajuste : 1 ~ 999°C/°F
TCuando seleccione [ LbR_] el modo de alarma (AL- {, AL -2) y [LbRE] el valor

de ajuste serd 0, [LbRb ] no se muestra el parametro.

;
|SEaP| <— |RL-E]
)

T RLrE ] no se mostrara en el caso de
los modelos sin salida de alarma.

Rango de Ajuste : 0.0 ~ 100.0%
T0.0/100.0% se mostrara en el control ON/OFF.

Bloqueo v |

y M Rl | FF"-"'-E

of Fl = Lol {| <= [Lol?]
| [ ¥

mEntrada de sensor y rango [} n-&]

@Seleccione el tipo de sensor de entrada correcto por la aplicacién de usuario.
Sensor de entrada Display Rango de entrada °C Rango de entrada °F
K(CA) vrR -50 ~ 1200 °C -58 ~ 2192 °F
Termpaores
J(IC) Ji L -30 ~ 500 °C 22 ~ 932 °F
RTD DIN Pt PL -100 ~ 400 °C -148 ~ 752 °F

@®Rango de ajuste : [ KCA/ JIC / PT ] (Ajuste de fabrica : [ KCA])
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Series TD

mFuncion

Vea la pagina C-25 para las caracteristicas comunes del TC /
TD.

OSeleccion de tipo de salida de control[ Uk ]
(TDisponible solo con el modelo TD4H/L)

I1En el caso del modelo tipo salida a relevador, salida a
relevador y salida SSR de soporte. En el caso del modelo tipo
salida de corriente, salida de corriente (DC4~20mA) y salida
SSR de soporte.

1 Una funcion para seleccionar salida de control.

OAjuste de bloqueo[Lal ]

I Una funcién para evitar cambiar SV y pardmetros de cada
grupo de ajuste.

ILos valores de ajuste de parametros se pueden revisar
mientras el modo de bloqueo se encuentre ENCENDIDO.

Display Descripcion
oFF Bloqueo
Lol | Grupo de ajuste de bloqueo 2
Lol 2 | Grupo de ajuste de blogueo 1, 2
OError

I Parpadeara la marca de error(cada seg) en el display de
PV cuando ocurra el error durante la operacion de control.

Display Descripcion
Er.Su |Enordeajuste (Cuando SV se encuentre fuera del rango SV)
PE Si el sensor de entrada esta desconectado
OF €M |4 siel sensor no esta conectado.
Si la medicién de la entrada del sensor
HHHH
es mayor que el rango de temperatura.
AERE Si la medicién de la entrada del sensor
es menor que el rango de temperatura.

1 Operara de manera normal, si el sensor de entrada est&
conectado o regresa al rango normal bajo el estado de error

oPEn/HHHH /LLLL.

OConexiones de salida

I Aplicacion de la salida tipo relevador
SERIE TD A

E— N
é
|ﬁ> Calentador
Condensador@&/l) (~ Alimentacion
0.1z RS
630V T

Iman o
Contacto a Relevador

Mantenga la alimentacion del relevador lo mas lejos posible
del controlador de temperatura. Si la longitud del cable A es
menor, se produce la fuerza electromotriz desde una
bobina de un switch magnético y la alimentacion del
relevador puede fluir en la linea de alimentacion de la
unidad, puede causar un mal funcionamiento. Si la longitud
del cable A es menor, por favor conecte un condensador
mylar de 104(630V) a través de la bobina de la
alimentacion del relevador "(W)" para proteger la fuerza
electromotriz.

1 Aplicacion de salida SSR

Terminal de contacto del relevador

SERIES TD  Relevador de estado s6lido(SSR)
b ® ®

Terminal E c
de N A =] Alimentacion

" R

salida de R 8

voltaje R A Carga de

9 O alimentacion

TSSR deberé seleccionarse por la capacidad de carga,
por otro lado, puede ocurrir un corto circuito y causar un
incendio. El calor indirecto deberd de usarse con SSR
para un trabajo eficiente.

TSe debe de usar el disipador de calor con SSR integrado.
A menos que pueda causar 70~80% en degradacion del
rendimiento o puede causar una falla de SSR en el caso
de su uso a largo plazo.

I Aplicacion de la salida de corriente (DC4-20mA)

SERIE TD
SPC1-35
Terminal + +
de Q
. DC4-20mA
salida de —_—0
corriente - -

TEs importante seleccionar la unidad SCR después de
revisar la capacidad de la carga.
TSi se excede la capacidad, se puede causar un incendio.
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Caracteristicas generales de TC/TD

mModo de operacién de salida de alarma[AL- { /AL -2 ]

Modo Opéracion de salida de alarma Descripcion(El valor inicial de AL1/AL2 es KCA.)
Ral_ _ HSin salida de alarma.
OFF va ON orf inf onN WAlarma de desviacion de limite-alto
A A 2 Si ocurre una desviacion mayor que el valor de ajuste
(== i SV100°C PV110°C PV90°C SV100°C entre PV y SV de la temperatura de desviacion, la salida
Alarma de Temperatura(Desviacion de Alarma de temperatura(Desviacion de estara ENCENDIDA. La temperatura de desviacion se
temperatura) : Se ajusta como 10°C. temperatura) : Se ajusta como-10°C. ajusta en AL1/ AL2.(De fabrica en AL1, AL2 : 1250) (©
Controlador de
ON tH! OFF ON  }H! OFF BAlarma por limite de desviacion bajo [SPEEts
e A "y y A Si ocurre una desviacion menor que el valor de ajuste
[t E‘ PVI0C SV100°C SV100°C PV110°C en:re P\E/ '\31/ CSI;/NdI‘DSI II;\ ;erli"lpfteratura dte degw?jmon_, la salida
Alarma de temperatura(Desviacion Alarma de temperatura(Desviacion es. ara AL1/ AL2 .Da fgrgpera urZLle A(;.'_SZVI.aflzosnose
de temperatura) : Se ajusta a 10°C. de temperatura) : Se ajusta como -10°C. ajusta en -(De fabrica en ' . )
—— ISAIarma por Iianite de desviacion alto/bajo | valor d
T ; : i ocurre una desviacion menor o mayor que el valor de
ON Hv OFF VHT ON ajuste entre PV y SV de |la temperatura de desviacion,
q ugn A A la salida estard ENCENDIDA. La temp. de desviacion
ra PV90°C SV100°C PV110°C se ajusta en AL1/AL2.
L . TSe encuentra ENCENDIDA si el valor AL es<0(De
Alarma de temperatura(Desviacion de temperatura) : Se ajusta como10°C. fabrica en AL1, AL2:1250)
. . WAlarma por limite de desviacion alto/bajo (Salida Invertida)
OFF HT ON TH i OFF Si ocurre una desviacion menor o mayor que el valor de
¥ A4 ajuste entre PV y SV de |la temperatura de desviacion,
q g Y A A A la salida estarda APAGADA. La temperatura de desviacion
D R PV90°C SV100°C PV110°C se ajusta en AL1/AL2.
Alarma de temperatura(Desviacién de temperatura) : Se ajusta como 10°C. Eﬁ%ﬁ??ﬂfg%’% APAGADO si el valor AL <0(De fabrica
OFF HT ON off  ipfon MAlarma por limite de valor absoluto alto/bajo
__ 'A 2 2 A Si PV es igual o mayor que el valor absoluto de la alarma
AR5 PV90°C SV100°C SV100°C PV110°C de temperatura, la salida estara ENCENDIDA.
Alarma de temperatura A det ) La temperatura absoluta se ajusta en AL1/AL2.
arma de temperatura A .
(Valor Absoluto) : Se ajusta como 90°C. (valor absolutog : Se ajusta como 110°C, (De fabrica en AL, AL2 : 1200)
ON IH OFF ON ‘1 OFF WAlarma por limite de valor absoluto bajo
. A " " A Si PV es igual o menor que el valor absoluto de la
AARi PV90°C 3V100°C SV100°C PV110°C alarma de temperatura, la salida estarda ENCENDIDA.
Alarma de temperatura(Desviacion Alarma de temperatura(Desviacion La te(npgratura absoluta se ajusta en AL1/AL2.
de temperatura) : Se ajusta como 90°C. de temperatura) : Se ajusta como 110°C.| (De fabrica en AL1, AL2 : -50)
S h F: Estara ENCENDIDA cuando detecte la desconexién del sensor. B Sensor de alarma de rotura
,'_ b F"._ Estara ENCENDIDA cuando detecte una rotura de lazo. BAlarma de rotura de lazo

TAlarma de salida de histéresis[RHY5]
-El modo de operacion de salida de alarma que se encuentra arriba, "H" es la alarma de salida de histéresis la cual muestra los intervalos
de las salidas de alarma on/off. Configurable por el usuario.
-Cuando se ajuste el modo de operacion de alarma (AL-1/AL-2) como [Ral_], [ 5&Rii], [LbR-], no se mostrara el parametro.
«Ajuste de rango KCA, JIC, PT:1~100(De fabrica : 1)

mSeleccion de salida de alarma opcional

Display Modo de alarma Descripcion

F,' Alarma general Cuando PV alcanza la alarma de temperatura (derivacion), la salida Auxiliar sera ENCENDIDA.

Cuando PV alcanza la alarma de temperatura.(derivacion), la salida Auxiliar sera
ENCENDIDA vy retenida.

th Lazo

Cuando PV alcanza la alarma de temperatura (derivacién) por segunda vez, la salida

En espera Auxiliar sera ENCENDIDA.(Ninguna salida estara encendida para la operacion inicial.)
Lazoy en espera Los modos de Lazo y En espera se aplican juntos.

WFuncion

OAuto tuning[RE]
eCuando se ajuste el parametro [ Ak ] a [an], el indicador de eSe pueden cambiar las constantes de tiempo intrinsecas
unidad de temperatura (°C 6 °F) estara parpadeando durante del algoritmo PID, aunque las mismas se hallan
el Auto tuning. Después de completar el auto tuning, el automaticamente a través de la funcién de autosintonizacion.
indicador de la unidad de temperatura regresa a la operacion eSi el método de control se ajusta a [ anaF ], no se muestran
normal y [ At ] automéaticamente el parametro se convierte parametros.
en[an ofF] Auto tuning finaliza cuando el error [ aPEn ] 6 el error [ ErSV
eSe ajusta como [ oFF | para detener el auto tuning. ] (para series TD) ocurre durante la operacion.
TGuarda previamente los valor de ajuste P, I, D. TEn caso del error [oPEn] o del error [ ErSV ] (para series
@Si SV es cambiada durante el modo de auto tuning, este se TD), la operacion de auto tuning no es aplicable.
detiene.
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Caracteristicas generales de TC/TD

OSeleccion del método de control[£-Ad ]

Son seleccionables los controles PID, ON/OFF.

1 En caso del modo ON / OFF(ONOF), se muestra el parametro
de Histéresis(HYS).

1 En caso del modo PID(PID), Banda Prporcional (P), Tiempo
de reinicio () y Rango de tiempo(T) se muestran los parametros.

OHistéresis[ HY5]

Ajuste la salida de control de intérvalo ON / OFF en el modo
de control ON / OFF.
Operacion de calefaccion

) A
Salida ON v OFF
de
Control Histéresis
(HY5)
— — » Temperatura
A SV
Operacion de refrigeracion
Salid *
alida
ON OFF
de \4
Control Histéresis
(HYS)
e — _

A Sy » Temperatura

1 Si la histéresis es demasiado estrecha, puede ocurrir una
perturbacion debido al ruido externo (Oscilacion).

I En caso del modo de control ON / OFF, a pesar de que
PV alcance un estado estable, aun asi pueden ocurrir
perturbaciones. Puede ser debido a la Histéresis(HYS) SV,
Caracteristicas de la respuesta de carga o ubicacion de
sensores. De manera que para reducir al minimo las
perturbaciones se requiere tomar en consideracién algunos
factores en el disefio de control de temperatura; Histéresis
apropiada(HYS), Capacidad de calefaccién, Caracteristicas
termales, respuesta de sensores y ubicacion.

OFunciones de reset manual[ rESE ]

Al seleccionar el modo de control P / PD, existe cierta diferencia
de temperatura, incluso después de que PV alcanza el estado
estable desde que inicia el calentamiento, y el tiempo de
caida es inconstante debido a caracteristicas térmicas de
objetos de control, como capacidad de calor, capacidad de
calentamiento. Esta diferencia de temperatura recibe el nombre
de OFFSET y la funcién del reinicio del manual es ajustar /
OFFSET correcto.
I Como ajustar
*Cuando PV y SV son iguales, el valor de reinicio es de 50.0%.
*Cuando PV_< SV, el valor de reinicio es > 50.0%
*Cuando P\_> SV, el valor de reinicio es < 50.0%
1 Ajuste el reinicio(- € 5£) dependiendo de los resultados del control.

r Decremento de reinicio

Valor /

Desviaciéon normal

de -
ajuste + Desviacion normal
(sV) L Incremento de reinicio
Valor de
Proceso(PV)

TLa funcion del reinicio del manual solo se aplica al modo
de control P/ PID.

OFuncion de Seleccion de la Unidad de Temperatura[Un! E]

1 Es una funcion para seleccionar la unidad de temperatura
en el display

1 El Indicador de la unidad de temperatura estara ENCENDIDO
al convertir la unidad de temperatura.

OFuncion de Refrigeracion / Calefaccion[o-FE ]

Hay dos aplicaciones para el control de temperatura, una es
calefaccion y la otra refrigeracion.

-Calefaccion: Cuando PV es menor que SV, la salida de control
serd ENCENDIDA para suministrar alimentacion a la carga
(calefactor) y viceversa.

-Refrigeracion: Cuando PV es mayor que SV, la salida de control
serd ENCENDIDA para suministrar alimentacion a la carga
(enfriador) y viceversa.

-En caso del control ON / OFF, 6 modo de control P, la salida
de control para la Refrigeracion / Calefaccion es opuesta para
cada uno.

-En el caso del modo PID, las constantes de tiempo PID para
Refrigeracion/  Calefaccion son diferentes una de la otra ya
gue las constantes de tiempo PID  se determinan dependiendo
en cada objeto de control.

ILa Funcion de refrigeracion(FRIO) y la funcion de
calentamiento(CALOR) deberan de ajustarse correctamente
acorde con la aplicacion, ya que si se ajustan de manera
opuesta, pueden causar un incendio.

(Si ajusta la funcién de refrigeracién (FRIO) en el calentador,
aunque la temperatura se este elevando, se mantendréa
ENCENDIDA y puede causar un incendio.)

1 Evite el cambio de funcion de calentamiento a funcién de
refrigeracion o de funcion de refrigeracion a funcion de
calentamiento en la unidad mientras este operando.

1 Es imposible operar ambas funciones a la vez en esta
unidad. Por lo tanto, solo se debe de seleccionar una funcion.

OOperacion de latecla FUNCTION[ d} -¥ ]

Presione las teclas frontales |§| + IZI al mismo tiempo por
3 seg para tener previamente la operacion de ajuste en el
parametro realizado. Usted puede escoger entre el apagado
de la salida de control y apagado de la salida de alarma.
Permite detener la salida de control sin alimentacion en el
modo RUN.[5taP]

OSalida de Control RUN / STOP

Permite al usuario seleccionar el modo RUN / STOP en el
modo RUN.

I Cuando se requiere detener temporalmente la salida de
control (e.g., durante el trabajo de mantenimiento), use el
comando "STOP" para detener la salida de control.(La salida
auxiliar se prevé normalmente como valor de ajuste.)

1En el caso del modo STOP, el parametro [ STOP ]y el
valor PV esta parpadeando a su vez en la parte del display.
I Cuando la alimentacién se encuentra apagada en el modo
"STOP", el modo "STOP" se mantendra después de que se
suministre nuevamente la alimentacion.(De tal manera que
regrese a la operacién de control normal, hace el modo
"STOP" APAGADO usando las teclas frontales.)

Presione la tecla FUNC t t t
(Ajuste t:3)
Modo Run I
ON

RUN 1 STOP 1 RUN

b
[
.

OReinicio de Alarma

Es una funcion para reiniciar o inicializar la salida de alarma
por fuerza mientras la salida de alarma se encuentra
ENCENDIDA. (Solo es aplicable a Lazo y Lazo / Modo
Standby)

Autonics



Caracteristicas generales de TC/TD

OAlarma de ruptura de lazo(LBA)[ LbA._ ]

Cuando la desviacion del control (SV-PV) es menor que la banda de deteccion LBA durante el tiempo de monitoreo LBA, se
considera control de ruptura de lazo y la salida LBA estar&a ENCENDIDA.

1 Auto tuning no es aplicable durante el modo LBA.

I Cuando se aplica el modo de reinicio de alarma, inicializaré el punto de inicio del monitoreo LBA.

TCuando se selecciona el modo de salida de alarma(AL-1,

relacionados(LBaT, LBaS, LBaB).
A

AL-2), o el modo LBA(LBa _), se muestran los parametros

-
'
'
'
T
'
'

El monitoreo LBA '
no aplica en esta seccion

SV

(Tiempo de 1 (o 2 desviacion del b(Banda de PV
monitoreo) ! dentro [del valgreSea i ' detecci6 ! TCondiciones de ajuste:
; deteccion LBA) , ; deteccion) E Temperatura de ajuste = 100°C
p et , ‘E‘ 1 ‘E‘ t > Desviacién de control = [100°C-PV]
el I . ! ! . t=Tiempo de monitoreo LBA(LBA.T)=10 seg
L : E ! t E s=Valor de ajuste de deteccion LBA(LBA.S)
Salida b ! =10°C
LBA | | ——— LBAOFF — LBAON LBAOFF  [LBAON b=Banda de deteccién LBA(LBAB)=5°C
Alimentacién O ® ® ©) ® ®
ENCENDIDA

Inicio de control ~ @: Salida LBA ENCENDIDA. Tan pronto se suministre la alimentacion, la desviacién del control [SV-PV] se incrementa

arriba del ancho de deteccion LBA
(5°C) dentro del tiempo de monitoreo LBA (10seg).

©@~®: Seccién no aplicada del monitoreo LBA - PV esta dentro el valor de ajuste de deteccion LBA (90<PV<100°C)
®~®:Seccion aplicada del monitoreo LBA (Tiempo de monitoreo LBA: 10seg) - PV se encuentra fuera de la deteccion del valor de

ajuste LBA (90°C<PV).

@: Detencion del monitoreo LBA. PV alcanza el rango de deteccién LBA dentro del tiempo de monitoreo LBA(10seg).

@: Salida LBA ENCENDIDA. la desviaciéon de control [SV-PV] decrece sobre la banda de detecciéon LBA (5°C) en la seccion ®~@.
®: Salida LBA APAGADA. el control de desviacion [SV-PV] incrementa sobre la banda de deteccion LBA (5°C)en la secciéon @~O.
®: Salida LBA ENCENDIDA. la desviacion de control [SV-PV] esta dentro de la banda de deteccion LBA (5°C) en la seccién ©~®.

OSensor de alarma de rotura(SBA)[ 5bR:}]

Es una funcién para ENCENDER la salida de alarma cuando
se corta 0 abre lalinea. Es posible revisar la rotura de sensor
usando contactos de relevador para salidas de alarma o la
sefial audible.

1 Ajuste del parametro del modo de alarma(RL- {, AL-2)
"ShA:IM
I15bRA /5bAL seleccionable

I Reinicio de la salida de alarma apagado de la unidad
para APAGAR la salida de alarma.

OCorreccion de entrada[ } n-b]
La correccion de entrada es para corregir la correccién
ocurrida desde el sensor de temperatura como termopares,
RTD etc.
I Si revisa con precision la desviacién de cada sensor de
temperatura, puede medir con exactitud la temperatura.
1 Use este modo después de medir la desviacion ocurrida
exactamente desde el sensor de temperatura.
Porque si la medida del valor de desviacién no es corregida,
la temperatura mostrada puede ser muy alta o muy baja.
I Cuando usted ajuste el valor de revision de entrada,
necesitara grabarlo, porque puede ser util al realizar el
mantenimiento.

OFiltro digital de entrada[ ARwuF ]
Es una funcion para filtrar sefiales de entrada para un display
mas estable de PV, para proveer una salida de control estable.
Si se produce ruido o el valor PV continua cambiando, es
dificil llevar a cabo un control de alta precision ya que PV
tiene un efecto directo en el nivel de salida.

OLimite SV Alto/Bajo[ L-5u /H-5u]

I Ajusta el limite SV alto/bajo, rango limite del uso de
temperatura dentro del rango de temperatura para cada
sensor, el usuario puede ajustar/ cambiar la temperatura de
ajuste(SV) dentro del limite alto SV [H-Su]~Limite bajo SV
[L -Su].(T No se puede ajustar L -5u >H-5u.)

1 Al cambiar las especificaciones de entrada(! n-E), limite alto
SV(H-5u) y limite bajo SV (L -5u) del uso de temperatura sera
inicializado automaticamente como valor max./min. del rango de
la temperatura del sensor.

OError de entrada MV(aPEn)[ Ernu]

I Ajusta la salida de control cuando ocurre una desconexion
de la entrada del sensor permitiendo ajustarlo como ON/OFF
y ajuste de operacion por el usuario.

I Ejecuta la salida de control por las operaciones establecidas
sin tener en cuenta el ON/OFF y las operaciones del control
PID.

Avutonics
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Caracteristicas generales de TC/TD

mUso adecuado OPrecauciones de uso

ODiagnéstico de "error" simple I Por favor use la terminal(M3.5, Max. 7.2mm) cuando conecte

I En caso de que no funcione la carga (Calentador, etc),
por favor revise el funcionamiento de el LED externo ubicado
en el panel frontal de la unidad. Si el LED no funciona, por
favor revise los parametros de todos los modos programados.
Si el LED esta funcionando, por favor revise la salida
(Relevador, Voltaje de salida de SSR) después de separar la
linea de salida de la unidad.

I Cuando se muestra "OPEN" durante la operacion.

Es una advertencia de que el sensor externo se corto.

Por favor apaguelo y revise el estado del sensor.

Si el sensor esté cortado, desconecte la linea del sensor
desde el bloque terminal y +, - al mismo tiempo. Cuando
se encienda, puede revisar la temperatura del cuarto.

Si esta unidad no puede indicar la temperatura del cuarto, es
que se encuentra defectuosa. Por favor remueva esta unidad
del equipo, de servicio o reemplazo.

(Cuando el modo de entrada es termopar, se encuentra
disponible para indicar la temperatura del cuarto.)

1 En caso de que indique "Error" en el display

Este mensaje de error se indica en caso de que estén dafiados
los datos del programa del chip interno por el fuerte ruido
externo.

En este caso, envié la unidad a nuestro centro servicio después
de remover la unidad del sistema.

La proteccion de ruido esta disefiada en esta unidad, pero no
resiste un fuerte ruido de forma continua.

Si fluye un ruido mayor del especificado en esta unidad (Max.
2kV), puede causarle dafios.

la fuente de alimentacion AC.
ILa marca )\ indicada en el diagrama de esta unidad se
refiere a la precaucion de los documentos incluidos.
1 En caso de limpiar la unidad, por favor tome en cuenta las
siguiente precauciones;
®Limpie el polvo con un trapo seco.
@Este seguro de usar alcohol para limpiar la unidad, no
use acido, acido de cromo solvente, etc.
®Este seguro de limpiar la unidad después de apagarla y
enciéndala después de 30 minutos de haberla limpiado.
I Si esta unidad se usa de una manera no especificada por
el fabricante, puede causar dafios a una persona o a la
propiedad.
I Este seguro de que no entren en la unidad metal, polvo o
residuos de cable, ya que puede causar un malfuncionamiento,
dafio en la unidad o causar un incendio.
1 El tiempo de vida para el relevador de la unidad, se indica
en este manual, el ciclo de vida es diferente dependiendo de
la capacidad de carga y las veces del switcheo, por lo tanto
use esta unidad después de revisar la capacidad de carga 'y
las veces del switcheo.
I Conecte correctamente los cables después de revisar la
polaridad de las terminales.
I No use esta unidad en los siguientes lugares.
®Lugares en donde haya polvo, gas corrosivo, aceite y
humedad.
®@Lugares en donde haya mucha humedad y congelacién.
®Lugares en donde haya luz del sol y calor radiante.
@Lugares en donde haya vibracién o choque.
ISi el equipo se ocupa de manera no especificada por el
fabricante la proteccion prevista por el equipo se dafara.
I Por favor instale un switch de alimentacion o un interruptor
automatico de tal manera que se corte la alimentacion.
I Un switch o interruptor automatico conociendo los requerimientos
relevantes de IEC947-1y IEC947-3 deberan de incluirse en
el equipo con el control de temperatura.
1 El switch o interruptor automatico debera de instalarse
cerca de los usuarios.
I Ambiente de instalacion
®Debera de estar en interiores
@Altitud Max. 2000m
®Grados de contaminacion 2
@Categoria de Instalacion 1.
I El SSRP de este controlador son aislados de la alimentacion
interna.
I No conecte la linea de alimentacién a la parte de conexién
del sensor.
Se puede dadar el circuito interno.

C-55

Autonics



Ajuste Doble

Controlador de Temperatura PID, Doble Ajuste
mCaracteristicas

I Aplicacion de switch digital al Controlador de Temperatura PID
I Realiza un control de temperatura ideal con el nuevo desarrollo de
algoritmo PID y su alta velocidad de muestreo a 100ms
I Salida drive SSR / Salida a relevador y Salida drive SSR /
Salida de corriente seleccionable.
IIncrementa la visibilidad con display mas grande
1 Ahorro en espacio de montaje gracias a su disefio compacto
: Tamafio reducido a un 38% aprox. en comparacion con el modelo
existente (Basado en la profundidad)

Por favor antes de usarlo lea dentro del manual de
operacion "Precaucién para su seguridad”. c us

mlInformacién para seleccionar

()

Controlador de
Temperatura

(7] [o] [4] [tp] = [2] [4] [R]
| Salida de Control R | Salida a Relevador + Salida drive SSR
C | salidade corriente + Salida drive SSR
Alimentacion 4 [100-240VCA 50/60Hz
Salida de alarma

1 | Salida de alarma

Tamafio

|
|
LP | Tipo de ajuste de alarma DIN W96eH96mm |
4 |4 Digitos |
|
|

Tipo de ajuste

D |Ajuste por switch digital

Funcion

|
|
[
|
|
Digito I
1
[
L
[
|

T | Controlador de Temperatura

WEspecificaciones

Series TDALP

Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz

E:;:T?i% dd oe voltaje 90 ~ 110% del rango del voltaje

Consumo de alimentacion 3VA

Método de display 7 Segmentos(Rojo), Otros displays(LED Verde,Amarillo,Rojo)
Tamafio del caracter H22XW11lmm

Tipo de RTD DIN Pt100w(Max. linea de resistencia permisible 5w por cable)
entrada TC K(CA), J(IC)

Precision | RTD £ 5o i

del display To (PV £0.5% 6 +2°C una mayor) rdg +1Digito

Salida Relevador 250VCA 3A la

de SSR 24VCC 3V 20mA

Control | Corriente DC4 - 20mA (Carga de resistencia Max. 600W)

Salida alterna Salida a relevador ALM : 250VCA 1A 1a 1 contacto

Método de control Control ON/OFF y P, PI, PD, PID

Histéresis 1~ 100°C/°F

Banda Proporcional(P) 0.1 ~999.9°C/°F

Tiempo Integral(l) 9999seg.

Tiempo Derivativo(D) 9999seg.

Periodo de control(T) 0.5~ 120.0seg.

Reset manual 0.0 ~ 100.0%

Periodo de muestreo 100ms

Fuerza dieléctrica 2000VCA 50/60Hz por 1min.(Entre la terminal de entrada y la terminal de alimentacion)
Vibracién 0.75mm de amplud a una frecuencia de 5~55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Cid(_) Salida de control Mecanica : Min. 10,000,000 operaciones, Eléctrica : Min. 100,000 operaciones
gg‘:‘;’; Salida de alarma Mecénica : Min. 5,000,000 operaciones, Eléctrica : Min. 100,000 operaciones
Resistencia de aislamiento Min. 100Mw(a 500VCC megas)

Fuerza de ruido Onda cuadrada de ruido generada por simulador de ruido(ancho de pulso 1ms)+2kV fase-R y fase-S
Retencion de memoria Aprox. 10 afios (Cuando se usa semiconductor no volatil tipo memoria)
Temperatura ambiente -10 ~ 50°C(sin congelacion)

Temp. de almacenaje -20 ~ 60°C(sin congelacion)

Humedad ambiente 35 ~ 85%RH

Tipo de aislamiento(*1) =]

Peso de unidad Aprox. 185¢g

Certificacion CE Nis

TC*1)" [E]" La marca indica que el equipo esta protegido por aislamiento doble reforzado.
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Serie TD4LP

AL OUT

mConexiones (m]Montaje de producto
SENSOR A
cH B
S
RTDB -

N 250VCA 1A 1a

+
SSR OUT

24VCC 3V

20mA Max. ~

AD

SALIDA PRINCIPAL SALIDA PRINCIPAL
Relevador Corriente

" 250VCA 3A 1a
CARGA RESISTIVA E

N

N[l el =]E]=]=]]=
R [E] [ [E]E][E R [E][E]

EHH@!

@

E(;JOEZNQECA T Tinserte el producto dentro de un panel, fije el soporte
50/6-0Hz 5VA DC4-20mA con un desarmador como se muestra en la ilustracion.

Carga Max. 600W

mDimensiones

eSoporte

165 645 oCorte del panel

Min. 115

‘?

929

J

—

Min. 115 92708

101.5
Ti

! (Unidad:mm)

Display de Temperatura
Muestra la temperatura actual(PV) en el modo RUN, parametro y valor de ajuste para cada grupo de ajuste en el modo de cambio
de parametros.
Indicador de la unidad de temperatura(°C/°F)
-Muestra la temperatura actual de la unidad.
-La unidad de temperatura(°C 6 °F) del indicador estara parpadeando durante la funcién AT.
(8) Indicador de salida de control/alterna
-OUT : Estard ENCENDIDA ON cuando la salida de control este en ON.
TEn caso de la salida de corriente, estara APAGADA OFF cuando el nivel de salida este bajo 2%, y ENCENDIDA cuando el nivel de
salida este sobre el 3%.
-ALM : lluminara cuando la salida de ALARMA este encendida.
[4Tecla MODE : Se usa al entrar al grupo de ajuste de parametros, regresando al modo RUN, parametros de movimiento y guarda
los valores de ajuste.
Adjuste : Se usa al entrar en el modo ajuste en el modo de cambio, Mover digito / digito arriba / abajo.
Presione las teclas ]+[Alal mismo tiempo para mover el digito u operar la funcion [ SkaP .
6)Switch Digital: Se usa para el ajuste SV o para el ajuste SV de ALARMA.
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Ajuste Doble

wAjustes de Fabrica

IPrimer grupo de ajustes ISegundo grupo de ajustes

. Ajuste de 4 Ajuste de 4 Ajuste de

Parametro Fabrica Parametro Eabrica Parametro Eabrica

AE |Ejecucion de Auto-tuning |  oF F ! - |Tipo de entrada PLA | -Ad |Método de control Pl d

Unidad de Temperatura o Salida d trol
p|Banda o Unl k p L | olk |salidade contro rLY ©
Proporuonal ‘, n- b Correccién de entrada U EU_U ?ontroltador de
£ | Tiempo de control Hul e
} | Tiempo Integral g =R,F |Filro digital 0 cl
. .

d | Tiempo derivativo de entrada AHYS |Histéresis de alarma {

r ESE |Reset manual HE L - Sy | Limite bajo SV -S0 |Ernu |Error de entrada MV oo
HYS |Histéresis 2 H -5y |Limite alto SV 1200 | Lol |Bloqueo ofF

TDe fabrica [ £ ] para la salida de contacto a relevador : 20.0seg./Salida SSR : 2.0seg.

mDiagrama de flujo para el grupo de ajustes

Modo RUN |«
@

o) lPresione MODE | por 2seg. @ lPresione MODE |por 4seg
Primer grupo de ajustes[PRr ] | | Segundo grupo de ajustes |
| Presione|MODE |por 3seg. |Presione MODE | por 3seg.
®

pu
'
r

Ejecucion de Auto-tuning Tipo de entrada

cz
pu
-

Banda Proporcional Unidad de Temperatura

Correccién de entrada

pu
'
o

Tiempo Integral

Tiempo Derivativo Filtro digital de entrada

d =Y
' |23
L€
C|m™m

Reset manual Limite bajo SV

Histéresis Limite bajo SV

Método de control

x
c

r

'
X
oo

ou t Salida de control
®Presione la tecla[MODE] por 2seg en el modo RUN, avanzaal | ...

grupo de ajustes 1. I: Tiempo de control
@Presione la tecla por 4seg en el modo RUN, avanza al

grupo de ajustes 2.
®Se mostrara el primer parametro en el display cuando avance
al grupo de ajustes.

@Presione la tecla|MODE| por 3seg en el grupo de ajustes,
regresa al modo RUN.

Histéresis de alarma

0
x
wc
(K]

Error de entrada MV

™M
D
1
c

Bloqueo

-
D
m

I Si no se presiona alguna tecla por 30seg, regresara automaticamente

al modo RUN vy el valor de ajuste del parametro no cambiara.

I Presione nuevamente la tecla[MODE | un seg después de regresar al modo RUN

presionando la tecla por 3seg, avanza al primer parametro del grupo de ajustes previo.

I Ajuste de parametros

[Grupo de ajustes 2| 3 [Grupo de ajustes 1

« Ajuste el parametro de la manera anterior, considerando la relaciéon de parametros de cada grupo de ajustes.

* Revise el valor de ajuste de parametros después del cambio de parametro del grupo de ajustes 2.

« La parte que se muestra dentro de este cuadro i}, se muestra dependiendo en el ajuste dentro del grupo de
ajustes 2.
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Serie TD4LP

mDiagrama de flujo para el primer grupo de ajustes
T(*1)Presione la tecla[MODE] para salvar los|valores de ajustd en cada modo de

_Presione | IModo RUN
MODE

Ejecucion de Auto-tuning

----------------- :

e ;

o

Reset manual

&EN
—_——

YAl
—_———

Presione| MODE | por 2seg.

adc:

| ’——’ __________________

ajuste y pasa al siguiente ajuste de parametros.

TAuto tuning empieza a funcionar cuando esta ENCENDIDO
y automaticamente se ajusta como APAGADO después
de terminar la operacion.

TEl indicador de la unidad de temperatura estara parpadeando
durante el auto tuning.

Rango de ajuste : 0.1 ~ 999.9°C/°F

Rango de ajuste : 0 ~ 9999seg.
TLa operacion integral estara APAGADA cuando el valor
de ajuste sea "0".

Rango de ajuste : 0 ~ 9999sec.
TLa operacion derivativa estard APAGADA cuando el

valor de ajuste sea "0".

TSe mostrara solo si el parametro del método de control (£ - nd) se ajusta como [P} d].

Rango de ajuste : 0.0 ~ 100.0%
TSe muestra cuando se selecciona el modo de control P/PD.
(No se muestran parametros cuando se seleccionan los modos PID, 6 ON/OFF.)

Rango de ajuste : 1 ~ 100°C/°F
TSe mostrara en el control ON/OFF.

mDiagrama de flujo para el segundo grupo de ajustes

Tipo de entrad Al
v,

——— | n-t

T(*1)Presione la tecla [MODE| para salvar los|valores de ajuste|en cada

modo de ajustes y pasa al siguiente ajuste de parametros.

|

LA <—| Ji L TAjustes del sensor de entrada

Correccién de rgla
ln-b

Filtro digital de ent

D (Tipo de entrada)

TEl indicador de unidad de temperatura estara parpadeando
al seleccionar la unidad.

Rango de ajuste : -999 ~ 999°C/°F

Rango de ajuste : 0.1 ~ 120.0seg.

Rango de ajuste : Dentro del rango de entrada de cada sensor(En el caso de KCA)
TPermite ajustar el rango [ L-SV < H-SV ] -1
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Ajuste doble

Limite alto SV

Rango de ajuste: Dentro del rango de entrada de cada sensor(En caso de KCA)
TPermite ajustar el rango [ H-SV > L-SV ] +1

Pl d|nnnF|

@
{ A A Controlador de
] [T TlLa salida preestablecida Temperatura
rLY<—= S5 CUr|<—| S5 alda .
funcionara como salida
|—f de control.

Rango de ajuste : 0.5 ~ 120.0seg.

TEn el caso de [ L Y] el valor por fabricacion del modo de salida es de
20.0 seg. (2.0seg en el caso del modo [55r ])

TNo se muestran parametros cuando se selecciona la salida de corriente.

|

Histéresis de alarma

AHYG—28
e |

Error de entrada MV

Rango d

Rango d

e ajuste : 1 ~ 999°C/°F

TEI parametro [ RHY5 ] no se mostrara cuando el valor de ajuste se ajuste
como [RAO_/SbAR.T/LBA.. ]

e ajuste : 0.0 ~ 100.0%

T0.0/100.0% se mostrara en el control ON/OFF.

Blogueo

] r
LOL

v A A |
®.Al

m]Sensor y rango de entrada [! n-E ]
I Seleccion apropiada del sensor de entrada por aplicaci

6n del usuario.

Sensor de entrada Display Sensor de entrada °C Rango de entrada°F
K(CA) vrea -50 ~ 1200°C -58 ~ 2192°F
Termopares
J(IC) Ji L -30 ~ 500°C -22 ~ 932°F
DIN
RTD . Pt P}: -100 ~ 400°C -148 ~ 752°F
nominal

IRango de ajuste : [ KCA/JIC / PT ] (De fabricacién : [ KCA])

WFuncion
OAuto tuning[ AE]

I Cuando se ajuste el parametro [ Rt ] como [on], el indicador

de la unidad de temperatura (°C 6 °F) estara parpadeando

durante el Auto tuning. Al completar el auto tuning, el indicador

de la unidad de temperatura regresa a la operacion normal

y [RAE ] automaticamente el pardmetro se convierte en [ on
- CIFF ]

I Se ajusta como [ofF ] para detener el auto tuning.
TGuarda los valores de ajuste previo P, |, D.

1 Si SV se cambia durante el modo auto tuning, este se
detiene.

I Las constantes de tiempo PID calculadas a través de la
funcién auto tuning se pueden cambiar.

ISi el método de control se ajusta como [ onoF ], no se
muestran parametros.

I Auto tuning termina cuando el error [ aPEn ] 0 el error |
ErSV ] (para las serie TD) ocurren durante la operacion.
TEn el caso de los errores [aPEn] o del [ ErSV ] (para la
serie TD), no es aplicable a auto tuning.

OHistéresis[HY5 ]

Ajuste del intervalo de la salida de control ON / OFF en el
modo de control ON / OFF.

. A
Salida ON ¥y OFF
de
Control Histéresis
(HY5)
» Temperatura
ASV

I Si la Histéresis es demasiado estrecha, puede ocurrir una
perturbacion(Oscilacion) debido al ruido externo.

IEn el caso del modo de control ON / OFF, aunque PV
alcance un estado estable aln asi ocurren perturbaciones.
Puede ser a causa de la histéresis(HYS) SV, caracteristicas
de la respuesta de carga o la ubicacion del sensor. De tal
manera que se reduzcan a un minimo las perturbaciones, se
requiere tener en cuenta los siguientes factores de
consideracion en el disefio de temperatura de control; histéresis
propia(HYS), capacidad de calor, caracteristicas térmicas,
respuesta y ubicacion de sensores.

Autonics
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Serie TD4LP

OSalida de control RUN / STOP

Presione las teclas (Ig__|+|Z|) por 3 seg al mismo tiempo para
EJECUTAR o DETENER la salida de control en el modo RUN
por fuerza.

eCuando se requiera detener temporalmente la salida de
control output (e.g., durante el trabajo de mantenimiento),
use el comando "STOP" para detener la salida de control.(La
salida auxiliar se proporciona normalmente como valor de
ajuste.)

eoEn caso del modo STOP, el pardmetro [ STOP ]y el valor
PV esté parpadeando a su vez en la parte del display.
eCuando se corta la alimentacion en el modo "STOP", el
modo "STOP" se mantendra después de que la alimentacion
se suministre nuevamente.(Para volver a la operacion de
control normal, APAGUE el modo "STOP" usando las teclas

frontales.)
) t t t
Presione
la tecla FUNC ' ! '
(t:3 ajuste) ! ! !
Modo Run | E
ON 0

RUN : STOP : RUN
OFuncién de salida de alarma

Cuando PV es mayor o igual que ALARMA SV, la salida de
alarma estara ENCENDIDA y se APAGARA conforme el ajuste
[RHY5 ] cuando PV sea menor que ALARMA SV.
eHistéresis de la salida de ALARMA [ RHYS ]
La figura represeta el ejemplo de la operacién de la salida de
ALARM (ALARMA SV=110°C, Histéresis de la salida de
ALARMA = 20°C). Histéresis de la salida de ALARMA(RHYS)
es para representar el ciclo de salida de alarma ON / OFF.
Permite a los usuarios ajustar la histéresis de la salida de
ALARMA.

.-y

AHYS 20°C
A
: AL OFF AL ON
< A . A >
90°C SV SET 110°C

OFiltro digital de entrada[ AAuF ]

Es una funcién para filtrar sefiales de entrada para un display
PV estable, a fin de proporcionar una salida de control estable.
Si ocurre ruido en las sefiales de entrada o el valor PV sigue
cambiando, se hace dificil realizar un control de alta precision
ya que PV tiene un efecto directo en el nivel de salida.

OLimite Alto/Bajo SV[L-5u/H-5u]

eAjusta el rango del limite alto/bajo SV del uso de temperatura
dentro del rango de temperatura para cada sensor, el usuario
puede ajustar/cambiar la temperatura de ajuste (SV) dentro
de un limite alto SV [H-5u]~limite bajo SV [L-5u].(s L -5u >
H-5u no se puede ajustar.)

@Al cambiar las especificaciones de entrada(t n-E), el limite alto
SV(H-5u) y el limite bajo SV(L -5u) del uso de temperatura se
inicializard como valor méx./min del rango del sensor de temperatura
automaticamente.

OError de entrada MV(ePEn)[ Ernu ]

eAjusta la salida de control cuando ocurre una desconexion
en la entrada del sensor, que permite ajustarlo como ON/OFF
y ajuste de operacién por usuario.

eEjecuta la salida de control por operaciones de ajuste sin
tener en cuenta el control ON/OFF y operaciones de control
PID.

OSeleccion de salida de control[ eUk ]
oEn caso de que la salida a relevador y la salida SSR. En el
caso de la salida de corriente (DC4~20mA) y salida SSR.
eUna funcién para seleccionar la salida de control.

OAjuste de bloqueo[ Lal ]

eEs una funcion para prevenir el cambio de SV vy los
parametros de cada grupo de ajustes.

elLos valores de ajuste de pardmetros aun son posibles de
revisar mientras el modo Lock esta ENCENDIDO.

Display Descripcion
oF F | Blogueo
Lal ! | Grupo de ajuste de bloqueo 2
Lol @ | Grupo de ajuste de bloqueo 1, 2
OError

oEl indicador de error parpadeara (cada seg) en el display
PV cuando ocurre un error durante la operacion de control.

Display Descripcion
E~.5u | Error de ajuste (Cuando SV esta fuera de rango SV)
PE Si el sensor de entrada esta desconectado o

OF LN | el sensor no esta conectado.

HHHH Si la medicién del sensor de entrada es mayor
que el rango de temperatura.

1101 | Silamedicién de la entrada del sensor es

LEEE ] menor que el rango de temperatura.

eOperard de manera normal, si se conecta el sensor de
entrada o regresa al rango normal bajo estado de error aPEn
/HHHH JLLLL.

OConexiones de salida
eAplicacion de la salida a relevador

SERIE TD4LP A
A
o
|? Calentador
Condensador | ....f... . <~ Alimentacion
0.1ms g |
630V T N ?4—|

Magneto o
Contacto a relevador

Mantenga la alimentacion del relevador lo mas lejos posible
del controlador de temperatura. Si la longitud del cable A es
corto, ocurre una fuerza electromotriz a partir de una bobina
de un interruptor magnético y la alimentacion del relevador
puede fluir en la linea de alimentacién de la unidad, puede
causar un mal funcionamiento. Si la longitud del cable A es
menor, por favor conecte un condensador mylar 104(630V)
a través de una bobina del relevador de potencia ()" para
proteger la fuerza electromotriz.

Terminal de contacto a relevador
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Ajuste doble

eAplicacion de la salida SSR
SERIE TDALP Relevador de salida sélida (SSR)
+

Alimentacion de carga

O, Q O
E
Terminal de N =] Alimentacion
salida de §
voltaje R &
O O

#SSR debera de seleccionarse por la capacidad de la ()
carga, ya que de otro modo puede causar un corto circuito Controlador de
y terminar en un incendio. La calefaccion indirecta debera
de usarse con SSR para un trabajo eficiente.
xDebera de usarse el disipador de calor con SSR
integrado. A menos que pudiera causar 70~80% de la
degradacion del rendimiento o puede causar una falla de
SSR en caso de uso a largo plazo.

xAplicacion de la salida de corriente(DC4-20mA)

Temperatura

SERIE TD4LP
Terminal + +
de Alimentacion
salida de [, DC4-20mA de
corriente T - - carga

*Es importante seleccionar la unidad SCR después de
revisar la capacidad de carga.
%Si se excede la capacidad, puede causar un incendio.
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Series TZN/TZ

Controlador auto tunning con doble PID

©Caracteristicas

1 Funcion auto tunning con doble PID:
Control PID con respuesta de alta velocidad para
alcanzar rapido el valor necesario, control PID con
respuesta de baja velocidad para minimizar
sobrecalentamientos
I Display de alta precision:
+0.3%(por valor F-S de cada entrada)
1 Funcién de control autotuning de dos niveles
I Funcion entrada multiple (seleccion de
13 tipos de sensores):
Sensor de temperatura,
Entrada de voltaje y corriente
I Funcion para seleccionar varios tipos de salida
auxiliares, incluye LBA, SBA, 7 tipos de salidas
de alarma, 4 tipos de funciones de alarma,
salida de transmision PV, (4-20mACC), salida
de comunicaciones RS485
I Pantalla con punto decimal para entrada analégica

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
A en el manual de operacion C us

©Informacion para seleccionar

TZ 4 M| — [1 4 R
R -
Salidade control Salida a relevador
S | Salida SSR
C | Salida de corriente (4-20mACC)
4 | 100-240VCA 50/60Hz
TZ4SP/TZN4S -
4| 1 | Salida evento 1
1 | Salidaevento 1
TZAST -
Salida 2 | Salida evento 1 + evento 2
auxiliar R | Salida evento 1+ transmisién PV (4-20mACC)
1 | Salida evento 1
2 | Salida evento 1 + evento 2
Etc. R | Salida evento 1+ transmisién PV (4-20mACC)
A | Salida evento 1 + evento 2 + transmision PV (4-20mACC)
T | Salida evento 1+ comunicacion RS485
B | Salida evento 1+ evento 2 + comunicacion RS485
TZN4 - —
4| S | DIN W48x H48mm (Terminales de conexion) |
TZ4 SP | DIN W48x H48mm (Tipo conector)
Tamafio ST | DIN W48x H48mm (Terminales de conexion)
M | DIN W72xH72mm
TZAITZNA W | DIN W96xH48mm
H DIN W48xH96mm
L DIN W96xH96mm
Digito | —
{ 4 4 Digitos
Serie TZ | Temperatura PID
(T1) Solo para la serie TZ4SP, TZ4ST, TZ4L, TZN4M TZN | Temperatura PID (nuevo)
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Controlador auto tunning con doble PID

©Especificaciones TEI concepto marcado con ([_]) es una funcién actualizada.
Serie TZASP T74ST TZ4M TZ4W TZ4H TZ4L
TZNA4S TZN4M TZN4W TZN4H TZNA4L
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz, 24VCA 50/60Hz / 24-48VCC
R itid
ango perml 1do 90~110% de la alimentacion
de voltaje
Consumo Aprox. 5VA |Aprox. 6VA(bajo voltaje F CA:Aprox. 8VA, CC:Aprox. 7W) (©)
Controlador de
Display Display LED de 7 segmentos [valor del proceso (PV): en rojo, valor de ajuste (SV) en verde] Temperatura
TZ4M F
Tzasp = PV:W9.8xH14.2mm TZ4H
- W4.8x H7.8mm SV-W8xH10mm W3.8xH7.6mm ]
Tamario de TZN4S F W4.8xH7.8mm ' W8xH10mm  [TZN4H F PVAWS Bxt14.2mm
caracteres PVAW7 8xHILmm TZN4aM F PVW7 8xHIImm | SV:W8xH10mm
- PV:W8xH13mm -
SV:W5.8xH8mm SV-W5xHOmM SV:W5.8xH8mm
Termopar K(CA), J(IC), R(PR), E(CR), T(CC), S(PR), N(NN), W(TT)
<tolerancia en la resistencia de linea max. 100+ por conductor>
EntradaigTp Pt100W, JIS Pt100W3 conductores, tolerancia en la resistencia de linea max. 5W, por conductor
Analdgica 1-5VCC, 0-10VCC, 4-20mACC
Salida |Relevador 250VCA 3A 1c
de SSR 12VCC+3V 30mA max.
control |Corriente 4-20mACC carga 600¢ Max.
Transmision _ Transmision PV: 4-20mACC carga max. 600
EVENTO 1 250VCA 1A la
salida [EVENTO 2 — 250VCA 1A 1
auxiliar - a
Comgnl RS485 (transmision PV, ajuste SV)
-cacion
Tipo de control Control ON/OFF, P, PI, PD, PIDF, PIDS
Precision de display F.S £ 0.3% o 3°c (superior)
Tipo de ajuste Por medio de botones al frente
Histéresis Ajustable 1~100°C(0.1~100.0°C) en control ON/OFF

Histéresis de

salida de alarma Ajustable ON/OFF 1~100 (0.1~100.0)%

Erac>npc:>arcional P) 0.0~ 100.0%
Tiempo integral (1) 0 ~ 3600 seg.
Tiempo derivativo D) 0 ~ 3600 seg.
Tiempo de control (T 1~120 seg.
Periodo de muestreo| 0.5 seg.
Ajuste LBA 1~ 999 seg.
Ajuste RAMPA Rampa ascendente, rampa descendente a 1~99min.
Rigidez dieléctrica 2000VCA 50/60Hz por 1min.
Vibracion Amplitud de 0.75mm a frecuencia 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 2 horas
Vida del |Salida principal Mecanica: min. 10,000,000 veces, Eléctrica : min. 100,000 veces (250VCA 3A carga resistiva)
relevador |salida aux. Mecénica: min. 20,000,000 veces, Eléctrica: min. 300,000 veces (250VCA 1A carga resistiva)
Resist. de aislamiento Min. 100Mea 500VCC megas)
Ruido Onda cuadrada de ruido generada por simulador de ruido (ancho de pulso pus)+2kV
Proteccién de memoria Aprox. 10 afios (cuando se usa una memoria semiconductora no volatil)
;’i]n;ir;enrfletura -10 ~ 50°C(en condicion de no congelamiento)
Temp. de almacenaje -20 ~ 60 °C(en condiciéon de no congelamiento)
Humedad ambiental 35 ~ 85%RH
Certificaciones c E cwus
TZ4SP: TZAW:
Peso de la unidad ?g:\?:-s:l%g Aprox. 136g Aprox. 270g ?g:\?jwz:mg Aprox. 2599 Aprox. 360g
Aprox. 1509 Aprox. 2599

TBajo voltaje solo para la serie TZ4SP, TZ4ST, TZ4L, TZN4M .
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©Conexiones
TRTD (Sensor de temperatura resistivo) : DIN Pt 100« (3-conductores), JIS Pt 100+ 3-conductores)
TT.C(Termopar) : K, J, R, E, T, S, W, N
TPara entrada analdgica use la terminal (T.C.) termopar teniendo cuidado en la polaridad.

I1TZN4S —— ——
- ENTRADA SV2 A 5 SALIDA PRINCIPAL
SALIDAEV1 ~« 10 max. 5VCC, 5 [« Alimentacion -
250VCA 1 250 pA — 6> 100-240VCA SSR Corriente
1A 1 o) 4 50/60Hz 5VA - i
TC RTD 12 - 3 3
‘ 5| 8 S| .[0 .‘@
. s IMC111 7 . SALIDA N N
7 i PRINCIPAL
SENSOR [ — —| © T 250VCA 3A 1c 12VCC#3V 4-20mACC
Al 6 1 » 5l Carga resistiva 30mA max. carga 600 smax.
ITZN4M — —
SALIDAEV1 14 7 H] SALIDA
250VCA 1A } NA | F— — . PRINGIPAL SALIDA PRINCIPAL
SALIDA EV2 ; NA E i’ C . 250VCA3A1c SSR Corriente
250VCA 1A 1 2 5 L| Carga resistiva - -
I | — | 7 7
T.C RTD (A+) +  SALIDAPV .[0 .!@
- 5111 4 4-20mACC ﬂ E
— | + +
B ENTRADA SV2 RS485 (salida de
. 3
10 ) Max.5VCC 3 . transmision) 12VCC #3V 4-20mACC
SENSOR Nivs 250uA 1 30mA max. carga 600* max.
9 2 N
— — AI|mentaC|on
— 1 H <1 100-240VCA 50/60Hz 6VA
o — " 24VCA50/60Hz 8VA
24-48VCC 7TW
1TZ4SP ENTRADA SV2
Max. 5VCC
zsopA
A SALIDA PRINCIPAL
SENS_OR o @ Alimentacién SSR Corriente
L . 100-240VCA i B
TC g 50/60Hz 5VA @ 9
" W @)
= - H
RTD =l A Q O @ @ N @ n
c @ SALIDA 12VCC #3V 4-20mACC
@ PRINCIPAL 30mA
SALIDAEV-L © 250VCA3A1c mA max. carga 600° max.
250VCA @ C:) L carga resistiva
1A1a
1TZ4ST SALIDA PV
4-20mACC(salida transmision)
SALIDA EV-2: 250VCA 1A
ENTRADA SV2 ] —1 . [ <] A SALIDA PRINCIPAL Salida Auxiliar
Max. 5VCC ;; 1 5 ™3 10 Alimentacion ) Salida
2501A (o) E# 100-240VCA SSR Corriente transmision PV
—sH 2 6 11 50/60Hz 5VA
- B' — — - —
T.C E . _ - +
B
* 3 7 12 H
SENSOR grp [F] , < @ SALIDAPRINCIPAL l@ 13] @) 6] Q)
4 8 ™3 |13 |1+ 250VCA3A 1c N 18}
— — —— carga resistiva -
— 9 *j! 14|—% 12VCC#3V | 4-20mACC 4-20mACC
30mA max. carga 600° max. carga 600® max.
SALIDA EV-1
250VCA 1A
1TZ4M
SALIDAEV1 ;, 6 13 -
250VCA 1A o — 1 I—? SALIDA PRINCIPAL SALIDA PRINCIPAL
SALIDAEV2 S 12 250VCA3A 1c SSR Comiont
— — carga resistiva orriente
250VCA 1A }? 4 11 LY
(A+) + SALIDAPV 13 13
3 ENTRADASV2 (10— 2-20MACC -l@
E B —2 Max.5VCC ) RS485 (salida . .
250UA K — transmision)
SENSOR  RTD A 7] LM 8 ®) 12VCC #3V 4-20mACC
— | — | é) 30mA max. carga 600° max.
— Alimentacion
E— l 100-240VCA
50/60Hz 6VA
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1 TZAW/TZNAW SALIDA PV
SALIDA PRINCIPAL 4-20mACC
Salida de i -
250VCA3A 1c ( Alimentacion

transmision) 100-240VCA
RS485 RS485 50/60Hz 6VA

r’\ A+) (B-) SALIDA PRINCIPAL
0—1 I l £ } SSR Corriente
elo | e

+

Carga re5|stlva

©
+ Controlador de
[8]7]6[5]4]3]2] ][l ivocsay | 4zomac Temporsrs
30mA Max. Carga 600 Max.
T tmal 1. u@J
SALIDAEV1 SALIDAEV2 rcl L+ 1sensor
250VCA 250VCA  ENTRADA SV2
1A A Max5vee 250pA
1TZ4H | TZN4H — —
SALIDAEV1 ;,NA 8 17
250VCA1A k _7 16
SALIDAEV2 ¢\, | L' | 1= |
2ovca 14 YA 6 15 .- SALIDA PRINCIPAL
5 -
— —| ) SALIDA PRINCIPAL SSR Corriente
ENTRADA SV2 5 5 14 c 250VCA 3A 1c - -
Z/I;))LSXCC T E LT Carga resistiva ‘o l®
Tc B |[#] rey I HG) + SALIDAPV " m
) 3 12 4-20mACC
. E s | —— | Rs485 (salida de 12VCC #+3V 4-20mACC
" 2 11 transmision) 30mA Max. carga 600 Max.
sencor (i [ 10— A
/] 1 @ Alimentacion
— 9 100-240VCA
— — 50/60Hz 6VA
ITZAL /| TZNA4L — —
SALIDAEV1 8 17
250vca 1A/, NO _7 _1 6
%OL\'/DC/;EXZ\*? No| — E . SALIDA PRNCIPAL
6 "
H SSR Corriente
— — | . } SALIDA PRINCIPAL
ENTRADA SV2 5 14 c 250VCA3A 1c - -
Max.5VCC 250uA £, T E L] carga resistiva ‘o l@
Tc B ? E (A+) *  SALIDAPV T T
- =< | | Rsags 4-20mACC 12VCC 3V | 4-20mACC
+ B (salida de
ji' 2 11 (B - transmision) 30mA Max. carga 600° Max.
SENSOR [3/A
L & @ lAlimentacién
— 9 100-240VCA 50/60Hz 6VA
— L — | 24VCA 50/60Hz 8VA
24-48VCC 7W
©Dimensiones
1TZN4S
I Bracket de montaje 100 ICorte del panel Vin. 55
in.
10 78 12
[t
— 3
—— 45
= T ¥
“]II]]]]]]] —m o Q Min. 62 45 °0¢
= L
[—]
=
(Unidades: mm)
95 1 Corte del panel
- > Min. 91
10 73 L2
) ‘
H'l In] _ = L] T —T 6837
d - = = E T L1
o] s Min. 91 687
= |: 0
L] Ll
] .
L \ (Unidades:mm)
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©Dimensiones
1TZ4SP

1TZ4ST

4

B 107 N
12 80 15
i) i)
= =S 1
— —
I :
| m— ~
9 [——] [——1
= = !
107
12 87 g
T
L
i
m e
< oc
= —

1 Corte del panel

Min. 55

r—b

4579°

¥

r,f

Min. 62

L

I Bracket de montaje

457°

(Unidades: mm)

TAunque el TZ4SP usa la misma placa de identificacion que el TZ4ST, la luz indicadora de la salida de sefial del EV2 no esta habilitada

1TZ4M

113

90

Fis
o

4

Il

Il

I Corte del panel

Min. 74

j

685"

4

68797

(Unidades: mm)

@l [-].]

TZN4H Autonics

113

90

=
o

Il

AR, S

hﬂH

90

1 Corte del panel

Min. 50

=

s

—t 923%°

Min. 112

L

_

(Unidades: mm)

1TZN4AW

TZNAW

Autonics

48

A4

1 Corte del panel

Min. 112

N

r

N
4
od

L

Min. 50

92 0°

(Unidades: mm)
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I TZN4L

I Corte del panel
Min. 98

u 7

92 .08
T o
Min. 106 w08
L <L.J ©

[

108
90

Controlador de

Temperatura

(Unidades: mm)

TEPERATURE CONTROLLER :
Sy Autonits

©Descripcion del panel frontal

1TZN4S 1 TZN4M
TEMPERATURE CONTROLLER TEMPERATURE CONTROLLER
© (I
N g
2 -
sv l' 3 .l' n'j' i)
0 PRI o
®
®

1 TZ4AST/TZ4SP 1TZ4M

)

'

—!
l l
—

(N
L
L

S

© ¥
|-
—t—
l‘-
J
l—-
.

[

&)

(9 : Indica salida EVENT 1
. Indica salida EVENT 2
: Procedimiento de ajuste (botdn)

: Indica el valor del proceso (rojo)
. Indica el valor de ajuste (verde)
: Indica la operaci6n de SV2 : Botones de ajuste

: Indica la operacion Autotuning : Indica operacién de la salida de control
TAunque el TZ4SP usa la misma placa de identificacion que el TZ4ST, la ldmpara indicadora de la salida de sefial EV2 esta habilitada.

TNo existe botén (], % ) en el TZ4H y TZN4H.
TEIl indicador de salida de control (OUT) no esta habilitada cuando se usa como salida de corriente.

: Botén selector de modo
: Boton de operacion de Autotuning

SRR
CRSNCINC)

©Como establecer y cambiar el valor de ajuste (SV)
Presione el boton [«] (<), el digito que

En caso de cambiar el valor de ajuste o
parpadea cambiara paso a paso

en el estado RUN, apriete el boton
(L)

El digito 10 ° parpadea en SV.

1Y

goog

IR

o @
FQDDDEDQDDEDDQDEDDDQ%

4 . . .
Presione el botén cuando el ajuste este

Presione los botones [W] (¥ ),[&l(R)

o completo.
al parpadear el digito, y entonces El parpadeo se detendré, entonces regrese al
cambie el valor de ajuste. modo RUN.

TEI proceso explicado arriba es un ejemplo para el TZ4M. En el caso de la serie TZ. Use el boton dentro de los corchetes para el
cambio de ajuste. En los modelos TZN4S, TZ4SP y TZ4ST no hay boton 2 (9> ). No se usa para cambiar el valor de ajuste.

Avtonics C-68



Series TZNI/TZ

©Diagrama de flujo para el grupo 1 de ajustes

Ajuste SV-2

Alarma 1

Alarma de
ruptura del
lazo

Histéresis de la
salida de alarma

Banda
proporcional

Tiempo
integral

Tiempo
derivativo

} ol

- APd

Periodo de
| control

.
Histéresis

Correccion de
entrada

Reset manual

1ascendente

i RAMPA
'descendente

Bloqueo de
botones

!|;|

g _ b
c 3 (g ca (T}

@A

Al presionar el boton [vo] por 3 seg. El modo cambiara al primer diagrama de flujo.

Ajuste el valor SV-2 dentro del rango de entrada para cada sensor.

Ajuste la temperatura de alarma en EV-1 dentro del rango para cada sensor.

Ajuste la temperatura de alarma en EV-2 dentro del rango para cada sensor.

Ajuste el tiempo de monitoreo de la alarma de desconexion del calefactor dentro del
rango 0~999 seg.
Ajuste el intervalo entre ON y OFF para la salida de alarma de 1 a 100°c

(tipo decimal : 0.1 ~ 100.0°c).
Solamente se muestra para la salida de alarma de temperatura.

Ajuste la banda proporcional entre 0.0 ~ 100.0%.
Si el valor de ajuste de P es 0.0, entonces el modo de control sera ON/OFF.

Ajuste el tiempo integral entre 0 ~ 3600 seg.
Si ajusta el valor | como 0 seg. la funcién estara deshabilitada,
no se mostrara cuando P sea 0.0. (control ON/OFF)

Ajuste el tiempo de entre 0 ~ 3600 seg.
Si ajusta el valor de D como 0 seg. la funcion estara deshabilitada,
no se mostrara cuando P sea 0.0. (control ON/OFF)

Ajuste el periodo de control de entre 1 ~ 120 seg.
En caso de usar la salida SSR, el valor debera ser pequefio. (Ejem: 2 seg.)

Cuando use la funcién de control ON/OFF, ajuste la
histéresis de entre 1 a 100°c (tipo decimal: 0.1 ~ 100.0°c)

Corrija errores en el sensor de entrada de entre -49 ~ +50°c
(Tipo decimal: -50.0 ~ 50.0°c)

Ajuste el valor de reajuste manual de entre 0.0 ~ 100.0%
Solo es para el control P, no para el PID

Ajuste el tiempo ascendente de rampa de entre 1 ~ 99 min.

Ajuste el tiempo de rampa descendente de entre 1 ~ 99 min.
Se mostrara cuando seleccione la funcién Ramp en el grupo de ajuste 2.

Cancelar la funcién bloquear (LocK) con OFF
Esta funcion es para bloquear el valor de ajuste.
(Estara disponible el botén AT)

Seleccione ON1, para cambio del valor de ajuste en el grupo 1, el botén AT en el
panel frontal estara deshabilitado.

T El parametro a cambiar empezara a parpadear presionando el boton E| (), desplazandose presionado los botones |E| (), E|( »),
ahora ajuste el valor con los botones |Z| R), |z| (). Después de presionar el boton los datos se guardarén y se mostrara el siguiente parametro.
TRegresa al estado RUN al presionar el boton por 3seg. después de ajustar los cambios en cualquier modo.
T Si no presiona ninglin botdn por 60 seg. regresara automaticamente al modo RUN
TLosmodosAL {,AL2,LbA, 1, d,E,HYS, rESE, ~APU, - APd pueden no visualiizarse dependiendo de los ajustes de los grupos 1y 2 y pasara al siguiente modo.

©A|justes de fabrica (grupo 1 de ajuste)

Modo Valor de ajuste Modo Valor de ajuste Modo |Valor de ajuste| Modo Valor de ajuste
5U-¢2 0 RHYS c £ 20 rAPY H
AL 10 P 30 HYS c rAPd I
AL 0 ! 0 'n-b 0 Lol off
LbR 500 d 0 rESE 0.0
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©Diagrama de flujo para el grupo 2 de ajustes

Si presiona los botonesy por 3 seg. al mismo tiempo en el estado RUN, pasara al grupo 2 de ajustes.

Modo Modo Escala Escala
sensor (Nota) Modo Auto- Modo de calentaminetoy Modo (limite (limite- Pgnto
temper. Evento 1 Evento 2 alarma  tunning  control PID  enfriamiento  unidad superior) inferior) decimal («)
I a-ESEU- ISIEU-25|AL -E[5] REEIS|PI dE[Slo-FESUAL E[SH-SCSIL-SC5] dot ) iador de
Temperatura
[~ WA [ =] L L1 ") Cun i (=X ) [ [N Juy Tiuy %]
[ELAH| [ LbA| [ LbA] [AL-A] [tun | [P! S| [HEAE| (O | [41380] [-100] [ O
tEVE tEVE tEVE tEVE tEVE tEVE tEVE tEVE tEVE
[¢CAL] [ SbA] [ 5bA] [AL-b] [Eund] [P!dF] [fool] [OF ]
tEIVE tEIVE tEIVE tEIVE tEv@E
W iCH [AL-8] [RL-D] [AL-] 000
tEIVE tEIVE tEIVE tEIVE tEVEA
[WiCL [AL- 1 [AL- 1] [AL-d] 0058
tEIVE  tEE  tEE («2) («2)
<<
- Pr] [AL-2] [AL-2 —
t& A tEIE tEIE Ajustar Ajuste Salida de Salida de
|E£rﬁ| |Hl’. _§| |Hl’. _§| Sl\élgggr Vodo direcciog:miento velodc;dad Funcion trargl?nn:iitzién trargl?nn:ilseién
tEIVE tE1VE tE1VE temper. blogueo comunicaciones comunicacion rampa  inferior) superior)
ECrL] [AL-Y] (AL -] [t n-EF{ Lol [PRdr 5F[BPS P RAPEIFS-TIFF5-H]
ol - -« -« — «— «— - - - le———
fElE  169E 1646 L LOL FHor £en £
[LLCH| [RL-5] (AL -5
CLL. [N L
T [ on] [ 81 [8600] [ oFF] [-100] {380
LCCL] [AL-G] [AL-§] TELE TE4E  18IE
=l 4800 on
5 ‘Or tEVE
tE14E 2400
1 ; — -
;' ' Bt ,'_- Sensor de entrada : seleccione uno de los 19 tipos Cf DIE gﬁ:sggf;:;?g?g:_mon Cle LTI C LS
: E U/ - 1| Evento 1: seleccione uno de los 9 tipos Ajustar el valor superior de la escala cuando
EU _ Evento 2 : seleccione uno de l0s 9 tipos FS - H se use la salida de retransmisién (20mA).
AL - k| salida de alarma : seleccione de 4 tipos £c -1 Ajustar el valor inferior de la escala cuando
tE 9 . : 1”3 T L | se use la salida de retransmision (4mA)
[} Auto-tunning : seleccione tunl o tun2
dPEH

>

D PID: seleccione PIDF o PIDS r RBP Activar o desactivar la funciéon rampa.

®

Seleccion. de funcién de calentamiento o enfriamiento b PS Ajuste de la velocidad de comunicacion.

Unidad de temperatura: °C o °F HD’ r 5 Ajuste del direccionamiento de comunicacion

Establecer el valor superior de la escala
(incluyendo salida analégica)
Establecer el valor inferior de la escala
(incluyendo salida analégica)

—»u-
K70
-
pl|i==
=0
3|
[N AW Tl Bl B e W o W

u
FEIE -
ey [H

| Los datos no podran cambiarse cuando esta funcion
L | este activada .

-~
o

R o e G o Ll e YT

i

TEI parametro a cambiar comenzara a parpadear presionando el botén [4] («) y seleccionando el modo usando los botones IZI (R), |i| (¥).
Después, si presiona el botén , se guardaran los datos y se visualizara el siguiente modo.

TRegresara al estado RUN en caso de presionar el boton por 3 seg. después de hacer los cambios en todos los modos.

TSi no se presiona ninguin botén por 60 seg. en ningiin modo, regresara al modo RUN automaticamente.

TLos modos AL 1, AL 2, LbA, |, d, t, HyS, rEST, rAPU, rAPd pueden no visualizarse dependiendo de los ajustes en los grupos 1y 2
y entonces pasaran al siguiente modo.

TSe visualizara "(<<1)" solamente cuando el interruptor de entrada sensor/voltaje/corriente este en voltaje o corriente.

TSe visualizara "(<<2)" solamente en el modelo con salida de transmisién con limites superior/inferior.

©Ajuste de fabrica(grupo 2 de ajustes)

Modo Valor de ajuste Modo Valor de ajuste| Modo Valor de ajuste Modo  |Valor de ajuste|
im-t | PLRH |RAL-E | AL-R |PIdE| PIdS | H-5C ] 1300
EU':’ F“.' ! Htt Eun i D‘Ft HEH}: L'SE '1'33
EU-2 | AL-2 | rARP of F (Unlt of Lol off
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©Rango de entrada para el sensor

Sensor de entrada Valor mostrado Rango seleccionable de Rango seleccionable de
temperatura (°C) temperatura (°F)
K(CA) H ¢LAH -100~1300°C -148~2372°F
K(CA) L vLAaL -100.0~999.9°C Este modo no se usa en °F
J(C) H JICH 0~800°C 32~1472°F
J(IC) L JICL 0.0~800.0°C Este modo no se usa en °F
R(PR) r Pr 0~1700°C 32~3092°F
E(CR) H ECrFH 0~800°C 32~1472°F
Termopar
E(CR) L ECrAL 0.0~800.0°C Este modo no se usa en °F
T(CC) H ELCCH -200~400°C -328~752°F
T(CC) L eLCL -199.9~400.0°C Este modo no se usa en °F
S(PR) S Pr 0~1700°C 32~3092°F
N(NN) N nan 0~1300°C 32~2372°F
W(TT) U EE 0~2300°C 32~4172°F
Norma JPt H JPEH 0~500°C 32~932°F
IS JPt L JPEL -199.9~199.9°C -199.9~391.8°F
RTD
Norma DPt H dPtH 0~-500°C 32~932°F
DIN DPt L dPEL -199.9~199.9°C -199.9~391.8°F
0-10VCC A--1 -1999~9999°C -1999~9999°F
Entrada 1-5VCC R--2 -1999~9999°C -1999~9999°F
analdgica
4-20mACC A--3 -1999~9999°C -1999~9999°F

©lnterruptor selector para entradas sensor/voltaje/corriente

S/W1:1 11

mA V

A)Para entrada de termopar <K(CA), J(IC), R(PR), E(CR), T(CC), S(PR), N(NN), W(TT)>
Para entrada RTD <DPtL, DPtH, JPtL, JPtH >

S/IwW2:v

B)Para entrada de voltaje <1-5VCC, 0-10VCC>

o m

I

mAV

S/W1:2 2 2 S/IW2:vV
C)Para entrada de corriente <4-20mACC>
or | W
SIW1:2 2 2 mA V SIW2:mA

TEspecificacion de fabrica del interruptor selector de entrada sensor/voltage/corriente: entrada para sensor de temperatura.
TSeleccione B) o C) de acuerdo a la especificacion de entrada para cuando sea voltaje o corriente.
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©Funcién salida de alarma

La unidad tiene una salida para control y una salida auxiliar (alarma). La salida auxiliar es opcional. (Esta salida de
alarma es un contacto de relevador (1a) y opera sin importar la salida de control.) La salida de alarma funciona cuando
la temperatura del dispositivo es mas alta 0 mas baja del punto de ajuste.

1 El modo del alarma puede seleccionarse entre 7 tipos en EV-1(EV-2) en el grupo 2 de ajustes.

1 Al operar separadamente EV-1y EV-2, ambas EV-1 y EV-2 no se pueden usar como una segunda alarma superior

o inferior. (©)
I Cuando seleccione la funcion LbA o SbA en EV-1(EV-2) de EV-1, la alarma no podra funcionar. ?ﬁ;gﬂfﬂ:rde

I Verifique abajo "tabla de operacion de salida de alarma" y "opciones para la salida de alarma" para informacion
detallada de operacién y opciones de operacion.

©Tabla de operacidon de salida de alarma

R,’_ -B —— Sin salida de alarma.
-- ¢ Alarma de desviacién de limite superior
OFF 'b ON Si la desviacion entre PV y SV se encuentra mas
H' _ S?/ P?/ arriba que el valor de ajuste de la desviacion de
L 100°C 110°C temperatura, la salida estarda en ON. La desviacion
) o de temperatura se selecciona en el grupo 1 de ajustes
TAjuste 10°C en AL 1(AL 2) desviacién de temperatura AL-10AL-2 .
- ¢ Alarma de desviacion de limite inferior
ON b, OFF Si la desviacién entre PV y SV se encuentra mas
9, _e P?/ S?/ abajo que el valor (_je ajuste de la desviacién_ de_
L 90°C 100°C temperatura, la salida estard en ON. La desviacion
) o de temperatura se selecciona en el grupo 1 de
TAjuste 10°C en AL 1(AL 2) desviacion de temperatura ajustes AL-1 0 AL-2 .
-- I e— ¢ Alarma de desviacién de limite superior /inferior
ON |b : OFF ' b| ON Si la desviacion entre PV y SV se encuentra mas
H, - 3 PV S?/ p?/ arriba o mas abajo que el valor de ajuste de la
L 90°C 100°C 110°C desviacion de temperatura, la salida estara en ON.

La desviacién de temperatura se selecciona
en el grupo 1 de ajustes AL-1 0 AL-2 .

‘- - ¢Alarma de desviacion inversa de limite superior /inferior
OFF b ON b: OFF P
A A A

TAjuste 10°C en AL 1(AL 2) desviacion de temperatura

Si la desviacion entre PV y SV se sucede mas arriba

H, 0 mas abajo que el valor de ajuste de la desviacion
- L‘ PV SV PV ) . o
L 90°C  100°C 110°C de temperatura, la salida estara en OFF. La desviacion
de temperatura se selecciona en el grupo 1 de
TAjuste 10°C en AL 1(AL 2) desviacion de temperatura ajustes AL-1 0 AL-2 .
OEE : b ON ¢ Alarma dg valor absoluto de limite superior
= —L S| PV es igual o mayor que el valor del ajuste de la
] .
H‘_ - 5 5)Y PV alarma de temperatura la salida sera ON.
100°C 110°C La alarma de temperatura se establece en el grupo 1
TAjuste 110°C en AL 1(AL 2) alarma de temperatura de ajustes AL-1 0 AL-2
ON 'b': OFF ¢ Alarma de valor absoluto de limite inferior. SI PV
X . ~ es igual o menor que el valor del ajuste de la alarma
Hl _5 PV SV de temperatura la salida sera ON. La alarma de
L 90°C 100°C temperatura se establece en el grupo 1 de ajustes
TAjuste 90°C en AL 1(AL 2) alarma de temperatura AL-10AL-2.

T"b" es el intervalo entre ON y OFF, el rango de ajuste es 1 ~ 100°C(0.1 ~ 100.0°C) y se puede ajustar en "AHY5", grupo 1
de ajustes.

©Ajuste de alarma [AL-t]

Simbolo Nombre de operacién Funcion
FH_ - ,C,' Alarma general Salida de alarma general sin opciones.
o - . Cuando la salida de alarma se enciende una vez, la salida permanecera
AL-b Funcién de enclavamiento encendida de manera continua.
L . No hay salida en la primera operacion.
AL-r Funcién de secuencia de espera y ap P -
(cuando alcanza por primera vez el valor sefialado)
H, Funcién de enclavamiento y ) ) . )
L -d ; Opera con funciones de enclavamiento y secuencia de espera juntas.
secuencia de espera
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©Funcion
©Funcién de operacién auto tuning

©

La funcion auto tuning PID mide automaticamente las
caracteristicas térmicas de respuesta del sistema de control,
y ejecuta estos valores de manera rapida con estabilidad
después de calcular la constante de tiempo PID necesaria
para el control 6ptimo de temperatura.
1 Ejecute la funcidn auto tuning al comienzo después de
conectar el controlador y el sensor.
I La ejecucion del auto tuning comienza cuando presiona
el botén AT por 3 seg. 0 mas.
I Cuando la funcién auto tuning ha comenzado,
el indicador AT parpadeara, cuando el indicador se apague,
la operacion se detendra.
I Cuando la funcién auto tuning se ejecuta, se puede
detener presionando el boton AT por 5seg. 0 mas.
I Cuando la alimentacion se apaga o se aplica
la sefial de paro mientras se ejecuta la funcién auto tuning,
la constante de tiempo PID no se borrara ya que la
memoriza antes de quedar sin alimentacion.
I La constante de tiempo PID seleccionada por la funcién
auto tuning puede cambiarse en el grupo 1 de ajustes.
IPosee dos modos de auto tuning.
La operacidon del auto tuning se ejecuta con el valor
de ajuste (SV) en el modo Tunl el cual es el
establecido de fabrica. La operacion del auto tuning
se ejecuta al 70% del valor de ajuste (SV). El cambio
de modo esta disponible en el grupo 2 de ajustes.

(modo tun 1)

. _ Tiempo auto tuning
SV
» Tiempo (t)
(modo tun 2)
. Tiempo auto tuning
SV /
/I/ 70% de SV
: > Tiempo (t)

1 Ejecute de nuevo periédicamente la funcion auto tuning,
Debido a que las caracteristicas térmicas del proceso
controlado pueden cambiar al usar de manera continua
por un periodo largo el controlador.

Funcién de salida auxiliar (Event)

La salida auxiliar se puede usar tanto como salida de control

principal y como una funcién auxiliar. La unidad tiene una

salida auxiliar.

I La salida auxiliar es una salida a contacto de rele "1a".

I Puede seleccionar entre 7 modos de alarma u operacion
LBA, para detectar cuando la linea del calefactor se
interrumpe. La funcion SBA opera cuando la linea del
sensor se interrumpe.

I La salida auxiliar puede enclavarse o se puede enclavar
en posicién ON o automaticamente reajustarse dependiendo

de la seleccion de modo de alarma.

I Cuando la linea del calefactor o del sensor se interrumpe,
ya sea la salida SBA o la LBA se encienden. Esta activacion
de la salida debera reiniciarse apagando la unidad.

©Funcién de alarma de interrupcién de sensor (SBA)

La funcién provoca que la salida auxiliar se encienda

cuando la linea del sensor se interrumpe o abre.

Se puede verificar facilmente si la linea del sensor se ha

interrumpido, usando un zumbador conectado al contacto

del relevador.

1 Escoja SBA en el modo Eventol o Evento 2 en el grupo
2 de ajustes.

©OFuncién de alarma de interrupcién de lazo (LBA)

La funcion LBA es para diagnosticar una temperatura
anormal del sistema de control Si la temperatura del
sistema de control no cambia en £ 2°C durante el tiempo
de ajuste del LBA, la salida del LBA se encendera.
Ej.) Cuando el valor de ajuste (SV) sea 300°C, valor de
proceso (PV) sea 50°C, la unidad controla al 100%.
Si en este tiempo no hay cambio de temperatura
del sistema, se reconoce que el calefactor se ha
cortado y entonces se activara la salida LBA.
ILa salida LBA se puede seleccionar en EV1
del grupo 2 de ajustes.
1Si la salida LBA no se selecciona en la salida del
evento, no se visualizara en el grupo 1 de ajustes.
1 El rango se ajuste de la salida LBA esta
entre 1y 999seg.
1 Si la respuesta térmica del sistema de control
es lenta el valor del LBA debera fijarse
a un valor mas alto.
I La salida LBA opera cuando el valor del
controlador se encuentra entre 0 % y 100%.
1 En caso de que la salida LBA este activada verifique
lo siguiente:
=Corto circuito o interrupcion del sensor
de temperatura.
. Condiciones anormales de operacion del
equipo (bobina, contactor etc.)
f Condiciones anormales de carga
(calefactor,enfriador)
,-Conexiones equivocadas o alambres dafiados.
IUna ves que el SBA se activa debido al
sensor dafiado, no se restablecera aunque el
sensor este conectado. En este caso apague
y encienda la alimentacion.

OMensajes de errores

Si se sucediera un error mientras opera el controlador se
visualizara como se describe a continuacion:
I"LLLL" parpadea cuando la temperatura de entrada
medida esta por abajo del rango de entrada
del sensor.
1"HHHH" parpadea cuando la temperatura de entrada
medida este por arriba del rango de entrada
del sensor.
1"oPEN" parpadea cuando el sensor de entrada
no este conectado o el cable este abierto.
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©Control ON/OFF

Al control ON/OFF se le llama de dos posiciones debido I Existe una opcion de respuesta de alta velocidad y

a que la salida enciende cuando PV cae por abajo de SV, otra de respuesta de baja velocidad ambas dentro de la
y se apaga cuando PV es mayor que SV. Este método unidad. De esta manera puede seleccionar la funcién
de cgptrol no,solo es para control de temperatqra sino de acuerdo a la aplicacion.

también un método basico de control de secuencia

ISi coloca el valor P como "28" en el grupo 1 I1Puede selecciohar la funcion de control doble PID en
de ajustes se activara el control ON/OFF el grupo 2 de ajustes. )
1 Existe una diferencia de programacion de Se selecciona en el display P! df o P! d5en Pi dt. oo ©
temperatura entre el ON y el OFF del control, 17! dF(respuesta a alta velocidad)
si la diferencia es muy pequefia puede provocar Este modo se aplica a maquinas o sistemas los cuales

un estado de inestabilidad.
La diferencia de temperatura se puede fijar en la
posicion HyS del grupo 1 de ajustes.

requieren respuesta de alta velocidad.
Ejem) Maquinas a las cuales se deba aplicar inicialmente

El rango de ajuste esta entre 1 a 100 o calor antes de que operen.
(0.1 a 100.0). TMaquinas de inyeccion, hornos eléctricos etc.
1 El modo HyS se visualiza cuando el valor P (Fig. 1)

es "0.0", de otra manera no se visualizara

y saltara al siguiente si el valor de P no es "0.0".
1 El control ON/OFF no debera aplicarse cuando
el equipo (compresor de enfriamiento) a controlar
pueda dafiarse por el constante encendido

y apagado (ON y OFF).

SV

Tt : Tiempo de alcance
S : Overshoot

SV : Valor de ajuste

PV : Valor de proceso

. "
1 Aln si el control ON/OFF se encuentra en PIDF
un estatus estable puede producirse la inestabilidad \ . .
por el valor de ajuste de HyS, la capacidad 1P1 d5(respuesta a baja V?'F)C'_dad) ]
del calefactor, o las caracteristicas de respuesta Este PID se usa para minimizar el sobrecalentamiento,
del equipo a controlar o la posicion de instalacion aun si la respuesta es lenta.
del sensor. Considere lo anterior para minimizar Para controlar la temperatura del aceite, en una maquina
la inestabilidad cuando disefie el sistema. de electroplastia, en donde puede haber un incendio
©OFuncioén de reajuste manual por un sobrecalentamiento, debera usar P! d5.
El control proporcional tiene una desviacion ya que el (Fig. 2)
tiempo de ascenso no es el mismo que el tiempo de Y
descenso, aun si la unidad opera normalmente. La funcion _
de reajuste manual se usa solo en el modo de control *t : Tiempo de alcance
proporcional. SV : Valor de ajuste
I Si establece la funcién r£5t en el grupo 1 de ajustes, PV : Valor de proceso
el reajuste manual comenzara a operar.
ICuando PV y SV son iguales, el valor Reset PIDS
es 50.0% y cuando el control es estable, - : . ,
si la temperatura es menor que SV, TAjuste.predetermlnado de fabrica es Pi df.
el valor rE5t debera ser mayor, de otro modo Seleccione el modo de acuerdo al sistema de control.

el valor de reajuste debera ser mas pequefio. OFuncién de comunicacion RS485
1 Use método de ajuste r£5t de acuerdo a

los resultados del control. Se usa co.n el proposito de transmltlr. el PV a un equipo
externo, ajustando el SV con un equipo externo.

E;Sgéggsivalor I Se puede seleccionar los bps y direccionamiento
Vqlor de : Desviacion normal en el sggundo grupp de ajustes. o
ajuste M| y —— I Seleccion de velocidad de comunicacién: 2400, 4800,
(SV) v Desviacion normal QGOObpS
T_ Incrementar el valor (bit de inicio, bit de paro, no paridad)
Valor del de Reajuste 1 Ajuste de direccion: 1 ~ 99
proceso(PV) 1Si el equipo externo es una PC se usara un convertidor
(SCM-38I) que se vende por separado.

) OFuncién de ajuste de punto decimal (Dot)
OFuncion de control doble PID El punto decimal se muestra como "dot" en el segundo
Cuando se controla temperatura, existen dos tipos de grupo de ajustes, solo cuando la entrada es analégica
caracteristicas de control disponibles como se ve a (0-10VCC, 1-5VCC, 4-20mACC)
continuacion.
Una es para cuando se necesita minimizar el tiempo en
el cual PV alcanza a SV como en la Fig. 1). La otra es
cuando necesita minimizar el sobrecalentamiento aun si
el tiempo de alcance (de PV a SV) es lento (Fig. 2).
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©Funcién de enfriamiento/calentamiento

Por lo general hay dos formas de controlar la temperatura,

una es calentar (calentamiento) cuando PV esta bajando

se activa el calefactor. La otra es enfriar (enfriamiento)
cuando PV esta aumentando se activa el enfriador.

Estas dos funciones operan de manera opuesta cuando

es el control ON/OFF o control proporcional.

Pero en este caso la constante de tiempo PID sera diferente

debido a que se seleccionara de acuerdo al sistema de

control cuando se usa el control PID.

I La funcion enfriamiento y la funcién calentamiento pueden
fijarse en el grupo 2 de ajustes.

I La funcion enfriamiento y la funcién calentamiento deberan
programarse de manera correcta de acuerdo a la
aplicacion, si se ajustan al contrario puede haber un
incendio.

(Si programa la funcién enfriamiento con el calefactor,
aun si la temperatura aumenta el sistema se mantendra
encendido y puede causar un incendio.

1 Evite cambiar esta funcién mientras la unidad este operando.

1 Es imposible operar ambas funciones al mismo tiempo
en la unidad. Por eso solo una funciéon se puede
seleccionar.

I1El ajuste predeterminado de fabrica es la funcidn
calentamiento.

OFuncién SV-2

Si usa la funcion SV-2, cambiara la temperatura del sistema
de control a un segundo valor de ajuste a través de una
sefial externa de un contacto de relevador. Puede cambiar
el valor de ajuste secuencialmente con el relevador sin la
operacion de los botones.

Sv2

SV

Sefal de :
control SV-2 |

>,
Tiempo de

operacion del
contacto SV-2

1 Puede programar SV-2 al tiempo requerido y en un
area en particular, como se ve en la gréfica arriba.
1 El SV-2 esta en el grupo 1 de ajustes.
1 Aplicacion :

El sistema de control, el cual debe mantener una
temperatura constante como en el caso de un horno.

Si se abre la puerta la temperatura bajara. En este caso,
si programa un segundo valor mas alto que el valor de
ajuste, la temperatura aumentara rapido. De esta manera
después de instalar un micro-switch para detectar la
apertura/cierre de la puerta y hacer la conexién con

el segundo valor de ajuste SV-2(que debera ser mayor
que SV) asi se controla de manera eficiente la temperatura.

©Funcién rampa (Ramp)

La funcién rampa es para retrasar el tiempo de ascenso
o tiempo de descenso de la temperatura. Si se cambia el
valor de ajuste en un estado estable de control, se forzara
el aumento o disminucién de la temperatura del sistema
de control durante el tiempo ajustado en el grupo 1 de
ajustes, rAPU, rAPd.

Si rAmp no esta activada en el grupo 2 de ajustes

2,rAPu, rAPd es no se visualizara en el grupo 1 de

ajustes.

I Programe rAmP activada en el grupo 2 de ajuste para
usar la funciéon rampa.

I Programe el tiempo de ascenso y de descenso en el
modo rAPY y en el modo ~APd grupo 1 de ajustes.

I La funcion rampa operara cuando cambie el valor de
ajuste en el estado estable de control o cuando vuelva
a alimentar después de un corte de energia.

1 El rango de ajuste del tiempo de ascenso y descenso
esta entre 1~99 minutos.

TFuncion rAPU (retraso del tiempo de ascenso)

Temperatura de control
cuando no se usa
la funcjon rapa

Cambio
del SV

SV inicial ¥

Temperatura de
control cuando se
u

.
'
i
|
i
'
'
i
'
'
i
'
'
i
|

‘ sa la funcion ;
Lotu rampa gy
A >
JTiempo de ! ; Tiempo de
ajuste rAPU: 1 ajuste rAPU

Provoca el retraso del ascenso de temperatura, cuando

cambia el valor de ajuste en el estado estable de

control, o retrasa el ascenso inicial de temperatura

como se ve en la ilustracion arriba.

Nota)el tiempo rAPY no podra ser mas corto que el
tiempo de ascenso (tu) de temperatura cuando la
funcién rampa no se usa.

TFuncion rAPd (retardo en el tiempo de descenso)

Temperatura de Temperatura de control
control cuando no cuando se usa la funcion

se usa la funcién rampa

SV inicial ‘
Cambio |

del SV ! !

L |

- > |

f Tiempo de :

. ajuste rAPd |

-~

Controla la temperatura descendente como se ve

arriba.

Nota) el tiempo rAPd no podra ser mas corto que el
tiempo de descenso (td) de temperatura cuando
no se usa la funcién rampa.
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©Funcién de correccién de entrada (In-b)
La correccion de entrada es para modificar la desviacion

que sucede en el sensor de temperatura tal como
termopares, RTD, sensores analdgicos. Si se verifica la
desviacion de cada sensor de temperatura de manera
precisa, podra medir exactamente la temperatura.
ILa correccion de la entrada se puede programar
en el modo " n-&"en el grupo 1 de ajustes.
I Use este modo después de medir exactamente
la desviacion del sensor de temperatura. Si la
desviacion medida no se corrige, la temperatura
mostrada puede ser muy alta 0 muy baja. El ajuste
del rango de revision de entrada es 49 ~+50°C
(-50.0 ~ +50.0°C)
I Cuando programa el valor de correccion de entrada,
quiza necesite anotarlo, ya que puede ser util
cuando se haga el mantenimiento.
OkEntrada analégica (modos A-1, A-2, A-3)
1 En caso de medir o controlar humedad, presion,
flujo etc, se emplea un convertidor adecuado, el cual
transforma el valor medido a 20mACC o 1-5VCC o
0-10VCC.

Equioo Salida‘
quip analdgica
a —| Convertidor
controlar 1-5vCC
< 0-10vVCC
4-20mACC

I Para usar la salida analdgica del convertidor como
entrada de control, seleccione el sensor de entrada, y
que el interruptor interno del convertidor
voltaje/corriente en el controlador estén en la misma
condicion con la salida analégica
(Esto debera hacerse sin alimentacion eléctrica)

I La unidad posee un modo de convertidor incluido
Escoja en el modo A-1(0-10VCC),

A-2(1-5VCC) ,A-3(4-20mACC) en el grupo 2 de
ajustes

I Seleccione el valor de entrada para escala
mayor (H-5£) y escala menor (L -5L).

I Conecte la salida analégica del convertidor a la
terminal del sensor de temperatura en el
controlador. Tenga cuidado con la polaridad.

I Despues del procedimiento se controlara igual
con el control de temperatura.

1Ej.) después del procedimiento se controlara
igual con el control de temperatura.

Controlador de

temperatura
Presion

©Conexiones de salida

I Aplicacion de la salida de relevador

SERIE TZ I‘;'
- ]
i
c Calefactor
Condensador...{ -~ 5 G) Alimen-
H 0.1uF = | tacion
630V 7
""""" T
- Relevador
Terminal de relevador de contactos magnético o

contactor
Mantenga el relevador de control tan lejos como sea
posible del TZ/TZN. Si la longitud del alambre A es corta
se puede inducir una fuerza electromotriz desde la
bobina, o el relevador magnético, la que puede fluir por
la linea de alimentacién de la unidad, lo que produce un
malfuncionamiento. Si la longitud del alambre A es corta,
conecte un condensador de mylar 104 (630V) a través
de la bobina del relevador de alimentacion
"(W" para evitar la fuerza electromotriz.
1 Aplicacion de la salida SSR

Relevador de

estado solido
SERIE TZ

(SSR)
g Q Alimentacién
Terminal de Eg
) a
salida de r
voltaje
g @ Alimentacion

de la carga

TEI SSR se debera seleccionar de acuerdo a la carga,
de otra manera se puede poner en corto circuito y
provocar un incendio. Para la operacion eficiente
del SSR no debera estar expuesto directamente al
calor.

TUse un disipador de calor para evitar el deterioro o
falla del SSR, si lo usa por largos periodos de tiempo.

1 Aplicacién de la salida de corriente(4-20mACC)

SERIE TZ

Terminal de | * >
salidade T 4.20mAcc
corriente

TEs importante seleccionar la unidad SCR después de
verificar la capacidad de la carga

TSi la capacidad se excede puede haber un incendio.
I Aplicacién de la salida de transmision (4-20mACC)

Instrumento de registro
Ipanel de medicién

SERIE TZ

Terminal de
salida de

R ENTRADA
transmision

4-20mACC

Sensor de . L . ] .
. de| Presion 2-20MACC I Aplicacion de la salida de comunicacion (RS485)
istema de, B L i -
control |[———{Convertidor |[———— ?&js.;e In-t Convertidor
- SERIE TZ/TZN SCM-38lI PC
(0~100kg) ajuste H-SC RS485 ( )
T - 100 Terminal de salida
i i6 ajuste L-SC
Realimentacion . JO de comunicacién
L]
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©Salida de comunicacion

Olnterfase
Estandar EIA RS485
NUMero de conexiones Disponibles para programar

32, direcciones 01~99.
2 conductores Half duplex

Método de comunica.

Método de sincronia Tipo asincrono

Alcance 1.2km
2400, 4800, 9600(programable)

Distancia de comunicacion

Velocidad de comunicacién

Bit de inicio 1bit (fijo)
Bit de paro 1bit (fijo)
Bit de paridad No

Bit de datos 8 bits (Fijo)
Protocolo BCC

©organizacién del sistema
Resistencia terminal

Superior N
RX() V) (B)
Y\ T
VARA
(A+) (B) (A+) (B)
TZITZN TZITZN
1 (N-1)

©o0rganizacion del control de comunicacién

f Codigo encabezado :
Designa 2 letras como comando como se ve
abajo:
RX(solicitud de escritura) « R[52H], X[58H]
RD(Respuesta de lectura) « R[52H], D[44H]
WX(solicitud de escritura) « W[57H], R[58H]
(Reservacion al campo superior TZ/TZN)
WD(respuesta de escritura) « W[57H], D[44H]
(Reservado al campo superior del TZ/TZN)

.. 1ext : Indica el detalle del contenido del comando

Irespuesta. (ver comando)

...Codigo END:
Indica el final del bloque ETX « [03H]

TCadigo BCC: indica el valor de operacion XOR
desde el inicio hasta el ETX del protocolo
como abreviacion del TZ/TZN.

©comando de comunicacion

IRead[RX] valor de medicidn/ajuste :
direccion 01, comando RX

1. Command(Upper)

<Command

sx| o[ 1| R X P | o [erx[rsc
. . L Encabez. | P:Valor de proceso

Inicio | Direccion de comando | S:Valor de ajuste End | BCC

Valor actual (P)

. Aplicacion : Direccion(01), Cadigo encabezado.(RX),

1. La organizacioén del control de comunicacion STX| 0 1 R X P 0 ETX | FSC
de la serie TZ/TZN es a traves de un 02H | 30H | 31H | 52H | 58H | 50H 30H |osH [BCC
protocolo propio. - .

2. Después de 4 seg. de haber alimentado I Write[WX] valor de ajuste :
el sistema superior podra comenzar la Direccion 01, Comando WX
comunicacion.

3. La comunicacion la iniciara el sistema superior. 1. Command(Upper)

Cuando la sefial salga del sistema superior =Command
el TZ/TZN respondera. stx|[o[ 1| w] x [ s[o [simboo [10°[107]10'[10°|ETX|FsC
S|A|C|T|E|B S|A|C|T|E|B || Ecabez. | S:Valor . Jod
TIolmlxlTle TIolml x| Tle Inicio | Direccion e aiuste Espacio/- | 10*(10%10"|10°| End |[BCC
Superior X[RIPITIX]C XRPITIXC . Aplicacion : Direccion(01), Cédigo encabezado .(WX)
- ‘ ‘ > valor de ajuste (S) +123
v ; AlS|A[C|T|E(B !
Tz b ! cltloimlix|Tlc ! STX 011 W | X | S| 0 |Simbolo |10°|10?|10"|10° |ETX|FSC
TZN : : : K|x|rR|D|T|X|C ; 02H | 03H [31H|57H|58H|53H| 30H  [20H |30H |32H [33H | 03H [BCC
A | B | C ORespuesta
f ' o . ILectura del valor proceso/ajuste
Alimentacion al sistema .
TAe Por 4 seg. min., B » dentro de 300 ms max, 1. En caso de recibir un valor normal de proceso:
Ce Por 20 ms min. El dato se transmite afiadiendo ACK[60H].

©OBlock y comando de comunicacién (Para el valor de proceso +123.4)
Estructura y respuesta del comando Als ElF
C|T|0|1| R| D | P | OSimbolo | 10°|10”|10"|10°|Punto |y | g
| STX | 10* | 10° |R/W | X/D | | ETX | FSCI K| x pecimal | x | ¢
\ / N/ Als ElB

Cédigo L Cadigo Texto Cadigo | Codigo C|T|0|1|R| D | P | O |Espacio| O | 1 | 2 | 3 1 Tlc

inicio . ©6dig0  encapezado END | BCC K|x x|c

P direccionamiento. -~

o Rango de calculo del caracter de verificacion del block o B

o S 06H|02H| 30H | 31H | 52H | 44H | 50H | 30H | 20H | 30H | 31H | 32H | 33H [31H|03H| C

=Cadigo inicio c
Indica el primer blogque STX- [02H], en caso 2. Para el valor de proceso -100
de respuesta se afadira ACK. als c s

. Cédigo de direccionamiento ¢ x Ol |R|D PO oprjojoyo M
Con este cadigo el sistema superior puede distinguir la

. B
serie TZ/ITZN'y programarla en un rango entre 06H[02H| 30H | 31H | 52 | 44H | 504 | 30H | 2DH | 30H | 31H | 30H | 30H [30H|o3H| C
01y 99. (BCD ASCII) ¢
L]
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Controlador auto tunning con doble PID

I Escritura del valor de ajuste
Para el valor de ajuste -100

©Precauciones de uso
1 Use la terminal (M3.5, max. 7.2mm) cuando use la linea

Als N U I B = de alimentacion de CA.

CIT| 0|1 |W]|D/|S|Ogimbolo |10°]10°|10"|10°|T|sS p w/An ; ; indi

K | x M 1El simbolo "/\" en el diagrama de esta unidad indica
precaucion, consulte la documentacién anexa.

Als E|B P : e .

cltlol1lwl|p]|s|o ol1lololT]e 1 En caso de limpiar la unidad, verifique las precauciones

KX x|c siguientes:

()

«=Limpie el polvo con una franela seca. Controlador de

06H[02H| 30H | 31H | 57H | 44H | 53H | 30H | 2DH | 30H | 31H | 30H | 30H |03H| C Temperatura

10tros : en caso de no responder el ACK
= Cuando la direccién no es la misma después de recibir
STX.
» Cuando se recibe un sobreflujo del buffer.
f Cuando la cantidad de baudios u otros valores de
ajuste de comunicaciones no son los mismos.

I Cuando no hay respuesta del ACK
«=\/erifique el estatus de las lineas
. Verifique la condicién de comunicaciones (valor de

ajuste)

f Si supone que el problema es por ruido, intente
3 veces la operacion hasta que el sistema
se recupere.

,>Cuando haya problemas de comunicacion
frecuentes ajuste la velocidad de comunicacion

©Uso correcto

©Diagnéstico simple de errores
1 En caso de que la carga no funcione (calefactor, etc)
verifique la operacién del LED de salida colocado en
el panel frontal de la unidad. Si el LED no enciende,
verifique los parametros de todos los modos programados.
Si el LED esta funcionando verifique la salida (relevador,
voltaje de control de SSR corriente 4-20mACC) después de
desconectar la salida de control de la unidad.
El LED de salida no funciéna con la salida de corriente
4-20mACC.
I Cuando se visualice "Open” durante la operacion.
Este es un aviso de que el sensor externo esta abierto.
Apague la alimentacion y verifique el estado del sensor.
Si el sensor no esta abierto, desconecte la linea del
sensor del bloque de terminales y conecte +, - juntos.
Cuando aplique alimentacién se podra verificar la
temperatura
del cuarto. Si la unidad no puede indicar la temperatura
del cuarto, la unidad tendra una falla. Quite la unidad
del equipo, reemplazarla y llevar al centro de servicio.
(Cuando el modo de entrada sea para termopar es posible
indicar la temperatura del cuarto.)
1 En caso de que se visualice” Er-8" en pantalla .
Este indicar& el dafio en un chip interno de datos por
un ruido externo fuerte.
En este caso, envie a un centro de servicio la unidad para
reparacion, después de quitarla del sistema.
La unidad posee proteccion contra ruido, pero no soporta
un fuerte ruido de manera continua.
Si un ruido mayor al especificado (max. 2kV) fluye hacia
la unidad, esta podréa dafarse.

. Asegurese se usar alcohol para limpiar la unidad, no
use acido, solventes, etc.

f Asegurese de limpiar la unidad después de desconectar
la alimentacion, Vuelva a conectar la alimentacién solo
después de 30 minutos de haber limpiado la unidad.

1Si la unidad se usa diferente a las especificadas por
el fabricante, puede haber el riesgo de accidentes
o dafios fisicos a propiedad.

1 Aseglrese de que no entren liquidos o desechos sélidos
dentro de la unidad, puede provocar malfuncionamiento,
dafos o incendio de la unidad.

ILa vida util del relevador de la unidad viene indicada
en este manual, el ciclo de vida es diferente de acuerdo
a la capacidad de la carga y el nimero de accionamientos
de contactos, use la unidad solo después de verificar
lo anterior.

I Conecte los alambres correctamente después de verificar
la polaridad de las terminales.

INo use esta unidad en los siguientes lugares.

<En lugares donde exista polvo, humedad y gas corrosivo.

» En lugares con ambientes congelantes y condensantes.

f En lugares donde este expuesto directamente a rayos
solares o radiacion de calor.
,-En lugares con vibraciones y golpes.
1Si el equipo se usa de otra manera que el especificado
por el fabricante, la protecciéon que posee puede quedar
sin efecto.
IInstale un relevador de potencia o interruptor termomagnético,
para el corte de alimentacién para proteccion de la unidad.
1 El relevador y el termomagnético deberan cumplir con las
especificaciones EC947-1 y IEC947-3, se incluiran en el
equipo conforme el controlador de temperatura..
1 El relevador y el termomagnético deberan ser instalados
por el usuario.
INo use este producto como voltimetro o amperimetro,
es un controlador de temperatura.
1 Ambiente de instalacion
<Deberé ser en interiores
 Altitud max. 2000m
f Grado de contaminacion 2
,,Categoria de instalacion Il
1 Si desea cambiar el sensor de entrada, reconfigure
los interruptores (SW1, SW2) de acuerdo a cada
especificacion de entrada después de quitar
la alimentacion. Encienda la alimentacion y configure
el modo del sensor, usando los botones frontales en el
diagrama de flujo 2.
El SSR y la salida de corriente del controlador se encuentran
aislados de la alimentacion interna.
INo conecte la linea de alimentacion a la conexion del
sensor. El circuito interno se puede dafiar.
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T3S/T3H/TAM/TAL

Controlador de temperatura, con ajuste tipo switch

©Caracteristicas

1 Varios tamafios segun especificacion DIN
I Precision: F-S +0.5%
1Voltaje de alimentacion universal: Serie T3S

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacién

©Informacion para seleccionar

T][3]|[s] -[B]|4 |[R][P]|[4]|C

Unidad

@]

°C

-99~199, -99.9~199.9
0~99.9

0~199

0~399

0~799

0~999

0~1200

600~1600

Rango de temperatura

Tlo|>|lo|s|Nv[R|o

Pt100W
J(IC)
K(CA)
R(PR)

Sensor de entrada

Salida de relevador
Salida SSR
Salida de corriente (4-20mACC)

Modo de salida

O|n|T| |[D|[R|«~|DO

Alimentacion 110/220VCA 50/60Hz

100-240VCA 50/60Hz

Salida de control

Control ON/OFF, Proporcional

DIN W48 TH48mm
DIN W48 TH96mm
DIN W72TH72mm
DIN W96 TH96mm

Tamafo

Digitos 3 Digitos

4 Digitos

Serie

Hl [ |w| [T [Z[z|wn] |w||d|lw

| Temperatura

TVéase C-53 acerca de los rangos de temperatura para seleccionar el sensor
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Controlador con ajuste tipo switch

©Rango de temperatura para cada sensor

Modelo T3S T3H T4AM [ TAL
Tipo entrada Termopar RTD Termopar RTD Termopar RTD
de sensor J(IC) K(CA) Pt100W J(IC) K(CA) Pt100W J(IC) K(CA) R(PR)| Pt100W
©

1000

800

Rango 600
de escala 400
estandar 200 |-
100 -

0

-100

()
Controlador de
Temperatura

399-c 600-c

209-c 199.9:¢

TEn el caso de seleccionar el sensor R(PR), éste sélo se puede usar para temperaturas mayores a 600°C

©Especificaciones

Modelo T3S T3H T4M T4L
Alimentacién 100-240VCA 50/60Hz 110/220VCA 50/60Hz
dR::\/gﬁ;}grmltldo 90~110% del voltaje especificado
Consumo de potencia 5VA 3VA
Display Display LED de 7segmentos
Tamafio de caracter W4 TH8mm W6 TH10mm W7.2TH9.8mm W9.5TH14.2mm
Precision de pantalla | FeS +1% rdg +1digito FeS+ 0.5% rdg +1digito
Tipo de ajuste Ajuste por interruptor digital
Precision FeS +1% | FeS + 0.5%
Sensor de entrada Termopar : K(CA), J(IC), R(PR) / RTD : Pt100W [No hay R(PR) en series T3S, T3H ]
Resistencia linea de entrada Termopares : Max. 100W / RTD : Max. 5W por alambre
control Histeresis Histéresis : F+S 0.2-3%
ON/OFF F+S 0.5% +0.2% Fijo
Control Control Banda proporcional: _ _ _ i
proporcional FeS 3% fijo, Banda proporcional : FeS 1~10% variable, Periodo : 20sec. fijo
Periodo : 20sec. fijo

Rango de RESET FeS +3% variable
1 Salida de relevador :
250VCA 2A 1c
ISalida SSR : I Salida de relevador : 250VCA 3A 1c
Salida de control 12V +3V 20mACC max. I Salida SSR : 34V +3V 20mA max.
'if‘%ﬁg‘é%’;ﬁgte : 1 Salida de corriente : 4-20mACC Carga 600W max.
600W max.
Auto diagnéstico Proteccion contra ruptura de sensor
Resistencia de aislamiento Min. 100MW(en 500VCC mega)
Rigidez dieléctrica 2000VCA 50/60Hz porl minuto
Resistencia al ruido + 1kV onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1us) por simulador de ruido
~ |Mecanico Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por una hora
Vibracion Malfuncionamientol Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en direcciones X, Y, Z por10 minutos
Golpe Mecanico 300m/s? (Aprox. 30G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces
Malfuncionamiento 100m/s2 (Aprox. 10G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces
Ciclo de vidd Mecanico Min. 10,000,000 veces
del relevadof Eléctrico Min. 100,000 veces (250VCA 3A carga resistiva)
Temperatura Ambiente -10 ~ +50°C(en estado de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -20 ~ +60°C (en estado de no congelamiento)
Humedad Ambiente 35~85%RH
Peso de la Unidad Aprox. 1969 Aprox. 4969 | Aprox. 399¢g | Aprox. 4689

TF.S es el mismo que el rango de medicién del sensor de temperatura.

Ej.) En el caso del rango de medicion de temperatura es desde -99.9 ~ 199.9°C, Escala completa 299.8.
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T3S/T3H/TAM/TAL

©Conexiones

TRTD(Sensor de temperatura resistivo) : Pt 100W (3-Conductores) TTermopar : K, J, R
1T3S 1T4M
TAunque el modelo T4M tiene una terminal para
alarma no funciona pues usa la misma caja que
el modeloT4AMA.
I SALIDA CONTACTO : SENSOR
250VCA 2A 1c CARGA RESISTIVA Tc [+ R
I SALIDA SSR:12V +3VCC 20mA Max.
Il SALIDA DE CORRIENTE:
4-20mACC CARGA 600w Max.
@< ----------------------------- Cc o
SALIDA ALARMA
O @——o
B' - H
- O
SENSOR Q (“)
L H
O«
TC RTD A O
ALIMENTACION
100-240VCA
1SALIDA CONTACTO:
50/60Hz 5VA 250VCA 3A 1c
CARGA RESISTIVA e
ISALIDASSR : A )
24V +3V ALIMENTACION
20mA Max.
1SALIDA CORRIENTE:
4-20mACC CARGA 600WMax.
I1T3H 1T4L
SENSOR
1SALIDA CORRIENTE]
ov 4-20mACC | o~ TC
@ @ L ISALIDA CONTACTO : "
© 110VCA CARGA 600W Max. 250VCA 3A 1c
e ..... @4 ..... CARGA RESISTIVA

/\ ALIMENTACION

ISALIDASSR :

24V +3V
20mA Max.

ISALIDA CONTACTO:

250VCA3A1c
CARGA RESISTIVA

SENSOR

H SSALIDASSR:

24V +3V
20mA Max.

ISALIDA CORRIENTE :
4-20mACC

CARGA 600wMax.

220VCA

© /A ALIMENTACION
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Controlador con ajuste tipo switch

©Dimensiones

QT3S
I Soporte

I Corte del panel
48 100 Min. 53

12 73 15

T T

y 1 WECIIN ©)
450 Controlador de
I ; Temperatura

Min. 62 459

———
45

! (Unidad:mm)
TSocket : PG-08, PS-08 (se vende por separado)
OT3H I Corte del [
) 146 orte del pane!
g Min. 50
12 124 10 ‘
T T 92%°
_i b=y Mn.[OZ 45796
3]
A
(Unidad:mm)
OT4M
I Corte del panel
86 125 Min. 91
13 102 10

y
A

—3

— — .
- 5 Min. 91 68 197
—

i
-

o, 5,
ey s
Y K(CA)0~1200°C \fB[;

(Unidad:mm)

I Corte del panel
118

A

Min. 116
18 87

H
w v

—Y
A

T 925°
Min. 116 92 108

90

109
LTy

Avutonics

(Unidad:mm)
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T3S/T3H/TAM/TAL

©Uso correcto
OUso de los ajustes frontales

—

RESET

Ajuste P.B

0 Ajuste P.B: en el caso del control ON/OFF, ponga valores F.S
0.2~3% de histéresis y en el caso del control proporcional,
ponga valores FeS1~10% de histéresis. Sin embargo, la
histéresis (F*S 0.5%) y la banda proporcional (F-S 3%) estan
fijos en el modelo T3S.

I Ajuste RESET : Corrige desviaciones que se pueden
presentar en el control proporcional y tiene FeS+3% de rango
ajustable. No use este ajuste con el control ON/OFF .

- 0
on -
o
-3% +3%
RESET

«=Gire a la izquierda cuando el valor de desviacion sea mayor
que el valor ajustado. (Direccion =)
. Gire a la derecha cuando el valor de desviacion sea menor

que el valor ajustado. (Direccion )

©O0peracién Normal/Inversa
La operacién inversa activa a la salida en ON cuando el
valor de proceso es mas bajo que el valor ajustado y es usado
para calentar. La operacién normal funciona a la inversa y es
usada para enfriar. (Este modelo funciona en operacion inversa).

©cComo seleccionar el control ON/OFF o el control
proporcional
La especificacion de fabrica es el control proporcional.
Cuando se usa control ON/OFF, cambiar el interruptor del modo
de control de P a F después de separar la tapa del cuerpo.
Cuando la salida de control es salida de corriente, el control
proporcional es fijo, no hay interruptor para cambiar modo de

Control proporcional Control ON/OFF

control.

OSeparacion de la caja
I T4L/T3H

Presione el seguro de
la parte frontal hacia
=, apriete y jale hacia
».la caja se separara.

I T4L/T3H

Abra la cubierta frontal, gire y Presione el enchufe de pines
=, levantelo con un
desarmador comoen ,, se
separara la caja.

empuje hacia =, jale hacia , ,
la cubierta se separara.

©Aplicacién del controlador de temperaturay
conexion de lacarga

I Conexion de salida SSR

Controlador de
temperatura

SSR

Terminales

Alimen-
(+) tacion
dela
carga

para

TCuando se usa voltaje (para controlar SSR) con otros
propositos, no sobre pase el rango de la corriente
establecido.

TTome en cuenta de que cada serie tiene voltaje diferente
(para controlar SSR).

I Conexion salida de relevador

Controlador de temperatura

L Alimentacion
de la carga

Terminales de salida de
los contactos del relevador

TCada modelo tiene diferente capacidad de contactos de
relevador. Cuando la capacidad de carga es alta, use un
relevador auxiliar, que tenga alta capacidad de contactos.

I Conexion salida de corriente

Controlador de
temperatura

Controlador de potencia
(SPC1-35)

. carga
Terminale 9

salida de
corriente

4-20mACC
Alimenta

CARGA 600W Max. cién
de la
carga

TEIl valor de la corriente de 4-20mACC esta disponible para
valores menores de 600W de carga de resistiva.

C-83

Avutonics



Tipo salida de alarma

Controlador de temperatura con salida de alarma / salida auxiliar

©Caracteristicas

|

I Salida auxiliar de alarma
I Alta precision : £0.5
I Varios tamarfios

AN

NN
SNYyT S aawS

(]
Controlador de

Temperatura

ANNNE

AN

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacién

©Informacion para seleccionar

T{3||H||A[-[B||3]||R||P[|4]]|C

Unidad
_—_| C oC
0 -99~199, -99.9~199.9
4 0~399
Rango de temperatura| g 0~799
A 0~999
C 0~1200
F 600~1600
P Pt100W
Entrada de sensor J |00
K | K(CA)
R | R(PR)
Modo de salida R Salida de relevador
S Salida SSR
C Salida de corriente(4-20mACC)
Alimentacion
[ 3 [110220VAC 50/60Hz |
Modo Control
{ B | Control ON/OFF,proporcional I
Salida de alal’ma / Sa“da SUB A Salida de A|arma(HighoLow)
S Salida SUB
Tamafio H DIN W48 I'H96mm
DIN W72 I H72mm
L DIN W96 TH96mm
Digitos 3 | 3 Digitos
4 Digitos
Serie

{ T Temperatura

TVéase C-58 acerca de los rangos de temperatura para seleccionar el sensor.
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T3HA/T3HS/TAMA/TALA

©Rango de temperatura para cada sensor

Modelo T3HA T3HS TAMA | TALA
Tipo entrada Termopar RTD Termopar RTD Termopar RTD
desensor | J(C) K(CA) Pt100W J(C) | K(CA) | Pt10OW || J(IC) K(CA) R(PR) | Pt100W
(OC) 1600 o 1600°c
1200
1000
Rango
de escala 395_300 399f'c 399°c 600°c
estandar I I I
299.9:c
TEn el caso de seleccionar el sensor R(PR), este sélo se puede usar para temperaturas mayores a 600°C
©Especificaciones
Modelo T3HA | T3HS T4MA TALA
Alimentacién 110/220VCA 50/60Hz
Rango de voltaje permitido 90 ~ 110% del voltaje especificado
Consumo de energia 3VA
Display Display LED de 7 segmentos
Tamario de caracter W6 TH10mm W?7.2 TH9.8mm W9.5 TH14.2mm

Precision de display

FeS + 0.5% rdg +1digito

Tipo de Ajuste

Ajuste por interruptor digital

Precision de ajuste

FeS + 0.5%

Entrada de sensor

Termopares : K(CA), J(IC), R(PR) / RTD : Pt100W

Resistencia linea de entrada

Termopares : Max. 100W, RTD : Max. 5W por alambre

Control ON/OFF Histéresis : Variable FeS 0.2~3%
Proporcional Banda proporcional: Variable FeS 1~10%, Periodo : 20sec. fijo
Salida de| SUB SUB : Variable 0 ~ -50°C
alarma | Alarma (Nota) ALARMA : Variable F+S 1~10%

Rango del RESET

FeS +3% variable(solo para desviacion de control)

Control de salida

*Salida de relevador : 250VCA 3A 1c
*Salida SSR : 24VCC =3V 20mA Max.
«Salida de corriente : 4-20mACC carga 600W Max.

SALIDAALARMA :
250VCA 1A 1c

SALIDA AUXILIAR : SALIDA ALARMA:
250VCA 1A 1a 250VCA 1A la

SALIDA ALARMA:
250VCA 1A la

Auto diagnostico

Proteccién contra ruptura de sensor

Resistencia de aislamiento

Min. 100MW(en 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

2000VCA 50/60Hz porl minuto

Resistencia al ruido

+ 1kV onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1ps) por simulador de ruido

Vibracis Mecénica Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por una hora
ibracion
Malfuncionamiento Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en las direcciones X, Y, Z por10 minutos
Gol Mecénico 300m/s? (Aprox. 30G) 3 veces en direccion X, Y, Z
olpe
P Malfuncionamiento 100m/s2 (Aprox. 10G) 3 veces en direccion X, Y, Z

Ciclo de | \ecanico Min. 10,000,000 veces

vida del — - - -

relevador Eléctrico Min. 100,000 veces (250VCA 3A carga de resistencia)

Temperatura ambiente

-10 ~ +50°C(en estado de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje

-20 ~ +60°C (en estado de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH

Peso de la unidad

Aprox. 4849

Aprox. 5149 Aprox. 5179 Aprox. 4259

T(Nota) F.S es el mismo que el rango de medicién de temperatura del sensor.

Ej) En caso de temperatura es de -99.9 ~ 199.9°C, escala completa es 299.8.
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©Conexiones

TRTD(Sensor de temperatura resistivo) : Pt 100W(tipo 3-Conductores)

Tipo salida de alarma

TTermopar : K, J, R

I T3HA, T3HS
© ©)]
ISALIDA ALARMA: 250VCA 1A 1a Controlador de
ISALIDA AUXILIAR: 250VCA 1A 1a Temperatura
1SALIDA CONTACTO: @
ISALIDASSR: Q% | 250VCA 3A 1o
24VCC +3V CARGA RESISTIVA
20mAMax, O :
1SALIDA CORRIENTE:
4-20mACC
CARGA 600WMax. RTD TC
SENSOR
1 T4VA
SENSOR
TC |t
L H
ISALIDASSR: (@<
24VCC +3V B O IO
20mA Max. O‘
1SALIDA CORRIENTE:
4-20mACC 1SALIDA CONTACTO:
CARGA 600WMax. 250VCA 3A 1c
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1 T4LA

SENSOR

ISALIDA CONTACTO:
250VCA3A 1c
CARGA RESISTIVA

220VCA

...... @ ISALIDA SSR

24VCC +3V
20mA Max.
’O 1SALIDA CORRIENTE:
4-20mACC
CARGA 600W Max.

Avtonics C-86



T3HA/T3HS/TAMA/TALA

©Dimensiones

I T3HA, T3HS
I Corte del panel
146 .
48 < > Min. 50
F—’ 12 124 10
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PT100 0~399°C PT10~99°C .
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I Corte del panel
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I Corte del Panel
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©Uso correcto
©Uso de los ajustes frontales

—
I=RE=NE=] @
| E1E] ]
0B | B |8 N
B Db N

Ajuste de
RESET

Ajuste | [
Ajuste de ALARMA
I Ajuste P.B
En el caso del control ON/OFF, ponga valores FeS 0.2~3%
de histéresis y en el caso del control proporcional, ponga
valores FeS 1~10% de histéresis.
I Ajuste de alarma
Ajusta el rango de alarma(F+S 1~10%) teniendo el mismo valor
limite superior e inferior del valor ajustado.
Ejem.) En el caso de que la escala completa del controlador de
temperatura sea 400 °C, si el rango de ajuste de alarma es el
maéximo, el valor es 400°C 1 0.1 = 40°C. el rango de alarma
para el limite alto 40°C y limite bajo 40°C.

Area de operacion alarma limite-alto
140°C

Ancho de alarma limite- alto
Ajuste 100°C»

Ancho de alarma limite-bajo

60°C —— = — ;
Area operacion alarma limite-bajo

(Nota)La escala completa(F.S) de alarma es desde 0°C
hasta la max. temperatura.
Ej.) En caso de usar el rango de temperatura de -

99~199°C, la escala completa es 299°C.

I Ajuste Reset
Corrige la desviacion que puede ocurrir
en el control proporcional y tiene
FeS +3% del rango ajustable.
No opere este ajuste cuando se use
como control ON/OFF.

oy

-3% +3%

RESET

=Gire a la izquierda cuando el valor de desviacion sea mayor
que el valor ajustado. (Direccion =)
, Gire a la derecha cuando el valor de desviacidon sea

menor que el valor ajustado. (Direccién )

©sSeparacién de la caja

1TAMA I T3HA(S)/TALA

Tipo salida de alarma

©Cémo seleccionar el control ON/OFF o proporcional

La especificacion de fabrica es el control proporcional.

Cuando se usa control ON/OFF , cambie el interruptor de modo
de control de P a F después de separar la caja del cuerpo.
Cuando la salida de control es salida de corriente, el control
proporcional es fijo, no hay interruptor para cambiar el modo de

control .
P M F P M F

Control proporcional Control ON/OFF

©Operacion Normal/Inversa
La operacion inversa activa la salida en ON cuando el valor de
proceso inversa es mas bajo que el ajuste de valor y es usado
para calentamiento. La operacion Normal funciona a la inversa 'y
es usado para enfriamiento. (Este modelo funciona en operacién
inversa).

©Funcién SUB (T3HS)
La salida SUB es para alarma usada en maquinas inyectoras,
etc.Si la temperatura del material controlado alcanza el valor de
ajuste SUB, la salida SUB se activa y se mantiene en ON
continuamente.

PT100 0-399-

Medicion de temperatura (PV)

Ajuste de

SUB ajuste
temperatura SUB salida OFF de rango
jE.E)RESET :2.5110
o " | SV de SUB Max. 50°C

e'SU
hid SUB salida ON

SuUB

TLa funcién SUB se incluye sélo en serie T3H .
TEl rango SUB puede ser establecido hasta 50°C mas bajo que
el valor de ajuste.
©Aplicacion del controlador de temperatura y conexion
de la carga

I salida de relevador
Controlador de temperatura

@)

2;

Carga
WV

ot

Alimentacién
de la carga
Terminales de salida

de los contactos
del relevador

250VCA3A1
I Salida SSR ( ©
Controlador de

temperatura SSR

Terminales Carga

S

de voltaje
para
SSR

Alimen-
tacion
de la carga

>OU>0

TCuando se usa voltaje (para controlar SSR) con otros
propésitos, no sobrepase el rango de la corriente
establecida.

I salida de corriente

Controlador
de temperatura

Controlador de potencia
(SPC1-35)

Abra la cubierta frontal, gire y Presione el seguro de la parte
empuje = yjale hacia .,la frontal en = apriete y jale ermin CARGA A arga
) salida de R )
cubierta se separara. hacia , la caja se separara. coriente 600w Max. G o A"_mez’
A tacion de
la carga
Avtonics C-88
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Serie T4LP

Control de temperatura de alta precisiéon con ajuste doble

©Caracteristicas

I Doble preset
I Medicion de alta precision: +0.5%

I Control de calentamiento y enfriamiento en uno solo

1 Uso de doble preset de temperatura cuando se use para

baja temperatura o control de precision. En el control de ajuste
doble, la salida simple opera como inversa y se usa para control
del calefactor. La salida doble se usa para controlar la operacion
del enfriador de manera normal.

La salida doble también se usa como alarma.

A

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacién

©Informacion para seleccionar

T[4

L

P

B||3

R

Unidad

Rango de temperatura

ANNY
AN
AAAAAAA D

AN
AN\

B

0

°C

0~199.9

0~399

Entrada de sensor

0~799

0~1200

600~1600

Pt100W

J(IC)

Modo de salida

K(CA)

R(PR)

Salida de relevador

Alimentacion

Salida SSR

O|n|D D[ R|a|O|[M[O|o|n]|N

Salida de corriente(4-20mACC)

Modo de control

| 110/220VCA 50/60Hz

Salida auxiliar

| Control ON/OFF, Proporcional

Tamafio

T || |»

| salida doble

Digitos

L

| DIN W96 TH96mm

Serie

4

| 4 Digitos

TVéase C-63 acerca de los rangos de temperatura para seleccionar el sensor.

T

| Temperatura

C-89
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