Tipo ajuste doble

©Rango de temperatura para cadasensor

Modelo

T4LP

Tipo entrada

Termopar RTD

de sensor J(IC)

K(CA) R(PR) Pt100W

°C

1600°c

1600

1200°c

1200

1000

800

Rangode 600 o0

600°c 399-c

escala

estandar

400
200
100

799c
399:c
I 199.9c I

0

-100

TEn el caso de seleccionar el sensor R(PR), este sélo se puede usar para temperaturas mayores a 600°C

©Especificaciones

Modelo

TALP

Alimentacion

110/220VCA 50/60Hz

Rango de voltaje permitido

90 ~ 110% del voltaje especificado

Consumo de energia

3VA

Display

Display LED de 7 segmentos

Tamafio de caracter

W9.5TH14.2mm

Precision de display

FeS +0.5% rdg 1digito

Tipo de ajuste

Ajuste por interruptor digital

Precision de ajuste

FeS +0.5%

Entrada de Sensor

Termopar(T.C): K(CA), J(IC), R(PR) / RTD : Pt100W

Resistencia linea de entrada

Termopar : Max. 100W / RTD : Max. 5W por alambre

ON/OFF

Histéresis F+S 0.2 ~ 3%

Control -
Proporcional

Banda proporcional: FeS 1 ~ 10%, Periodo : 20sec. fijo

Rango de Reset

FeS +3%(S06lo para desviacion de control)

Salida de control

1Salida de relevador : 1ra salida : 250VCA 3A 1c, 2da salida : 250VCA 2A 1c
1SSR salida : 24VCC +3V 20mA max.
1Salida de corriente: 4-20mACC Carga 600Wmax.

Auto-diagnéstico

Incluye funcion contra ruptura del sensor

Resistencia de aislamiento

Min. 100MW(en 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

2000VCA 50/60Hz porl minuto

Resistencia al ruido

+2kV onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1us) por simulador de ruido

Mecénica

Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por una hora

Vibracion - -
Malfuncionamiento

Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en las direcciones X, Y, Z por10 minutos

Gol Mecanico 300m/s? (Aprox. 30G) 3 veces en direccion X, Y, Z
olpe - >
Malfuncionamiento 100m/s? (Aprox. 10G) 3 veces en direccion X, Y, Z
Ciclode | Mecanico Min. 10,000,000 veces
vida de - —
relevador | Eléctrico Min. 100,000 veces (250VCA 3A en carga resistiva)

Temperatura ambiente

-10 ~ +50°C(en estado de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje

-20 ~ +60°C (en estado de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH

Peso de la unidad

Aprox. 487g

T(Nota) F.S es el mismo que el rango de medicion de temperatura del sensor..

Ej.)En caso de usar la temperatura es de -99.9 ~ 199.9°C, escala completa es 299.8
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Serie T4LP

©Conexiones

TRTD(Sensor de temperatura resistivo) : Pt 100W(tipo 3-Conductores) TTermopar : K, J, R

...... ,@ 1SALIDA SSR:

ISALIDA CONTACTO- ([ C

24VCC 3V
20mA Max.
ZPOVEASALe - g0 ) > 1SALIDA CORRIENTE: SENSOR
CARGA RESISTIVA 2 20mACE
CARGA 600WMax.
SALIDA ALARMA :
250VCA 2A 1c
A\ AvenTacon ©
©Dimensiones
118
18 87 13
. |
S
= = |
[——] [—— —
o EIEIE E1EIE " g § ] 8
“leEEl |leEE]~ [ |
B |8 || B |8 |8
_— /e L
L —

I Corte del panel

Min. 101

. 9219

Min. 114

925°

(Unidad:mm)
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©Uso correcto

©Operacion
Este controlador tiene dos salidas que funcionan
independientemente . En otras palabras es capaz de ajustar los
valores separadamente. El ajuste Low Set funciona en operacion
inversa como otros controladores comunes y el HI Set funciona en
la operacion normal. Es capaz de controlar calentamiento y
enfriamiento

Control de calentamiento Control de enfriamiento
ON OFF ON
2~ A
SAY SV
LOW SET HI SET

TLas terminales = , f son para la salida del Low Sety las

terminales ,,...T para la salida del HI Set .

©Uso de los ajustes frontales

INPUT K(CA) 0-399-

:SJlMI( l@@l{w
\

Ajuste P.B Ajuste

I Ajuste P.B

En el caso del control ON/OFF,ponga valores FeS 0.2~3% de
histéresis y en el caso del control proporcional, ponga

valores FeS 1~10% de histéresis.
I Ajuste RESET

Corrige la desviacion que puede ocurrir en el

control proporcional y tiene - 0

F+S +3% del rango ajustable. /.@‘\,

No opere este ajuste cuando se use A N7 A
-30,

como control ON/OFF. 3% RESET +3%

=Gire a la izquierda cuando el valor de desviacion sea mayor
que el valor ajustado. (Direccion =)
- Gire a la derecha cuando el valor de desviacion sea menor

el valor ajustado. (Direccion )

OSeparacion de la caja

Presione el seguro de la parte frontal hacia = apriete
y jale hacia ,, Se separara la caja.

Tipo ajuste doble

©Co6mo seleccionar ON/OFF o proporcional

La especificacién de fabrica es el control proporcional.
Cuando se usa control ON/OFF, cambie el interruptor de modo
de control de P a F después de separar la caja del cuerpo.

iV |

Control proporcional Control ON/OFF

©Operacion Normal/lnversa

La operacion en inversa activa la salida en ON cuando el valor
de proceso es mas bajo que el valor ajustado y es usado para
calentamiento. La operacién Normal funciona a la inversa y es
usado para enfriamiento. (Este modelo funciona con operacion
en inversa)

OAplicacién del controlador de temperaturay
conexion de carga

I salida SSR

Controlador de
temperatura SSR

® 24 O
Terminal de
salida de 24VCC 20mA
voltaje para Max.
SSR
o ~0 O

TCuando se usa voltaje (para controlar SSR) con otros
propdsitos, no sobrepase el rango de la corriente
establecida.

O>»x—HZm
>O3T>0

>

I Salida de relevador

Controlador de temperatura

ch

Alimentacion
de la carga

Terminales de salida de
los contactos del relevador

Salida Capacidad del relevador
1ra SALIDA 250VCA 2A
2da SALIDA 250VCA 3A

I salida de corriente
Controlador de Controlador de potencia
temperatura (serie SPC1)

Terminal
salida de 4-20mACC

corriente | CARGA 600WMax.

Carga

Alimen-
tacion
de la
carga

'H'
>0O>0-HZm

TEI valor de la corriente de 4-20mACC estéa disponible para
valores menores de 600W de carga resistiva.

Avtonics C-92
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T3NI/TAYI/TAWI/T3SI/T3HI/TAMI/TALI

Indicadores de temperatura, varios tamanos

©Conexiones

I Varios tamarfios

- W48 TH24, W72 TH36, W48 T H48, W48 THO6,

W72

TH72, W96 T H96mm

I Solo indicadores, sin funcién de salida

I Funcion de medicion de alta precision
: F+S+0.3% 0 +0.5%

!} Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion

©Informacion paraseleccionar

T

3[|{S||I|—[N||4]N

Pll4]|C

Serie

Unidad l

| «c

-99~199, -99.9~199.9, -99.9~99.9

0~99.9

0~199

Rango de temperatura

0~399

0~500

0~799

0~999

0~1200

600~1600

Pt100W

Sensor de entrada

J(IC)

K(CA)

R(PR)

Modo de salida

Alimentacion

| sin salida

12-24VCC

Modo de control

110/220VCA 50/60Hz

Mw(X||lZ|l|B|R|[e|TD][M[O|>|o|a|n|NF[ol|O

100-240VCA 50/60Hz

Indicador

pzd

| Sin funcién de control

Tamafio

| Indicador

DIN W48 TH24mm

DIN W72 TH36mm

DIN W96 TH48mm

Digitos

DIN W48 TH48mm

DIN W48 TH96mm

DIN W72TH72mm

DIN W96 TH96mm

3 Digitos

4 Digitos

N
Y
W
S
H
M
L
3
4
T

| Temperatura

TVéase C-67 acerca de los rangos de temperatura para seleccionar el sensor
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Indicador de temperatura

©Rango de temperatura para cada sensor

Modelo T3NI T4AYI/ T4WI
Entrada RTD Termopar RTD
de sensor Pt100W J(IC) K(CA) Pt100W
°C 1600
1200 1200°c
1000 (©)
800 S0 Controlador de
Rango de 600 Pr soos Temperatura
escala 400 i 199 G M
estandar 200 99.9:¢ I ) I
100 2
—
-100 -99.9¢c -99.9:c
Modelo T3SI T3HI TAMI / TALI
Entrada RTD Termopar RTD Termopar RTD Termopar
de sensor | j(IC) |K(CA) Pt100W J(IC) |K(CA) Pt100W J(IC) K(CA) R(PR) PtL0OW
oC 1600°c
1600 1200.c
1200 550
1000 799 u
Rango d 800 1
99 %€ 600 399°¢ 399 600 399
escala 409
, 199c 199.9c
estandar oog [l BT s kRt -
00 ET"®H T "9 K T KT T % R
0
-100 99:c -99.9:c
TEn el caso de seleccionar el sensor R(PR), este solo se puede usar para temperatura mayor a 600°C.
©Especificaciones
Modelo T3NI T4YI T4AWI T3SI T3HI T4MI T4LI
' > 100-240VCA | 110/220VCA | 100-240VCA
Alimentacion 12-24vCC 50/60Hz 50/60Hz 50/60Hz 110/220VCA 50/60Hz
Rango de voltaje _ : -
permitido 90 ~ 110% del voltaje especificado
Consumo de energia 2W 3VA
Display Display de 7 segmentos LED
- _ _ _ W7.21 WI.5T
Tamafo de caracter W5 TH8mm W9.8TH14.2mm W4TH8mm |W6TH10mm
H9.8mm H14.2mm
FeS £ 0.3% .
Precision de display ’ FeS + 0.5% rdg +1digito
rdg +1digito
Entrada de sensor Pt100W Termopares(T.C): K(CA), J(IC), R(PR) / RTD : Pt100W
Resistencia linea Max. SW Termopar : Max. 100W / RTD : Max. 5W por cable
de entrada por cable
Resistencia de aislamiento Min. 100MW(en 500VCC mega)
Rigidez dieléctrica 2000VCA 50/60Hz porl minuto
Resistencia al ruido +500V +1kV onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1ps) por simulador de ruido
Vibracién Mecénica Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por una hora
Malfuncionamiento Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en las direcciones X, Y, Z porl0 minutos
Golpe Mecénico 300m/s? (Aprox. 30G) 3 veces en direccion X, Y, Z
P Malfuncionamiento 100m/s? (Aprox. 10G) 3 veces en direccion X, Y, Z
Temperatura ambiente -10 ~ +50°C(en estado de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -20 ~ +60°C (en estado de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 85%RH
Peso de la unidad Aprox. 34g Aprox. 170g | Aprox. 322g | Aprox. 107g | Aprox. 368g | Aprox. 356g | Aprox. 433g

TF.S es el mismo con el rango de medicién de temperatura del sensor.

Ejem) En el caso de que la temperatura sea de -99.9 ~ 199.9°C, la escala completa es 299.8
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T3NI/TAYI/TAWI/T3SI/T3HI/TAMI/TALI

©Conexiones

TRTD (Sensor resistivo de temperatura ) : Pt 100W (3-Conductores)

TTermopar : K, J, R

1T3NI

1T4vI

AA A A

(]2 ][] 2] [s][6]
A A A

1 T4wi

220VCA 110VCA
50/60Hz 50/60Hz OV

H

2] [s][«][s][e][7]

B B A . A
+ o ! RTD A[— |B B L@J RTD A B B'
! - LAV /AALIMENTACION
ALIlhiI-Ezh?1Y,AC(SON SET\JTSDOR e [ 100-240VCA Te i /\ ALIMENTACION
SENSOR 50/60Hz 3VA SENSOR
1T3SI 1 T4MI
SENSOR
TC |+ ¥ -
(AW '
i W ;
() Q ®
B
= :@ @4—
ONO,
SENSOR T 1
+ A
re Anenacion 220VCA 110VCA
ég%g:g\g\:/ﬁ 50/60Hz 50/60Hz OV
.u o
©
/A ALIMENTACION
1 T3HI 1 T4LI
ov TC
CE +
50/60Hz SENSOR

220VCA
50/60Hz

/\ ALIMENTACION

@
©,
®
O,
O,
@
®
O,

+

= E SENSOR

110VCA
50/60Hz

220VCA
50/60Hz

S A ALIMENTACION
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Indicador de temperatura

©Dimensiones

OT3NI
I Corte del panel
52 Min. 55
> PELLLLLI
41 7 ‘

|
D T T%‘H—'ﬁ%—fj 2229

‘ 45%3°
~ (©

I Soporte

Controlador de

[~ %
21
=
>
-~
9

Temperatura

(Unidad:mm)

OT4YvI

I Corte del Panel
Min. 91

q
3

A
—
A
.
L.

w

P

o

o3

8

36
30

Y Min. 40 +0.7
_ 685
—— /s
IEI = ——|
—

(Unidad:mm)

I Corte del panel

Min. 116

Autonics l

(Unidad:mm)

OT3sI
I Soporte I Corte de panel

48 100 Min. 53

12 73 15 | !
P ‘

[ T .5
°C 3 % Min. 62 455 5°
TEMPERATURE

INDICATOR

45

T3sl_xossc _ Autonics Y

(Unidad:mm)
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T3NI/TAYI/TAWI/T3SI/T3HI/TAMI/TALI

©Dimensiones

1 T3HI
I Corte del panel
~ 146 N Min. 50
12 124 w29
I R 0 T I
T —1 927%°
Min. 102 4579°
INDICATOR
g - (Unidad:mm)
1T4MI I Corte del panel
3 86 N o 125 . Min. 91

13 102 10

INDICATOR

K(CA) 0-1200°C [

L—O—A
o
o3
<

687"

(Unidad:mm)

118

18 87 }3

INPUT K(CA)

INDICATOR

AIEEEEEEN

I Corte del panel

Min. 116

-

92 7*

Min. 116

L

92 7°

(Unidad:mm)

©Uso correcto
OT3NI

I T3NI es usado exclusivamente para medir la
temperatura real e interna en el proceso.

1 El modelo T3NI no esta disponible para RTD favor
de checar opciones antes de especificar el producto.

©0tros componentes
1 Verifique el nombre de modelo cuando escoja el
componente, dado que el sensor debera de ser del
mismo tipo que el producto. Ejem) Sensor Pt100
modeloT4WI-N3NPO

I La alimentacion del T3NI es de 12-24VCC y no esta
disponible en CA.
1 EI RTD requiere usar un Pt100W de 3 hilos, con la

misma longitud y calibre del conductor.

1 EI RTD requiere usar un Pt100W de 3 hilos, con la
misma longitud y calibre del conductor.

I La extension del cable del termopar debera usarse
con el cable de compensacién determinado o con un
cable de termopar.

C-97
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Control de temperatura analdgico tipo perilla

Tipo analdgico sin display, ajuste de temperatura por perilla

©Caracteristicas

I Tipo sin indicacion
1 Ajuste de temperatura por perilla ] :
L 5 ' ©)
I Incluye funcién de falla de quemador : : | - . Controlador de
. ., . 2y : . Temperatura
I TOS: alimentacién universal

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion Cc us

(Sélo serie TOS)

©Informacion para seleccionar

T][o|[s|—[B][4][R][P|[4][C

Unidad |
| C °C
X 0~60
1 0~100
2 0~200
Rango de temperatura 3 0-300
4 0~400
6 0~600
8 0~800
C 0~1200
Entrada de sensor P PtLOOW
J J(IC)
K K(CA)
Modo de salida R Salida de relevador
S Salida SSR
Alimentacion 3 110/220VCA 50/60Hz
4 100-240VCA 50/60Hz
Modo de control Control proporcional
F Control ON/OFF
Control ON/OFF, proporcional
o S DIN W48 TH48mm
Tamafio —
M DIN W72TH72mm
L DIN W96 TH96mm
Digitos

O |Sindisplay |

Serie

T | Temperatura |

TVéase C-72 acerca de los rangos de temperatura para seleccionar el sensor.
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TOS/TOM/TOL

©Rango de temperatura para cada sensor

Modelo TOS/TOM/TOL
Tipo Termopar RTD
de sensor J(IC) K(CA) Pt100W
oC 1200 1200c
1000
600-c
Rango de 288 _____________________________ 300 -onnn 00 300, 400
escala 200:c 200¢c 200-c
estandar igg 100 I I I 100-c I 60.c  100ec I
ol | | " |
-100
©Especificaciones
Modelo TOS TOM TOL
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz 110/220VCA 50/60Hz
Rango de voltaje permitido 90 ~ 110% del voltaje especificado
Consumo de potencia 2.2VA 3VA
Método de indicacion Indicador LED ON Indicador LED ON/OFF
Tipo de Ajuste Ajuste por perilla
Precision de Ajuste FeS +2%
Entrada de Sensor Termopar(T.C): K(CA), J(IC), / RTD : Pt100W
Resistencia linea de entrada Termopar : Max. 100W / RTD : Max. 5W por cada cable
Control ON/OFF Histéresis : F+S 0.5 +0.2% fijo
Proporcional Banda proporcional : FeS 3% fijo, Periodo : 20sec. fijo
Salida de control ::Z::ZZ :ess:levador: 250VCA2A1d 1Salida de relevador: 250VCA 3A 1c
12VCC carga +3V 20mA Max. 1SSR salida : 24VCC +3V 20mA max
Auto-diagnostico Incluye funcion de falla de sensor
Resistencia de aislamiento Min. 100MW(en 500VCC mega)
Rigidez dieléctrica 2000CA 50/60Hz porl minuto
Resistencia al ruido +1kV onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1ps) por simulador de ruido
Vibracion Mecénica Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por una hora
Malfuncionamiento Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en las direcciones X, Y, Z porl0 minutos
Golpe Mecénico 300m/s? (Aprox. 30G) 3 veces en direccion X, Y, Z
Malfuncionamiento 100m/s? (Aprox. 10G) 3 veces en direccion X, Y, Z
Ciclo de | Mecanico Min. 10,000,000 veces
ida de | Electico Min. 100,000 veces(250VCA 3A en carga resistiva)
Temperatura ambiente -10 ~ +50°C(en estado de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -20 ~ +60°C (en estado de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 85%RH
Certificaciones cmus
Peso de la unidad Aprox. 1049 Aprox. 4199 Aprox. 4269

TF.S es el mismo con el rango de medicion de temperatura del sensor.
Ejem) En caso de usar el rango de 0-800°C la escala completa es “800”
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Control de temperatura analogico tipo perilla

©Conexiones
TRTD (Sensor resistivo de temperatura) : Pt 100W (tipo 3-cables) TTermopar : K, J, R

1TOS 1TOM

SALIDA CONTACTO:
250VCA 2A 1c
CARGA RESISTIVA

(C)

SALIDACONTACTO:
250VCA3A 1c
CARGA RESISTIVA

Controlador de
..... >© SALIDA SSR: Temperatura

12VCC +3V
> 20mA Max.

SALIDA SSR ®‘

c
12VCC £3V  Qutereeefrrrrreee 7 ®: 5
L
©H
Oy

20mA Max. B' H

RO
SENSOR ) (P

TC RTD

A\ ALIMENTACION

220VCA
50/60Hz

= SENSOR
N

T.C

/\ ALIMENTACION
100-240VCA
50/60Hz

50/60Hz

ITOL

SALIDA CONTACTO:
250VCA3A 1c
CARGA RESISTIVA

SENSOR

SALIDA SSR:(D<

12VCC +3V
20mA Max. @4 """

220VCA
50/60Hz

110VCA
A ALIMENTACION )

©Dimensiones

I1TOS
I Corte del panel

= Min. 53

r L]
e
|E S| win.62 4550
L)

! (Unidad:mm)

TSocket : PG-08, PS-08(se vende por separado)
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TOS/TOM/TOL

©Dimensiones

ITOM
I Corte del panel
- 132 » Min. 91
20, 102 10
T 68757
—_ = I T
=  ~ Min. 91
| [ © 685"
TOM Avutonics i
- Lol P
B (Unidad:mm)
ITOL, TDL
~ 121 ~ I Corte del panel
21 87 13 Min. 116
< ﬁ< j‘ <
== | T 927%°
= | 4
L 3 Min. 116 9198
== — L
= = [ ]
TOL Autonics | |
o] I L = v
(Unidad:mm)

©Uso correcto

©OAplicaciéon del controlador de temperatura
y conexién de carga

I Salida SSR
Controlador de
temperatura SSR
+
) O
Terminal E Carga
de salida de 12vCC E
voltaje para 20mA Max. A Alimen-
SSR R tacion
© e de carga
I Salida de relevador
Controlador de temperatura
Carga
WY
Alimentacion
de carga

Terminales de los contactos
del relevador
(250VCA 2A 1c
250VCA 3A 1c)

©Operacion Normal/lnversa
La operacion inversa activa la salida en ON cuando el
valor de proceso es mas bajo que el de ajuste y es usado
para calentamiento. La operacion normal funciona a la
inversa y es usado para enfriamiento. (Este modelo
funciona en operacion inversa)

©CoOmo seleccionar el control ON/OFF o proporcional

La especificacién de fabrica es el control proporcional.

Cuando se usa control ON/OFF, cambie el interruptor de modo
de control de P a F después de separar la tapa del cuerpo.
Nota)Diversos modelos requieren cambiar el modo de control a
través de un puente o soldadura

Control ON/OFF

Control proporcional

OSeparacion de caja

ITOM, TOL

Presione el seguro de la parte
frontal en = apriete y jale hacia
-, la caja se separara.

Presione el enchufe e,
levantelo con un desarmador
como en ,, se separard la caja.

C-101
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Controlador de temperatura para enfriar/descongelar

Controlador de temperatura para Enfriar/Descongelar DIN W72 FH36mm

©Caracteristicas
1 Control ON/OFF
I Especificacion de entrada F especificacion basica: NTC (termistor),
opcional: RTD(DIN Pt100e, )
IIncluye funciones de retardo.
Funcién de seleccién descongelar Auto/Manual, retardo al arranque del compresor
retardo al re-arranque, tiempo minimo de encendido,
retardo al descongelamiento, retardo a la operacién del ventilador de evaporacion
I Funcion de correccion de entrada
I Permite ajuste de periodo de operacion para proteger de fallas al compresor.

A Lea antes del uso "Prega}uciones de seguridad” m

en el manual de operacién c us
©Informacién para seleccionar (Excepto para 12-24VCC)
TC I3 ||Y||F| —|1(|4]||R

(9]

Controlador de
Temperatura

Salida

Salida de relevador |

Alimentacién I

100-240VCA 50/60Hz |

R
4
1 Compresor

2 | Compresor+ Descongelamiento

3 | Compresor+ Descongelaiento+ Evaporador
F

Y

3

Salida de control

Control

Control de enfriamiento

Tamafio

Digitos

| 3 digitos

Serie

|
DIN W72 T H36mm |
|
|

TC | Controlador de temperatura

©Especificaciones

Modelo («<1) TC3YF-14R |(<1)TC3YF-14R TC3YF-24R TC3YF-24R TC3YF-34R TC3YF-34R
Alimentacion 12-24VCC lOgO?gSXZCA 12-24VCC 10?0?:C())IEI/ZCA 12-24VCC 1OSO?SSXZCA
Rango permisible de voltaje 90 a 110% del rango de voltaje

Consumo 8W 4VA | 8W | 4VA | 8W | 4VA
Display Dispaly LED (rojo) de 7 segmentos

Rango de indicacion NTC : -40.0 ~ 99.9°C (40 ~ 212°F), RTD : -99.9 ~ 99.9°C (-148 ~ 212°F)

Precisién de display [PV £0.5% o £1°C Max.] rdg +1digito

Periodo de muestreo Min. 0.5seg

Sensor de entrada («<2) NTC : Termistor, RTD : DIN PT 100e
Resistencia de linea de entrada Tolerancia resistencia de linea max. 5e,

Método de control Control ON/OFF (ajuste sensibilidad 0.5~5.0°C, 2~50°F variable)

Salida de control Compresor (250VCA 5A 1a)  Compresor (GS0VEASALE) gﬂ%g%?;ﬁa% (1§%0VCA10A1a)

Salida descongelamiento (250VCA 10A 1a) Salida ventiador 0r(250VCAASA 1)

Proteccién de memoria Aprox. 10 afios (memoria semiconductora no volatil)

Resistencia de aislamiento Min. 100Me, (a 500VDC mega)

Rigidez dieléctrica 2000VCA 60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales externas y la caja)

Resistencia al ruido +2kV fase Ry fase S (ancho de pulso 1ps)

Ciclo de | Compresor Mecénica : Min.20,000,000 veces, Eléctrica : Min.50,000 veces (250VCA 5A carga resistiva)

vida del | Descongelam, Mecénica : Min.20,000,000 veces, Eléctrica : Min.100,000 veces (250VCA 10A carga resistiva)

relevador | ventilador Mecénica : Min.20,000,000 veces, Eléctrica : Min.50,000 veces (250VCA 5A carga resistiva)

) .| Mecanica Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 10 a 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 2 horas

Vibracion Malfunciona. Amplitud de 0.5mm a frecuencia de 10 a 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 10 minutos
Temperatura ambiente -10 ~ 50°C (en condicién de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje -20 ~ 60°C (en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente 35 ~ 85%RH

Peso de la unidad Aprox. 143 g

T (<<1) No hay funcién de descongelamiento (<«<2) RTD (PT 100, ) es opcional.
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©Conexiones

Salida Salida Salida
ventilador descongelar  compresor.
250VCA 5A 250VCA10A  250VCAB5A

Carga resistiva Cargaresistiva Carga resistiva

W] ] [
cllele] o] (@] el @] 9]
4] [s][e] [7] [8] [o] o] [}
RTD L@J

9] [©

1 2 3
A B B’
pwt
SENSOR Alimentacion
NTC
©Dimensiones 1 Corte del panel
5 87 R - 84 . Min. 91
5 72 - B 65 12 |
r 'l |‘ g = | +05
TC3VF Autonics | ] r I -
A R @ || e Min. 40
v , -'. ' ©] » — _ ™ + < >
b A (Unidad:mm)

DEF(luz salida descong.) : se ilumina cuando la salida descong. est& activada
FAN(luz salida de ventilador-evaporador) : se ilumina cuando la salida de
evaporacion esta activada.
COMP(luz salida compresor) : enciende cuando la salida del compresor esta activada.
(@) MD(boton de modo) : Para introducir. cambiar y salvar parametros
» =(botdn de ajuste:arriba/abajo) : Para cambio de parametros
| (6) - : Mostrar el signo de menos
Display del valor de proceso : Muestra el valor actual (PV) en el modo RUN.
Muestra parametros y valor de ajuste cuando ajusta parametros.
I (Punto decimal en display) : Muestra un punto decimal cuando la unidad de
tiempo es 'Min'
© B (Punto decimal en display) : Muestra un punto decimal cuando la unidad de
temperatura es °C.

=N , (Muestra la desviacion) : la indicacion"% enciende cuando PV es
mayor que SV, la indicacion"* enciende cuando PV es menor que SV
°C, °F (Unidad de temperatura) : Configurable °C o °F

TCuando se aplica un retraso de tiempo, la luz de salida del descongelamiento,
del ventilador del evaporacién y del compresor se enciende simultdneamente
después de que parpadea cada segundo.

©ldentificacion del panel
frontal

©Como programar y cambiar el valor de ajuste (5u)
Modo RUN

OEspecificacion de entrada y rango

Muestra la temperatura actual.

Muestra "5u" cuando presiona el boton [MD].

& =
v
Aol SO = _nn
L [
Establecer y cambiar el
valor de ajuste

Especificacién entrada Ajuste temperatura/rango de uso
°C oF
RTD(DPT 100¢) -99.9 ~99.9 -148 ~ 212
Termistor -40.0 ~99.9 -40 ~ 212

El rango de temperatura se fija conforme el rango.

valor con los botones [=] [=].

al modo de operacion.

TSi ningln boton de presiona por 60 seg, regresa al modo de operacion.
TCuando presiona el botén para ver el valor de ajuste, regresa al modo de operacion.

TCon el boton [=] para

ne e
e,

se podra ajustar valores negativos.

1 El valor de ajuste parpadea cada 0.5 seg, y se puede cambiar el

i ICuando presiona el botén[MD] se salva el valor de ajuste, regresando

TPresione los botonesm 0E| para ajustar (cambiar) continuamente el valor, el nimero aumentara (o disminuird)

a gran velocidad.
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Controlador de temperatura para enfriar/descongelar

©Diagrama de flujo para el grupo 1 de ajustes

—>| Modo RUN
A

Presione el botén por 3 seg.

Hys O g

Ajuste la histéresis de la salida del compresor entre 0.5°C~5.0°C

g [y}
0 2~50 °F.
HIE! Ajuste el intervalo de descongelamiento entre 0~24 horas. ©
: | '—’, T ., , Controlador de
TSi el intervalo se establece como 0, la operacion serd manual. Temperatura

EH=]

Ajuste el tiempo de descongelamiento entre 0~59 minutos.
TSi el ajuste del intervalo se establece como 0, no funcionara.

'
(AN}
Dt

Ajuste el tiempo de monitoreo para alarma de interrupcion de lazo entre
0~999segq.

TSi el tiempo de monitoreo se establece en 0, LBA no funcionara.

1B
=R
G

[5d]=]

’
o

) 5 E,E s Corrija algun error generado en el sensor de entrada.
ne Lo El rango de ajuste es -10.0~10.0°C.

TEn el modo RUN, si se presiona el botén[MD] por 3 seg,

OAjustes de fabrica

entrara al grupo 1 de ajustes, observandose HYS. Modo | Valor de ajuste || Modo | Valor de ajuste
TEIl pardmetro H45 se mostrara cuando entre al grupo 1 de ajustes. HYS 1.0 ' bR 0
TPresione el boton durante la operacion de ajuste para salvar din 4 inb 0.0

el valor de ajuste que se cambio y mostrar el siguiente parametro. dEE 30

TPresione el boton por 3 seg. durante la operacion de ajuste,
regresara al modo RUN.

©Diagrama de flujo para el grupo 2 de ajustes

©OAjustes de fabrica

Modo | Valor de ajuste| Modo | Valor de ajuste
Presione el boton por 5 §eg. SdL 0.20 CLE 0
aBala] Ajuste el retardo de arranque y el ank 0.20 dUE 50
L0.= 14 | tiempo de re-operacion del compresor. drP 1.00 Unk oC
El rango de ajuste es 0m10s~9m59s.

9 ju FAn EF1 Lol OFF

Modo RUN

Ajuste un tiempo minimo de encendido para evitar frecuentes arranques/paros del
compresor.
El rango de ajuste es 0m10s~5m00s.

Ajuste el tiempo de retardo del descongelamiento final y del ventilador de evaporacién.
El rango de ajuste es 0m00s~5m59s.

Ajuste el modo de operacion del ventilador del evaporacion.
O O O O

EF Il &2 EFd — EFI— EFH e EFS
O O O Ol

Ajuste el intervalo de operacion del compresor en error.
El rango de ajuste es 0~20min.

Ajuste la proporcion (%) de operacion durante el intervalo de funcionamiento en error.
El rango de ajuste es 0~100%.

Desactivar bloqueo
Ajuste la unida de temperatura. (=] FF q

& Bloquear grupo 1 de ajustes,
P
DL <E]_ DF L ":B grupo 2 de ajustes

L L. ! |Bloquear grupo 2 de ajustes

Establezca el modo de bloqueo. Bloquear valor de ajuste (SV)

_>E] _,E] E], L[H rupo 1 de ajustesl, grupo 2
DFF? L[:?LEE? LES‘ gegjustes ! grup

TSi en el modo RUN, presiona el bot6rfMD] por 5 seg, entrara al grupo 2 de ajustes mostrandose 54
TEIl pardmetro 54 se muestra cuando ingresa al grupo 2 de ajustes.
TPresione el botc’m durante la operacion de ajuste para salvar el cambio del valor de
ajuste y ver el siguiente parametro.
TPresione el botén por 3 seg. durante la operacion de ajuste, regresara al modo RUN.
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©Funciones y operacion
OHistéresis [ HY5]
1 Ejecuta el control ON/OFF para controlar la salida del compresor .
1 El compresor se puede dafiar por frecuentes ciclos de encendido/ apagado en el valor de ajuste. Asi se puede
establecer la histéresis entre la temperatura de activacion y la temperatura de desactivacién para proteger al compresor.
Ej) si en el TC3YF se establece temperatura de ajuste (54) como -20°C, histéresis (H45) como 1.0, la salida
del compresor se encendera cuando llegue a -19°C y se apagara cuando alcance -21°C.
TEn el control ON/OFF, la temperatura es menor que SV, la salida esta en OFF estara en ON cuando sea mayor,
también se designa como control de dos posiciones.
TEI rango de ajuste de histéresis es 0.5~10.0°C(2~50°F).

OCorreccion de entrada [inb]
Corrige algn error generado por el sensor de temperatura.

Ej) Cuando la temperatura del cuarto sea -18°C, y la temperatura mostrada en el controlador es -20°C,
ajuste el valor de correccién de entrada ({fnb) como 2.0, esto corregira el valor a -18°C.
TEI rango de ajuste de la correccién de entrada es -10.0°C~10.0°C. (-18~18°F)
©Descongelar

Cuando el compresor opera por largo tiempo, la eficiencia baja debido al congelamiento del evaporador. El descongelador
quita el hielo alrededor del evaporador.
I Calor de descongelamiento (Auto descongelar) ] _

Monte un calefactor junto al evaporador y operelo con un intérvalo de descongelamiento [d {n] y un

tiempold £ £] para el controlador de temperatura, para eliminar el hielo.
IDescongelamiento manual

Cuando presiona el boton p por 3 seg, se activa el descongelado para un tiempo [d E ] durante la operacién
del compresor.. ) )
El valor del intérvalo de descongelamiento anterior no se borra.

TCuando presiona el boton p por 3 seg. regresa al auto descongelar. (el intervalo de tiempo de descongelar desde
la salida de descongelamiento es OFF.)

TCuando el intervalo de descongelar se ajusta a “0.0”, solo se opera el descongelamiento manual.

TCuando se usa como descongelamiento manual, las salidas del compresor y del ventilador del evaporador
se encuentran en OFF cuando la salida de descongelar esta en ON.

TEI rango de ajuste del intervalo de descongelar [d {n] es de 0~24 horas y el tiempo [d £ E]
es de 0~59 min.

©Operacion de enfriado (compresor)
Control de temperatura : Mantiene la temperatura de ajuste repitiendo la operacién ON/OFF en el rango de histéresis.

) A Retardo de Retardo de Tiempo
Arriba de cero tiempo tiempo min. de
arranque re-operacion encendido
e > <
Temperatura de —
enfriamiento \\ \\
/'y
sv Histéresis
»s // Y
Abajo de cero » Tiempo
(«<1) («<2)
Compresor ON
OFF

T Il : La salida no esta operando, solo la luz frontal COMP se encuentra parpadeando.

ORetardo de tiempo del arranque y re-operacion [ Sdi ]

1)Retardo del arranque: cuando aplica alimentacion de nuevo al compresor después de que previamente se
habia cortado el compresor podria estar sobrecargado En este caso, el retardo del arranque evitara la disminucion
del ciclo de vida del compresor. El rango de ajuste es 0Om10s~9m59s.

TLa luz de salida esta en ON simultdneamente después de que ha parpadeado cada segundo durante el tiempo
de retardo.

2)Retardo a la re-operacion : no funciona dentro del tiempo de retardo de re-operacion después de que el compresor
se apago, para evitar la operacién continua ON/OFF. El rango de ajuste es 0m10s~9m59s.

T(«1)Para el tiempo de retardo de arranque, la salida del compresor esta en OFF aun
cuando PV es menor que SV.
Se enciende después de que el tiempo de retardo de re-operacion se termino.

ITiempo minimo de encendido [ ank]

Ajuste un tiempo minimo de encendido para evitar la operacién frecuente ON/OFF.
El rango de ajuste es 0m10s~5m00s.

T(«2)Salida del compresor esta en ON aun cuando PV es menor que la histéresis. Se apaga después de que
el tiempo minimo de encendido se ha terminado.
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Controlador de temperatura para enfriar/descongelar

©Operacion de descongelacién (Calefaccion para descongelar)

Periodo » Periodo
operacion de Operacion operacion de
descongelar _del enfriado _descongelar
Retardo  Operacion Operacion Operacion Operacion
a”anquei del enfriado ‘de| enfriadg ‘del enfriadg ‘del enfriadg
Enfriamiento E
(Compresor)
Intervalo Tiempo Setar::) Intervalo Intervalo  Retardo Intervalo Tiempo g:)t ador d
descongela- descongela- eSCOI " | descongela- descpngela— descon-  idescongela- | descongela- T;r\lp;::ur:r e
_ miento _i_ miento g(i:ar miento _ Mmiento . gelar miento miento
Descongelar | - ‘ .
EF ! Ventilador de

evaporacion Retardo ventilado: Retardo ventiladpr Retardo ventilador
del evaporacion: del evaporacio del evaporacién

EF 2 Ventilador de - - - |
evaporacion : ; : : :
EF 3 Ventilador de

evaporacion
EF Y Ventilador de

evaporacion
EFS Ventilador de4
evaporacion

=

Inicio THM : La luz de pantalla solo parpadea (no opera la salida)

alimentacion
Iintérvalo descongelar [d {n]

Comienza a descongelar para el periodo en cuestion. Rango de ajuste es 0~24 horas.

Cuando el intervalo de descongelamiento se ajusta a "0.0", solo opera como manual.
ITiempo descongelar [dEE ]

El descongelador (calefactor) esta encendido durante el tiempo de descongelamiento El rango de ajuste es 0Om~59m.
1El tiempo de retardo de operacién descongelamiento/ventilador de evaporaciéon [Tiempo de caida: dr P ]

1)Tiempo de retardo del descongelamiento: es el tiempo para drenar el liquido restante. Después de que el tiempo
de retardo ha finalizado. el compresor empieza a operar, (rango de ajuste: 0Om00s~5m59s)

2)EIl tiempo de retardo de operacion del ventilador del evaporacion: mejorar la eficiencia del sistema de enfriamiento,
la operacion del ventilador se retrasa hasta que la placa de evaporacion se congele después de que el compresor opere.
(Rango de ajuste : 0m00s~5m59s)

TEIl tiempo de retardo del descongelamiento y la operacion del ventilador de evaporacion se manejan con un solo
ajuste de tiempo (dr P)

TCuando el tiempo de retardo del descongelamiento ha terminado, el descongelado se detiene y el intervalo se repite.

TLa luz de salida esta en ON simultdneamente después de que ha parpadeado cada segundo durante el tiempo
de retardo.

©OModo de operacion del evaporador [ FARn ]

IModo de operacion 1[ EF ] : funciona igual que el enfriador.
I Modo de operacién 2[ EF 2] : opera después del tiempo de retardo de la operacién del ventilador. Estara en
OFF durante la operacién de descongelar.
I Modo de operacion 3[ EF 3] : Inicia cuando se aplica alimentacién y solo opera durante el intervalo
de descongelado. (No provoca influencia alguna sobre el congelador).
I Modo de operacion 4[ EF 4] : el ventilador del evaporador opera solo en el periodo de congelar o descongelar
se encuentra en OFF cuando el compresor y descongelador se encuentran detenidos.
(se usa para controlar la temperatura arriba de cero)
I Modo de operaciéon 5[ EF S ] : Inicia cuando se aplica alimentacién y trabaja hasta que la misma se desconecte.

©OMensajes de error
La indicaciéon Err y el contenido parpadearan cada 0.5 seg cuando exista un error.

Err/ aPn Sensor de entrada desconectado

El sensor de entrada es normal o la temperatura del congelador no cambia
Err/ LbR por arriba de 1.0°C(2°F) en un determinado tiempo, indica una interrupcion de lazo (LbA).

E~-/ LLL Temperatura de proceso (PV) es menor que la del rango

Err/ HHH Temperatura de proceso (PV) es mayor que el rango

TLa indicacién de error aPn/LLL/HHH desaparece después de que el factor anormal se compone.
(La indicacion del sensor, regresa al rango en pantalla)
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©Ciclo de operacion [LLE ]/ rango de servicio en ON del compresor en error [ dUk ]

Cuando sucede un error, repita la operacion ON/OFF basada en los valores de ajuste Ciclo de operacion

del ciclo de operacion (CL E) y el rango de servicio (dUt) del segundo grupo de ajustes para del compresor

proteger el interior del compresor. Repita hasta que el error desaparezca. B gl

TEIl rango del ciclo de operacion: 0~20 min,
El rango de ajuste del lapso de servicio en ON: 0~100% ON

TCuando el ciclo de operacion del compresor sea "0", mantiene el estado Compresor OFF l | l
OFF en error. Ellapso de servicio en ON (dUt) no mostrara error.

TEI lapso de servicio del compresor es "100", se mantiene el estado ON en error

©Alarma de desconexién de lazo (LBA)

Cuando la temperatura de enfriamiento no cambia por arriba de 1.0°C(2 °F) durante el de tiempo de monitoreo
ajustado en el pardmetro de la alarma de interrupcién de lazo (LbR) se considera una operacién anormal. Se
observara Err, LbA cada 0.5seg y la salida del compresor repetirh ON/OFF durante el ciclo de operaciéon (ELE) y se
activara por el lapso ajustado (dLt) durante el error.

Cuando presiona el botén[MD]por 3 seg, después de verificar el compresor, operara normal cancelando el error. La
funcién LBA no funcionara cuando el valor LBA este en "0".

(rango de ajuste LBA: 0~999seq)

©Ajuste de bloqueo [Lal]
Limite el cambio de SV y parametros

En servicio (%)

o FF : Desactivar bloqueo
L L. ! :Blogueo del grupo 2 de ajustes
L [ .2 : Blogueo del grupo 1y 2 de ajustes

L [.3 :Bloqueo del grupo 1, 2 de ajustes y el valor de ajuste

©Uso correcto

1. Asegurese de no exceder las especificaciones del relevador cuando use contactos sino podria causar un incendio
€on un corto circuito
2. Monte un dispositivo que absorba las sobretensiones en la bobina cuando controle un relevador de potencia
0 magnético de alta capacidad, la fuerza contraelectromotriz puede pasar al interior del dispositivo por la
operacion de los contactos del relevador.
. Instale un interruptor de seguridad o termomagnético para cortar la alimentacion.
. El interruptor o termomagnético se deberan instalar en la cercania por el usuario para su facil operacion.
. No use el controlador de temperatura como voltimetro o amperimetro.
. En caso de usar un sensor RTD use los 3 conductores del mismo calibre cuando se necesite hacer
una extension. Sino podria haber una desviacion de temperatura si la resistencia de las lineas es diferente.
7. Verifique la polaridad y conecte adecuadamente cuando use un sensor RTD al controlador de temperatura.
El sensor NTC no tiene polaridad.
8. En caso de tener la linea de alimentacién y la linea de entrada cerca, debera usar un filtro contra ruido en la linea
de alimentacion y blindar la linea de sefial de entrada.
(Nota) La linea del sensor debera ser lo mas corta posible, debido al
rango pequefio de correccion de entrada.
9. Mantenga alejados instrumentos de alta frecuencia (maquina soldadora y maquina de coser, controlador SCR.)
10. Use cable calibre 12~28 para la entrada de alimentacién y la conexién de salida de rele, apriete el bloque de
terminales con un torque de 0.3Nm.
11. Ambiente de instalacion

o O AW

«=Debera ser en interiores

» Grado de contaminacion 2
f Altitud maxima 2000m
,»Categoria de instalacion | |
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Controlador PID tipo tarjeta

Controlador PID de temperatura tipo tarjeta

©Caracteristicas

I Producto de alta calidad y econémico
I Ideal para fabricantes de equipo original (OEM)

1 Doble PID
I Reservacion de tiempo : Sl o C
SRR ontrolador de
A Lea antes del uso "Precauciones de seguridad" i Hid Temperatura
en el manual de operacién c US A 3 LR Ay

©Informacion para seleccionar

BinlaEInin

R Salida de relevador

S Salida SSR

C Salida corriente(4-20mACC)
N

4

Modo de salida

Salida de transmision PV (4-20mA CC)

Serie

Alimentacion [ [ 100-240VCA 50/60Hz |

Salida aux. { 1 | 1 Alarma I

Display | 2 | 2Displays |

No. de digitos { 4 | 4 Digitos I
! |

B | Controlador de temperatura en tarjeta

TEI modelo con salida de transmisién PV no tiene salida para alarma.

©Especificaciones

Modelo TB42-14R TB42-14S | TB42-14C | TB42-14N
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz +£10%
Consumo de energia Max. 5VA aprox.
Display Display LED de 7 segmentos [Valor de procesamiento(PV):Verde, Valor de ajuste (SV):Rojo]
Tamario de caracter W8 TH10mm
Termopar K(CA), J(IC) [Tolerancia en la resistencia de linea max. 100W]
Entrada - - P —
RTD Pt100W, JIS Pt100W [Resistencia de linea permitida max. 5W por cable]
Relevador 250VCA3A la
SSR _— 12VCC 3V 30mA Max.
Salida |Corriente — —— 4-20mACC CARGA 600W Max.
Transmision 4-20mACC,
carga Max. 600W para PV
Salida aux. eSalida aux 1 : salida relevador250VCA 0.5A 1a) <Salida aux. 2 : display para monitoreo de estado por LED
Método de control Control ON/OFF, P, PI, PD, PIDF, PIDS
Tipo de ajuste Botones pulsadores frontales
Precision de display F.S +£0.5% rdg +1 digito basado en SV o 3°C Max.
Histéresis Ajustable 1 ~ 100°C(0.1 ~ 100.0°C) en control ON / OFF
Banda proporcional (P) 0.0 ~ 100.0%
Tiempo integral(l) 0 ~ 3600sec
Tiempo derivativo(D) 0 ~ 3600sec
Ciclo de control (T) 1~ 120sec
Periodo de muestreo 0.5seg fijo
Rigidez dieléctrica 2000VCA 50/60Hz por 1(Entre la terminal de entrada y la terminal de alimentacion)
Vibracion Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 2 horas
Ciclode |Salida principal Mecanico : Min. 10,000,000, Eléctrico : Min. 100,000(250VCA 3A carga resistiva)
,;Igf,’a‘ﬁr Salida aux. Mecénico : Min. 20,000,000, Eléctrico: Min. 200,000(250VCA 0.5A carga resistlva)
Resistencia de aislamiento Min. 100Mw (500VCC mega)
Resistencia al ruido +2kV onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1us) por simulador de ruido
Proteccién de memoria 10 afios (memoria tipo semiconductor no volatil)
Temperatura ambiente -10 ~ 50°C
Temperatura de almacenaje -20 ~ 60°C
Humedad ambiente 35 ~ 85% RH
Certificaciones s
Peso de la unidad Aprox. 113.5g
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SerieTB42

©Conexiones

TRTD(Sensor resistivo de temperatura) : DIN Pt 100W , JIS Pt 100W( 3-conductores)

TTermopar : K, J

RTD VO O ]
TC _A
@®| ™
- B
Sl e @| & SENSOR
®| o
+
SENSOR _ 5 I::u ® A\ ALIMENTACION
Alimentacion | | §> 100-240VCA 50/60Hz
. o @ s
Salida aux. :
LL & | EVENTOL:250VCC 0.5A 1a
wapncpal |23 DR R
Salida principal
! princip I: mi| @ | + + +
Salida de relevador Salida SSR  ggjida de corriente Salida de transmison
O |[00000000000000000000000 || O . . . L )
|te | ISALIDACONTACTO: BSALIDASSR: 1SALIDA Corriente : ISALIDA transmision PV:
. * 250VCA3A1la 4-20mACC 4-20mACC
CARGARESISTVA  12VCCE3V
30mAMax. Carga 600wMax. Carga 600w Max.
©Dimensiones
I Display I Tarjeta de control
60 78
10.47 39 10.53 4
< > > b
v
A A A <
3;' O o [ K + O O
-
i o m “l g 0y 1
Y =
ok @ } g Dl 2
(o]
v v am|D
S1 S2 S3 S4 8 8 - @
Y €] Q)] [D 4-/4.0 7 m(D
B MD K ¥ AR 6D
2 o pard IR | smO
Y v | ANZ S 4D
16.29 9.2 (9.2 [0.44 iL
i O O
4-F4.0
1 Disposicion
60 78 .
Y O K
300 Rn
:
] Displ CABLE 20P i
© Ispiay g Tarjeta de
H control
g 8
v
(Unidad : mm)

TLongitud de cable es 300mm.

TEI tamafio de la tarjeta se basa en la aplicacion del usuario. (personalizable)
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Transductor temperatura/humedad

Transductor temperatura/lhumedad para montajes en interiores,
ducto y en pared

©Caracteristicas THD-WD£
I Disefio compacto THD-DD£
I Sensor integrado temp./humedad RN -
I Display de 7 segmentos LED (THD-DD/THD-WD) I
I Varios modos de salida l
4-20mACC, 1-5VCC, RS485(MODBUS RTU) e L,
I Amplio rango de medicién de temp./humedad
-19.9 ~ 60.0°C / 0.0 ~ 99.9%RH
I Velocidad de comunicacion: 115200bps THD-DE

Controlador de
Temperatura

;:_—E
. =
THD-R ¢
-

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacién

©Informacion para seleccionar

THD | - [D] [D] 1] - =
T PT | Sensor de temperatura resistivo (PT100W )

Sensor de temperatura resistivo (PT100W ) /
Salida de corriente (4-20mACC)

C Salida de corriente (4-20mACC)
\% Salida de voltaje (1-5VCC)
T Salida de comunicacion RS485 (MODBUS RTU)

PT/C

Salida

Longitud del bulbo del sensor Interno
ongitud del bulbo del sensor 1 100mm
2 200mm

Pantalla Sin d|sp|ay
Pantalla

Habitacion (para interiores)
Ducto
Montaje en pared

Montaje

s|o|=x||o

Serie
{ THD | Transductor doble temperatura y humedad

TSolamente para la serie THD-R

©Especificaciones

THD-DE-£ THD-DD£-£
Modelo -R-| -R- -R-
THD-R-PT THD-R-PT/C THD-R-£ THD-WE-£ THD-WDE-£
. . LED
Tipo de display _— Sin indicador 7 segmentos
L 3 digitos para
Digitos temperatura, humedad
Tamafio de caracter _ _ 10mm
Alimentacion — 24VCC +10%
Consumo D Max. 2.4W
Entrada de medicion Temp_eratura (sensor Temperatura, Humedad (sensor integrado)
integrado)
Salida Temp. PT100W valor de resistencia 14-20mACC 11-5VCC [1RS485(MODBUS RTU
Humedad e | 4-20mACC o ] ( )
Rango de Temp. -19.9~60.0°C
medicion Humedad _— 0.0~99.9%RH (serie THD-R necesario para valores arriba de 90%RH.)
Temp. Max. +0.8°C 5.0~40.0°C Max.x0.5°C(Max. +1.0°C para otros casos)
| %RH
122 +10.0%RH
ol +5.09RH
704 +4.0%RH
60 +
Precision Humedad _ Max. £3%RH a 30~70%RH 50 + +3.0%RH
(a 25~45°C) or—
0T +4.0%RH
20 +
04 +5.0%RH
+10.0%RH °C
5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60
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Serie THD

©Especificaciones

Modelo THD-R-PT

THD-DE£-£ THD-DD£-£

THD-R-PTIC THD-R-£ THD-WE-£ THD-WDE-£

Periodo de muestreo

Fijo 0.5seg.

Resistencia de aislamiento

Min. 200MW (500VCC mega)

Resistencia dieléctrica

500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Resistencia al ruido

+0.3kV onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1jS) por un simulador de ruido

Vibracién Mecénico Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10~55Hz en cada direccion X, Y, Z por 1 hora

Malfuncionam Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10~55Hz en cada direccién X, Y, Z por 10 minutos.
Golpe Mecéanico 300m/s? (30G) en direcciones X, Y, Z 3 veces

Malfuncionam 100m/s? (10G) en direcciones X, Y, Z 3 veces

Proteccion IP10 1P65

Temperatura ambiente -20 ~ 50°C (en condicién de no congelamiento) 0 ~ 60°C(en condicién de no congelamiento)

Temp. de almacenamiento -20 ~ 60°C (en condicién de no congelamiento)

Cable Terminales 4P, £4mm, longitud :2m

Peso de unidad Aprox. 559 Aprox. 160g

TlImpedancia permitida de la salida de corriente max. 600W

©Dimensiones

ITHD-R-£ ITHD-R-PT ITHD-R-PT/C TParte de montaje (Unidad:mm)
ELLEEGEELTLL 3 3.5 35
° U
—of=
o
© ©
~
©
(EARAAAAAAAARR) v v X
%0 E3.5
ITHD-DE£-£ / THD-DD£-£ 1THD-W£-£ / THD-WD£-£
X
8 /B4, 4P = TParte de montaje
8 o
Ny @] €,
1 R
< 235%c P @
o
it B | 9 Cc Bo 58
B . o
1 © ©)
P 150 > T(«<) Ver informacion para seleccionar para
B 200(<) 34 E escojer la longitud del bulbo del sensor.
§ TVer informacion para seleccionar acerca del
“HJ] modelo con display, THD-DD£-£,
THD-WD£-£.
|E14
< 72 »

©Conexiones
©OSerie THD-R

——

e O

LED indicador

Interruptor de ajuste (SW1) de direccionamiento de comunicacion RS485
(velocidad de comunicacion)

WHR Bloque de terminales

@,

8 ~N— Jumper de pines (CAL) para seleccion de direccion inferior
=) lﬁ“ (esta atras del PCB.)
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Transductor temperatura/humedad

ITHD-R-PT/C ITHD-R-C,V, T ITHD-R-PT

4-20mACC 1-5VCC  RS485
[ e yovee mois

Sefial Pt1OOW Sefial Pt100W

+ B(-
sensor de (Hume.) AEJr)) sensor de
temperatura e temperatura
(Temp.) ) .
(©)
" 24VCC(+10%) 2.4W Controlador de
+ @ 4-20mACC + Temperatura
. (Humedad.) .
+ 24VCC(+10%) 2.4W TPonga atencion a la conexion de terminales y tenga cuidado con la alimentacion.
©Serie THD-D / THD-W
Terminal 1 Tipo salida de corriente I Tipo salida de voltaje I Tipo salida de comunicacion
de ajuste Bjanco H Blanco H BIanco.—»—‘
para 4 4-20mACC B() o085
direccién 1-5VCC (Temp.y

e A(+)
inferior  Negro

Terminales
de salida

O Negro + O) Negro Hume.)
Q od_ LED de

) @ (Hume.) (Hume.)
operacién  Azul Azul Azul

; 24VCC(+10%) 2.4W ;24VCC(110%) 2.4W ;24VCC(¢10%) 24W
Café Café Café

— TQuite la cubierta solo en caso de ajustar la comunicacioén, cédigo de unidad y
velocidad por medio del interruptor de ajuste de comunicaciones.

©Desmontaje de la cubierta

1 Serie THD-R 1 Serie THD-D / THD-W
Quite el tornillo y remueva la cubierta. Quite los 4 tornillos de la parte superior y remueva
la cubierta.

(] ‘!T[i] Il

©Funciones

OSalida de voltaje

Transmite el valor de temperatura/humedad a otros equipos, PC, registradores, promedio de la salida, 1-5VCC. 1VCC
representa 19.9°C de temperatura y 0.0% RH de humedad, 5VCC representa 60°C de temperatura y 99.9% RH de
humedad. La salida de temperatura y humedad se encuentran separadas y la resolucion se divide como 1,000.

©OSalida de corriente

Transmite el valor de temperatura/humedad a otros equipos, PC, registradores, promedio de la salida 4-20mACC.
La salida de 4mACC representa -19.9°C de temperatura y 0.0%RH de humedad, 20mACC representa 60.0°C de
temperatura y 99.9%RH de humedad. Las salidas de temperatura y humedad estan separadas y la resolucién se divide
por 1,000.

©OSalida del sensor de temperatura (Pt 100W salida del valor de resistencia)
Transmite el valor de temperatura/humedad a otros equipos, registradores o termémetro.
La salida de 100W representa 0°C y 119.40W representa 50°C. (TCR=3850 ppm/°C)
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Serie THD

OSalida de comunicacién RS485
Se usa para transmitir el valor de temperatura y humedad a otros equipos.

Iinterfase
Estandar EIA RS485
Numero de conexiones 31, seleccion de direcciones 01~31
Método de comunicacion. Half duplex
Método de sincronia Asincrono

Distancia de comunicacion Max. 800m
Velocidad de comunicacion 1200 ~ 115200bps (ajustable)

Bit de inicio 1 bit (fijo)

Bit de detencion 1 bit (fijo)

Bit de paridad No (fijo)

Bit de datos 8 bits (fijo)
Protocolo MODBUS RTU

TNo es posible cambiar pardmetros de comunicacién del THD durante la comunicacion con sistema de alto orden
TCoincida los parametros de comunicacion del THD para que sean los mismos como los del sistema de alto orden.
TNo se permite ajustar un mismo direccionamiento de comunicacién en una misma linea de comunicacion.
TUse el cable adecuado para comunicaciones RS485.

I Aplicacion de la organizacion de sistema

Tierra
RS232C RS485 V(12-24VCC)
RxD-RxD |: B(-) (r A B() THD

TxD-TxD SCM8| A() \ / iy
Gnd - Gnd 9 )) N4 A+
Cable RS232C M \/ \/ \/ \/ \/ \/
A(+) B(-) A(+) B(-) A(+) B(-)
THD THD THD
Computadora 41 s 430

TSe recomienda el uso del convertidor SCM-38I hecho por Autonics, convertidor RS232C a RS485.

©Organizacién del control de comunicacién
I Método de comunicacion es MODBUS TRU(PI-MBUS-300 REV.J).
I Después de 0.5 seg de aplicada la alimentacién en el sistema de alto orden, comenzara la comunicacion.
I La comunicacion inicial comenzara por el sistema de alto orden, cuando un comando provenga de este Ultimo
el THD respondera.

3} ol g 3}
£lo|8ls glol8
ClT|E|al|e© S|2|E|RB|o
oIS |||~ N AR E-1E
2|8 ||z o8| J|=
- 18|5|2|5|g EHHEHEE
Superior  [o|0|&|Z]|0 o|lo|alo|o
Lo E S E _ , . .
[ ' % 2 le '+ TA §Min. 0.5 seg. después de aplicar alimentacion
1 1 1 © | © ' — —
THD . : o5 é 215 B ! dentro de (velocidad de comunicacion I 10) T 10
' ' ' ko] c ' —
b ; SI1SI1815% ; Ejem : 9600bps=960cps=1.04ms I 10
N . B 4 .. C ' TC 1 Min. (velocidad de comunicacién T 10) T 4

IComando y bloque de comunicacion
Formato de solicitud y respuesta
Solicitud

| Cadigo direc. | Comando | Direc. inicio Numero de dato ‘ CRC16 |

L Rango de calculo de CRC16 J
e«
= Cadigo de direccion: es el codigo con el que el sistema de alto orden puede identificar el THD.
Puede ajustarse dentro del rango 01 a 1F.
» Comando : comando de lectura para registro de entrada.
fDlrecuon de inicio: direccion de inicio del registro de entrada para lectura(direccion de inicio, se puede seleccionar entre
0000y 0001. 16 bits de datos en la direccion 0000 indica el valor de temperatura, 16 bits de datos en
la direccién 0001 indica el valor de humedad (ver tabla de mapeo MODBUS.)
»»>Numero de dato: el numero de datos de 16 bits de la direccién de inicio (No. de puntos)
Lee 2 de 16 bits cuando la direccion de inicio es 0000 o lee 1 de 16 bit de datos, esta disponible cuando la
direccion de inicio es 0001.
..CRC16 : Check Sum que verifica el bloque entero y se usa para una transmisién/recepciéon mas adecuada,
para verificar errores entre el receptor y transmisor.
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Transductor temperatura/humedad

Respuesta

|C(’)digo direccion| Comando | NUmero de dato | Dato temperatura Dato humedad | CRC16

| Rango de calculo de CRC16 R

«Cadigo de direccion : codigo con el que el sistema de alto orden puede identificar el THD. Se puede ajustar dentro del rango
01H-1FH.
» Comando : Comando de lectura para el registro de entrada.
[ Namero de dato: nimero de datos de 8 bits para enviar desde la direccion de inicio (No. de bytes) ©
Lee 4 de 8 bits de datos cuando la direccion de inicio es 0000 o lee 2 de 8 bit de datos cuando la direccion de inicio es 0001. Controlador de
(ver tabla de mapeo MODBUS) Temperatura
»»,Dato temperatura: para obtener el valor de temperatura, dividiendo el valor real entre 100.
Ej.) Cuando el dato de lectura es 0x09B6, valor decimal 2486, valor actual es 2486/100=24.86°C.
...Dato humedad: para obtener el valor de humedad, dividir valor real entre 100.
Ej.) Cuando el dato de lectura es 0x12FE, valor decimal 4862, valor actual es 4862/100=48.62%RH.

T CRC16 : Check Sum que verifica el bloque entero (ver E-34 para tabla CRC16.)

I Aplicacion
(Solicitud) : Cédigo direcciéon (01), direccion inicio (0000), el numero de datos de 16 bits a leer (2) Check Sum (0x71CB)
01 04 o0 [ 00 00 | o2 71 | CB
NUmero Cédigo inicio Cantidad de datos CRC16
) Comando
unidad Orden supe.| Orden infe.|Orden supe.| Orden infe.|{Orden supe.| Orden infe.

(Respuesta) : Codigo de direccién (01), nimero de datos de 8 bits a leer (4), Temperatura (0x09B6), Humedad (0x12FE)
CRC Check sum (0x94DE)

01 04 04 09 | B6 12 | FE 94 | DE
Numero| Comando Cantidad Dato temperatura Dato humedad CRC16
unidad | respuesta de datos  |Orden supe.| Orden infe.|Orden supe.| Orden infe.| Orden supe| Orden infe.

IProcesamiento de errores (esclavo ! maestro)
1. Comando no admisible
01 81 01 8L | 90
Numero unidad| Comando de respuesta | Codigo excepcién CRC16
TAjusta el bit mas alto recibido y lo envia al comando de respuesta y cédigo de excepcion 01.
2. El cédigo de inicio del dato solicitado no concuerda con el cddigo de transmision.
01 81 02 8L | 90
Ndmero unidad| Comando de respuesta| Codigo excepcion CRC16

TAjusta el bit mas alto recibido y lo envia al comando de respuesta y codigo de excepcion 02.
3. El numero de dato solicitado es mas grande que el que se puede transmitir.

01 84 03 X | X
Numero unidad| Comando de respuestal Codigo excepcion CRC16

TAjusta el bit mas alto recibido y lo envia al comando de repuesta y cddigo de excepcion 03.

4. Procesamiento anormal para un comando recibido
01 84 04 x | X

Numero unidad| Comando de respuesta Cadigo excepcion CRC16

TAjusta el bit mas alto recibido y lo envia al comando de respuesta y codigo de excepcion 04.
©Cambio de la velocidad de comunicacién(serie THD-R)

1)Ajuste SW1 a 0y aplique alimentacion.

2)LED de operacion parpadea.

3)Ajuste la velocidad de comunicacion después de colocar SW1 dentro del rango 1~8 y manténgalo asi por 3seg.
4)Después de establecer la velocidad de comunicacion el LED quedara encendido.

TAjuste de fabrica para la velocidad de comunicacion es 9600bps (SW 1:4).
TPara cambiar la velocidad de comunicacién, quite la alimentacion y repita los pasos 1) ~ 4).
TTabla de ajuste de velocidad de comunicacion (bps).

SW1 | Velocidad de comunicacion (BPS)
1 1200 ° Interruptor de
2 2400 Interruptor de ajuste de direccion
3 4800 ) porde de comunicacién
ajuste de direccion SWA1
4 9600 AL de comunicacién ( )
5 19200 & d (Swi)
@ q
6 38400 g% —
7 57600
8 115200 <PCB interno del THD-R> <PCB interno del THD-D£, THD-W£>
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Serie THD

©Cambio de la direccion de comunicacion (serie THD-R)
1)Coloque el jumper CAL y ajuste SWL1 en la nueva direccion, aplique alimentacion.
2)La direccion de comunicacién cambiara automaticamente.

TAjuste de fabrica para la direccion de comunicacion es 01. (SW1 : 1, CAL Jump pin : OPEN)
TPara cambiar la direccién de comunicacion, apague la alimentacion y repita los pasos 1y 2.

TTabla de seleccién de direcciones de comunicacion

CAL Pin SW1 |No. dedireccion| CAL Pin SW1 |No.dedireccion
Abierto 1 01 Cerrado 0 16
Abierto 2 02 Cerrado 1 17
Abierto 3 03 Cerrado 2 18
Abierto 4 04 Cerrado 3 19
Abierto 5 05 Cerrado 4 20
Abierto 6 06 Cerrado 5 21
Abierto 7 07 Cerrado 6 22
Abierto 8 038 Cerrado 7 23
Abierto 9 09 Cerrado 8 24
Abierto A 10 Cerrado 9 25
Abierto B n Cerrado A 26
Abierto C 12 Cerrado B 27
Abierto D 13 Cerrado C 28
Abierto E 14 Cerrado D 29
Abierto F 15 Cerrado E 30
- - - Cerrado F 31

Interruptor de
ajuste de

o
‘ direccién de

comunicacion
(SW1)
Interruptor de

ajuste para
direccion inferior

cAL
E¢

iy

Abierto Cerrado

Interruptor de ajuste

AL H‘i direccion de

comunicacion (SW1)

Interruptor de
ajuste para
direccién inferior
(del lado soldado)

<PCB interno de THD-D£, THD-W£>

©Precauciones de uso

1. Después de verificar la especificacion de entrada, polaridad de terminales, conecte los conductores correctamente.

AN SR

» No use acidos y solventes solo alcohol.

No conecte un conductor, inspeccione o haga reparaciones cuando la alimentacion este encendida.
No toque el modulo sensor de temperatura/humedad
Use la serie THD-R solo para montaje en pared.
. Precauciones para limpieza
=Use una toalla seca

f Limpie solo con la alimentaciéon apagada y encienda después de 30 minutos.

© o ~NoOo

de coser, controlador SCR de alta capacidad etc.)
10. Interruptor de proteccion o termomagnético deberan instalarse cerca y por el usuario para su facil operacion.
11. Ambiente de instalacion

=Debera ser en interiores
5 Altitud méaxima 2000m
f Grado de contaminacion 2

,»Categoria de instalacion Il

Asegurese de que no entren desechos metalicos o pedazos de alambre dentro de la unidad..
Conecte conductores solo después de verificar polaridad.
Use lineas separadas para alto voltaje o alimentacion para evitar ruido inductivo.

. Mantenga alejado de instrumentos de alta frecuencia (maquina soldadora de alta frecuencia, maquina
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Indicador de 5 zonas

Indicador de temperatura de 5 zonas con funcion de cambio automatico

©Caracteristicas

1 Solo tipo indicador
I Medicién de gran precision: F-S +0.5% ;
I Medicion de temperatura de 5 zonas ' - - . (C)

Controlador de

I Muestreo automatico o manual de temperatura en cada zona ; : : Temperatura

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad”
en el manual de operacion

©Informacion paraseleccionar

T[4 [W[IM|—|N|[3[IN||P|[4]|C

Unidad c |
4' °C
0 -99.9~199.9
Rango de temperatura| 4 0~399
5 0~500
C 0~1200
Sensor de entrada P P(th)OW
J J(IC
K K(CA)
Modo de salida N | S <aida I
i ) L
Alimentacion
|3 [ 1101220vCA 50/60HZ |
Modo de control { N | e —" I
Entrada
I M | Indicador de 5 zonas |
Tamafo —
| w | DIN wos T H48mm |
Digitos
{ 4 | 4 digitos I
Serie I
. |

T | Temperatura

TVerifique el rango de temperatura cuando seleccione el modelo. (vea la pagina C-90)

Avtonics C-116



Serie T4AWM

©Rango de temperatura para cada sensor

Modelo T4AWM
Termopares RTD
Tipo de sensor
J(IC) K(CA) Pt100W
°C 1600
1200 1200°C
1000
Rango de 288 500°C
medicion 400 399°C
temperatura g, 199.9°C
100
0
-100
-99.9°C
©Especificaciones
Modelo T4WM
Alimentacion 110/220VCA 50/60Hz
Rango permitido de voltaje 90 ~ 110% del rango de voltaje
Consumo 3VA
Display Display LED de 7 segmentos

Tamafio de caracter

W9.8XH14.2mm

Precision de pantalla

FS + 0.5% rdg +1 digito

Sensor de entrada

Termopares : K(CA), J(IC) / RTD : Pt100W

Resistencia linea de entrada

Termopares : max. 100W/ RTD : max. 5W por alambre

Cantidad de sensores

Termopar : max. 5pzs / RTD : max. 5pzs

Resistencia de aislamiento

Min. 100MW (a 500VCC)

Resistencia dieléctrica

2000VCA 50/60Hz por 1 minuto

Resistencia al ruido

+1kV onda de ruido forma cuadrada (ancho de pulso:1us) por el simulador de ruido

Vibracién Mecénico Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién X, Y, Z por 1 hora
Malfuncionamiento | Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién X, Y, Z por 10 minutos
Golpe Mecénico 300m/s? (Aprox. 30G) 3 veces en direccion X, Y, Z
Malfuncionamiento 100m/s? (Aprox. 10G) 3 veces en direccion X, Y, Z

Temperatura ambiente

-10 ~ +50°C (en condicion de no congelamiento)

Temp. de almacenamiento

-25 ~ +65°C (en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH

Peso de la unidad

Aprox. 3229

©ldentificacion del panel frontal

Indicador de modo automatico

Indicador de zona
(LED encendido)

[ T[T ]

(LED encendido: seleccion automatica,
LED apagado: seleccion manual)

Valor de proceso (pantalla) —

T Ajuste automatico de tiempo
—l_ (1a10seg.)
Interruptor selector de sensor

/interruptor de modo manual
a automatico
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Indicador de 5 zonas

©Conexiones

+

1
T e e

(©)

Controlador de

1 2 3 4 5 6 7 8 Temperatura
A gl 81l =B A 220VCA 110VCA OV
RTD RTD
TC S i S S R
- - +
* 4 5 A Alimentacion

TRTD (Sensor de temperatura resistivo) : Pt 100W (3 hilos, Termopar : K, J

©Dimensiones I Corte del panel

111.6 Min. 116
:12‘_ 90 N?G:
1 2 j 45_»86
RN ) 4
- Min. 52
( < [ | © 9275°
- 1;:0':10 SELECT
Autonics |
o (Unidad:mm)
©Seleccion de modo
©Seleccion manual y seleccién automatica ©Funcién automatica
Manual Interr. selec. Automatico I La temperatura de cada sensor se mostrara
LED de automatico automaticamente durante el tiempo ajustado.
El nimero del sensorva a encendera presio- 1 El tiempo automatico se puede ajustar desde 0 a
parpadear cuando presione S T
nando por 3 seg. 10seg.
(Auto LED : apag.) ) - "
después run. I Cuando se opera la funcién automatica, el LED

OFuncién manual indicador encendera.
. . ©Seleccion del nimero de sensor de entra-
1 Cada vez que presione el interruptor el LED del

numero de sensor seleccionado va a parpadear y la da por medio del Interruptor interno DIP.

pantalla mostrara la temperatura de ese sensor. Max. 5 sensores diferentes se pueden conectar pero no
use un termopar y un Pt100W juntos.

Sensor 2 3 4 5

N\ e e M
ol

©Proteccién de memoria

Cuando la alimentacién se corta, los valores se
protegeran por 3 meses.
(La bateria debera estar cargada totalmente)

Sensor

RRA

Avutonics C-118



SCM-38I

Modulo Convertidor Serial (RS232<+—RS485 reversible)

©Caracteristicas

I Incluye circuito de proteccion de sobrevoltaje.
I Aislamiento de linea de sefial (Aislamiento entre 232C y 485)
I Crea la sefial para habilitar TX automaticamente

en el manual de operacién

Q Lea antes del uso "Precauciones de seguridad" c ( @

©Informacion para seleccionar

scm| — [3] [8]

©Especificaciones

{ | | Aislamiento |
| 8 | Rsass |
| 3 | Rs2sc |

|

{ SCM | Médulo Convertidor Serial

Modelo SCM-38I

Alimentacion 12-24VCC

Rango de voltaje permitido 90 ~ 110% del voltaje especificado
consumo de energia Aprox. 1.7W

Velocidad maxima de
comunicacion

1200 ~ 115200bps(1200/2400/4800/9600/12800/25600/56700/115200)

Tipo de comunicacion

Tipo half-duplex

Distancia disponible de
comunicacion

Max. 800m

Multi-punto Max. 32 Multi-puntos
(Nota) Bit datos 5 ~ 8 bits
ota - -
Tipo de datos Bit parada 102 bits
Bit paridad Sin paridad, Bit paridad impar/par
) » RS232 D-Sub 9 pines
Tipo de conexion - - - - —
RS485 Terminal tipo tornillo 4 cables (tipo comunicacion 2 conductores )

Resistencia de aislamiento

Min. 100MW(en 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

2500Vrms

Resistencia al ruido

+500V onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1ps) por simulador de ruido

Vibracién Mecénica Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por una hora
Malfuncionamiento Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en las direcciones X, Y, Z porl0 minutos
Mecénico 300m/s? (Aprox. 30G) 3 veces en direccion X, Y, Z
Golpe Malfuncionamiento 100m/s? (Aprox. 10G) 3 veces en direccion X, Y, Z

Temperatura ambiente

-10 ~ +50°C(en estado de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje

-20 ~ +60°C (en estado de no congelamiento)

Humedad ambiente 35 ~ 85%RH
Certificaciones c 6 r >
Peso de la unidad Aprox. 46g

T(Nota) El tipo de datos es ajustado por programacion.
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©Dimensiones

Modulo Convertidor

(Unidad:mm) TVista lateral para montaje multicapa
‘ M3 tornillo
E
— @ >
3 4o 5 ﬁlqﬂ ™~ |3
o = ) | S
L S L
= o ~ | & ©]
g \\ ‘ J o Controlador de
3 E . % Temperatura
62 375 g, - Jr )
S ‘
75.5 o !;% T J
) ) t Panel
B 84.5
< Numero Tamafio "A" Tamaifio "B"
de capas(N) | (23.3N+1.2) (23.3N-3.3)
1 24.5mm 20mm
.
b | 2 47.5mm 43.3mm
i E | 3 71.1mm 66.6mm
wn
| Odf - | . 4 94.4mm 89.9mm
—
©Diagrama funcional a bloques
TRt : Resistencia terminal
L ; v * vce J
RXD > RX A ° O-Le-A®)
RXD +—— RXD R‘
RS485
TXD |—{TXD RS485 ON OFF
% Rt ol e BO
RS232C RS232C T ¥ { B
GND TXD TX GND "
( [ I
® l12-24VCC
3 ” E Alimentacion
A\ J 077 _

Convertidor CC

©Conexiones ©Habilitar/Deshabilitar resistencia terminal

AIRIAIA
| | )

— G:TIERRA

—— V:12-24VCC

B(-): Sefal RS485
A(+): SefialRS485

/

Habilitar resistencia terminal

Deshabilitar resistencia terminal
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SCM-38lI

©O0rganizacion del sistema

©OMétodo de conexién multi-punto con PC

GND
V(12-24VCC)

RS232C RS485 Resistencia
RXD - RxD termmal / 5 o0 D|§P§>i§r?vo
TxD - TxD
GND-GND \/ \/ \/ \/ A(+) #32
Cable RS232C
A(+) B() A(+) B() A(+) B()
; RS485 RS485 RS485
DISPOSITIVO| |DISPOSITIVO|-:- | DISPOSITIVO
Computadora #1 #2 #31
©Cable de conexion RS232C
Computadora Computadora SCM-38I
DCD 75 DCD ,ﬂ/\ .
DSR ———= DSR - .
RXD ——e RXD ——
RTS —— RTS
TXD —— TXD ——
CTS +— cTS
DTR —— DTR ——
Rl —f—— RI
GND —+— GND —— .

\_/ <Conexion estandar >

< Usando retroalimentacién automatica >

TCuando en el software de comunicacién se usa la retroalimentacién automatica, conectelo como se muestra arriba.

©Uso correcto

I Habilitar la sefial Tx (sefial RTS ) :

La sefial de habilitacion Tx (sefial RTS) se genera
automaticamente de acuerdo a un protocolo.

I Retroalimentacion automatica: cuando se requiere la
retroalimentacion automatica usarla con “cable de
conexion RS232C™.

1 Asignacion de la regla de protocolo (Bit de inicio, bit

de parada, Bit de paridad, Bit de datos, velocidad de

transmision) puede determinarse por el software sin entrada
externa o ajuste interno.

1Uso de par trensado de cable (24-AWG), el cual se
recomienda para comunicacion RS48.

En caso de no usar el cable, asegurese de conservar la
longitud de los cables A(+) y B(-).

I La extension del cable de comunicacion es maximo
1.2km, y el nimero de productos conectados de
comunicacion son 32 equipos.

I Después de conectar el cable de comunicacion entre
SCM-38I y un sistema inferior, asegurese de habilitar la
resistencia terminal(100~120W).

(La resistencia terminal para el SCM-38l se determina
a través del interruptor externo).

I Para la conexion asegurese de que el protocolo sea el
mismo en cada producto de comunicacion a cada uno
de los dispositivos cuando programe el software para
conectarse a otros productos de comunicacion.

I Resistencia terminal: La comunicacién RS485 tiene
una velocidad rapida de transmision y larga distancia de
comunicacion, si en la linea de comunicacion la impedancia
entre el driver y el receptor RS485 no coinciden esto
provocara una onda reflectiva.

Puede ocasionar un error en el uso, si no usa la resistencia
terminal en el extremo de la red.
(Resistencia terminal : 100~200W)

I Para evitar el ruido inductivo, separe los cables de los
conductores de alto voltaje y de alimentacion.

I No use esta unidad en los siguientes lugares
«Lugares donde existan vibracién o golpes.

-Lugares donde se usen materiales alcalinos o &acidos.
-Lugares donde incidan directamente los rayos solares.

<Lugares donde se generan campos magnéticos fuertes o
ruido eléctrico

I Almacenamiento
Para una larga duracion, evite rayos directos de luz y
mantenga a temperaturas de -20°C ~60°C, y humedad
relativa 35~85%RH.

Guarde como fue entregado para almacenamiento 6ptimo

I Ambiente de instalacion

*Debera usarlo en interiores

Altitud Max. 2000m

*Grado de contaminacion 2

eCategoria de instalacion |
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