(J) Sensor de proximidad

Informacion para seleccionar J-1
Introduccion al producto J-2
Serie PRD/PRDW (Tipo inductivo de distancia

aumentada de deteccion) J-9
Serie PR (Tipo cilindrico) J-15
Serie PRA (Resistente a soldadura) J-21
Serie PRCM (Tipo conector) J-25
Serie PRW Series(Tipo precableado con conector) J-30
Serie PS/PSN (Tipo rectangular) J-36
Serie PFI (Tipo plano) J-41
Serie AS (Tipo distancia de deteccion extendida) ——— J-43
Serie CR (Tipo capacitivo) J-45
PET18-5 (Transmisor de sefial) J-49
Serie CID/CLD (Cables de conexion) J-51
Serie PT (Caja de conexiones) J-55
Aplicaciones J-59

MEJORADO

Serie PRAWT Serie PRD

(A)
Contador

(B)
Temporizador

(C)
Controlador de
Temperatura

(D)
Controlador de
potencia

(E)
Medidores
para panel

(F)
Medidor de
Pulsos/
Tacémetro

(G)
Displays

(H)
Controlador
de sensores

(U]

Fuente de
alimentacion
conmutada

()

Sensor de
proximidad

(K)
Sensor
fotoeléctrico

(L)
Sensor de
presion

(M)
Encoders
rotatorios

(N)

Motor a pasos
Driver
Controlador
de movimiento

(0)
Pantalla HMI

(P)
Dispositivo I/O
Device Net

(Q)

Modelos
descontinuados y
Reemplazos



Informacion para seleccionar

©Informacion para seleccionar (Tipo cilindrico)

PR - Ep] - [

1) Tipo estandar
| Estandar IEC
N NPN NA
N2 NPN NC
Tipo de salida P PNP NA
P2 PNP NC
2) o Normalmente abierto
[ C Normalmente cerrado
Voltaje D 12-24VCC
A 100-240VCA
{Numero | Distancia estandar de deteccion (mm)
Dimensiones
[Numero | Diametro del sensor (mm)
Tipo estandar
3) S Corto
L Largo
T 2 hilos CC
A Resistente a soldadura
AT 2 hilos CC resistente a soldadura
. 2 hilos CC resistente a soldadura
Salida n| AwT tipo precableado con conector
CM Tipo conector estandar
CML | Tipo conector largo
1)| CMT | Tipo conector de 2 hilos CC
w Tipo precableado con conector
1) WT Tipo 2 hilos CC precableado con conector
D Tipo 3 hilos CC deteccion a larga distancia
Forma
[ R Tipo cilindrico
Tipo de deteccién P Sensor inductivo de proximidad
C Sensor capacitivo de proximidad

1)Producto con estandar IEC disponible, afiadiendo " | " al final del modelo.
2)Salida normalmente abierta, normalmente cerrada solo para tipos 2 hilos CCy 2 hilos CA.
3)El tipo corto solo es para 3 hilos CC, y para los tipos PR12 y PRD12.

©Informacion para seleccionar (Tipo Rectangular)

[PI[sI[ a7l - [s][o][N][ -
Tipo estandar
1) F Tipo frecuencia diferencial
Tipo estandar
2) Deteccion por arriba
N NPN NA
N2 NPN NC
P PNP NA
Tipo de salida p2 PNP NC
3 O Normalmente abierto
)[ C Normalmente cerrado
2 N3 NPN NA+NC
[ P3 PNP NA+NC
Voltaje D 12-24VCC(tipo AS:12-48 VCC)
A 100-240VCA
{Numero | Distancia estandar de deteccién (mm)
Dimensiones
{Numero | Longitud lateral del cabezal (mm)
Salida Tipo estandar
5) 2 hilos CC
Forma Cuadrado
SN Cuadrado nuevo disefio
Fl Tipo plano (cuerpo de inyeccion)
Tipo de deteccion P Sensor inductivo de proximidad
1)El tipo frecuencia diferencial es solo para el PSN17. A Sensor inductivo de proximidad de larga distancia

2)La deteccion por arriba es solo para los tipos PS12 y PSN17.

3)Salida normalmente abierta, normal cerrada solo para los tipos 2 hilos CC y 2 hilos CA.
4)Salidas N3, P3 solo para el tipo AS80.

5)Tipo 2 hilos CC solo para el PSN17.

J-1 Avtonics




Introduccién al Eroducto

©Cilindrico 2 hilos CC (Alimentacion: 24VCC)

e

Clasificacion por apariencia Distancia de Frecuenciade.
Apariencia Estandar Largo Modelo deteccion (mm) respuesta
Enrasable No enrasable Enrasable | No enrasable Enrasable |No enrasable] H2)
PRT08-1.5DO
Tipo afpm- PRT08-1.5DC L5 1500
precableado PRT08-2DO
MO8 @ PRTO08-2DC 2 1000
o | W
precableado —
con conector PRWT08-2DO
0 pam) PRWT08-2DC 2 1000
PRT12-2DO
Tipo e PRT12-2DC 2 1500
precableado PRT12-4DO
i PRT12-4DC 4 500
PRCMT12-2DO
Tipo (QCm PRCMT12-2DC 2 1500
Conector PRCMT12-4DO
M12 @@M{. PRCMT12-4DC 4 500
Tipo @% PRWT12-2DO 5 1500
precableado PRWT12-2DC
con PRWT12-4DO 4 500
conector PRWT12-4DC
Resistente a W PRAT12-2DO
soldadura PRAT12-2DC 2 1500
Resistente a soldadura PRAWT12-2DO
precableado O)% PRAWT12-2DC 2 1500
con conector
PRT18-5DO
(mmmp: PRT18-5DC 5 500
) PRT18-8DO
Tipo W)WF PRT18-8DC 8 350
precableado (m)@m% PRDT18-7DO 7 250
PRDT18-7DC
@m}?” PRDT18-14DO 14 200
PRDT18-14DC
_ m PRCMT18-5DO 5 500
Tipo PRCMT18-5DC
Conector @@@@(@ PRCMT18-8DO 8 350
PRCMT18-8DC
M18 PRWT18-5D0 : 500
PRWT18-5DC
PRWT18-8DO
Precableado (Dm@b PRWT18-8DC 8 350
con
conector PRDWT18-7DO 5 500
PRDWT18-7DC
PRDWT18-14DO 8 350
PRDWT18-14DC
Resistente a (mmmw_ PRAT18-5D0 5 500
soldadura PRAT18-5DC
Resistente a
Dol | UDme— PRAWTI850C | ° 500
on conector B
PRT30-10DO
Tipo @}mﬁ- PRT30-10DC 10 400
Precableado PRT30-15D0 200
PRT30-15DC 15
PRCMT30-10DO
1
Tipo @@@@ PRCMT30-10DC 0 400
Conector m@@ PRCMT30-15DO 15 200
M30 PRCMT30-15DC
PRWT30-10DO
Precableado (mm}b PRWT30-10DC 10 400
eon PRWT30-15D0
i 200
conector O]]mmb PRWT30-15DC 15
Resistente a PRAT30-10DO 10 200
soldadura PRAT30-10DC
RSk t?ﬂ}re é mm}b PRAWT30-10DO 10 400
recableado
on conector PRAWT30-10DC

uYa se encuentra disponible el conector con el estandar IEC. Afiada "-I" al final del modelo para ordenar.

Avutonics
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Introduccion al producto

©Cilindrico 3 hilos CC, distancia aumentada (Alimentacién:%2é24VCC)

Apariencia

Clasificacion por apariencia

Estandar

Largo

Enrasable

No enrasable

Enrasable

No enrasable

Modelo

Distancia de
deteccién (mm)

Enrasable| No enrasable

Frecuencia de|

H2)

Tipo
precableado

M12

PRD12-4DN
PRD12-4DP
PRD12-4DN2
PRD12-4DP2

4

500

PRD12-8DN
PRD12-8DP
PRD12-8DN2
PRD12-8DP2

400

PRDS12-4DN
PRDS12-4DP
PRDS12-4DN2

500

PRDS12-8DN
PRDS12-8DP
PRDS12-8DN2

400

Tipo
precableado
con conector

PRDW12-4DN
PRDW12-4DP
PRDW12-4DN2
PRDW12-4DP2

500

PRDW12-8DN
PRDW12-8DP
PRDW12-8DN2
PRDW12-8DP2

400

Tipo
precableado

PRD18-7DN
PRD18-7DP
PRD18-7DN2
PRD18-7DP2

300

PRD18-14DN
PRD18-14DP
PRD18-14DN2
PRD18-14DP2

14

200

PRDL18-7DN
PRDL18-7DP
PRDL18-7DN2
PRDL18-7DP2

300

PRDL18-14DN
PRDL18-14DP
PRDL18-14DN2
PRDL18-14DP2

14

200

M18

Tipo
precableado
con conector,

PRDW18-7DN
PRDW18-7DP
PRDW18-7DN2
PRDW18-7DP2

300

PRDW18-14DN
PRDW18-14DP
PRDW18-14DN2
PRDW18-14DP2

14

200

PRDWL18-7DN
PRDWL18-7DP
PRDWL18-7DN2
PRDWL18-7DP2

300

PRDWL18-14DN
PRDWL18-14DP
PRDWL18-14DN2
PRDWL18-14DP2

14

200

Tipo
precableado

PRD30-15DN
PRD30-15DP
PRD30-15DN2
PRD30-15DP2

15

200

PRD30-25DN
PRD30-25DP
PRD30-25DN2
PRD30-25DP2

25

100

PRDL30-15DN
PRDL30-15DP
PRDL30-15DN2
PRDL30-15DP2

15

200

PRDL30-25DN
PRDL30-25DP
PRDL30-25DN2
PRDL 30-25DP2

25

100

M30

Tipo
precableado
con conector

PRDW30-15DN
PRDW30-15DP
PRDW30-15DN2
PRDW30-15DP2

15

200

PRDW30-25DN
PRDW30-25DP
PRDW30-25DN2
PRDW30-25DP2

25

100

s>

PRDWL30-15DN
PRDWL30-15DP
PRDWL30-15DN2
PRDWL30-15DP2

15

200

s

PRDWL30-25DN
PRDWL30-25DP
PRDWL30-25DN2
PRDWL30-25DP2

25

100

J-3
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Introduccion al producto

©Cilindrico 3 hilos CC (Alimentacion:12-24VCC)

ce

Apariencia

Clasificacion por apariencia

Estandar

Largo

Enrasable

No enrasable

Enrasable No enrasable

Modelo

Distancia de
deteccion (mm)

Enrasablel No enrasable

Frecuencade

H)

Tipo
precableado

afpmn—

PR08-1.5DN
PR08-1.5DP
PR08-1.5DN2 T
PR08-1.5DP2 T

15

1500

mim=

PR08-2DN
PR08-2DP
PR08-2DN2 T
PR08-2DP2 T

1000

PRL08-1.5DN
PRL08-1.5DP
PRL08-1.5DN2 T
PRL08-1.5DP2 T

15

1500

PRL08-2DN
PRLO08-2DP
PRL08-2DN2T
PRL08-2DP2 T

1000

MO8

Tipo
precableado
con conector

PRWO08-1.5DN
PRWO08-1.5DP
PRWO08-1.5DN2T
PRWO08-1.5DP2T

15

1500

PRWO08-2DN
PRWO08-2DP
PRWO08-2DN2T
PRWO08-2DP2 T

1000

PRWL08-1.5DN
PRWL08-1.5DP
PRWL08-1.5DN2 T
PRWL08-1.5DP2 T

15

1500

PRWL08-2DN
PRWL08-2DP
PRWL08-2DN2 T
PRWL08-2DP2 T

1000

Tipo
precableado

35.5mm

ipe-

PRS12-2DN
PRS12-2DP
PRS12-2DN2T
PRS12-2DP2T

1500

‘ 35.5mm ‘

PRS12-4DN
PRS12-4DP
PRS12-4DN2T
PRS12-4DP2T

500

b=

PR12-2DN
PR12-2DP
PR12-2DN2T
PR12-2DP2T

1500

T}

PR12-4DN
PR12-4DP
PR12-ADN2T
PR12-4DP2 T

500

PRL12-4DN
PRL12-4DP

500

M12

Tipo
conector

PRCM12-2DN
PRCM12-2DP
PRCM12-2DN2 T
PRCM12-2DP2 T

1500

PRCM12-4DN
PRCM12-4DP
PRCM12-4DN2 T
PRCM12-4DP2 T

500

Tipo
precableado
con conector|

PRW12-2DN
PRW12-2DP
PRW12-2DN2T
PRW12-2DP2T

1500

PRW12-4DN
PRW12-4DP
PRW12-4DN2T
PRW12-4DP2T

500

Resistente a
soldadura

PRA12-2DN
PRA12-2DP
PRA12-2DN2T
PRA12-2DP2T

1500

Tipo
precableado

M18

PR18-5DN
PR18-5DP
PR18-5DN2T
PR18-5DP2T

500

PR18-8DN
PR18-8DP
PR18-8DN2T
PR18-8DP2T

350

PRL18-5DN
PRL18-5DP
PRL18-5DN2T
PRL18-5DP2T

500

PRL18-8DN
PRL18-8DP
PRL18-8DN2T
PRL18-8DP2T

350

Tipo
conector

(e

PRCM18-5DN
PRCM18-5DP
PRCM18-5DN2T
PRCM18-5DP2T

500

PRCM18-8DN
PRCM18-8DP
PRCM18-8DN2T
PRCM18-8DP2T

350

u"T" se puede per

sonalizar.

Avutonics
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Introduccidn al producto

©Cilindrico 3 hilos CC, distancia aumentada (Alimentacion:12-24VCC) C€

Apariencia

Clasificacion

por apariencia

Estandar

Largo

Enrasable

No enrasable

Enrasable

No enrasable

Modelo

Distancia de
deteccion (mm)

Enrasablg No enrasable

Frecuencia de]

H2)

Tipo
conector

s

PRCML18-5DN

PRCML18-5DP

PRCML18-5DN2T

PRCML18-5DP2 T

500

@y

PRCML18-8DN

PRCML18-8DP

PRCML18-8DN2 T

PRCML18-8DP2 T

350

Tipo
Precableado
con
conector

M18

B>

PRW18-5DN

PRW18-5DP

PRW18-5DN2 T

PRW18-5DP2 T

500

PRW18-8DN

PRW18-8DP

PRW18-8DN2T

PRW18-8DP2T

350

PRWL 18-5DN

PRWL18-5DP

PRWL18-5DN2 T

PRWL18-5DP2 T

500

PRWL 18-8DN

PRWL 18-8DP

PRWL18-8DN2T

PRWL 18-8DP2 T

350

Resistente a
soldadura

PRA18-5DN

PRA18-5DP

PRA18-5DN2T

PRA18-5DP2T

500

Tipo

PR30-10DN

PR30-10DP

PR30-10DN2T

PR30-10DP2T

10

400

PR30-15DN

PR30-15DP

PR30-15DN2T

PR30-15DP2 T

15

200

PRL30-10DN

PRL30-10DP

PRL30-10DN2T

PRL30-10DP2T

10

400

PRL30-15DN

PRL30-15DP

PRL30-15DN2T

PRL30-15DP2T

15

200

Tipo

M30 | conector

PRCM30-10DN

PRCM30-10DP

PRCM30-10DN2 T

PRCM30-10DP2 T

10

400

PRCM30-15DN

PRCM30-15DP

PRCM30-15DN2T

PRCM30-15DP2T

15

200

PRCML30-10DN

PRCML30-10DP

PRCML30-10DN2T

PRCML30-10DP2T

10

400

PRCML30-15DN

PRCML30-15DP

PRCML30-15DN2T

PRCML30-15DP2 T

15

200

Tipo
Precableado
con
conector

PRW30-10DN

PRW30-10DP

PRW30-10DN2T

PRW30-10DP2 T

10

400

PRW30-15DN

PRW30-15DP

PRW30-15DN2 T

PRW30-15DP2 T

15

200

PRWL 30-10DN

PRWL30-10DP

PRWL30-10DN2T

PRWL30-10DP2T

10

400

PRWL30-15DN

PRWL30-15DP

PRWL30-15DN2T

PRWL30-15DP2 T

15

200

soldadura

Resistente a

PRA30-10DN

PRA30-10DP

PRA30-10DN2T

PRA30-10DP2T

10

400

u"T" se puede personalizar.

J-5

Avtonics



Introduccion al producto

©Cilindrico 2 hilos CA (Alimentacidén:100-240VCA)

ce

Apariencia

Clasificacion

por apariencia

Estandar

Largo

Enrasable

No enrasable

Enrasable

No enrasable

Modelo

Distancia de
deteccion (mm)

Enrasable|No enrasable

Frecuenciade

H2)

Tipo
precableado

Q==

PR12-2A0

PR12-2AC

2

s

PR12-4A0

PR12-4AC

Tipo
conector

(@

PRCM12-2A0

PRCM12-2AC

PRCM12-4A0

PRCM12-4AC

M12
Tipo
Precableado
con conector

-

PRW12-2A0

PRW12-2AC

PRW12-4A0

PRW12-4AC

Resistente a
soldadura

PRA12-2A0

PRA12-2AC

Tipo

PR18-5A0

PR18-5AC

PR18-8A0

PR18-8AC

PRL18-5A0

PRL18-5AC

PRL18-8A0

PRL18-8AC

Tipo

M18 conector

PRCM18-5A0

PRCM18-5AC

PRCM18-8A0

PRCM18-8AC

PRCML18-5A0

PRCML18-5AC

PRCML18-8A0

PRCML18-8AC

Tipo
Precableado
con conector

PRW18-5A0

PRW18-5AC

PRW18-8A0

PRW18-8AC

PRWL18-5A0

PRWL18-5AC

PRWL18-8A0

PRWL18-8AC

Resistente a
soldadura

PRA18-5A0

PRA18-5AC

Tipo

PR30-10A0

PR30-10AC

10

PR30-15A0

PR30-15AC

15

PRL30-10A0

PRL30-10AC

10

PRL30-15A0

PRL30-15AC

15

Tipo
conector
M30

PRCM30-10A0

PRCM30-10AC

10

PRCM30-15A0

PRCM30-15AC

15

PRCML30-10A0

PRCML30-10AC

10

PRCML30-15A0

PRCML30-15AC

15

Tipo
Precableado
con conector

PRW30-10A0

PRW30-10AC

10

PRW30-15A0

PRW30-15AC

15

PRWL30-10A0

PRWL30-10AC

10

Ijees

PRWL30-15A0

PRWL30-15AC

15

Resistente a
soldadura

PRA30-10A0

PRA30-10AC

10

20

Avutonics
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Introduccion al producto

©Cuadrado 2 hilos (Alimentacién:24VCC)

Clasificacion por apariencia

Clasifi

cacion

Estandar (deteccion frontal)

Deteccion por arriba

Modelo

Distancia de
deteccion
(mm)

Frecuenciade

H2)

Cuadrado
17

Tipo
normal

(deteccién =
frontal)

PSNT17-5DO

PSNT17-5DC

(deteccién < o
por arriba)

PSNT17-5DOU T

PSNT17-5DCU T

500

u"T" se puede personalizar

©Cuadrado 3 hilos CC (Alimentacién:12-24VCC)

C€

Clasificacion por apariencia

Estandar (deteccion frontal)

Deteccion por arriba

Modelo

Distancia de
deteccién
(mm)

Frecuenciade

H2

Cuadrado
12

Tipo
normal

(deteccion
frontal)

PS12-4DN

PS12-4DP

PS12-4DN2

(deteccion
por arriba)

PS12-4DNU

PS12-4DPU

PS12-4DN2U T

500

Cuadrado
17

Tipo
normal

(deteccion frontal)

PSN17-5DN

PSN17-5DP

PSN17-5DN2 T

PSN17-5DP2 T

PSN17-5DN-F

700

PSN17-8DN

PSN17-8DP

PSN17-8DN2

PSN17-8DN-F

PSN17-8DP-F

PSN17-8DN2-F

200

(deteccion por arriba)

PSN 17-5DNU T

PSN17-5DPU T

PSN17-5DN2U T

700

PSN17-8DNU T

PSN17-8DPU T

PSN17-8DN2U T

PSN17-8DNU-F

PSN17-8DPU-F

PSN17-8DN2U-F

200

Cuadrado
25

Tipo
normal

Nuevo

PSN25-5DN

PSN25-5DP

PSN25-5DN2 T

PSN25-5DP2 T

300

Tipo plano

PFI25-8DN

PFI25-8DP

PFI125-8DN2 T

PFI25-8DP2 T

200

Cuadrado
30

Tipo
normal

Nuevo

PSN30-10DN

PSN30-10DP

PSN30-10DN2 T

PSN30-10DP2 T

10

250

PSN30-15DN

PSN30-15DP

PSN30-15DN2 T

PSN30-15DP2 T

15

200

Cuadrado
40

Tipo
normal

Nuevo

PSN40-20DN

PSN40-20DP

PSN40-20DN2 T

PSN40-20DP2 T

20

100

Cuadrado
50

Tipo
normal

PS50-30DN

PS50-30DP

PS50-30DN2 T

PS50-30DP2 T

30

50

u"T" se puede personalizar.

J-7
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Introduccidn al producto

©Rectangular 4 hilos CC (Alimentacion:12-48VCC)

C€

Clasificacion por apariencia Distancia de| Frecuencade
— Modelo deteccion respuesta
Clasificacion Estandar(deteccion frontal) Deteccidn por arriba (mm) H2)
Deteccion a larga distancia
AS80-50DN3
Cuadrado| Tipo @ 50 100
80 normal
AS80-50DP3
©Rectangular 2 hilos CA (Alimentacion:100-240VCA) ce
Clasificacion por apariencia Distancia de| Frecuenciade
Modelo deteccion respuesta
Clasificacion Estandar(deteccion frontal) Deteccion por arriba (mm) H2)
Nuevo
PSN25-5A0
Tipo ;@" 5
normal PSN25-5AC
Cuadrado
» , Tipo plano PSI25-8A0
Tipo 8
plano PSI25-8AC
Nuevo PSN30-10A0 10 20
Cuadrado|  Tipo PSN30-10AC
30 normal PSN30-15A0 15
PSN30-15AC
. Nueve PSN40-20A0
Cuadrado| Tipo 20
40 normal
PSN40-20AC
©Cilindrico capacitivo 3 hilos CC (Alimentacion:12-24VCC)
Clasificacion por apariencia Distancia de deteccion| faq endade
Clasificacion Tipo estandar Largo Modelo (mm) respuesta
Enrasable No enrasable | Enrasable | No enrasable Enrasable| No enrasable 2
CR18-8DN
Tipo
- 8
M18 normal CR18-8DP
CR18-8DN2 T 50
CR30-15DN
Tipo
M30 | normal (Dmmmm% CR30-15DP 15
CR30-15DN2 T

u"T" se puede personalizar.

©Cilindrico capacitivo 2 hilos CA (Alimentacion:100-240VCA)

‘ Clasificacion por apariencia Distancia de deteccion = ade
Clasificacion Tipo estandar Largo Modelo (mm) respuesa
Enrasable | No enrasable Enrasable | No enrasable Enrasable| No enrasable H2)
. CR18-8A0
mis | PO 8
normal
CR18-8AC
20
: CR30-15A0
m3o | PO @mm% 15
normal
CR30-15AC
©Transmisor de sefal
Clasificacion por apariencia Distancia de deteccion| Frecuenda de
Clasificacion Tipo estandar Largo Modelo (mm) respuesta
Enrasable No Enrasable | Enrasable | No enrasable Enrasable| No enrasable H
M18 | Normal (D)))m)m)— PET18-5 5

TDisponibles para los sensores de proximidad: PRT18-5D£, PRCMT18-5D£, PR18-5D£, PRCM18-5D£, PRL18-5D£, PRCML18-5D£

Avutonics

)

Sensor de
proximidad




Serie PRD/PRDW

Sensor de proximidad de distancia de deteccion aumentada
(m]Caracteristicas

Actualizado

®Distancia mas larga de deteccion
(Garantizan una distancia de deteccion 1.5~2 mayor
en comparacién con modelos ya existentes)
®Resistencia al ruido mejorada con Cl dedicado
®Proteccidn contra inversion de polaridad, contra picos de
voltaje y sobrecorriente
@l arga vida y confiabilidad
®[ndicacion de estatus con LED rojo

®Proteccion IP67 a prueba de agua (estandar IEC)

®Reemplazo para micro interruptores e interruptores de limite
®Con soporte de cables : Para una fuerza de flexién mas confiable

del sensor/conexion del cable c €

A

[mEspecificaciones

Por favor antes de usarlo lea "Precauciones para su
seguridad™ en el manual de operacion.

®2 hilos CC
PRDT12-4DO PRDT12-8DO PRDT18-7DO PRDT18-14DO PRDT30-15D0 PRDT30-25D0
PRDT12-4DC PRDT12-8DC PRDT18-7DC PRDT18-14DC PRDT30-15DC PRDT30-25DC
PRDT12-4DO-V PRDT12-8DO-V PRDT18-7DO-V PRDT18-14DO-V PRDT30-15DO-V PRDT30-25DO-V
PRDT12-4DC-V PRDT12-8DC-V PRDT18-7DC-V PRDT18-14DC-V PRDT30-15DC-V PRDT30-25DC-V
PRDLT12-4DO PRDLT12-8DO PRDLT18-7DO PRDLT18-14DO PRDLT30-15DO PRDLT30-25DO
PRDLT12-4DC PRDLT12-8DC PRDLT18-7DC PRDLT18-14DC PRDLT30-15DC PRDLT30-25DC
PRDLT12-4DO-V PRDLT12-8DO-V PRDLT18-7DO-V PRDLT18-14DO-V PRDLT30-15DO-V PRDLT30-25DO-V
PRDLT12-4DC-V PRDLT12-8DC-V PRDLT18-7DC-V PRDLT18-14DC-V PRDLT30-15DC-V PRDLT30-25DC-V
Modelo PRDWT12-4DO PRDWT12-8DO PRDWT18-7DO PRDWT18-14DO PRDWT30-15DO PRDWT30-25DO
PRDWT12-4DC PRDWT12-8DC PRDWT18-7DC PRDWT18-14DC PRDWT30-15DC PRDWT30-25DC
PRDWT12-4DO-I PRDWT12-8DO-I PRDWT18-7DO-I PRDWT18-14DO-I PRDWT30-15DO-I PRDWT30-25DO-I
PRDWT12-4DC-l PRDWT12-8DC-l PRDWT18-7DC-l PRDWT18-14DC-l PRDWT30-15DC-l PRDWT30-25DC-l
PRDWT12-4DO-V PRDWT12-8DO-V PRDWT18-7DO-V PRDWT18-14DO-V PRDWT30-15DO-V  |PRDWT30-25D0-V
PRDWT12-4DC-V PRDWT12-8DC-V PRDWT18-7DC-V PRDWT18-14DC-V PRDWT30-15DC-V PRDWT30-25DC-V
PRDWT12-4DO-IV PRDWT12-8DO-IV PRDWT18-7DO-IV PRDWT18-14DO-IV PRDWT30-15DO-IV  |PRDWT30-25DO-IV
PRDWT12-4DC-IV | PRDWT12-8DC-IV PRDWT18-7DC-IV  |PRDWT18-14DC-IV  |PRDWT30-15DC-IV  |PRDWT30-25DC-IV
Distancia de deteccion 4mm £10% 8mm £10% 7mm £10% 14mm £10% 15mm £10% 25mm £10%
Histéresis Max. 10% de distancia de deteccion
Objeto estandar 12x12x1mm 25X25X1mm 20%20x1mm 40x40x1mm 45x45x1mm 75X75%1mm
de deteccion (Hierro) (Hierro) (Hierro) (Hierro) (Hierro) (Hierro)
Distancia nominal 0~2.8mm 0~5.6mm 0~4.9mm 0~9.8mm 0~10.5mm 0~17.5mm
Alimentacion 12-24VCC
(Voltaje de operacion) (10-30VCC)
Corriente de fuga Max. 0.6mA
Frecuencia de
respuesta(k1) 450Hz 400Hz 250Hz 200Hz 100Hz
Voltaje residual Max. 3.5V
Afeccién por Temp. 10% max. de distancia de deteccion a +20°C en un rango de temperatura de -25 a +70°C
Salida de control 2 ~ 100mA

Resistencia de aislamiento

Min.(a 500VCC megas) 50MQ

Fuerza dieléctrica

1500VCA 50/60Hz por Tminuto

Vibracion 1mm de amplitud a una frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Chogque 500m/s *(50G) X, Y, Z direcciones por 3 veces
Indicador Indicador de Operacion (LED Rojo)

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temp. de alamcenaje

-30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35~95%RH(sin condensacion)

Circuito de proteccién

Circuito de proteccion contra inversion de polaridad, contra picos de voltaje y sobrecorriente.

Materiales

Cuerpo/Tuerca:Laton niguelado,Lavadorar: Hierro niguelado, Superficie de deteccion: resistente al calor ABS

Certificacion

43

Proteccion

IP67(Estandar IEC)

Peso de unidad

PROT:Aprox. 749
PROLT:Aprox. 94g
PRDWT:Aprox. 449

PROT:Aprox. 729
PRDLT:Aprox. 92g
PROWT:Aprox. 429

PRDT:Aprox. 115g
PROLT:Aprox. 145g
PRDWT:Aprox. 80g

PROT:Aprox. 110g
PRDLT:Aprox. 140g
PROWT:Aprox. 759

PROT:Aprox. 175g
PROLT:Aprox. 215g
PRDWT:Aprox. 140g

PROT:Aprox. 180g
PRDLT:Aprox. 2209
PROWT:Aprox. 1459

#(*x 1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la
distancia de deteccion para la distancia al objeto.
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Distancia de deteccidon aumentada

(mEspecificaciones
®Tipo 3-hilos DC

Modelo

PRD12-4DN
PRD12-4DP
PRD12-4DN2
PRD12-4DP2
PRDL12-4DN
PRDL12-4DP
PRDL12-4DN2
PRDL12-4DP2
PRDW12-4DN
PRDW12-4DP
PRDW12-4DN2
PRDW12-4DP2
PRDWL12-4DN
PRDWL12-4DP
PRDWL12-4DN2
PRDWL12-4DP2

PRDL12-8DN2
PRDL12-8DP2
PRDW12-8DN
PRDW12-8DP
PRDW12-8DN2
PRDW12-8DP2
PRDWL12-8DN
PRDWL12-8DP
PRDWL12-8DN2
PRDWL12-8DP2

PRDL18-7DN2
PRDL18-7DP2
PRDW18-7DN
PRDW18-7DP
PRDW18-7DN2
PRDW18-7DP2
PRDWL18-7DN
PRDWL18-7DP
PRDWL18-7DN2
PRDWL18-7DP2

PRD12-8DN PRD18-7DN PRD18-14DN
PRD12-8DP PRD18-7DP PRD18-14DP
PRD12-8DN2 PRD18-7DN2 PRD18-14DN2
PRD12-8DP2 PRD18-7DP2 PRD18-14DP2
PRDL12-8DN PRDL18-7DN PRDL18-14DN
PRDL12-8DP PRDL18-7DP PRDL18-14DP

PRDL18-14DN2
PRDL18-14DP2
PRDW18-14DN
PRDW18-14DP
PRDW18-14DN2
PRDW18-14DP2
PRDWL18-14DN
PRDWL18-14DP
PRDWL18-14DN2
PRDWL18-14DP2

Distancia de detecciéon

4mm +£10%

8mm +£10%

7mm £10%

14mm £10%

Histéresis Max. 10% de distancia de deteccion

Objeto estandar de 12x12x1mm 25x25x1mm 20x20x1mm 40%x40%x1mm
deteccion (Hierro) (Hierro) (Hierro) (Hierro)
Distancia nominal 0a2.8mm 0 a5.6mm 0 4.9mm 0 a9.8mm
Alimentacion 12-24VCC

(Voltaje de operacién) (10-30VCC)

Corriente de fuga Max. 10mA

Frecuencia de 500Hz 400Hz 300Hz 200Hz
respuesta (*1)

Voltaje residual Max. 1.5V

Afeccion por Temp.

+10% Max. para distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C

Salida de control

200mA

Resistencia de aislamiento

Min. 50MQ(a 500VCC megas)

Rigidez dieléctrica

1500VCA 50/60Hz por Tminuto

Vibracién Tmm de amplitud a una frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Choque 500m/s2(50G) X, Y, Z sdirecciones X, Y, Z por 3 tiempos
Indicador Indicador de Operacion (LED Rojo)

Temperatura ambiente

—-25 ~ +70°C (en condicién de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje

—30 ~ +80°C (en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion

Aumento, inversion de polaridad y circuito de proteccién contra sobrecorriente.

Proteccion

IP67(Estandar IEC)

Certificados

(|3

Peso de la unidad

PRD : Aprox. 749
PROL : Aprox. 94g
PRDW : Aprox. 44g
PRDWL: Aprox. 64g

PRD : Aprox. 72g
PRDL : Aprox. 929
PRDW : Aprox. 429
PRDWL : Aprox. 62g

PRD : Aprox. 115g
PRDL : Aprox. 145g
PRDW : Aprox. 80g
PROWL : Aprox. 110g

PRD : Aprox. 110g
PRDL : Aprox. 140g
PRDW : Aprox. 759
PRDWL : Aprox. 105g

# (% 1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la distancia de deteccion

para la distancia al objeto.

mDimensiones

(Unidad:mm)
®PRD(T)12-4DL] ®PRD(T)12-8D[ ]
021 51.8 2000 221 51.8 2000
> 33.5 i 33.5
17 17 N >
31.5 e 245
v 24 v - 04
4 Indicador de Operacion Indicador de Operacién
M12X1 M12X1
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Serie PRD/PRDW

@ Dimensiones (Unidad:mm)
®PRDL(T)12-4DL] ®PRDL(T)12-8DL]
221 _ 64.3 2000 221 64.3 2000
17 8, 17 8
; 44 ; Te 37
A A 7
(@ 5 D 5
@ AN 04 & 04
’ 4 Indicador de operacion ’ ndicador de operacion
M12X1 M12X1
®PRD(T)18-7DL ®PRD(T)18-14DL[ ]
529 53.2 2000 . 229 52.7 2000
” 31.5 MY el
‘ 29.5 ‘ 10, 19
\/ ~ndicador de operacién \\r/ Mién
M18X1

®PRDL(T)18-7D[]

®PRDL(T)18-14D[]

229 ” 85.7 2000 929 = 85.7 2000
Lo ~ > 24 10 52 .
/\ /\
() L S (an ] I —

! e—(C— I i ¢ ch—
> e e

’ Indicador de operacion " 4 Indicador de operacion

i M18X1 > M18X1
®PRD30T-15D[ ] ®PRD30T-25D[]
042 N n 63.7 2000 042 N n 63.7 2000
38 H_, 10 28
I I
T — | i v
A 05 § 25
| ndicador de operacion \/ o Jndicador de operacion
5 M30X1.5 5 M30X1.5
®PRDL30T-15D[ ] ®PRDL30T-25D[ |
042 85.7 2000 242 85.7 2000
35 o4 s 64 .
60 10, 50

|

®
W

W A

R

o 1T T T

A ™\
\lIndicador de operacion
\M30X1.5

O

\Jndicador de operacion
M30X1.5

®PRDW(T)12-4D[]

®PRDW(T)12-8D]

51.8

300

33.5
31.5

[y

021 ,

17

ULHJ“

M12Xx1
51.8

Indicador de operaci(;M

300

33.5

]

Iyt
i

A

LT

M12Xx1

4 \Indicador de operaci;M

o |5

i

M12X1
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Distancia de deteccidon aumentada

@ Dimensiones (Unidad:mm)

®PRDW(T)18-7D[] . s 500

)
~
y

Il C

©
&

i b))
\ndicador de Operac;M
®PRDW/(T)18-14D[] M18X1
229 52.7 300 .
24 81t
‘ 10,, 19,
() “E i % e EU{
\\‘.J L Netl \ =
\\‘,/ CHRFRE Indicador de Operacion\_25
‘ Ve Mi2x1
®PRDWL12-4D[] o1 64.3 300
o 46
44 -
2 T : ; o BE
M L

Indicador de O eraM
4 M12X1 M12X1

64.3 300

16 g
7
.
] o - I "Iﬂli
AL

| il

= UM Hm
“ndicador de OgeraM
M12X1

®PRDWL12-8D[]

S
n

M12X1
®PRDWL18-7DL] 029 857 300 N "
24 64 > Sensor de
‘ 62 . proximidad
\u o b))
\j,/ \ndicador de Operaci;M
>4 M18X1
®PRDWL18-14D[] 29 85.7 300
- 7 64
24
D 10 52
@ i § -
i
\j,/ Wor de O eraci;M
L4 M18X1
®PRDW30-15D[ ] 042 . 300 >
35

C

\Undicador de Operaci‘cM

M30X1.5

©]

®PRDW30-25D(] 300

S)
~
S}

A 4

wW
o

C

®

\Undicador de Operaci:M

M30X1.5
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Serie PRD/PRDW

@ Dimensiones (Unit:mm)

®PRDWL30-15D[] oao . 657 300

35

A4

a b))

|
\Indicador de Operac:cM
\M30X1.5

@

64
60
[ [ N i C
lm;H [ZaN
.

>l
®PRDWL30-25D[] 042 85,7 300 .
3% >
~ g 10,
=N FW
m )> A il 18 NN TE[ I
O a8
i A
; Indicador de Operacién \_25
5 \M30X1.5 MI2X1

mIDiagrama de la salida de control

©2 hilos CC
1

Café NO NC
f o | oy - BB
jeto a - Presencia
sensar [NoPmenda

cous (22 WM

©
2
5]
£
=
[a 8
[}
=
5
<
&

Indicador ~ON
LOOV (LED) OFF J_ ._-

#E|l nimero dentro del circulo es el no. pin del conector.

©3 hilos CC

Salida NPN Salida PNP
Objeto a - Presencia ObJe'[O Presenma
sensar [nopeeres I [ [ o J_ J_
Carga - Operacion Carga OperaC|on
(Cafeé NEQFO[ Regreso J_ ._. (Negro_AZU| Regreso J_ ._.
VoItTjsde [ H ._. \/O\ta‘j(cej de [ H u
salida . sallda .
(Negro-Azul) L (Negro—Azul L

dicador ON i
"o lorr B W "o Lo B EN

|

Circuito Princi

mConexiones
©2 hilos CC

#La carga se puede conectar a cualquiera de los dos cables.

©3 hilos CC

Negro| Café Azul
8] 9li0l11]12/1314

cpl cp2 +12V. oV

(PRD18-7DN)

Negro
Azul
Café

(PRD18-7DN) e s

< PA10-U >

J-13 Avtonics



Distancia de deteccidon aumentada

mDiagrama de cableado
©2 hilos CC (Estandar) ©2 hilos CC (Estandar)

Normalmente Abierto (NO) / Normalmente Cerrado (NC) Normalmente Abierto (NO) Normalmente Cerrado (NC)

#Los Pines 1, @ son terminales N.C (Sin conexion). #La disposicion del pin del conector con aplicacién estandar IEC
#Para cable conector de 3 hilos CC, se encuentra disponible para esta en desarrollo.
usarse con cable negro(24VCC) y azul(0V). #Por favor agregue "I" al final del nombre del estandar para la
©3 hilos CC compra del producto estandar IEC. Ej)PRWT12-4DO-|
#El cable conector para el estandar IEC esta en desarrollo.
Salida NPN Salida PNP Por favor agregue "I' al final del nombre del estandar.

Ej)CID2-2-1, CLD2-5-1
(O 24vcce

Por favor apriete el sistema de fijacion del conector hasta que no
muestre la cuerda. (0.39~0.49NXIm)

#Por favor sujete la parte de vibracién con cinta de Teflon.
#*Vea la pag. J-51 que trata acerca del cable conector estandar
IEC y especificaciones.

(m]Uso adecuado
©Conexiones de carga

Café Café

Al usar sensores de proximidad 2-hilos CC,

N la carga se debera de conectar ya que de
ALIMENTA !,|| H T 249VCC 5tr0 modo se pueden dafiar los componentes
- . )
"y internos. Esta se puede conectar a [P
cualquiera de los dos cables. proximidad
< 2 hilos CC > < 2 hilos CC >
©En caso de que la corriente de carga Reduzca la corriente en el sensor de proximidad por abajo de la corriente de
sea pequefia retorno de la carga, conectando una resistencia de compensacion en paralelo.

*EI| valor W de la resistencia de compensacién debera ser grande para
una correcta disipacion del calor.

....... PR B y ve?
Resistor de purga(R) = Vs R= W(Q p= s (W)

R
Azl [ Vs : Alimentacién, lo : Corriente min. del sensor de proximidad ]

loff : Corriente de retorno de carga, P : Watts de resistencia de compensacion

®Cable 2CC

Café

OlInterferencia mutua
Cuando se montan cerca varios sensores de proximidad,
puede ocurrir un mal funcionamiento del sensor debido a una
interferencia mutua. Por lo tanto, asegurese de proporcionar
un minimo de distancia entre los dos sensores, como se
muestra en las ilustraciones.

©@Influencia de metales circundantes
Cuando los sensores se montan en un panel metélico, debe
de prevenir los sensores de ser afectados por cualquier objeto
metélico a excepcién del objetivo. Por lo tanto, asegurese de
proporcionar un minimo de distancia como se muestra en las
ilustraciones.

Paralelo| B

i

(Unidad:mm)
Modelo | PRDo(T)12-4Do PRD:(T)12-8Do PRDo(T)18-7Do PRDo(T)18-14Do PRDCT30-15D0 PRDoT30-25Do
Funcion PRDWG(T)12-4Do PRDW(T)12-8Do PRDWC(T)18-7Do | PRDWr(T)18-14Dc | PRDWCT30-15D0 | PRDWOT30-25D0
A 24 48 42 84 90 150
B 24 36 36 54 60 90
2 0 11 0 14 0 15
ad 12 36 18 54 30 90
m 12 24 21 42 45 75
n 18 36 27 54 45 90

Avtonics J-14



Serie PR

Sensor de proximidad tipo cilindrico

©Caracteristicas

I Resistencia al ruido mejorada con Cl dedicado (3 hilos CC)

I Proteccion contra inversion de polaridad, picos de voltaje ’ %
y sobrecorriente (Excepto para la serie PR08). J
I Ciclo de vida largo y operacién simple y confiable %ﬂ
IIndicador de estatus con LED rojo a \'
I Proteccion IP67 a prueba de agua (IEC estandar) ‘,‘
I Reemplazo para micro interruptores de limite «f jg
dﬁ__,_ e
2
A Lea antes del uso "Prega}uciones de seguridad” c E
en el manual de operacién
©Especificaciones
12 hilos CC
Modelo PRT08-1.5D0 [PRT08-2DO |PRT12-2DO |[PRT12-4DO |PRT18-5DO |PRT18-8DO |PRT30-10DO [PRT30-15DO
PRT08-1.5DC |PRTO08-2DC ([PRT12-2DC |PRT12-4DC |[PRT18-5DC |PRT18-8DC [PRT30-10DC |PRT30-15DC
Distancia de deteccion|1.5mm+10% | 2mm +10% 2mm +10% 4mm +10% 5mm £10% 8mm+10% |[10mm+10% | 15mm+10%
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
i e T el el Rl R
Distancia nominal 0~ 1.05mm 0~ 1.4mm 0~1.4mm 0~2.8mm 0~ 3.5mm 0 ~5.6mm 0~ 7mm 0~10.5mm
Alimentacion 24VCC
(Voltaje de operacion) (15-30VCC)
Corriente de fuga Max. 0.6mA
fg:gﬂ:gga(dl‘i 1.5kHz 1kHz 1.5kHz 500Hz 350Hz 400Hz 200Hz
Voltaje residual Max. 7V
Variacion por temp. +10% Max. para la distancia de deteccién a +20°C dentro del rango de temperatura -25 ~ +70°C
Salida de control 2 ~100mA
Resistencia de aislam. Min. 50MW(a 500VCC mega)
Rigidez dieléctrica 1500VCA 50/60Hz por 1minuto
Vibracion Amplitud delmm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacién (LED rojo)
Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)
Temperatura de almacen. -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 95%RH
Circuito de proteccion Circuito de proteccion contra picos de voltaje y sobrecorriente
Proteccion IP67(IEC estandar)
Especif. de cable EAT2P, 2m | AE512P, 2m
Certificados (4 %
Peso de la unidad Aprox.369 Aprox.369g Aprox.63g |Apr0x.63g |Aprox.122g |Aprox.1229 Aprox.181g |[Aprox.181g

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la
distancia de deteccion para la distancia al objeto.
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Sensor de proximidad tipo cilindrico

13 hilos CC
PR12-4DN
PR08-1.5DN PRO08-2DN PR12-2DN PR12-4DP PR18-5DN PR18-8DN PR30-10DN PR30-15DN
PR08-1.5DP PRO8-2DP PR12.2DP PR12-4DN2 |PR18-5DP PR18-8DP PR30-10DP PR30-15DP
PR08-1.5DN2 PR08-2DN2 PR12-2DN2 PR12-4DP2 PR18-5DN2 PR18-8DN2 PR30-10DN2 PR30-15DN2
Modelo PR08-1.5DP2 PR08-2DP2 PR12-2DP2 PRS12-4DN PR18-5DP2 PR18-8DP2 PR30-10DP2 PR30-15DP2
PRLO08-1.5DN PRLO8-2DN PRS12-2DN PRS12-4DP PRL18-5DN PRL18-8DN PRL30-10DN PRL30-15DN
PRL08-1.5DP PRL08-2DP PRS12-2DP PRS12-4DN2 |PRL18-5DP PRL18-8DP PRL30-10DP PRL30-15DP
PRLO8-1.5DN2 |PRL08-2DN2 PRS12-2DN2 |PRL12-4DN PRL18-5DN2 |PRL18-8DN2 |PRL30-10DN2 |PRL30-15DN2
PRL08-1.5DP2 |PRL08-2DP2 PRL12-4DP PRL18-5DP2 |PRL18-8DP2 |PRL30-10DP2 |PRL30-15DP2
Distancia de deteccion [1.5mm +£10% | 2mm +£10% 2mm £10% 4mm £10% 5mm +10% 8mm +10% 10mm £10% | 15mm £10%
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Objeto estandar de _ ) - ) 187181 1mm | 250250 1mm | 30130 T1mm (451451 1mm
deteccion 8181 1mm(hierro) 12 112 1 Imm(hierro) (hierro) (hierro) (hierro) (hierro)
Distancia nominal 0~ 1.05mm | 0~ 1.4mm 0~1.4mm | 0~2.8mm 0 ~3.5mm 0 ~5.6mm 0~ 7mm 0~ 10.5mm
Alimentacion 12-24vCC
(Voltaje de operacion) (10-30VCC)
Corriente de fuga Max. 10mA
Frecuencia de respuesta (1, 1.5kHz | 1kHz 1.5kHz | 500Hz | 350Hz | 400Hz 200Hz
Voltaje residual Max. 1.5V
Variacion por temp. +10% Max. para distancia de deteccién a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C, serie PR08: Max. £20%
Salida de control 200mA
Resistencia de aislamiento Min. 50MW(a 500VCC)
Rigidez dieléctrica 1500VCA 50/60Hz por 1 minuto
Vibracion Amplitud de 1Imm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s2(50G) en direcciones X, Y, Z 3veces
Indicador Indicador de operacion (LED rojo)
Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 95%RH
Circuito de proteccion Circuito de proteccion contra picos de voltaje, inversion de polaridad y sobrecorriente.
Proteccion IP67(IEC estandar)
Especificacion de cable. E4T3P, 2m | A513P, 2m
Certificados (€3
: PR:Aprox. 70g PR:Aprox. 70g PR:Aprox. 1199 PR:Aprox. 1189 PR:Aprox. 184g PR:Aprox. 181g
P del dad
€s0 de fa unida Aprox. 369 Aprox. 369 PRS:Aprox. 689 | PRS:Aprox. 689 | PRL:Aprox. 150g | PRL:Aprox. 150g | PRL:Aprox. 222g | PRL:Aprox. 227¢g

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la distancia de deteccion

para la distancia al objeto.

12 hilos CA
PR18-5A0 PR18-8A0 PR30-10A0 PR30-15A0

Modelo PR12-2A0 PR12-4A0 PR18-5AC PR18-8AC PR30-10AC PR30-15AC

PR12-2AC PR12-4AC PRL18-5A0 PRL18-8A0 PRL30-10A0 PRL30-15A0

PRL18-5AC PRL18-8AC PRL30-10AC PRL30-15AC

Distancia de deteccion 2mm +10% 4mm £10% 5mm *+10% 8mm +10% 10mm £10% 15mm £10%

Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion

dOé) zaé?eii}ggdar 12 112 T 1mm(hierro) 18 118 T 1mm(hierro) |25 T 25 K Imm(hierro) |30 130 K Imm(hierro) |45 K45 T Lmm(hierro)

Distancia nominal 0~ 1.4mm | 0~ 2.8mm 0~3.5mm 0 ~5.6mm 0~7mm 0~ 10.5mm

Alimentacion 100-240VCA

(Voltaje de operacion) (85-264VCA)

Corriente de fuga Max. 2.5mA

Frecuencia de respuesta (*1) 20Hz

Voltaje residual Max. 10V

Variacién por temp. +10% Max. para distancia de deteccién a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C

Salida de control 5~ 150mA 5~ 200mA

Resistencia de aislamiento Min. 50MW(a 500VCC)

Rigidez dieléctrica 2500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1Imm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas

Golpe 500m/s2(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces

Indicador Indicador de operacién (LED rojo)

Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje| -30 ~ +80°C(en condicion de no congelamiento)

Humedad ambiente 35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion Circuito de proteccién contra picos de voltaje

Proteccion IP67(IEC estandar)

Especificacion de cable EAT2P, 2m | AE512P, 2m

Certificados Ce

Pesa de la unidad Aprox. 669 Aprox 669 | AR 100 |PRL Caprox. 150 | PRL: Aprox. 224a|PRL - Aprox. 2250

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la distancia de deteccion
para la distancia al objeto.
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Serie PR

©Dimensiones

(Unidad:mm)
1PR(T)08-1.5D£ I1PR(T)18-5D£
47 2,000
E15 30 2,000 /E29 335
13 24 Indicador de
[ L F—j operacion
_ f 4 | N
\M8T1 Indicador de @ al, A5
operacion
4
1PR(T)08-2D£ 1PR(T)18-8D£E
47 2,000
29 > ™
/15 12 P 2000 4 38, Indicador de
13 —bre— F—j 0 19 operacion
4'/‘ =
M811 Indicador de
operacion
I1PRS12-2D£ 1PR(T)30-10D£
58
355 2,000 42 a3 M 2,000
21 ) 35 < 38 > Indicador de
17 Indlcadqr de —— > [ operacion
r—j operacion ‘ ‘ r

1PRS12-4D£

o

2,000

Indicador de
operacion

E42

M30T1.5
Ls

2,000
[————

Indicador d
operacion

1PR(T)12-2D£

ot

1PR(T)12-4D£

21

OF

Indicador de
operacion

2,000

Indicador de
operacion

i\l

1PRLO8-1.5D£

I1PRLO8-2D£
A15 4 36

\M8T1 n é&‘l

Indicador de
operacion

Indicador de
operacion
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Sensor de proximidad tipo cilindrico

©Dimension
ensiones (Unidad:mm)
I1PRL12-4D£ I1PR12-2AL£
59.5 2,000
fE21 < >
55 2,000 MR 52,5 Indicador de
< p < > ‘ < ,‘ 485 operacion
21 Indicado_r de
17 7 37 operacion B B é
‘ ™ @ % M L \M12 I
@I} — - -
JiL V2T \ ey IPR12-4AE »
Negro, Azul) 59.5 2 o
%’ 52.5 Indicador de
) operacion
Y ‘-
)
| % R
A
IPRL18-5D£ [1PRL18-5A£ 1PR18-5AL
80 2,000 o 53.3 2,000
AZQ ) 225 g Indicado_r,de = <—>39'8 Indicador de
. o operacion 24 35.3 operacion
o] | | ) "
N = m18 1 fs
2 M18 101 —>u<i
IPRL18-8D£ [1PRL18-8AL£ 1PR18-8AL
80 2,000 53.3 2,000 W)
29 66.5 ) 29 39.8 e ™ Sensor de
« > > Indlcado_r’de - Indicador de proximidad
24 <_0» 52 operacion 24 41_0> 253 operacion
e I ] =
— 5 -
AJJ<i m18 T 1
IPRL30-10D£ [1PRL30-10A£ 1PR30-10AL
< 80 2,000 58 L 2000
42 65 -« 2 43
35 60 Indicador de| 35 M > Indicador de
‘<—>‘ ‘ operacion ‘4—" % operacion
X< =
_ M30T 15
N s \ofis JLs
IPRL30-15D£ [1PRL30-15A£ 1PR30-15AL£
2,000 58 2,000
B ™ 42
Indicador de ‘—’35 Indicador de
L operacion
operacién “—"
5
N M30T 15
W S
Autonics
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Serie PR

©Diagrama de la salida de control

©2 hilos CC

©
2
o
£
=
a
[e]
=
3
o
=
O

Objeto a
detectar

P
NfZ?QS'aJ_ m
carga [ Rbomo L LM

Indicador
(LED)

ON
OFF

BLE=

©3 hilos CC

Salida universal NPN

Café

Objeto a
detectar

NA NC
Bl I B
[Reome 0 M
eese §E B
B BN

Carga
(Café-negro)

Indicador
(LED)

ON
OFF

Salida universal PNP

Café

Voltaje de sal|da[ H

NA NC
Objetoa - pPresencia
detectar [No pres. . .
Carga Operacion
(Negro-azul) L Retorno . ._.

(Negro-azul)
Indicador - ON
ey Lore M H B

Alimentacion
CA

N Azul

Circuito principal

"

Objeto a
detectar

NA NC
resens
Nomes W
carga [2fee" M WM

ON
OFF

Indicador
(LED)

A BN

©2 hilos CC

O3 hilos CC

(PR18-5DN)

(PR18-5DN)

©Conexiones

Café
o

N Azul
ov

|

Café
+V
Azul
Carga—O 0V
TLa carga se puede conectar a cualquier cable.
Café [Azul Negro
9 10 11 12
wao [ oo |[ me |[2E,
1 I I
+12 GND IN2 | louT2
13 14 15 16
o OuUT1 ouT2
°|_l|o
SN
z|<|O
: W i
5 7 8
NC [eel) NO
==
< PA10-U >
|
Negro| Café Café

©2 hilos CA

8|9 [10[11]12]13)14

CP1CP2 +12v OV

1/2]3]4]5]6]7

<FXa4> 100-240VCA

Café

Q 100-240VCA

Café

TLa carga se puede conectar a cualquier cable.
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Sensor de proximidad tipo cilindrico

©Uso correcto

©OConexion de la carga
Café

100-
Alimen- 240VCA

tacion

< 2 hilos CC, 2 hilos CA >

< 2 hilos CC >

Cuando use sensores de proximidad de 2 hilos CC y CA, debera conectar una carga, de otra manera los componentes
internos se pueden dafiar. La carga se puede conectar a cualquier conductor.

©En caso de que la corriente de carga sea pequefia

12 hilos CA Puede haber una falla en el retorno de la carga debido a un voltaje

residual. Si la corriente de carga esta por abajo de 5mA, asegurese de
que el voltaje residual sea menor que el voltaje de retorno de la carga
conectando una resistencia de compensacién en paralelo con la carga

Resistencia de

Alimen-
tacion

compensacion (R) CA  como se ve en el diagrama.
— Vs V3
110VCA : Min. 20kW 3W R= — W) P= — W)
220VCA : Min. 39kw 10W I R
[ I:Corriente de carga, R:Resistencia de compensacion, P:Potencia permitida]
12 hilos CC . o ] ]
Reduzca la corriente en el sensor de proximidad por abajo de la corriente
Café de retorno de la carga, conectando una resistencia de compensacion en
_______ PV R paralelo.
Resistenciade == Vs TEI valor W de la resistencia de compensacion debera ser grande para

compensacion (R) |-

Azul una correcta disipacion del calor.
Vs V4
= = — (W
R= Tolot W) P= & W
[Vs : Alimentacion, lo : Corriente min. del sensor de proximidad ] )
Sensor de

loff : Corriente de retorno de carga, P : Watts de resistencia de compensacion

proximidad

Olnterferencia mutua e influencia de metales cercanos

Cuando varios sensores de proximidad se montan cerca, se puede producir un malfucionamiento de los sensores por
interferencia mutua. Entonces asegurese de tener la distancia minima entre dos sensores, como se ve en la tabla de

=y | o=

Frente a frente

Cuando los sensores se montan en un panel metalico, se necesita proteger a los sensores de la interferencia de cualquier
metal excepto del objeto a detectar. De esta manera asegurese de usar la distancia minima como se ve en la tabla de

Paralelos B

abajo. m
_T m
I-LIJ | l
| L—'-
> (Unidad:mm)
PR(T)18-5DC] |PR(T)18-8D] |PR(T)30-10D |PR(T)30-15DC]
Modelo | e 1500 |PROS-2007 Eggl);zz'é%u EE(STl);i;“DDDD PRL18-50C] |PRL18-8D] |PRL30-10D0] |PRL30-15DC]
] PRT08-1.5D0] |PRT08-2000 |15 2AJ:| PR12.4AT] PR18-5AC] PR18-8AC] PR30-10A] PR30-15AC1
ltem : i PRL18-5A01 |PRL18-8AC] PRL30-10A0] | PRL30-15AC]
A 9 12 12 24 30 48 60 90
B 16 24 24 36 36 54 60 90
I 0 8 0 11 0 14 0 15
£&d 8 24 12 36 18 54 30 90
m 45 6 6 12 15 24 30 54
n 12 24 18 36 27 54 45 90
Avutonics J-20



Serie PRA

Sensor de proximidad resistente a salpicaduras de soldadura

©Caracteristicas

I Resistencia al ruido mejorada con Cl dedicado (3 hilos CC)
1 Proteccion contra inversiéon de polaridad
(3 hilos CC), contra picos de voltaje (CC/CA),
y contra sobrecorriente (CC)
IIndicador de estatus por LED rojo
I Proteccion IP67 resistente al agua (IEC estandar)
1 Reemplazo para micro interruptores de limite

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad”
en el manual de operacion”

©Caracteristicas del sensor resistente a soldadura

Las salpicaduras de un proceso de soldadura eléctrica tienden a pegarse en metales y aun en plasticos.

De esta manera, los sensores de proximidad comunes podrian tener fallas aun no habiendo objetos a detectar, si las
salpicaduras se adhieren en la superficie de deteccion. Las salpicaduras no se pegaran en el area de deteccion del sensor
resistente a salpicaduras debido su recubrimiento de teflon con resistencia térmica. También la cubierta protectora que
se vende por separado tiene la misma funcion.

©Especificaciones

12 hilos CC
Modelo PRAT12-2DO [PRAWT12-2DO |PRAT18-5DO PRAWT18-5DO |PRAT30-10DO |PRAWT30-10DO
PRAT12-2DC |PRAWT12-2DC | PRAT18-5DC |PRAWT18-5DC |PRAT30-10DC |PRAWT30-10DC
Distancia de deteccion 2mm +10% 5mm £10% 10mm £10%
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Objeto estandar de deteccion 12 112 T 1mm(hierro) 18 118 T 1mm(hierro) 30 130 T Imm(hierro)
Distancia nominal 0~ 1.4mm 0~ 3.5mm 0~7mm
Alimentacion 24VCC
(Voltaje de operacion) (15-30VCC)
Corriente de fuga Max. 0.6mA
Frecuencia de respuesta (*1) 1.5kHz 500Hz 400Hz
Voltaje residual Max. 3.5V
Variacion por temperatura +10% Max. para distancia de deteccién a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C
Salida de control 2 ~100mA
Resistencia de aislamiento Min. 50MW(a 500VCC mega)
Rigidez dieléctrica 1500VCA 50/60Hz por 1 minuto
Vibracién Amplitud 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacion (LED rojo)
Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 95%RH
Circuito de proteccion Circuito de proteccién contra picos de voltaje y sobrecorriente
Proteccion IP67(IEC estandar)
Cable E4T2P, 2m | AE5T2P, 2m
Certificaciones C€
Peso de la unidad Aprox. 63g Aprox. 459 | Aprox. 122g | Aprox. 65¢g | Aprox. 181g Aprox. 130g

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y
1/2 de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.

TDisponible el item IEC estandar afiada"-I" al final del modelo. Ejem) PRAWT12-2DO-|

T Ver pagina J-48 para el estandar IEC y especificaciones de cables y conectores.
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Sensor cilindrico resistente a soldadura

©Especificaciones
13 hilos CC

PRA12-2DN PRA18-5DN PRA30-10DN

PRA12-2DP PRA18-5DP PRA30-10DP
Modelo PRA12-2DN2 PRA18-5DN2 PRA30-10DN2

PRA12-2DP2 PRA18-5DP2 PRA30-10DP2
Distancia de deteccion 2mm £10% 5mm +10% 10mm +10%

Histéresis

Max. 10% de la distancia de deteccion

Objeto estandar de deteccién

12 112 T 1mm(hierro) 18 118 T 1mm(hierro) 30 130 I Imm(hierro)

Distancia nominal 0~ 1.4mm 0~ 3.5mm 0~7mm
Alimentacion 12-24VCC

(Voltaje de operacion) (10-30VCC)

Consumo de corriente Max. 10mA

Frecuencia de respuesta (*1) 1.5kHz 500Hz 400Hz
Voltaje residual Max. 1.5V

Variacién por temperatura +10% Max. para la distancia de deteccion a +20°C con rango de temperatura de -25 ~ +70°C
Salida de control Max. 200mA

Resistencia de aislamiento

Min. 50MW(a 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

1500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1Imm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s2(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacién (LED rojo)

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje

-30 ~ +80°C(en condicion de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion

Proteccion contra inversion de polaridad, picos de voltaje, sobrecarga y corto circuito

Proteccion IP67(IEC estandar)

Cable /E4T3P, 2m | /E5T13P, 2m

Certificados ce g;

Peso de la unidad Aprox. 70g | Aprox. 119g Aprox. 184g

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificados y 1/2 de la
distancia de deteccién para la distancia al objeto.

12 hilos CA

Modelo PRA12-2A0 PRA18-5A0 PRA30-10A0
PRA12-2AC PRA18-5AC PRA30-10AC
Distancia de deteccion 2mm £10% 5mm +10% 10mm +10%

Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccién

Objeto estandar de deteccion 12 112 T 1mm(hierro) 18 118 I 1mm(hierro) 30 130 T Imm(hierro)
Distancia nominal 0~ 1.4mm 0~3.5mm 0~7mm
Alimentacion 100-240VCA

(Voltaje de operacién) (85-264VCA)

Corriente de fuga Max. 2.5mA

Frecuencia de respuesta (*1) 20Hz

Voltaje residual Max. 10V

Variacién por temperatura +10% Max. para distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de temperatura -25 ~ +70°C
Salida de control 5~ 150mA 5~ 200mA

Resistencia de aislamiento

Min. 50MW(a 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

2500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de Imm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s2(50G) en direccion de X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacién (LED rojo)

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje

-30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion

Circuito de proteccién contra picos de voltaje

Proteccion IP67(IEC estandar)

Cable EAT2P, 2m | A5T2P, 2m

Certificaciones C€

Peso de la unidad Aprox. 669 | Aprox. 130g Aprox. 185¢g

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificados y 1/2 de la
distancia de deteccién para la distancia al objeto.
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Serie PRA

©Dimensiones

(Unidad:mm)
IPRA12-2D£ IPRAT12-2D£ IPRAWT12-2D£ 1PRA12-2AE£
42.5 2,000 300
21 < i > (Precableado con conector) B 59.5 2,000
A 355 52.5 _
17 Indicador de Indicador de
" > operacion B 48.5 operacion

%,% m

s

N\ M12T1 S/E4

IPRA18-5D£ IPRAT18-5D£ IPRAWT18-5D£ 1PRA18-5A£
47 e 2000 300 53.3 2,000 _
/E29 B 335 (Precableado con conector) 39.8 N
24 29 g Indicador de 35.3 Indicador de
r—»‘ <—>‘ operacion <—>‘ operacion
1 Ty — o= - ——{3’4»
/S5 A5
M18T1 M1811
i ik
1PRA30-10D£ IPRAT30-10D£ IPRAWT30-10D£ 1PRA30-10A£
58 . 2,000 _ 58 . 2000
i, 43 300 . 43 N
a8 Indicador de (Precableado con conector) 28 Lndé?:ggade
D— <—>‘ operacion ‘—" p
D e = 1t et
A5 5
M30T1.5

M30T1.5

©Conexiones

©2 hilos CC ©3 hilos CC
Salida NPN
NA NC
— Objeto a - Presencia . . .
g detectar[No prese. g:is::(:a? Presencia . .
E No prese.
; Carga Operacién _._ ._. Carga OperaC|on . u
2 Retorno (Café-negro) Retorno
o Indicador - ON Voltaje de salida
H
(LED) LoOFF J— .—- (Negro-azul) [ L u J_
Indicador | ON
(LED) LOFF J— u
Salida PNP
NA NC
Objeto a Presencia
= detectar -No prese. J— —.— Objeto a Presencia . .
% | 100-240VCA ' detectar - No prese.
g 7 50/60Hz Carga [ OPeracion E c
5 reomo il IRL W |12 (Negroazuy [opcecon [ [ [
L = - etorno
3 Azul Indicador _ o ._. o
[} (LED) . E Voltaje de salida  H
OFF % (Negro-azul) I:L J— u
Indicador ON
(LED) OFF J_ u
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Cilindrico resistente a soldadura

©Conexiones
©2 hilos CC estandar/ 2 hilos CA ©OConector

Normalmente abierto (NA) / Normalmente cerrado (NC)

@ @ Café
® @ 024VCC

<2 hilos CC>  Cagai—O 0V ooV

Te, , son terminales sin conexion.

<2 hilos CA>

Café

Caté ©2 hilos CC (IEC estandar)

10?('52%2% Normalmente abierto (NA) | Normalmente cerrado (NC)

TCuando use los tipos 2 hilos CC y 2 hilos CA, debera
conectar una carga antes de alimentar, de otra
manera se pueden dafiar los componentes internos.

TLa carga se puede conectar a cualquier conductor. T.,, f deltipo NAy f,,, del tipo NC son terminales sin conectar.

©Uso correcto

©En caso de que la corriente de carga sea pequefia

12 hilos CA
Café

Si la corriente de carga esta por abajo de 5mA, asegurese de que el voltaje
residual sea menor que el voltaje de retorno de la carga conectando una
resistencia de compensacién en paralelo con la carga como se ve en el

Resistencia de

compensacion (R) di
CA iagrama. Vs V2
Azul R=—— W) P= —RS (W)
110VCA : Min. 20kW 3W )
220VCA : Min. 39kW 10W [ I:Corriente de carga, R:Resistencia de compensacion, P:Potencia permitida] ﬁf:;::ig:d
12 hilos CC Reduzca la corriente en el sensor de proximidad por abajo de la corriente de
retorno de la carga, conectando una resistencia de compensacion en
Café paralelo.
: TEl valor W de la resistencia de compensacion debera ser grande para una
""" A + correcta disipacion del calor.
Resistenciade —=— Vs v V2
compensacion (R) |- _ S - s W
Azul R= lo-loff (W) P R (W)
[Vs : Alimentacion, lo : Corriente min. del sensor de proximidad ,-,]
loff : Corriente de retorno de carga, P : Watts de resistencia de compensacio

Olnterferencia mutua e influencia de metales cercanos
Cuando varios sensores de proximidad se montan cerca, se puede producir un malfucionamiento de los sensores por
interferencia mutua. Entonces asegurese de tener la distancia minima entre dos sensores, como se ve en la tabla de

abajo.
:ﬂ:ﬂj[@@ @m: Paralelos B
A

Frente a frente
Cuando los sensores se montan en un panel metalico, se necesita proteger a los sensores de la interferencia de
cualquier metal excepto del objeto a detectar. De esta manera asegurese de usar la distancia minima como se ve en

la tabla de abajo (Unidad:mm)
fomUodelo| pRAE122E £  [PRAEIBSEE |PRAEIOI0EE
A 12 30 60
B 24 36 60
| 0 0 0
J £d 12 18 30
m 6 15 30
n 18 27 45
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Serie PRCM

Sensor de proximidad cilindrico tipo conector

©Caracteristicas

I Mantenimiento rapido

I Resistencia al ruido mejorada con Cl dedicado

(3 hilos CC)

I Proteccion contra inversion de polaridad (3 hilos CC),
contra picos de voltaje y contra sobrecorriente (CC)
IIndicador de estatus con LED rojo

I Proteccion IP67 a prueba de agua (IEC estandar)

I Reemplazo para microinterruptores e interruptores de limite

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion”

©Especificaciones

12 hilos CC

Modelo PRCMT12-2DO PRCMT12-4DO PRCMT18-5DO PRCMT18-8DO PRCMT30-10DO PRCMT30-15DO
PRCMT12-2DC | PRCMT12-4DC PRCMT18-5DC PRCMT18-8DC |PRCMT30-10DC |PRCMT30-15DC

Distancia de detecciéon| 2mm +10% 4mm £10% 5mm +10% 8mm +10% 10mm +10% 15mm £10%

Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion

Objeto_?sténdar de 12 F12 T 1mm(hierro) 18 l'l_8 T1mm 25 I’2§ Timm 30 I'S.O T1mm 45 I'4'5 T1lmm

deteccion (hierro) (hierro) (hierro) (hierro)

Distancia nominal 0~ 1.4mm | 0~2.8mm 0~ 3.5mm 0 ~5.6mm 0~7mm 0~ 10.5mm

Alimentacion 24VCC

(Voltaje de operacion) (15-30VvCC)

Corriente de fuga Max. 0.6mA

::;3:22?3;’ 1.5kHz 500Hz 350Hz 400Hz 200Hz

Voltaje residual Max. 7V

Variacion por temp. +10% Max. para la distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C

Salida de control 2 ~100mA

Rigidez dieléctrica Min. 50MW(a 500VCC mega)

Resistencia de aislam. 1500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracién Amplitud delmm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas

Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces

Indicador Indicador de operacion (LED rojo)

Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente 35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion Circuito de proteccién contra picos de voltaje, contra sobrecarga y cortocircuito

Proteccién IP67(IEC estandar)

Certificados C€

Peso de la unidad Aprox. 269 Aprox. 499 Aprox. 134g

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2
de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.

TDisponible con el estandar IEC, afiada"-I" al final del modelo. Ejem) PRCM12-4DO-|

TVer pagina J-48 para el estandar IEC y especificaciones de cables y conectores.
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Cilindrico tipo conector

©Especificaciones

13 hilos CC
PRCM18-5DN PRCM18-8DN PRCM30-10DN PRCM30-15DN
PRCM18-5DP PRCM18-8DP PRCM30-10DP PRCM30-15DP
PRCM12-2DN PRCM12-4DN PRCM18-5DN2 PRCM18-8DN2  |PRCM30-10DN2 PRCM30-15DN2
Modelo PRCM12-2DP PROM12-4DP PRCM18-5DP2 PRCM18-8DP2 PRCM30-10DP2 PRCM30-15DP2

PRCML18-5DN
PRCML18-5DP
PRCML18-5DN2
PRCML18-5DP2

PRCML30-10DN
PRCML30-10DP
PRCML30-10DN2
PRCML30-10DP2

PRCML30-15DN
PRCML30-15DP
PRCML30-15DN2
PRCML30-15DP2

PRCML18-8DN
PRCML18-8DP
PRCML18-8DN2
PRCML18-8DP2

PRCM12-2DN2
PRCM12-2DP2

PRCM12-4DN2
PRCM12-4DP2

Distancia de deteccién

2mm £10% 4mm £10% 5mm +10% 8mm £10% 10mm +10% 15mm +10%

Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion

Objeto estandar de deteccion 12 112 T 1mm(hierro) 18 118 T Imm(hierro) [25 125 T Imm(hierro) |30 T30 T imm(hierro) 45 K 45 T Imm(hierro)
Distancia nominal 0~ 1.4mm | 0~2.8mm 0~3.5mm 0~5.6mm 0~7mm 0~ 10.5mm
Alimentacion 12-24VCC

(Voltaje de operacion) (10-30VCC)

Consumo de corriente Max. 10mA

Frecuencia de respuesta (*1) 1.5kHz 500Hz | 350Hz 400Hz 200Hz

Voltaje residual Max. 1.5V

Variacién por temp. +10% Max. para la distancia de deteccién a +20°C dentro del rango de -25 ~ +70°C

Salida de control Max. 200mA

Rigidez dieléctrica

Min. 50MW(a 500VCC mega)

Resistencia de aislam.

1500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion

Amplitud de 1Imm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 2 horas

Golpe 500m/s(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacién (LED rojo)
Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion

Circuito de proteccién contra picos de voltaje, inversién de polaridad y sobrecorriente

Proteccion

IP67(IEC estandar)

Certificados

43

Peso de la unidad

PRCM18 : Aprox. 499
PRCML18 : Aprox. 739

PRCM30 : Aprox. 1349

Aprox. 26g PRCML : Aprox. 1699

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2
de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.

12 hilos CA
PRCM18-5A0 PRCM18-8A0 PRCM30-10A0 PRCM30-15A0
Modelo PRCM12-2A0 PRCM12-4A0 PRCM18-5AC PRCM18-8AC PRCM30-10AC PRCM30-15AC
PRCM12-2AC PRCM12-4AC PRCML18-5A0 PRCML18-8A0 PRCML30-10A0 PRCML30-15A0
PRCML18-5AC PRCML18-8AC PRCML30-10AC PRCML30-15AC
Distancia de deteccion 2mm +10% 4mm +10% 5mm +10% 8mm +10% 10mm +10% 15mm +10%

Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion

Objeto estandar de deteccion 12 112 T 1mm(hierro) 18 118 T Imm(hierro) |25 T 25 T iImm(hierro) | 30 1 30 T Imm(hierro) |45 T 45 T Imm(hierro)
Distancia nominal 0~ 1.4mm | 0~ 2.8mm 0 ~5.6mm 0~7mm 0 ~10.5mm
Alimentacion 100-240VCA

(Voltaje de operacién) (85-264VCA)

Corriente de fuga Max. 2.5mA

Frecuencia de respuesta (*1) 20Hz

Voltaje residual Max. 10V

Variacion por temp. +10% Max. para la distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de -25 ~ +70°C

Salida de control 5~ 150mA 5~200mA

Rigidez dieléctrica Min. 50MW(a 500VCC mega)

Resistencia de aislam. 2500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccioén X, Y, Z por 2 horas

Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces

Indicador Indicador de operacion (LED rojo)

Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente 35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion Circuito de proteccion contra picos de voltaje

Proteccion IP67(IEC estandar)

Certificados ce

Peso de la unidad Aprox. 30g iggm&gé :Agfp%-xé';‘gg ﬁsgm%o Af\gileiggg

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2
de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.
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Serie PRCM

©Dimensiones

(Unidad:mm)
IPRCM(T)12-2D£ IPRCM(T)12-4D£
55.8
E21 355 Indicado_rlde
operacion
17 7. 245
g r
1PRCM(T)18-5D£
53.8 ; 53.8 ,
29 - Indicador de Indicador de
‘ 24 335 operacion operacion
Ui
NI
63.8
43 ;
. Indicador de
Indicador de D > -
operacion 10 28 operacion

IPRCM12-2A£

A21
‘ 17

Y

©

IPRCM12-4A£

21
l—
17
‘ ‘

©

, Indicador de

operacion

IPRCM18-5A£

#£29 Indicador de
24 operacion

IPRCM18-8AL£
29
|+
24

©

Indicador de
operacion

) -
||
AM18 1 \ m1211
——.—

42

63.8 )
43 . Indicador de
38 operacion

1IPRCM30-15A£
42

%
‘

‘ Indicador de

operacion

M12 W1

IPRCML18-5D£ / PRCML18-5A£

86.8
29
o
‘ ‘ . ‘

»| Indicador de
operacion

IPRCML18-8D£ / PRCML18-8A£
8

29

24
Py

©

6.8 ‘
| Indicador de
66.5 operacion
10 52

Sl led \ M18T1

66.5
IPRCML30-10D£ / PRCML30-10A£
£42 85.8
65
60

-
#—Li \ M30T1.5

| Indicador de
operacion

IPRCML30-15D£ / PRCML30-15A£

42

.
‘

85.8

65 ) | Indicador de

50 operacion

M12T1
M30T1.5
Lllg \mofis
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Cilindrico tipo conector

©Diagrama de salidas de control
©2 hilos CC ©3 hilos CC

Salida universal NPN
v NA NC
O+ Objeto a - Presencia
detectar [No pres. J_ .
Carga Operacién
Negro (Café-negro) L Retorno _._ ._.
-
Voltaje de salida H
vadesaa ' LN WL
Azul Indicador | ON
VA S S

| Café

NA NC
Objeto a - Presencia
detectar L No pres. J— —.—
Operacion
Carga
9 [Retomo J_ ._.

©
2
3]
=
=
S
o
=
E
3]
=
(@]

Indicador [~ ON
eoy Lore L LW

©2 hilos CA

Salida universal PNP

Café
- Café
—E

o NA NC
W Objeto a [Presenc:la . .
detectar L No pres
Negro Carga Operacién
" (Café-negro) L Retorno J_ ._-
Carga Voltaje de salida - H
st [l BLE

(Negro-azul)

Azul ;
Indicador - ON .
_‘

Objeto a Presencia
detectar No pres. J— —.—
At\lawcr?grr:— Car a[Operacién . ._.
! 9 Retorno

Circuito principal

Circuito principal

Azul Indicador [ ON .
Z (LED) L OFF ._.

TEI numero en el circulo es el pin del conector.

©Diagrama de conexiones
©2 hilos CC (estandar) ©2 hilos CC (estandar IEC)

()

Normalmente abierto (NA) / Normalmente cerrado (NC) Normalmente abierto (NA) | Normalmente cerrado (NC) | Keskaieg

proximidad

O 24vCC

O oV
TLos pines =, , son terminales sin conectar. TLa configuracion de pines en el conector del estandar IEC se
TPara el cable conector tipo 3 hilos CC, se puede usar encuentra en desarrollo.
el cable negro (24VCC) y el cable azul (0V). TColoque al final del nombre "I" en el tipo estandar, para adquirir el

producto de estandar IEC. Ejem) PRCMT12-4DO-I

TEI cable conector para el estandar IEC esta en desarrollo.
Afiada "I' al final del nombre en el tipo estandar.
Ejem) CID2-2-I, CLD2-5-1

O3 hilos CC ©2 hilos CA

Salida NPN Salida PNP Normalmente abierto (NA) / Normalmente cerrado (NC)
Café

O 24VCC

O 0V O 0V
TApriete la abrazadera del conector de manera que no se vea la TEn el tipo inductivo CA, . y f, =y ,, se encuentran conectados
cuerda. (0.39~0.49NUm) por dentro del cable conector.

TAsegure las partes con vibracién usando cinta de teflon.
T\Ver pagina J-48 para el estandar IEC, especificaciones de cables y conectores.
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Serie PRCM

©Uso correcto

©Conexiones de la carga

Café

100-
Alimen- 240VCA

tacion

< 2 hilos CCy 2 hilos CA > < 2 hilos CC > < 2 hilos CA >

Cuando use sensores de proximidad de 2 hilos CC y CA, debera conectar una carga, de otra manera los
componentes internos se pueden dafiar. La carga la puede conectar a cualquier conductor.

©En caso de que la corriente de carga sea pequefia

12 hilos CA Puede haber una falla en el retorno de la carga debido a un voltaje

residual. Si la corriente de carga esta por abajo de 5mA, asegurese de
que el voltaje residual sea menor que el voltaje de retorno de la carga
conectando una resistencia de compensacion en paralelo con la carga

Café

Resistencia de

Alimen-
tacion

compensacion (R)]  ca ~ €Omo se ve en el diagrama.
Azul 2
Vs V§
= — = — (W
110VCA : Min. 20kW 3wW R | W) P R W)
220VCA : Min. 39kW 10W [ I:Corriente de carga, R:Resistencia de compensacion, P:Potencia permitida]
12 hilos CC Reduzca la corriente en el sensor de proximidad por abajo de la
corriente de retorno de la carga, conectando una resistencia de
Café compensacion en paralelo.
. TEI valor W de la resistencia de compensacion debera ser grande
Resistencia de <= Vs para una correcta disipacion del calor.
compensacion (R) | - vV V2
Azul S S
= — = = W
R= Toaofft = W P= 7 W
[Vs : Alimentacion, lo : Corriente min. del sensor de proximidad ]

loff : Corriente de retorno de carga, P : Watts de resistencia de compensacion

Olnterferencia mutua e influencia de metales cercanos

Cuando varios sensores de proximidad se montan cerca, se puede producir un malfucionamiento de los sensores por
interferencia mutua. Entonces asegurese de tener la distancia minima entre dos sensores, como se ve en la tabla de

2|

Frente a frente

Cuando los sensores se montan en un panel metalico, se necesita proteger a los sensores de la interferencia de
cualquier metal excepto del objeto a detectar. De esta manera asegurese de usar la distancia minima como se ve en
la tabla de abajo.

m
0 L |
| I (Unidad:mm)
Modelo | PRCMT12-2DE£ | PRCMT12-4DE | PRCMT18-5D | PRCMT18-8DE£ |PRCMT30-10D£ |PRCMT30-15D
) PRCM12-2D£ |PRCM12-4D£ | PRCM(L)18-5D |PRCM(L)18-8D£ |PRCM(L)30-10D£ [PRCM(L)30-15D
Item PRCM12-2A£ | PRCM12-4A£ | PRCM(L)18-5A | pRCM(L)18-8AE |PRCM(L)30-10A£  [PRCM(L)30-15A
A 12 24 30 48 60 90
B 24 36 36 54 60 90
I 0 1 0 14 0 15
Ad 12 36 18 54 30 90
m 6 12 15 24 30 54
n 18 36 27 54 45 90
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Cilindrico precableado con conector

Sensor de proximidad cilindrico precableado con conector

©Caracteristicas

I Reduce el tiempo de mantenimiento

I Resistencia mejorada al ruido con Cl dedicado

(3 hilos CC)

I Proteccion contra inversion de polaridad (3 hilos CC),
contra picos de voltaje y sobrecorriente (CC)

IIndicador de estatus por LED rojo

I Proteccion IP67 a prueba de agua (IEC estandar)

I Reemplazo para micro interruptores e interruptores de limite

€

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"”
en el manual de operacion”

A

©Especificaciones

12 hilos CC
Modelo PRWT08-1.5DO | PRWT08-2DO | PRWT12-2DO | PRWT12-4DO | PRWT18-5D0 | PRWT18-8DO | PRWT30-10DO | PRWT30-15D0
PRWT08-1.5DC | PRWT08-2DC | PRWT12-2DC | PRWT12-4DC | PRWT18-5DC | PRWT18-8DC | PRWT30-10DC | PRWT30-15DC
Distancia de deteccion |1.5mm +10% 2mm +10% 4mm £10% | 5mm £10% |8mm £10% |10mm +£10% |15mm +10%
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Objetoestandarde | g gy g1 w2 fifimnpiers) | #iotm | beskam | 0hofum | 5 Eo T | gy
Distancia nominal 0~ 1.05mm 0~ 1.4mm 0~ 2.8mm 0~3.5mm 0~5.6mm 0~7mm 0~10.5mm s::):?r:i::d
Alimentacion 24vVCC
(Voltaje de operacion) (15-30VCC)
Corriente de fuga Max. 0.6mA
25;3222?31‘; 1.5kHz 1kHz 1.5kHz 500Hz 350Hz 400Hz 200Hz
Voltaje residual Max. 4V
Variacion por temp. +10% Max. para la distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C
Salida de control 2 ~100mA
Resistencia de aislam. Min. 50MW(a 500VCC mega)
Rigidez dieléctrica 1500VCA 50/60Hz por 1 minuto
Vibracién Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s2(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacién (LED rojo)
Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)
Temp. de almacenamiento -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 95%RH
Circuito de proteccion Circuito de proteccién contra picos de voltaje y sobrecorriente
Proteccién IP67(IEC estandar)
Certificados (|3
Peso de la unidad Aprox. 30g Aprox. 459 | Aprox. 65g Aprox. 1699

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la
distancia de deteccién para la distancia al objeto.

TAsegure las partes con vibracién con cinta de tefl6n.

TVer pagina J-48 para el estandar IEC, especificaciones de cables y conectores.
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Serie PRW

I Especificaciones (3 hilos CC)

PRWO08-1.5DN PRW18-5DN PRW18-8DN PRW30-10DN PRW30-15DN
PRW08-1.5DP PRW18-5DP PRW18-8DP PRW30-10DP PRW30-15DP
PRWO08-1.5DN2 PRWO08-2DN PRW12-2DN PRW12-4DN PRW18-5DN2 PRW18-8DN2 PRW30-10DN2 PRW30-15DN2
Modelo PRW08-1.5DP2 PRWO08-2DP PRW12-2DP PRW12-4DP PRW18-5DP2 PRW18-8DP2 PRW30-10DP2 PRW30-15DP2

PRWL08-1.5DN  |PRWO08-2DN2 (PRW12-2DN2 |PRW12-4DN2 [PRWL18-5DN PRWL18-8DN  [PRWL30-10DN PRWL30-15DN
PRWL08-1.5DP PRWO08-2DP2 |PRW12-2DP2 |PRW12-4DP2 [PRWL18-5DP PRWL18-8DP PRWL30-10DP PRWL30-15DP
PRWL08-1.5DN2 PRWL18-5DN2 [PRWL18-8DN2 |PRWL30-10DN2 |PRWL30-15DN2
PRWL08-1.5DP2 PRWL18-5DP2 (PRWL18-8DP2 |PRWL30-10DP2 |PRWL30-15DP2

Distancia de deteccion  [1.5mm +10% 2mm +10% 4mm +10% 5mm +10% 8mm +10% 10mm £10% | 15mm +10%

Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccién

Objeto estandar de = ) P ) 1811801 1mm | 25012501 1mm | 30130 T1mm | 45T45K1mm

deteccion 8181 1mm(hierro) 12112 1 1mm(hierro) (hierro) (hierro) (hierro) (hierro)

Distancia nominal 0~ 1.05mm | 0~ 1.4mm 0~1.4mm | 0~2.8mm 0 ~3.5mm 0 ~5.6mm 0~7mm 0 ~10.5mm

Alimentacion 12-24VCC

(Voltaje de operacién) (10-30VCC)

Consumo de corriente Max. 10mA

Frecuencia de respuesta (*1) 1.5kHz 1kHz | 1.5kHz | 500Hz 350Hz 400Hz 200Hz

Voltaje residual Max. 1.5V

Variacion por temp.

+10% Max. para distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C

Salida de control

200mA

Resistencia de aislam.

Min. 50MW(a 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

1500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1Imm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces

Indicador Indicador de operacion (LED rojo)

Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temp. de almacenamiento

-30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion

Circuito de proteccion contra picos de voltaje, inversion de polaridad y sobrecorriente

Proteccion

IP67(IEC estandar)

Certificados

43

Peso de la unidad

PRO8:Aprox. 68g
PRWO08:Aprox. 30g

Aprox. 40g

PRW18:Aprox. 849
PRWL18:Aprox. 1089

PRW30:Aprox. 1439
PRWL30:Aprox. 178g

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la
distancia de deteccion para la distancia al objeto.

I Especificaciones (2 hilos CA)

PRW18-5A0 PRW18-8A0 PRW30-10A0 PRW30-15A0

Modelo PRW12-2A0 PRW12-4A0 PRW18-5AC PRW18-8AC PRW30-10AC PRW30-15AC
PRW12-2AC PRW12-4AC PRWL18-5A0 PRWL18-8A0 PRWL30-10A0 PRWL30-15A0
PRWL18-5AC PRWL18-8AC PRWL30-10AC PRWL30-15AC

Distancia de deteccion 2mm +10% 4mm £10% 5mm +10% 8mm +10% 10mm +10% 15mm +10%

Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccién

dogsé‘c’igita”dar de 12112 T 1mm(hierro) 18T 18 T Imm(hierro) | 25 1 25 T Imm(hierro) | 30 T30 T Lmm(hierro) |45 T 45 ¥ immhierro)
Distancia nominal 0~ 1.4mm | 0~2.8mm 0~ 3.5mm 0~5.6mm 0~7mm 0~ 10.5mm
Alimentacion 100-240VCA
| (Voltaje de operacién) (85-264VCA)

Corriente de fuga Max. 2.5mA

Frecuencia de respuesta (*1) 20Hz

Voltaje residual Max. 10V

Variacién por temp. +10% Max. para distancia de deteccién a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C
Salida de control 5~ 150mA 5~ 200mA

Resistencia de aislam. Min. 50MW(a 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica 1500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas

Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces

Indicador Indicador de operacion (LED rojo)

Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicion de no congelamiento)

Temp. de almacenamiento -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente 35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion Circuito de proteccién contra picos de voltaje

Proteccion IP67(IEC estandar)

Certificados ce

. PRW18 : Aprox. 87g PRW30 : Aprox. 148g

Peso de la unidad Aprox. 429 PRWL18 : Aprox. 1129 PRWL30 : Aprox. 185¢

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la
distancia de deteccién para la distancia al objeto.
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Cilindrico precableado con conector

©Dimensiones (Unidad:mm)
IPRWTO08-1.5D£(-1) 1PRWO08-1.5D£ 300
£15 <
13
g

€]
;

30 e o
Indicador de
operacion

IPRWTO08-2D£(-I) 1PRWO08-2D£ 30

/15 Indicador de
13 4 26 operacion

J

©
i
i
i
y

IPRWT12-2D£(-1) 1PRW12-2D£ _ 425 300
355 - Indicador de

operacion

|
|
|
7
;
|
|
|

&

\\S

IPRWT12-4D£(-1) 1PRW12-4D£ 425 300

/E21 355
17

Indicador de
operacion

I

1

r“‘\
v
=
=
a
|
|
4
JPE 1
i
|
|
|
=

IPRWT18-5D£(-I) 1IPRW18-5D£ 47 300
E29 335 < >
24 29 Indicadolr,de
operacion
[y ] PSSR
@ Sensord
' M1811 ensor de
IPRWT18-8D£(-1) 1PRW18-8D£ i.LL proximidad
47 ——
A29 335 i
24 Indicador de
% operacion
@ — % 4\—"

I1PRWT30-10D£(-) 1PRW30-10D£
42

Indicador de
operacion

58 300

Indicador de
operacion

5 \ M30T1.5

40 300

Indicador de
operacion

%ﬁ%
5
N
i
:
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Serie PRW

©Dimensiones

(Unidad:mm)

I1PRWL08-2D£

E15

) =

Indicador de operacion

I1PRWL18-5A£
/29
24

)l

A\
Z

&

=7

L

Y
\S

IPRWL18-8A£
/29

%

l

300

IPRWL30-10A£

300
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Cilindrico precableado con conector

©Dimensiones

1PRW30-10A£

300

Indicador de operacion

o

M12T.

300

bk

Indicador de operacién

-

mizi1,/”
M12T1 /! (Unidad:mm)

|

|
ql
(T

\ M30T1.5

©Diagrama de salidas de control

©2 hilos CC O3 hilos CC
Salida universal NPN
NA NC A
Café NA NC
= Objeto a [Presencia . . E Objeto a [Presencia .
= detectar -No prese. detectar ~No prese. J—
c .
£ B Carga T Operacion
o Carga [Operacmn . ._. (Café-negro) [Retorno J_ u
5 Retorno . )
o Voltaje de salidar H
[8) Indicador - ON (Negro-azul) [L u J—
(LED) LOFF . ._. Indicador  ON . u
ov (LED) LoOFF
e —— |
©2 hilos CA
T café Salida universal PNP
S nA NC Café NA  NC
Objeto a - Presencia F———O+V Objeto a - Presencia
T Alimen detectar |:No prese. J— J— detectar [No prese. . .
S S
= tacion i6 Carga i0
= Operacion Negro 9 Operacion
g CA Carga [Retorno . ._. (Negro-azul) [Retorno J— .—.
3 Voltaje de salida | H O
g Z Azul Indicador - ON ._. Carga (I\tle(uegro—azul) [ L u
LED, OFF _._
( ) Azul Indicador  ON u
£——8-00v (LED) L OFF -

TEI numero en el circulo es el pin del conector.

©Diagrama de conexiones
©2 hilos CC (estandar/sin polaridad)

©2 hilos CC (IEC estandar/IEC estandar sin polaridad)

Normalmente abierto (NA) / Normalmente cerrado (NC)

Normalmente abierto (NA) Normalmente cerrado (NC)

TLos pines =, , no estan conectados.
TPara el cable conector tipo 3 hilos CC, se puede usar
el conductor negro (24VCC) y el conductor azul (0V).

©3 hilos CC

TLa configuracion de pines en el conector del estandar IEC se
encuentra en desarrollo.

TColoque al final "I" en el tipo estandar, para adquirir el producto de
estandar IEC. Ejem) PRWT12-4DO-|

TAfada "I" al final del modelo para seleccionar el sensor de proximidad
de acuerdo al estandar IEC Ejem)CID2-2-I, CLD2-2-|

©2 hilos CA

NPN

Normalmente abierto (NA) / Normalmente cerrado (NC)

O 24VDC

X0
@

Café

Azul

| Caray

TApriete la abrazadera del conector de manera que no se vea la
cuerda. (0.39~0.49NUm)

TEn el tipo conmutador de CA , y f, =y ,, estan conectados entre
si en el interior.

TAsegure las partes con vibracién usando cinta de teflén. TVer pagina J-48 para el estandar IEC y especificaciones de cables y conectores.

(J)

Sensor de
proximidad

Avtonics
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Serie PRW

©Uso correcto

©Conexiones de la carga
Café

i
i
Il:: (©) 100-240VCA
L]

< 2 hilos CC >

< 2 hilos CA>

< 2 hilos CCy 2 hilos CA >

Cuando use sensores de proximidad de 2 hilos CC y CA, debera conectar una carga, de otra manera los
componentes internos se pueden dafiar. La carga la puede conectar a cualquier conductor.

©OEn caso de que la corriente de carga sea pequefia

12 hilos CA ) . .
) Puede haber una falla en el retorno de la carga debido a un voltaje residual.
Café Si la corriente de carga esta por abajo de 5mA, asegurese de que el voltaje
residual sea menor que el voltaje de retorno de la carga conectando una
T WY Alimen- resistencia de compensacion en paralelo con la carga como se ve en el
Resmtenma_ge tacion diagrama.
compensacion (R) CA g : v V2
il R= =W P= —W
110VCA : sobre 20kW 3W
220VCA : sobre 39kW 10W [ I:Corriente de carga, R:Resistencia de compensacion, P:Potencia permitida)
12 hilos CC Reduzca la corriente en el sensor de proximidad por abajo de la
Café corriente de retorno de la carga, conectando una resistencia de
ae compensacion en paralelo.
_____________ n TEIl valor W de la resistencia de compensacion debera ser grande para
Resistenciade = Vs una correcta disipacion del calor.
compensacion (R) |- )
Azul Vs V§
= — P= — (W
R lo-loff W) R W)
[Vs - Alimentacion, lo : Corriente min. del sensor de proximidad ]

loff : Corriente de retorno de carga, P : Watts de resistencia de compensacion

Olnterferencia mutua e influencia de metales cercanos

Cuando varios sensores de proximidad se montan cerca, se puede producir un malfucionamiento de los sensores por
interferencia mutua. Entonces asegurese de tener la distancia minima entre dos sensores, como se ve en la tabla de

orfp | Cfmn

Frente a frente

Paralelos
Cuando los sensores se montan en un panel metélico, se necesita proteger a los sensores de la interferencia de

cualquier metal excepto del objeto a detectar. De esta manera asegurese de usar la distancia minima como se ve en

la tabla de abajo.

&H-

A
1

=i

lesf
I
(Unidad:mm)
Modelof PRWO0B-1500  [PRW0B-2D0 | [\ o o | e 4o PRWT18-5D0] |PRWT18-8D00 |PRWT30-10D0] |PRWT30-15D0]
PRWTO08-1.5DC] |PRWT08-2D0] PRW(L)18-5DC] |PRW(L)18-8DC] |PRW(L)30-10DC] |PRW/(L)30-15DC]
item \|PRWLO08-1.5D0] |PRWL08-2DC] PRW12-240]  |PRW12-4AC] PRW(L)18-5A00 |PRW(L)18-8AL1 |PRW(L)30-10A] |PRW/(L)30-15AC]
A 9 12 12 24 30 48 60 90
B 16 24 24 36 36 54 60 90
| 0 8 0 11 0 14 0 15
/d 8 24 12 36 18 54 30 90
m 4.5 6 6 12 15 24 30 54
n 12 24 18 36 27 54 45 90
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Tipo Rectangular

Sensor de proximidad rectangular

©Caracteristicas

I Reduce el tiempo de mantenimiento
I Resistencia mejorada al ruido con Cl dedicado

(3 hilos CC)

I Proteccion contra inversion de polaridad (CC),
contra picos de voltaje (CC/CA), y sobrecorriente
(CC, excepto para la serie PS12)
I Ciclo de vida largo y alta confiabilidad
IIndicador de estatus por LED rojo
I Proteccion IP67a prueba de agua (IEC estandar)
I Reemplazo para micro interruptores e interruptores de limite

en el manual de operacion”

©Especificaciones

A Lea antes del uso "Precauciones de seguridad" ( E

TEI PS17 existente se mejoro en funcionamiento y disefio designandose como PSN17.

I 3 h I I 0S CC TEI color del encapsulamiento de la salida PNP cambia de naranja a gris.
PSN17-5DN
PS12-4DN PSN17-5DP PSN17-8DN PSN17-8DN-F
PS12:4DP | PSNA7-50N2 | 20 o' | PSNITBOPF | psnos.5DN | PSN30-10DN | PSN30-ISDN | PSN4O-20DN | PS50-30DN
Modelo PSI12:-4DN2 | PSNA7-50P2 | [0 oot | PSNIT8ONZF T psnos 5pp | PSN30-10DP | PSN30-1SDP | PSN40-20DP | PS50-30DP
PSI2:-4DNU | PSNAT-50NU | [ 20 oo i | PSNITBONUF 1 psnos 5N | PSN30-10DN2 | PSN30-1SDN2 | PSN40-20DN2 | PS50-30DN2
PS12:-4DPU | PSNA7-50PU | [0 2" L | PSNITBOPUF | pno5 5pP2 | PSN30-10DP2 | PSN30-15DP2 | PSN4O-20DP2 | PS50-30DP2
PS12-4DN2U | PSN17-5DN2U PSN17-8DN2U-F
PSN17-5DN-F
Distancia de deteccion [4mm £10% [5mm +10% 8mm +10% 5mm £10% |10mm +10% [15mm +10% [20mm +10% [30mm £10%
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Objeto estandar 121121 181181 25 125 T 1mm(hierro) 301300 451451 60T60T 90T90T
de deteccion 1mm(hierro) | Imm(hierro) 1mm(hierro) | Imm(hierro) | Imm(hierro) | Imm(hierro)
Distancia nominal 0~2.8mm 0~3.5mm 0~5.6mm | 0~3.5mm 0~7mm 0~10.5mm 0~14mm 0~21mm
Alimentacion 12-24VCC
(Voltaje de operacion) (1-30VCC)
Consumo de corriente Max. 10mA
Frecuencia de
respuesta (*1) 500Hz 700Hz 200Hz 300Hz 250Hz 200Hz 100Hz 50Hz
Voltaje residual Max. 1.5V
Variacion por temp. +10% Max. para distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C
Salida de control Max. 200mA
Resistencia de aislam. Min. 50MW (a 500VCC mega)
Rigidez dieléctrica 1500VCA 50/60Hz por 1 minuto
Vibracion Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacion (LED rojo)
Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicion de no congelamiento)
Temp. de aimacenamiento -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 95%RH
Circuito de Contra inversion de polari- Circuito de proteccién contra inversion de polaridad
proteccion dad y picos de voltaje , picos de voltaje y sobrecorriente
Proteccion IP67(IEC estandar)
Especif. cables EAT2P, 2m | AE512P, 2m
Certificados C E
Peso de la unidad |Aprox. 62g |Aprox. 71g Aprox. 70g | Aprox. 111g Aprox. 158g | Aprox. 220g

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la
distancia de deteccion para la distancia al objeto.

()

Sensor de
proximidad
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Serie PS/PSN

©Especificaciones

12 hilos CC

TEI PS17 existente se mejoro en funcionamiento y disefio designandose como PSN17.
TEI color del encapsulamiento del normalmente cerrado cambia de naranja a gris.

Modelo PSNT17-5DO PSNT17-5DOU
PSNT17-5DC PSNT17-5DCU

Distancia de deteccion 5mm +£10%

Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion

Objeto estandar de deteccion 18 118 T 1mm(hierro)

Distancia nominal 0~ 3.5mm

Alimentacién 24vVCC

(Voltaje de operacion) (15-30vCC)

Corriente de fuga Max. 0.6mA

Frecuencia de respuesta (*1) 700Hz

Voltaje residual Max. 3.5V

Variacién por temp. +10% Max. para distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C

Salida de control 2~100mA

Resistencia de aislamiento

Min. 50MW(a 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

1500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces
Indicador Indicador de operacion (LED rojo)

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temp. de almacenamiento

-30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion

Circuito de proteccién contra picos de voltaje

Proteccion

IP67(IEC estandar)

Cables E4T3P, 2m
Certificados C€
Peso de la unidad Aprox. 699

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2
de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.

12 hilos CA

TEI color del encapsulamiento del normalmente cerrado cambia de naranja a gris.

Modelo PSN25-5A0 PSN30-10A0 PSN30-15A0 PSN40-20A0
PSN25-5AC PSN30-10AC PSN30-15AC PSN40-20AC
Distancia de deteccion 5mm £10% 10mm +10% 15mm +10% 20mm +£10%

Histéresis

Max. 10% de la distancia de deteccion

Objeto estandar de deteccion

25125 I 1mm(hierro) 30 130 T 1mm(hierro) 45145 T Imm(hierro) 60 160 T 1mm(hierro)

Distancia nominal 0~3.5mm 0~7mm 0~ 10.5mm 0~ 14mm
Alimentacion 100-240VCC

(Voltaje de operacién) (85-264VCA)

Corriente de fuga Max. 2.5mA

Frecuencia de respuesta (*1) 20Hz

Voltaje residual Max. 10V

Variacién por temp. +10% Max. para la distancia de deteccion a +20°C dentro de un rango de temperatura de -25 ~ +70°C
Salida de control 5~ 200mA

Resistencia de aislamiento

Min. 50MW(a 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

2500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s3(50G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces
Indicador Indicador de operacién (LED rojo)

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temp. de almacenamiento

-30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion

Circuito de proteccién contra picos de voltaje

Proteccion

IP67(IEC estandar)

Cable E4T2P, 2m | E512P, 2m
Certificados C€
Peso de la unidad Aprox. 659 | Aprox. 106g Aprox. 1529

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2
de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.
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Tipo Rectangular

©Dimensiones 4
(Unidad:mm)
1PS12 IPSN25
*Soporte +Soporte
35.5 32
15 15 - 235 21.4 Perforacion
| ' 2R42 2Ma107 35 |
| J &
NI:A I _ a-ﬂ»fgﬁf '|“‘°t£ N
— s DEHE | v 9 ﬁ Hi=F*+
LED 13 ks 1
21+0.1 15.5
29 39
< > 16.5
E4 125 12
I " E5 1 .
S —— Ls)e o =4 J__ o
45 15 | 2,000 118 ) L ﬁ'r

IPSN17 /PSNT17 (Anterior: PS17/ PST17) 1PSN30
*Soporte
*Soporte 34
32.2 . 485 Perforlici()n 35 ©
30.8 Perforacién ) 0 33 i 2m4107 e o
3.2 2-M3105 ﬂf: P 2R45 &
) Nv S |
™~ — 3 =] & & 31
R =P == 1 g '
LED v s
18 | -

53

4
10
ﬁ 20
= / N 15
T} —
Yy 0 N £5 13.5 I
36 2000 K ME m W)
! 3 I: A Sensor de
proximidad

B

o
@|oln
N5
—
1PS50 1 PSN40
53 2000 *Soporte
45 47 35
Perforacion
d 2-/55 2M5108 o ©
S s \ ~
V
N X -
© |l Z <= g x@: el g tHi— T ®
(3]
\ {_LED A
& @ 165
AFA2 53
155
Indicador de alimentacién (LED verde) 28.5
18.5
<
A5 o o
E50 \ :k
s Lg
g e
y —

35
16
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Serie PS/PSN

©Diagrama de salidas de control
©3 hilos CC

Salida universal NPN

Salida universal PNP

Objeto a Presencia

detectar LNo prese.

Carga Operacion
(Café-negro) L Retorno

Voltaje de salida [ H
(Negro-azul) L
Indicador [ ON
(LED) LOFF

mnn
iEm
T oo

NA NC
I e tiogll B
(Necg?(;?;zul) [ggg;%él ._.
s AL
i BN

Circuito principal

NA NC
Objeto a [Presencia J_ J_

NA NC
Objeto a - Presencia
detectar ~No prese. J— J—

S- detectar - No prese. 3
< © % | Alimentacion ”
£ 3 2 7 @ Operacion
; Carga gsgrar\%onj_._. o CA Carga | Retorno . ._.
m : "emy Lore  _ML WLIW
o = ndicador
o Indicador - ON (]
OFF
(LED) L OFF B = (LED)

©Conexiones
©3 hilos CC

PSN17-5DN

©2 hilos CC

TLa carga se puede conectar a cualquier cable.

PSN17-5DN

Negro

UTPUT  PA-12

POWER AMPLIFIER

Autonics KORE

<PA-12 >

TEn el PA-12 existe un interruptor de seleccion NPN/PNP.

©2 hilos CA
Café
[Caraal
Carga
100-240VCA
PSN25-5A0 Azul

TLa carga se puede conectar a cualquier cable.
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Tipo Rectangular

©Uso correcto

OFrecuencia diferencial ©Conexién a la alimentacion
Objeto

Alimentacion
CA

PSN17-8DN-F ° Alimentacion

CA
PSN17-8DN
PSN17-8DN-F
PSN17-8DN
Cuando varios sensores de proximidad se instalan cerca, Cuando use sensores de proximidad de 2 hilos CC y CA,
se puede producir un malfuncionamiento debido a debera conectar una carga antes de alimentar, de otra
interferencia mutua.. Por consiguiente use frecuencia manera los componentes se pueden dafiar.

diferencial en la aplicacion.
TFrecuencia diferencial solo para el 17 cuadrado.

©En caso de que la corriente de carga sea pequefia

12 hilos CA Puede haber falla en el retorno de la carga por un voltaje residual. Si la

corriente de carga esta por abajo de 5mA, asegurese de que el voltaje
) residual sea menor que el voltaje de retorno de la carga conectando una
Alimen- ragjstencia de compensacion en paralelo con la carga como se ve en el

WV
Resistencia de

compensacion (R) tacion diagrama
CA ’ 2
110VCA : Min. 20KW 3W R= 2w p= L w
220VCA : Min. 39kW 10W | R

[ I:Corriente de carga, R:Resistencia de compensacion, P:Potencia permitida]

12 hilos CC Reduzca la corriente en el sensor de proximidad por abajo de la
corriente de retorno de la carga, conectando una resistencia de 0
YV compensacion en paralelo. Sensor de
Resistencia de Vs TEl valor W de la resistencia de compensacion debera ser grande para una  [ZEuEES
compensacion (R) T correcta disipacion del calor.
Vs
lo-loff

R= W  P= E W

[Vs : Alimentacion, lo : Corriente min. del sensor de proximidad ]
loff : Corriente de retorno de carga, P : Watts de resistencia de compensacion
Olnterferencia mutua e influencia de metales cercanos
Cuando varios sensores de proximidad se montan cerca, se puede producir un malfuncionamiento de los sensores por
interferencia mutua. Entonces asegurese de tener la distancia minima entre dos sensores, como se ve en la tabla de
abajo. B

:‘:,_/—A_\_‘:’: ) |

(Frente a frente)

(Paralelos)

180
Placa base
[ |
(Frente a frente) Unidad:mm

Modelo PS12 PSN17 PSN25 PSN30 PSN40

Item 4mm 5mm 8mm 5mm 10mm 15mm 20mm
A 24 30 48 30 60 90 120
B 24 36 40 40 50 85 70

C 5 5 5 5 5 5 5

d 12 15 24 15 30 45 60
| 18 24 33 25 30 45 45
m 12 18 20 20 25 35 35
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Serie PFI

Sensor de proximidad plano

©Caracteristicas
1 Facil de montar en espacios pequefios por su forma plana (altura: 10mm)
I Resistencia al ruido mejorada con Cl dedicado (CC)
I Proteccion contra inversion de polaridad, picos de voltaje y sobrecorriente
IIndicacion de estatus con LED rojo
I Proteccion IP67 a prueba de agua (IEC estandar)
I Reemplazo para micro interruptores e interruptores de limite

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad” < E
en el manual de operacion”

©Tipos
©83 hilos CC ©3 hilos CA
Apariencia Modelo Apariencia Modelo
PFI25-8DN
PFI125-8A0
PFI25-8DP
PFI125-8DN2 T
PFI125-8AC
PFI25-8DP2 T
u"T" se puede personalizar.
©Especificacion
PFI25-8DN
Modelo PFI25-8DP PFI25-8A0
PFI25-8DN2 PFI25-8AC
PFI25-8DP2
Distancia de deteccion 8mm +10%
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Objeto estandar de deteccion 251251 1mm(hierro)
Distancia nominal 0~ 5.6mm
Alimentacién 12-24vVCC 100-240VCA
(Voltaje de operacion) (10-30VvCC) (85-264VCA)
Consumo de corriente/fuga Max. 10mA Max. 2.5mA
Frecuencia de respuesta (*1) 200Hz 20Hz
Voltaje residual Max. 1.5V Max. 10V
Variacion por temp. +10% Max. para la distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C
Salida de control Max. 200mA | Max. 150mA
Resistencia de aislamiento Min. 50MW(a 500VCC mega)
Rigidez dieléctrica 1500VCA 50/60Hz por 1 minuto | 2500VCA 50/60Hz por 1 minuto
Vibracién Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacion (LED rojo)
Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)
Temp. de almacenamiento -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 95%RH
Circuito de proteccion Circuito _de prot_ecuon °°“”?‘ inversion Circuito de proteccion contra picos de voltaje
de polaridad, picos de voltaje y sobrecorriente
Cables E4T3P, 2m E4T2P, 2m
Proteccién IP67(IEC estandar)
Certificados C€
Peso de la unidad Aprox. 80g

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2
de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.
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Tipo Plano

©Dimensiones

5 2,000

Y
A
y

LED indicador
11 de operacion

15

(Unidad:mm)

©Diagrama de salidas de control
@3 hilos CC 02 hilos CA

Salida universal NPN

Objeto a -Presencia e s
detectar -No pres. J_
(Ca(f:éai]%agro) g’e}gzl%énj_ u
peiveratii 1 | B
"eoy lore 0 N B

NA NC
Objeto a [ Presencia
detectar |:No pres. J_ _._

Operacion
Carga |:Retorno . ._-
Indicador - ON
(LED) “OFF J_._.

Circuito principal

Salida universal PNP
Café NA NC

dotectr Unopres L
(Ne(;?c:?:zul) [gepgf,ﬂérl ._. gjgnsor de
WS ALIE
oor| Ui Lo B M

aII
I
T
<

proximidad

Circuito princip

©Uso correcto

Olnterferencia mutua Olnfluencia de metales cercanos
Cuando varios sensores de proximidad se montan Cuando los sensores se montan en un panel metalico, se
cerca, se puede producir un malfuncionamiento de los necesita proteger a los sensores de la interferencia de
sensores por interferencia mutua. Entonces asegurese cualquier metal excepto del objeto a detectar. De esta
de tener la distancia minima entre dos sensores, como manera asegurese de usar la distancia minima como se ve
se ve en la tabla de abajo. en la tabla de abajo.
A Area de
| ‘ ' deteccion Cuando la altura entre el sensor
M N de proximidad y el metal circun-
dante es la misma.
Area de
deteccion
deteccion Cuando la altura entre el sensor
/ de proximidad y el metal circun-
|| Il > dante es diferente.
(Frente a frente) (Paralelos)
A 100 | 5
80 (Unidad:mm) m 15 (Unidad:mm)
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Serie AS

Sensor de proximidad de distancia de deteccion extendida

©Caracteristicas

I Posibilidad de deteccidn de hasta 50mm
I Resistencia al ruido mejorada con Cl dedicado
I Proteccion contra inversion de polaridad, picos de

voltaje y sobrecorriente

I Amplio rango de alimentacion: 12-48VCC

(Rango de voltaje: 10-65VCC)

I Salida simultanea normalmente abierto+normalmente cerrado
IIndicador de alimentacién e indicador de operacion integrados
I Proteccion IP67 a prueba de agua (IEC estandar)

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion”

Cce

©Tipos
©4 hilos CC distancia de deteccion extendida
Apariencia Modelo
AS80-50DN3
AS80-50DP3
©Especificaciones
Modelos ASB80-50DN3 AS80-50DP3
Tipo de deteccion NPN Normalmente abierto + Normalmente cerrado PNP Normalmente abierto + Normalmente cerrado

Distancia de deteccion

50mm £10%

Histéresis

Max. 15% de la distancia de deteccién

Objeto estandar de deteccion

150 1150 T 1mm(hierro)

Distancia nominal 0 ~35mm

Alimentacion 12-48VCC

(Voltaje de operacion) (10-65VCC)

Consumo de corriente Max. 10mA

Respuesta de frecuencia (*1 30Hz

Voltaje residual Max. 1.8V

Variacion por temp. +10% Max. para la distancia de deteccion +20°C con el rango de temperatura -25 ~ +70°C
Salida de control Max. 200mA

Resistencia de aislamiento

Min. 50MW(a 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

1500V CA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracién Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién X, Y, Z por 2 horas

Golpe

500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces

Indicador

Indicador de operacién (LED rojo)

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temp. de almacenamiento

-30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente 35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion Circuito de proteccién contra inversion de polaridad, picos de voltaje y sobrecorriente
Cables AE5T4P, 2m

Proteccion IP67(IEC estandar)

Certificados C E

Peso de la unidad Aprox. 470g

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2
de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.
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Deteccion extendida

©Dimensiones 5

Indicador de 80 15
operacion 65
(LED amarillo)

30
20
1
— -

Cable:2000

80
65

Autonics
AS80-50DN3
10-65V DC/200mA

- @ ce
| %l
ET74

£S5

\ Indicador de alimentacion (LED verde) (Unidad:mm)

©Diagrama de salidas de control

Café _ oy o _ NA o . NC
. resencia . resencia
= i Objeto a detectar [No pres. Objeto a detectar [No pres.
§ 3 Negro NA | Cara] Indicador de - ON Indicador de [H
= T operacion L OFF _ operacion L
DN3 g _';:j _ 4 I Blanco NC P
‘é a i— Carga [ Operacién _I_‘_ Qarga Operacion —‘_,—
5 (Café-negro) L Retorno (Café-blanco) L Retorno
b= Azul Salida de voltajer 4 il Salida de voltaje f ON
H—0 ooV (Negro-azul) [ L (Blanco-azul) [ OFF —I_‘—
Café
¢ & o+V o . NA b ) NC
< Obieto a detect resencia ; resencia _|_|_
B jeto a detectar | No pres. Objeto a detectar [ No pres.
<
S % ) )
£ Negro NA Indicador de - ON Indicador de - ON _I_‘_ )
DP3 g < C operacion L OFF _I_‘_ operacién - OFF S
je] »w Carga o - c - proximidad
= peracion arga Operacién —‘_,—
é by (Negro-azul) [ Retorno —I_‘— (Blanco-azul) L Retorno
(@] =
Salida de voltaje- H Voltaje de salida - H —‘_,—
i (Negro-azul) [ L _I_‘_ (Blanco-azul) [ L

®©lInterferencia mutua e influencia de metales cercanos

Olnterferencia mutua ©lnfluencia de metales cercanos
Cuando varios sensores de proximidad se montan cerca, Cuando los sensores se montan en un panel metalico,
se puede producir un malfuncionamiento de los sensores se necesita proteger a los sensores de la interferencia de
por interferencia mutua. Entonces asegurese de tener la cualquier metal excepto del objeto a detectar. De esta
distancia minima entre dos sensores, como se ve en la manera aseglrese de usar la distancia minima como se
tabla de abajo. ve en el diagrama de abajo.

320 [E—
150 Metal
(Paralelo)
80 80 Placa base
e /7
[ 1
320
-+
(Frente a frente) (Unidad:mm)
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Serie CR

Sensor de proximidad capacitivo

©Caracteristicas
1 Puede detectar hierro, metal, plastico, agua, madera, ceramica etc.
ILargo ciclo de vida y alta confiabilidad
I Proteccion contra inversion de polaridad, picos de voltaje
y sobrecorriente
I Facil ajuste de la distancia de deteccién por medio de
un potenciémetro de sensibilidad
ILED rojo de indicacion de estatus
Ildeal para control de nivel y posicién

A

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad”
en el manual de operacion”

©Tipos
©3 hilos CC ©2 hilos CA
Apariencia Modelo Apariencia Modelo
CR18-8DN CR18-8A0
M18 CR18-8DP M18 CW
CR18-8DN2 T CR18-8AC
CR30-15DN CR30-15A0
M30 CR30-15DP M30
CR30-15DN2 T CR30-15AC
u"T" se puede personalizar.
©Especificaciones
CR18-8DN CR30-15DN
Models CRaanc CRA0-19AC
CR18-8DN2 CR30-15DN2
Distancia de deteccion 8mm +10% 15mm £10% 8mm +10% 15mm £10%
Histéresis Max. 20% de la distancia de deteccion
Objeto estandar de deteccion 50 150 T 1mm(hierro)
Distancia nominal 0~ 5.6mm | 0~ 10.5mm 0~ 5.6mm | 0 ~10.5mm
Alimentacion 12-24VCC 100-240VCA
(Voltaje de operacion) (10-30VCC) (85-264VCA)
Consumo de corriente Max. 15mA —
Consumo de fuga Max. 2.2mA
Frecuencia de respuesta (*1 50Hz 20Hz
Voltaje residual Max. 1.5V Max. 20V

Variacion por temp.

+10% Max. para la distancia de deteccion +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C

Salida de control

Max. 200mA

Max. 5 ~ 200mA

Resistencia de aislamiento

Min. 50MW(a 500VCC mega)

Resistencia dieléctrica

1500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracién

Amplitud de Imm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas

Golpe

500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces

Indicador

Indicador de operacion (LED rojo)

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temp. de almacenamiento

-30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion

Inversion de polaridad y picos de voltaje

Picos de voltaje

Proteccion IP66(IEC estandar) | IP65(IEC estandar) IP66(IEC estandar) | IP65(IEC estandar)
Cables E4T3P, 2m /E4T2P, 2m
Peso de la unidad Aprox. 729 | Aprox. 212g Aprox. 63g | Aprox. 220g

T(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2
de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.
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Tipo Capacitivo

©Dimensiones

1CR18-8D[]

1CR18-8A]

<
2,000

1 CR30-15AC]

el

« é

2,000

(Unidad:mm)

©Conexiones
©3 hilos CC

©Diagrama de salidas de control
©3 hilos CC

Salida universal NPN

NA

)
Sensor de
proximidad

Objeto a
detectar

[ Presencia

NC
No pres. _._
Carga Operacion
(Café-negro) I:Retorno _._ ._.
Voltaje de salidar H
(Negro-azul) [ L ._. _._

Indicador
(LED)

ON
OFF

c
3
N

CR18-8DN

T
=
¢
:
Lo
1

H
H
=|[=]

E
2
LI

°
z
-

Salida universal PNP

sl
(e W
“Neomn [ —H H

B Em

©
mQ
][]

.§£‘IB

ooz
el ]

3
H
@
3
H

Objeto a
detectar

=

MADE IN KOREA

Carga
(Negro-azul)

Circuito principal

Indicador
(LED)

ON
OFF

©2 hilos CA

©2 hilos CA

100-

Objeto a [
detectar

Alimentacion
CA
Carga [

| Azul

Circuito principal

7
Indicador
(LED)

NO NC
Presencia
No pres. _._ _._
Operacion
Retorno

_BLEL=

ON
OFF

_BLEL=

N

CR18-8A0

(~) 240vcA
50/60Hz

TLa carga se puede conectar a cualquier cable
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Serie CR

©Ajuste de sensibilidad

Gire el potencidmetro y haga el ajuste como indica el procedimiento.

lSin el objeto a detectar, gire el potenciometro hacia la
derecha y deténgase cuando el sensor de proximidad

este en ON(OFF).

Pare en la posicion ON

B si i diferencia del numero en el giro del potenciémetro
entre el punto ON(OFF) y el punto OFF(ON) es mayor
a 1.5 vueltas, la operacion de deteccion sera estable.

Es estable cuando sea mayor a
1.5 vueltas

Pbsicic’)n ON
(posicion OFF)

Posicién OFF
(posicion ON)

l Coloque el objeto en la posicion de deteccion, gire el
potenciémetro hacia la izquierda y deténgase
cuando el sensor de proximidad este en OFF(ON).

Pare en la posicion
OFF

lSi se sitla la posicion de ajuste de sensibilidad del
potenciometro al centro entre lyl el ajuste de
sensibilidad se habra completado.

Ajuste completo

Posicién ON
(posicion OFF)

Posicién OFF
(posicion ON)

TCuando existe una variacion en distancia entre el sensor de proximidad y el objeto, ajuste len la parte mas lejana

de la unidad.

TAI girar el potencidmetro en sentido del reloj, estara en la posicion Max. y al girarlo en sentido contrario del reloj,
estara en la posicion Min. el numero de ajuste debera ser 15+3 revoluciones y si se gira hacia la derecha y hacia la

izquierda excesivamente, no se detendra, pero, se desactivara sin problemas.

T( ) es para el normalmente cerrado.

©Puesta a tierra

La distancia de deteccion cambiara por el estatus a tierra del sensor de proximidad y el objeto [50 150 T 1mm(hierro)].

Verifique el material al instalarlo en un panel.

1 Tipo CR18 1 Tipo CR30
C‘z;‘:;iréf;;:is)”a ON OFF Condicion a | Interruptora | ON OFF ON OFF
interru .
- - - tierra Interruptor b | ON ON OFF | OFF
Distancia de operacion
(mm) 8 4 Distancia de operacién (mm)| 15 18 6 6
IS 5
s g
S _ -
|: © ©
— IS o
Q - ©
= Q2
o l o
:{ Interruptor b :{ Interruptor a :{ Interruptor b
Autonics

J-47



Tipo Capacitivo

©lnterferencia mutua e Influencia de metales cercanos
Cuando varios sensores de proximidad se montan cerca, se puede producir un malfuncionamiento de los sensores por
interferencia mutua. Entonces asegurese de tener la distancia minima entre dos sensores, como se ve en la tabla de
abajo.

Modelo
7] . CR18 CR30
Iltem
48 90
54 920

(Unidad:mm)

Paralelos

Cuando los sensores se montan en un panel metalico, se necesita proteger a los sensores de la interferencia de cualquier
metal excepto del objeto a detectar. De esta manera asegurese de usar la distancia minima como se ve en la tabla de

abajo. |

Modelo
) CR18 | CR30
T Item
Ed
d 54 9
l m 24 45
n 54 90 | (Unidad:mm) Sonsor de

proximidad

©Materiales

OMateriales de los objetos a detectar
La distancia de deteccidon quiza sea diferente debido a las caracteristicas eléctricas del objeto a detectar
(conductividad, constante no dieléctrica) y el nivel de absorcién de agua, tamafio etc.

©Efectos del campo eléctrico de alta frecuencia
Puede provocar malfuncionamiento por maquinaria que genere un campo eléctrico de alta frecuencia tal como las
lavadoras.

©OAmbiente cercano

Si hay agua o aceite en la superficie de deteccion, puede haber un malfuncionamiento.
Si la botella para deteccion de nivel esta cubierta de aceite o algo mas puede haber un malfuncionamiento.
De manera especial el de 15mm tiene una gran sensibilidad, tenga cuidado con la entrada de liquidos.

OAceite
No permita que liquidos abrasivos o aceites entren al interior del sensor, la cubierta es de plastico.
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PET18-5

Sensor transmisor de sefal

©Caracteristicas
I Alimentado por campo magnético

La sefial se transmite por acoplamiento magnético de bobinas.
I Resistente al medio ambiente

No hay malfuncionamiento aun si el dispositivo se

ensucia de aceite.

I Aplicaciones

Taladros, mesas de trabajo, brazo de robot, banda
transportadora y ejes de varias revoluciones.

A

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion”

©Tipo

Apariencia

Modelo

M18

PET18-5

©Especificaciones

Modelo PET18-5
Distancia de

. 5mm +10%
transmision
Distancia de 1-45
transmision nominal = 4->mm
Tiempo de respuesta Max. 1ms

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicion de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 95%RH

Resistencia de aislamiento

500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces

Resistencia dieléctrica

1500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Proteccién IP67(IEC estandar)
Peso de la unidad Aprox. 121g
PR18-5DN  PRW18-5DN PRCM18-5DN  PRWL18-5DN PRL18-5DN  PRCML18-5DN PRT18-5DO
Sensor de proximidad| PR18-5DP ~ PRW18-5DP PRCM18-5DP  PRWL18-5DP PRL18-5DP PRCML18-5DP PRT18-5DC
aplicable PR18-5DN2 PRW18-5DN2 PRCM18-5DN2 PRWL18-5DN2 PRL18-5DN2 PRCML18-5DN2 PRCMT18-5DO
PR18-5DP2 PRW18-5DP2 PRCM18-5DP2 PRWL18-5DP2 PRL18-5DP2 PRCML18-5DP2 PRCMT18-5DC
©Dimensiones
29 29 18 2,000
24
_ \( 1L—
JL M~
U e
4 Mi811
(Unidad:mm)
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Transmisor de sefal

©Mecanismo de operacion ©Datos relevantes
Transmite una sefial ON/OFF mediante un acoplamiento Y
magnético de bobinas. ‘
La bobina de la parte transmisora y el sensor de proxi- ézﬁﬂﬁ %
midad se acoplan electrénicamente, la corriente inducida Parte transmisora X Parte de salida
se genera en un ciclo cerrado de la parte de transmisién 8
influenciada por un campo magnético de la bobina del /T\
sensor de proximidad cuando el interruptor de la parte / \
detectora esta en ON. Distancia de ¢
deteccion / \
c Y
£ © 329
€ o0& & (mm)
SW\ |3 & SED 4
=9 280
8 Ofg
deij(ggra Parte  Cs-o_--" Parte de salida )
transmisora (PR18-5DN)
(PET18-5) /\ /\
Interruptor ON
OFF
ON 16 -12 -8 -4 0 4 8 12 16
PET18-5 OFF Lado de deteccion X (mm)
pr1g.5on ON F Vea que el sensor de proximidad detecta la cubierta
’ OFF circundante del lado de deteccion del acoplador de
N o . -
PRIBSDNZ o transmision aun con el interruptor de conexion

en OFF. (Parte de deteccion) para parte..

©Conexiones

Parte de Parte _ )
deteccion transmisora Parte de salida Café oV
] | Negro IR
T
|| | )
Distancia de Azul Sensor de
Interruptor de limite PET18-5 transmision PR18-5DN L————————— o0V proximidad

0 micro interruptor

©Uso correcto

1. Use .eI dispositivo dentro.del rango de temperatura 9. El interruptor de contactos en la parte de deteccién no
nominal, no use en exteriores. debera tener fugas de corriente cuando este en OFF.

2. Use el codigo de resistencia a la traccién dentro del 10. La resistencia del contacto debe estar por abajo de
rango de especificaciones.

3. No comparta las conexiones del sensor de proximidad
y la linea de alimentacion.

4. No apriete la tuerca demasiado, use una rondana
para el ensamble.
=L a fuerza permitida para apretar la parte frontal y

300mW, y la resistencia en circuito abierto debe ser
mayor que 10MW para satisfacer la especificacion del
interruptor. (Interruptor de limite o micro interruptor).
11. El sensor inductivo de proximidad en la salida
puede tener fallas si existen particulas metalicas
pegadas en el area de deteccion.
12. Puede transmitir sefiales a través del plastico o vidrio.
13. Ajuste la distancia de deteccion dentro del area A del
rango de operacion que se ve abajo para montar la

%‘:& parte rotatoria.

posterior es de 150kgfscm.

» El dato anterior de fuerza de apriete es para usarse
con una rondana.

Parte frontal Parte trasera 573 1T,
5. Use un cable corto para evitar el ruido. Distancia de ¢ // \\/
Lo . deteccion g
6. Use el cable especificado para el producto. Si se usa v . I ¥
otro cable o uno en malas condiciones no se podra (mm) 4
asegurar la proteccion contra agua. 2 | ‘
7. Un cable de 0.3mm2 o mayor puede extenderse hasta 1 // \\, V/ '\\

5m.

8. Cuando el transmisor se fija al sensor de proximidad
o cerca de los cables puede causar un
malfuncionamiento.

KR
[}

-2 -8 -4 0 4 8 12 16
Lado de deteccion X(mm)
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Cables de conexidén

©Tipos ©Tipos
o ) Material S ; Material
Apariencia
Apariencia Modelo |Longitud| \ /' ie P Modelo |Longitd | /' ahje
CID2-2 C1D4-2 2m
2m 3
ciD2-2-1 T 2
% L — = F |c1D4-5 5m
CID2-5
5m
0| =
e % CID2-5-1 T S ClA4-2 am
Sl g o
(0] =
8 9 CLD2-2 F |c1A4-5 5m
= 2m
O (==
5 CLD2-2-1 T
3 o |c2p4-2 2m
(@]
5 CLD2-5 o
o a
o 5m = |c2p4-5 5m
| CLD2-5-1 T
1)
< |C2A4-2 2m
=) CID2-2P 2m PVC o
= o '8
= E F lcoass 5m
[= CLD2-2P 2m =
(0]
X
S C3D4-2 2m
o Q
CID3-2 2m @ o
a| . 2 2
= £ [ F |c3p4-5 5m PVC
E| CID3-5 5m
™1 o
()] 2]
°l o CLD3-2 2m
ol 2 <« |C3A4-2 2m
O|F o
S °
g CLD3-5 5m g
g C3A4-5 5m
(o]
o 2 CID3-2P 2m
gSl=a o |caba-2 2m
ol g O
F CLD3-2P 2m § cubas .
- m
» CIDH4-2 2m
g| 3| ElIIm—r—== < [Cand2 | 2m
=z CIDH4-5 5m o
5| @ g
8| 8 CLDH4-2 2m F |caaa-5 5m
= % =
O CLDH4-5 5m
g 5 PUR o |ciDa-2P | 2m
S CIDH4-2P m O
5 o ﬂﬂ%ﬂﬂ[ﬂjﬂﬂ::% 2 2
HE] CIDH4-5P 5m g F |ciD4-5P | sm
Qo
o
8 £ @ CLDH4-2P 2m 2
o
ClA4-2P | 2m
= | CLDH4-5P 5m 2 S
<3
ol 5 ClA2-2 2m F|c1A45P | sm
Ol x u%ﬂ]ﬂmﬂﬂ :'
= CIA2-5 5m
N %]
gl g CLA2-2 2m
<| =
o C——F—— | cLA2-5 5m
g PVC
o CIA2-2P 2m
e Hﬂ%ﬂﬂ]ﬂu@:}:zz
o| 2 CIA2-5P 5m
|l o
ol 2 CLA2-2P 2m
@ IM—— === | CLA2-5P 5m

u"T"indica conexién estandar IEC que puede personalizarse.
uTenga cuidado al conectar, ya que el color es diferente cuando se usa el cable conector de CC de 4 hilos con el sensor de CC de 2 hilos.
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©Dimensiones

Cables de conexidén

©Cable conector (tipo Socket) (Unidad:mm)
ICID2-£, CID2-£-1 ICID3-£ [ICIA2-£ ICLD2-£,CLD2-£-1 ICLD3-£ ICLA2-£

- 40

104 1.2 27 25 7 23

E5 ~—/F145 25 7 23
0 S

@® ® =@ @ e
(deCC) (de CA) £14.5 (deCC) (deCA) 32

- L(m) - < >

) B . L(m) .
©Cable conector(tipo Plug) (Unidad:mm)
ICID2-2P ICIA2-2P ICID3-2P ICLD2-2P ICLA2-2P ICLD3-2P

435
M12 £S5 25 7 23
25 723
@ () @ D = T
(de CC) (de CA) /145 (de CC) (de CA)

< L(m) .

b g J L(m) R
©OCable conector(tipo Socket-Plug) (Unidad:mm)
IC1£4-£ (tipo estandar) I1C3£4-£ (Recto - tipo L)

145 /145
SR M12 145
= y ¥ A5
Pan
—m B y
40 43.5 B 40 N 32
_ L(m) _ P L(m) .
I1C2£4-£ (tipo L - tipo L) 1C4£4-£ (tipo L - Recto)
M12
LY 145 A14.5
o «— £145 £S5 E1as B o - T\ M2
(l; (s7] ~N Y —
i 5 : ! 2 -ﬂﬂ[[mmgﬂ[
32 %2 32 ~ 435 -
L(m) ) : B L(m) -
OCable conector(tipo Plug - Plug)
1C1D4-£P, C1A4-£P
M12 4.5 14,5 M12

£S5

43.5 435
L(m)

[

(Unidad: mm)

A 4
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Cables de conexidn

©Conexiones

©Cable conector

CC 2 hilos (tipo Estandar)

CC 2 hilos (tipo Estandar IEC)

ICID2-£ 1CID2-2P ICLD2-£ 1CLD2-2P ICID2-£-1 ICLD2-£-I
Terminal No. Color del cable Terminal No. Color del cable
£ d ' A £ R Y el
£ l / £
T — ; | L[] |
] )_]/1—1 /L]/l—J
ﬁ:/ A \—Cafe £:/ U \—Azul
£ £
CC 3 hilos CC 4 hilos
ICID3-£ [ICID3-2P ICLD3-£ 0ICLD3-2P ICIA2-£ [1CIA2-2P ICLA2-£ I1CLA2-2P
Terminal No. Color del cable Terminal No. Color del cable
£ ) £ — Café
(e Café \ H TN
g\u . \/_Azul £— = E—_ Blanco
£ / = \_ 5:7 o Azul
Negro £
£ Negro
CA 2 hilos
ICIA2-£ [ICLA2-£ [ICIA2-2P ICLA2-2P
Terminal No. Color del cable
£ SR Azul
=i i |
£/ "uuu—/l_l' \_ -
— Café
£
©Cable conector
CcC CA
1C1D4-£, C2D4-£, C3D4-£, C4D4-£ [1C1D4-£P I1C1A4-£, C2A4-£, C3A4-£, C4A4-£ 1ClA4-£P
Terminal No. Terminal No. Terminal No. Terminal No.
£\ N T o e U /£ g\ N N e Fea Wl /g
£ £ £ o=
- s S
P SOOONE | £ S £
£ £ £ £

TEI pin £ no tiene conexion.

TLos pines £ /£, £ / £ estan conectados en el interior.

©Conexiones

1 Conexion tipo socket

Id —_—
PRWT12-4DO CID2-£
Eom 2 —_—
PRCM18-5DN CID3-£
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Cables de conexioén

1 Tipo plug
Café  Café
Dﬁﬂ@ﬂj s = s=l— 7
Azul Azul
PRT12-4DO CLD2-2£

A —

Caja de conexiones (PT4-2D)

1 Cable conector (tipo Socket-plug)

% =

PRWT12-4DO C1D4-£ CID2-£

PRCMT18-5DO C1D4-£ CID2-£

©Conector para montaje en panel (Tipo Socket)

©Conector para montaje en panel (No rasante)

Panel

( ) IPT1-D IPTL-A Empague contra
M12 M12 —le6 LE = gj)
A A ensor de
proximidad
7 7
. J (de CC) (de CA) (Unidad: mm)
©Conector para montaje en panel (Rasante) Panel
Empaque contra
e N\ 1PT2-D 1PT2-A agua
M12 M12 E j M16T1
de CC ;; .
(de CC) (de CA) (Unidad: mm)
\ J
©Corte del panel OTamario PCB
7 ° E16 2
4-/£2.2
& e _ue-
y
Min. 24 | Min. 24

(Unidad: mm)
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Serie PT

©Caracteristicas

IIndicacion de estado por LED rojo
1 Conexion de varios sensores con la misma

alimentacién

I Facilita el cableado y conexiones a

la alimentacién

I Proteccion IP67 a prueba de agua (estandar IEC)
e IP66 para la cubierta de proteccion

en el manual de operacion”

Q Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"

©Informacion para seleccionar ©Tipo
PT||4| — [3DN Apariencia Modelo
2 hilos CC PT4-2D
2D | 2 hilos CC 3 hilos CC PT4-3DN
3DN | 3 hilos NPN CC PT4-3DP
3DP | 2 hilos PNP CC 2 hilos CC PT6-2D
Nl]me.ro de 4 sensores 3 hilos CC PT6-3DN
conexiones .
X 6 sensores PT6-3DP
8 | 8 sensores 2 hilos CC PT8-2D
. PT8-3DN
{ PT | Caja de conexion 3 hilos CC
PT8-3DP
©Especificaciones
PT4-3DN PT6-3DN PT8-3DN
Modelo PT4-2D PT4-3DP PT6-2D PT6-3DP PT8-2D PT8-3DP
Alimentacién 12-24VCC
(Voltaje de operacion) (10-30VCCQC)
Corriente de fuga 0.5mA

Vida de la conexiéon

Min. 200 veces

Esfuerzo del cable

10kgf(98N) / 15s

Resistencia de aislamiento

Min. 50MW(a 500VCC mega)

Resistencia dieléctrica

1500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s2(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de alimentacion: Verde, indicador de operacion: rojo

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicion de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje

-30 ~ +80°C(en condicion de no congelamiento)

Humedad ambiente 35 ~ 95%RH
Proteccién («<)IP66(IEC estandar)
Peso de la unidad Aprox. 6309 Aprox. 690g Aprox. 745¢g

T(«<) Cuando usa cubierta contra agua: IP67(estandar IEC)
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Caja de conexiones

©Dimensiones

IPT4-££ - LE 5000 >
56.5
‘ g 140
] : 1 1 : 100 10
£9
s & £
ol o ~0 £'E
g ¢ i3 N
=I¢) Ea
D@ 4-/E45
|
A
f o
~ B (] (] N
H\ ﬁii L L :2 (Unidad:mm)
I1PT6-££ 98 . 5000
140
] 100 10
: I ——
A
Iy
N~
y ﬁIi L L :2 \ (Unidad:mm)
)
Sensor de
IPT8-££ 5000 proximidad
140
i 100 10
E9
= ’ 4-E 45
\4
1 1 1 [ 1
Ky 2
~ (] (] N
- v &l‘f L L :8 v (Unidad:mm)
©Cubierta contra agua ©Cubierta de proteccion
Forma Modelo Aplica a modelo Forma Aplica a modelo
M12
.L_ IPT4-£££ 4 IPT4-£££
(] |Poe-Mi2-1 | IPTEEEE ? ﬁ IPT6-£££
IPT8-£££ IPT8-£££
TEsta cubierta de proteccion se usa para proteger las TEsta cubierta de proteccion se usa para proteger las
conexiones sin uso, contra agua o aceite etc. conexiones sin uso, contra polvo y particulas etc.
TSi usa cubierta de proteccion, el IP67 esta disponible. (no esta disponible IP67)
TApriete. TColoque sobre la conexion.

TLa cubierta a prueba de agua se vende por separado.
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Serie PT

©Conexiones
2 hilos CC 3 hilos (PNP) CC 3 hilos (NPN) CC
Azul o Azul Azul
(Alim.-) (Alim.-) O— (Alim.-) O—
Qafé —AW Café ©) /:/ M Cafe el Conector
(Alim.+) ;E%ng%%orde Cone(':\fgr (Alim.+) ;Eﬁéﬂgﬁ%ﬂorde Conec,\ﬁg (Alim.+) ® ;En?ei.' {jaiﬁ%‘i,gr - o,
»—AW i
Blanco LED indicador @ Q .:LED indicador D)
(Seﬁal 1) - de operacion ] @ @ 1 (SB(IE,:%r:I:ol) - T :?’ - (@ 1 §|a~n(|:(:)l_ -_deo eracion 0 1
LEDindi;;lg:ior . (Sefial 1) 9 9
P @ de operacion
Gris B ) v—%
(Sefial 2) - @ _(2) 2| O /@D@ 2| Grs @ @) 2
J sefial2) © [ g [, I\ © (Sefial 2) ~
L
/4/
Rosa | @ J/ @ -
=y 1 W@ @ rosa 1o D@3 | e T UGG
(ena ) ) (Seﬁal 3) T ;?’ M @@@ (Seﬁal 3) f r O @
/,/
Rojo O @ . JA @ <
Sefial 4) - “H® _(2)4 | Roo 4 4| Rojo l
(Sefial 4) ) (Senal 4) I g/ W @@@ (Sefial 4) * ] @ @ 4
/ﬁ/
Negro _”_'Wv_l @ JA @ —
Sefal 5) - 4 5 | Negro 4 5 Negro
(Sefial 5) ) O @ (Sefial 5) T ;” "W @@@ (Sefial 5) " @ @ 5
/4/
Morado —”—'Wv—l @ @ o
Sefial 6) T 4 6 | Morado + / 4 6 | Morado "_"_“Wj
( ) ) O @ (Sefal 6) 1 L @@@ (Sefial 6) T ® @ @ 6
/4,{
Naranja “_"—W"_J @ . @
(Senal 7) * (@) (2) 7 | Naranja g T ((‘D (2) 7 | Naranja + 2 Wj
] (Sefial 7) o, © (Sefial 7) HD @) 7
”
Amarillo ' ' @ . @ 7 @)
Sefial 8) e 8 | Amarillo — 8 | Amarillo —~
(Sefial 8) @ (Sefial 8) | o @ @ (Sefal 8) ﬂ_ 99 8
©Dimensiones de montaje
4-/£4.5

TLa instalacion para 4 / 6 / 8 conectores es la misma.

(Unidad:mm)
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Caja de conexiones

©Conexiones

1 Tipo conector (serie PRCM) I Tipo cable saliente (serie PRW)
El cable de conexion debera usarse para el sensor de El sensor precableado con conector se puede conectar
proximidad tipo conector. directamente pero cuando la distancia de instalacion es

grande, use el cable conector.

Cable conector :

PRW18-5DN

PT4-3DN

PT4-3DN

©Aplica a modelos

Caja de conexién Aplica a sensores de proximidad Conexion

PRCMT12-2DO/DC, PRCMT12-4DO/DC, PRCMT18-5DO/DC,

PRCMT18-8DO/DC, PRCMT30-10D0/DC, PRCMT30-15D0/DC *Conexion por cable

PT£-2D 2 hilos
cc PRWT12-2DO/DC, PRWT12-4DO/DC, PRWT18-5D0/DC, «Conexion directa
PRWT18-8DO/DC, PRWT30-10D0O/DC, PRWT30-15D0/DC

*Conexion por cable

PRCM12-2DN/DN2, PRCM12-4DN/DN2, PRCM18-5DN/DN2,
PRCM18-8DN/DN2, PRCM30-10DN/DN2, PRCM30-15DN/DN2,
PRCML18-5DN/DN2, PRCML18-8DN/DN2, PRCML30-10DN/DN2,
3 hilos PRCML30-15DN/DN2.

«Conexion por cable

PTE-3DN cc
(NPN) PRW12-2DN/DN2, PRW12-4DN/DN2, PRW18-5DN/DN2,
PRW18-8DN/DN2, PRW30-10DN/DN2, PRW30-15DN/DN2, «Conexion directa
PRWL18-5DN/DN2, PRWL18-8DN/DN2, PRWL30-10DN/DN2, «Conexién por cable

PRWL30-15DN/DN2.

PRCM12-2DP/DP2, PRCM12-4DP/DP2, PRCM18-5DP/DP2,
PRCM18-8DP/DP2, PRCM30-10DP/DP2, PRCM30-15DP/DP2,
PRCML18-5DP/DP2, PRCML18-8DP/DP2, PRCML30-10DP/DP2,
3 hilos PRCML30-15DP/DP2.

PT£-3DP CcC
(PNP) PRW12-2DP/DP2, PRW12-4DP/DP2, PRW18-5DP/DP2,

PRW18-8DP/DP2, PRW30-10DP/DP2, PRW30-15DP/DP2, +Conexion directa
PRWL18-5DP/DP2, PRWL18-8DP/DP2, PRWL30-10DP/DP2,
PRWL30-15DP/DP2.

«Conexion por cable

«Conexion por cable

TEs posible usar el sensor de proximidad precableado con la caja de conexiones, si se usa el cable de conexién tipo plug.

©Uso correcto

1. La caja de conexion solo es para alimentaciéon de CC, no la use con CA.
2. Tenga cuidado de usar los tipos 2 hilos CC y 3 hilos CC por separado y los tipos NPN / PNP por separado
en el tipo 3 hilos CC.
. Asegurese de conectar de manera correcta los cables de alimentacion (Azul: -, Café : +).
. EI LED verde no encendera si la polaridad de la alimentacion esta invertida.
. Conecte la linea de sefial de acuerdo al diagrama, debera también conectar la carga antes de operar el sensor.
. Verifique el led rojo cuando este en operacién el sensor.
. Use la cubierta de proteccién o la cubierta contra agua (P96-M12-1) en conexiones sin usar.

~N o 0o~ W

TLa cubierta de proteccion es parte de la caja de conexiones. Por favor cuide esta proteccion.
TLa cubierta contra agua (P96-M12-1) se vende por separado.
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Aplicaciones

©Aplicaciones

Deteccion de nivel de liquido (tipo capacitivo)

Deteccion de leche en envase de carton (tipo capacitivo)

Deteccion de nivel
alto

Deteccion de nivel
bajo

Puede detectar el nivel de liquido de un recipiente
desde afuera.

Envase de
teflon

I

Liguido

-

Puede detectar leche dentro del envase con un sensor
de proximidad capacitivo.
Empaque
de leche

Rechazo
(envase vacio)

Sensor de
proximidad

Bueno

Deteccion de tapas en botellas (capacitivo)

Deteccion de defectos en banda (capacitivo)

Sensor de
proximidad

Sensor de
proximidad

Verificar posicién de un punto para soldadura

Sensor de proximidad

resistente Sensor de proximidad
a salpicaduras de resistente a salpicaduras
soldadura de soldadura

Robot para soldadura

Mesa giratoria (Sensor transmisor de sefial)

Transmision de sefial de verificacion (Sensor transmisor de sefial)

Detecta si la pieza
esta en la mesa Q@
giratoria y envia

Detecta si el brazo robot sostiene la pieza y envia una sefial.

una sefal.
Accionador )
Interruptor
de limite )
Transmisor
i de sefial
Transmisor
de sefial

Sensor de Sensor de
proximidad proximidad
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©Aplicaciones

Aplicaciones

Deteccion de la condicion de las latas

Medicion de la altura de un tornillo

Sensor de proximidad

a8

Bueno

Rechazo

Deteccion del estado del tornillo

Control de una prensa

Haciendo una perforacion en un panel con distancia constante

Deteccion de la posicion de una
botella para llenarla con el
contenido.

Objeto
metalico

Deteccion de la posicién de un objeto

Deteccioén de la forma incorrecta de un objeto

Banda transportadora de linea
de fabricacion automatica

Sensor de
proximidad

Sensor de
proximidad

>

Conteo de tornillos

Deteccion de la posicion de un objeto (PFI 25)

Sensor de
proximidad

Banda transportadora de linea
de fabricacion automatica

Sensor de proximidad

Avtonics
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