Serie BW

Sensor de area

@mCaracteristicas

®Deteccion a larga distancia hasta 7M

@22 tipos de productos

(Eje optico: 20/40mm, Altura de deteccion: 120~940mm)
®Aumento en la estabilidad de deteccién minimizando
el area de no deteccion
®Facil identificacion lateral y frontal a distancia por medio de
indicadores gemelos de operacion de alta luminosidad.
®Incluye funcion de autodiagnéstico, funcién de prevencién de
interferencia mutua, funcién de diagnostico externo.
®Acabado pulido y disefio compacto (W28.6 XH22.6 X LLImm)

®Proteccion IP65 contra agua (estandar IEC)

A

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad”
en el manual de operacion

€

=lEspecificaciones

Salida NPN BW20-08 BW20-20 BW20-32 BW20-44 BW40-04 BW40-10 BW40-16 BW40-22
colector abierto BW20-12 BW20-24 BW20-36 BW20-48 BW40-06 BW40-12 BW40-18 BW40-24

Modelos (tipo estandar) BW20-16 BW20-28 BW20-40 BW40-08 BW40-14 BW40-20
Salida PNP BW20-08P BW20-20P BW20-32P BW20-44P | BW40-04P BW40-10P BW40-16P BW40-22P
colector BW20-12P BW20-24P BW20-36P BW20-48P | BW40-06P BW40-12P BW40-18P BW40-24P
abierto BW20-16P BW20-28P BW20-40P BW40-08P BW40-14P BW40-20P

Tipo de deteccion Tipo barrera

Distancia de deteccion 0.1~7m

Objeto de deteccion Material opaco de Min. @30 mm Material opaco de Min. @50 mm

Espacio entre haces 20mm 40mm

Numero de haces opticos 8~48pzs 4~24pzs

Ancho de deteccion 140~940mm 120~920mm

Alimentacion

12-24VCC +£10%(ondulacion P-P:Max. 10%)

Circuito de proteccion

Proteccion contra inversion de polaridad

Consumo de corriente

Emisor : Max. 80mA, Receptor : Max. 80mA

Salida de control

Salida NPN colector abierto = voltaje de carga : Max. 30VCC, corriente de carga: Max. 100mA,
voltaje residual : Max. 1VCC
Salida PNP colector abierto # corriente de carga: Max 100mA, voltaje de salida min. alimentacion-2.5V,

Modo de operacion Light ON
Proteccién de cortocircuito Incluido
Tiempo de respuesta Max. 12ms

Fuente de luz

LED infrarrojo (850nm modulado)

Tipo de sincronizaciéon

Método temporizado por linea sincronizada

Auto diagnostico

Monitoreo de luz ambiente, circuito de monitoreo de luz Emisor/Receptor, circuito de monitoreo de salida

Proteccion de interferencia

Proteccion de interferencia por funcion MASTER/SLAVE

Temperatura ambiente

-10 ~ +55°C(en condicién de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje -20 ~ +60°C
Humedad ambiente 35 ~ 85%RH
Humedad de almacenaje 35 ~ 85%RH

lluminacion ambiente

Luz solar: Max. 11,000/x, luz incandescente: Max. 3,000/x

Resistencia al ruido

Onda cuadrada de ruido por simulador de ruido (Voltaje:+240V, Periodo:10ms, ancho de pulso:1us)

Rigidez dieléctrica

1000VCA 50/60Hz por 1 minuto

Resistencia de aislamiento Min. 20MQ(a 500VCC mega)

Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direcciéon de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?*(50G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces

Proteccién IP65(estandar IEC)

Materiales *Cuerpo: Aluminio <Cubierta frontal, Lentes : Acrilico

Accesorios Soporte A : 4EA, Soporte B : 4EA, Tornillo : 8EA

Peso de la unidad

Aprox. 1.4kg(para el de 48 ejes 6pticos)
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Sensor de area

[=IDatos importantes

Caracteristicas de desplazamiento paralelo Caracteristicas del angulo
Método de medicidn Datos Método de medicion Datos
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Izquierda +— Centro —» Derecha Izqu’ierda -+— Centro —» Derecha
Posicién de operacién {1 (mm) Angulo de operacién (q)
EDimensiones
<Emisor> <Receptor>
28.6 28.6
226% Roo 226} o
of ko 226} fo]
10
ST o — Eje optico
N
100 Modelo L(mm) Modelo L(mm)
BW20-08(P BW20-32(P
) 160mm ® 640mm
b o I=er o BW40-04(P) BW40-16(P)
Eje optico BW20-12(P) BW?20-36(P)
U L 240mm 720mm
Indicador de BW40-06(P) BW40-18(P) (K)
operacion 5 Sensor
BW20-16(P) BW20-40(P et
Serie BW40 320mm (P) 800mm fotoeléctrico
b o I Espacio del haz 40 (‘bf Serie BW20 BW40-08(P) BWA40-20(P)
optico i A 720 Espacio del haz [ BW20-20(P) BW20-44(P)
60 P optico 400mm 880mm
Ik BW40-10(P) BWA40-22(P)
Ll I [ @ BW20-24(P) BW20-48(P
—y10 S S 480mm )1 ogomm
@5 Cable BW40-12(P) BWA40-24(P)
‘ BW20-28(P)
M12 300 560mm
AW (Unidad:mm) BW40-14(P)
RN 4
®Soporte A ®Soporte B
@20 .20 t=2

—

265 t=2 ‘ '

Tornillo M4
Tornillo M4 4

(Unidad:mm)
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Serie BW

mICircuito y diagrama de conexiones entrada/salida

@Salida NPN colector abierto

@Salida PNP colector abierto

I +V(Café — +V(Café
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— B /{I\ +V(Café) — N . /f]\-pv(café)
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_ :[iSYNC(BIanco) Circuito de =
g 2 < H proteccion de
= || Funcién de I % sobrecorriente
S ||€ || monitoreo de 5 OUT(Negro) § k= SYNC(Blanco)
5|51 PP aad Carge}- 15 T
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x (|8 — e 1|3 ”
G || Crouitode 3 S| omaceo g L OUT(Negro) (=
proteccion de On Hementods ® »—(4 Carga—e
sobrecorriente salida
0V(Azul) OV(Azul)
- 2 - ©
mEstructura
El indicador de operacioén superior se coloca adicionalmente
en caso de que el numero de haces Opticos sea mas de 24
en la serie BW20 y mas de 12 en la serie BW40.
Emisor % Receptor
e N e <Indicador de operacién >
\ J \ Color LED Emisor Receptor
Verde Alimentacion ON
Verde Amarillo Rojo AmarilloVerde Amarillo Prueba(M/S) Inestable
O = O O O Rojo OFF
: <Cableado de conexién >
[ Pin No |Colordel cable| Emisor Receptor
1 Café 12-24VCC |12-24VCC
2 Blanco  |Sincronizacion|Sincronizacion
3 Azul ov ov
4 Negro |Prueba(M/S)| Salida
Cable de conexion(se vende por separado)
mICable de conexion (se vende por separado)
Modelo Longitud del cable (L) Color del conector
. Longitud del cable (L) CID4-3-T
CID4-3-R 3m
43.5 25 Cable CID4-5-T o
CID4-5-R Emisor(T): Negro
¥ CID4-7-T Receptor(R): Gris
30 —_ |[CcoeTR m
CID4-10-T 10m
(Unidad:mm) CID4-10-R
#Cable de conexidon se vende por separado.
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Sensor de area

[=]Montaje en soporte
®Soporte A ®Soporte B

mEspacio de haz 6ptico/Numero de haz 6ptico/Altura de deteccion

Numero de haces 6pticos Modelo Espacio haz optico
e @/ = [BW20-00(P) 20mm
BW40-0J0(P) 40mm
Modelo NUmgro _de Altura _d'e Modelo NL’Jme’I’O _de Altura _dle
haces opticos | deteccién haces opticos | deteccion
BW20-08(P) 8 140mm | BW40-04(P) 4 120mm
Altura de deteccion BW20-12(P) 12 220mm [ BW40-06(P) 6 200mm
BW20-16(P) 16 300mm |BW40-08(P) 8 280mm
@ > BW20-20(P) 20 380mm |BW40-10(P) 10 360mm
@ 2V > BW20-24(P) 24 460mm | BW40-12(P) 12 440mm
(3) (%ﬁ) > BW20-28(P) 28 540mm |BW40-14(P) 14 520mm
@ > BW20-32(P) 32 620mm |BW40-16(P) 16 600mm
L] O gl BW20-36(P) 36 700mm [BW40-18(P) 18 680mm
EI]A (#)Espacio de T BW20-40(P) 40 780mm | BW40-20(P) 20 760mm
% haz optico % BW20-44(P) 44 860mm | BW40-22(P) 22 840mm
BW20-48(P) 48 940mm | BW40-24(P) 24 920mm
(N
Sensor
mIDiagrama de tiempo de operacion fotoeléctrico
®Modo de operacion: Light ON
Alto } )
Area light ON estable Nivel ON
__________________________________________ Ko
Nivel light ON inestable ; Nivel OFF
____________________ 0. Y AL IR NS < 45 W

Nivel light OFF inestable

Bajo
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Serie BW

mFunciones

©

©

©

Funcion de paro de transmision (funcién de
diagnostico externo)

La transmision se detendra y el LED amarillo parpadeara
si se suministran OV para probar la entrada en el emisor.
Es para verificar el malfuncionamiento de los sensores
durante la prueba de la entrada del emisor a 0V. (La
salida de control del receptor esta en OFF, al cortarse el
haz cuando se detiene la transmision).

®Conexiones para la prueba de la entrada

Vce (para relevador) (para estado

solido)

Entrada
circuito interno $ R Prueba Negro)

®Pulso de salida de control, prueba de entrada

Emisor
Circuito principal

GND (tierra)

Prueba emisor Abierto

Negro | | | |_

(Negro) ON(0V)

T4 T1 T1>=50ms

Salida receptor ~ ON [T 1. T2 [i].12

(Negro) OFF :

T2>=20ms
N N J
\% \'%
Normal Anormal

Funcion de autodiagnostico

La salida de control se apagara y el indicador de
operacion se encendera cuando un malfuncionamiento
sea detectado por el autodiagnostico durante la operacion
normal.

eConceptos de diagnostico
*Emisor: @Falla en el elemento emisor de luz
@Falla en el circuito emisor de luz
®Malfuncionamiento de la linea MASTER/
SLAVE (operacion en MASTER)
*Receptor: OFalla en el circuito receptor de luz
@Falla en el circuito de salida
®Sobrecorriente en la salida
@Malfuncionamiento en la linea de
sincronia
®Luz externa ajena al sistema

eConsultar la pagina K-72, "[ElIndicador de operacion"
para ver avisos de diagnostico.

Funcion de proteccién de interferencia

2 sensores se usan en paralelo para extender el ancho
de deteccién, la deteccion puede fallar debido a la
interferencia de la luz.

Esta funcién es para evitar la interferencia de luz cuando
opera el sensor en MASTER y otro sensor esta en
SLAVE..

®Grafica de tiempo para pulso de transmision MASTER/SLAVE

MASTER J H H H
SLAVE H H H

N

®Conexiones MASTER/SLAVE

<Salida NPN colector abierto > <Salida PNP colector abierto >

' MASTER , | MASTER |
| Jicare | | cafe
+
| ! |
s SYNG ,Blanco J; | s sync |4 Blanco J;
1.2 IN 1| .2 ! -
g TesT | Negro € TEST |, Negro
: wows) [y oo : mows) [ o
zu Azul
: oV | ov
| ! | !
| | Café | |1 Café
1 ! 1
| § SYNC ,Blanco | § SYNG , Blanco
3 I o I
1| © I @
o TEST | Negro & TEST | | Negro
: &.} M/S) | Carga% : & (MIS) , (‘arga}»—i
Azul
I ov I ov LAzl
1 | 1 |
_____ 1 _—— - =
_____ | - -
| SLAVE | SLAVE |
Café .
| Ry : 1 Ry :Cafe
1 Blanco 1 BI
| osynept 1| o syne e
1 8 ! 1l g I
(| € TEST  Negro 1| '€ TEST | Negro
Lo s Lo s) [
| ov :Azul | ov :Azul
I I
! ! Café ! IC fé
1 +V : ! +V : ale
: § SYNC lBlamco : § SYNC lBlanco
Q Q.
[0} [0}
1| 8 TEST | ! Negro 1| & TEST [ ! Negro
1 (Ms) 1| & ws)
1 ov 1 Azul | ov 1 Azul
| ,I | 1
__________ 1
=lInstalacion

ODireccion de instalacion

El emisor y receptor deberan instalarse en la misma
direccién abajo-arriba.

Emisor Receptor  Emisor Receptor
s N e O

I 55 5D s

Y . 9

OReflexion de paredes planas

Cuando instale como se ve abajo la luz se reflejara
desde la pared plana.

Verifique que la operaciéon sea normal con el objeto de
deteccioén anterior.

(Distancia: Min. 0.5m)

Emisor Receptor

> =5 =5 5 o

Objeto de deteccion
Emlsor

Receptor

Objeto de deteccion Luz
Luz reflejada
» = ‘ refliada o
5

7 T

/ Fondo
/

SIS

©OPrevencion de interferencia

Puede haber interferencia cuando instale 2 o mas juegos
de sensores. Para evitar interferencia de los sensores,
instale como se ve a continuacion y use la funciéon de
proteccion de interferencia.

K-75
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Sensor de area

<La direccion de emision de luz debera ser opuesta entre los 2 juegos> ElnspeCCiénISOllICién de fa"as

Receptor 1 Emisor1  Emisor 2 Receptor 2 Emisor1 Receptor 1
i Tl i r Falla Revisar Solucion
IR R R CX XX ==Y Alimentacion Alimentacion nominal
N L S S . Cable desconectado, Verifique el cableado
No funciona conexion incorrecta
Emisor1 Receptor 1 Emisor 2 Receptor2 ~ H-ccie... ey Usarse dentro de la
e N e, Falla en la deteccion distancia nominal de
Rabakah oy deteccion
S S=N=NEEN IR | o g o o 4 5 d Cubierta del sensor Quite el polvo con una
- T g @ Receptor 2 Emisor 2 En ocasiones no sucia por polvo franela seca
funciona i
Receptor1 Emisor1 Receptor1 Falla en el conector Verifique el estado del
4 L . conector
. ) . Use dentro de la
Fuera de la distancia nominal
oD i 1 i
de deteccion glfit:(r:\;?nnomlnal de
: Emisor 2 = = H Obstécul rta el
misor N N lay un Obstaculo que corta el . .
Recgptor 2 Salida de control en OFF | haz entre el emisor y receptor Quite el obstaculo
Emisor1 Receptor1 aun sin objeto de
g g S o0
deteccion
Existen vibraciones o ruido Retire la causa de las
-%3 U eléctrico generado por un motor, vibraciones o ruido
Emisor 2 Receptor 2 generador, linea de alto voltaje | 1 o
etc.)
Emisor 2
- . . LED indica fall Dafio en el elemento
<Una placa divisora deberd instalarse entre los 2 juegos> del ellgg:git:e?nisor de luz| emisor de luz
Emisor1 Receptor1 Emisor 2 Receptor 2 LED indica falla Dafio en el circuito
= del circuito emisor de luz | emisor de luz
SO DD D I » = = LED indica falla Dafio en el elemento Contactenos
del elemento receptor de luz| receptor de luz
=7 e . =7 e LED indica falla Dafio en el elemento de salida
Placa divisora del elemento de salida
<Debera instalarse fuera de la distancia permitida de instalacién> Incorrecta conexién o linea de
. . : Verifique el cableado
Emisor1 Receptor! pianca Distancia permitida LED indica sincronia desconectada Ha
= de deteccio de instalacio i i
© e(|_(-})Cmn e g”::‘;“ﬂﬁ:’:z’:::goma Dafo en el circuito de sincronia | Contactenos
0.1-3m Min. 0.4m del emisor o receptor
Min. 3m L xtan8° =L X0.14 min. Linea de salida de control en corto | Verifique el cableado
- — - LED indica sobre ifi
#Existe una pequena diferencia basada 8 Verifique la carga
en el ambiente de instalacion. corriente Sobrecarga nominal usada
LED indica recepcion Luz externa ajena incide Quite la luz externa
. ., de luz ambiente en el receptor
mIndicador de operacién = —
Ifi ioaami t Malfuncionamiento del emisor Intente después de verficar (K)
n maltuncionamiento H i
Emisor Receptor del emisor el display LED del emisor Sensor
Dato Indicador Indicador Salidade fotoeléctrico
Verde [Amarillo Verde [Amarillo[Rojo| control
Alimentacion S|l e | —|—|—-|—
Operacion MASTER | e | —| —|—| —
Operacion SLAVE {} | — | — _
Prueba de entrada {:} ¢ —_— — = —
Falla en el circuito emisor de luz C) ) — | — | — | OFF
Falla en el circuito emisor de luz | () () — | — | — | OFF
Light ON estable — | — [t @ |@] on
Light ON inestable — | — ] $r|@] on
Light OFF inestable — | — | @ | £ [{¢] oFF
Light OFF estable — | — | @ ® |{t| OFF
Falla en el circuito receptor de luz | —— | — [ ) ® | @ | OFF
Fallaen el elementode salida | — | — | ® <@ | @ | OFF
Malfuncionamiento en la linea | — [ —
de sincronia ® @® | @ | OFF
Sobrecorriente — | — | O D || OFF
Luz externa ajena al sistema | — | — | @ D | ® | OFF
Falla en el emisor — | — | ® ® | ® | OFF
Lista de clasificacion del display
L Light on
([ J Light off
() Parpadea cada 0.5 seg.
DDPo OO Parpadea simultaneamente cada 0.5 seg.
® @ Parpadeo Reciproco cada 0.5 sec.
® ® ® Secuencia de Parpadeo cada 0.5 sec.
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Serie BWP

Sensor de area con cuerpo de plastico

@mCaracteristicas

®Cuerpo compacto de 13mm con lentes fresnel.

®Cuerpo de plastico inyectado (PC/ABS)

®|ncluye funcion de paro de transmision, funcion de prevencion de interferencia
mutua, Funcion intermitente de indicacién de operacién, Funcién de conmutacion

Light ON/Dark ON

®Facil identificacion lateral/frontal del estado de operacion a larga distancia con indicadores
dobles de operacion de alta luminosidad
®Tiempo de respuesta rapido max. 7ms

@4 tipos de productos (espacio entre haces 6pticos i
: 20mm, numero de haces opticos: 8, 12, 16, 20) P
A Lea antes del uso "Precauciones de seguridad” c E
en el manual de operacion
mIEspecificaciones
Modelos BWP20-08(P) | BWP20-12(P) | BWP20-16(P) | BWP20-20(P)
Tipo de deteccion Tipo barrera
Distancia de deteccion 0.1 ~5m
Objeto de deteccion Material opaco de Min. &30 mm
Espacio entre haces opticos 20mm
Numero de haces opticos 8 12 16 20

Ancho de deteccion

140mm 220mm 300mm 380mm

Angulo de sefalizacion

Dentro de +5° (para mas de 3m de distancia de deteccion)

Alimentacion

12-24VCC +£10%(ondulacién P-P:Max. 10%)

Circuito de proteccion

Incluido

Consumo de corriente

Emisor : Max. 80mA, Receptor : Max. 80mA

Salida de control

«Salida NPN colector abierto & voltaje de carga : Max. 30VCC, corriente de carga: Max. 150mA,
voltaje residual : Max. 1VCC
«Salida PNP colector abierto & corriente de carga: Max 150mA, voltaje de salida min. alimentacion-2.5VCC

Modo de operacion

Seleccionable Light ON/Dark ON

Proteccién de cortocircuito

Incluido

Tiempo de respuesta

Max.6ms(seleccion frecuencia B Max. 7ms)

Fuente de luz

LED infrarrojo (850nm modulado)

Tipo de sincronizaciéon

Método temporizado por linea sincronizada

Proteccién de interferencia

Proteccién de interferencia por funcion MASTER/SLAVE

Temperatura ambiente

-10 ~ +55°C(en condicién de no congelamiento)

Ambiente

Temperatura de almacenaje -20 ~ +60°C
Humedad ambiente 35 ~ 85%RH
Humedad de almacenaje 35 ~ 85%RH

lluminaciéon ambiente

Luz solar: Max. 10,000/, luz incandescente: Max. 3,000/x

Resistencia al ruido

Onda cuadrada de ruido por simulador de ruido (Voltaje:+240V, Periodo:10ms, ancho de pulso:1us)

Rigidez dieléctrica

1000VCA 50/60Hz por 1 minuto

Resistencia de aislamiento

Min. 20MQ(a 500VCC mega)

Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas

Vibracion

Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces

Proteccion IP40(estandar IEC)

Materiales «Cuerpo: PC/ABS, Lentes : Acrilico

Cables Emisor : @3.5mm, 4P, 3m / Receptor : &3.5mm, 4P, 3m

Peso de la unidad Aprox. 280g Aprox. 320g | Aprox. 360g Aprox. 430g
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Sensor de area

EDimensiones
<Emisor> <Receptor> (Unidad:mm)
30 13
iy -
| —
(D« fe— Marca del haz éptico superior 0
. 8
|
le— Indicador de trabajo
(Rojo) Indica.dor de trabajo (R.o’jo)% 5
Indicador frecuencia B Indicador de operacion UYL
_ E (Amarillo) (R(?Jo) Jé &=
_8 Indicador frecuencia A tlr;)c.ill.(;aioilded -y
g 5 (Verde) estabilidad (Verde)
ol® | & |
gl 3 ©f
5| 3 18l
2| < 2N Modelo A|B|C
KU ]
< S ' g BWP20-08 140 | 180 | 190
Q. ==
@ 1D qD BWP20-12 220 | 260 | 270
o
N 2 | Interruptor modo de operacion g BWP20-16 300 | 340 | 350
B B h BWP20-20 380 | 420 | 430
Y P
© ) T—Marca del 1er haz 6ptico %
h Ny
Y § .
0 Use tornillo M4 con orificio 2-J4.2 3\’ﬁ
—pHe
(3.5 Cable(3m)
OSoporte de montaje (Unidad:mm)
®BK-BWP-ST(soporte de equilibrio) ®BK-BWP-L (soporte en forma de L) ®BK-BWP-P(soporte de proteccion)
Opcional i .
pciona Perforacion Opcional 6 Opcional ‘ ‘ ‘o
. r 'Y N~ T Py g
ety T e
© s 1
) |
. 7Y 'y — ¥ — \ -
© ‘
a . © S © :
< | ™ ()
“ e {} o i Perforacion
= 35 i ‘> 225
“ > 1 (K)
13,415, v I - Y_%g{ g Sensor
20 l \ ¥ T =
75 [to)
0 vl I 17.5 = ®
» & N : 135
= AEA o
53.5
3 < 17.5
46.5
14.6
P
14.6 ~
ﬁ] ﬁ 0 2 ' °
©
© © T
8 }5, 3
< u’\j ;@?
~ m m o:
H © S
o = = :
] Use tornillo ~ X Use tomillo '
] X 4 15mm v M4 15mm
; \+ Use tornillo Dighd
M4 15mm . = e
- #Se puede montar soporte balanceado o
—@ en forma de L juntos.
Model A B BK-BWP-P
odelo
(mm] (mm] Soporte C[mm] D[mm]
BWP20-08 134 160 BK-BWP-P08 194 180
BWP20-12 214 240 BK-BWP-P12 274 260
BWP20-16 294 320 BK-BWP-P16 354 340
BWP20-20 374 400 BK-BWP-P20 434 420

#*El soporte se vende por separado.
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Serie BWP

[=IDatos importantes

Caracteristicas del angulo

Caracteristicas de desplazamiento paralelo
Datos
5
I 4
c
he]
Q
[
g 3
[0
©
(0]
el
S 2
o
C
@
a 1
0.1
250 150 50 0 50 150 250
Izquierdae— Centro—» Derecha
Posicion de operacion (1 (mm)

Datos
8
E
—
c 6
he]
Q
(%]
2
3
° 4
°
o
o
® 2
= N

50°  30° 10° 0 10°  30° 50°

Izquierda «— Centro —» Derecha
Angulo de operacion (q)

mICircuito y diagrama de conexiones entrada/salida

<Salida NPN colector abierto>

- ,]\ O0V(Azul)

g I 12-24vCC
51| +V(Café + -
8 % < ( ) {—e
= .% IJOB(Negro)
i

& Ir SYNC(Blanco)

— | SYNC(Blanco)

B _ I +V(Café)

g ) IOUT(Negro) C
5|[E
CARE
S 3 | [ Circuito de

= [ proteccion de ¥-\
& © sobrecorriente 4

0V(Azul)

<Salida PNP colector abierto>

_ l 0V(Azul)

_T;i I 12-24VCC
— c A + -
55 :: +V(Café) :
= o
Ell2 ] JoB(Negro)

5 ISYNC(BIanco)

_ |sYNC(Blanco)

~ .~ ] +V(Café)

3
° é Circuito de
"5_ Q. | proteccion de N
@ || 2 | |sobrecorriente A
(3] =1
¢S5 OUT(Negro)

OV/(Azul)

#Si la linea del receptor OUT(Negro) y la linea del emisor JOB(Negro)no estan conectadas una a la otra, el indicador de trabajo
(JOB) del emisor no funcionara manteniéndose encendido.

mIDiagrama de tiempo de operacion

®Modo de operacion: Light ON

Area light ON estable

Nivel ON

______________________________ A

Nivel OFF

T

i U

R S
=
[0)

PO R | i

A
Alto
Nivel light ON inestable ;
Nivel light OFF inestable :
Bajo : :
Indicador de O?:ll\i
estabilidad (Verde) !
) ~ ) ON
Indicador de operacion (Rojo) OFF

N
F

Indicador de trabajo (JOB) O?:

ON

Salidad trol
alida de contro OFF

]
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Sensor de area

mEEstructura

Indicador de trabajo (JOB)(Rojo)

N

Indicador de operaciéon(Rojo)

N

Indicador de trabajo (JOB) (Rojo)

4
)
\_Indicador frecuencia A(Verde)

ndicador frecuencia B(Amarillo)

Indicador de estabilidad(Verde)

Interruptor modo de operacion
| «— @
Olcm|«—o
N Cm|<+—Q

}Q@QQQW@
oooaooooﬁj@

Receptor Emisor m ] R S—
O@lnterruptor de modo de operacion
No Funcion Interruptor OFF Interruptor ON
[0} Seleccion de frecuencia de transmision Frecuencia A Frecuencia B
o) Seleccion Light ON/Dark ON Operacion Light ON Operacion Dark ON
1) ?U‘EJ?SSEQQJQ?Q'ngtr}”gbeariée(ﬁ&'ﬁ Indicador JOB con luz fija Indicador JOB con luz intermitente
@ Seleccion JOB/TEST Modo normal Modo prueba (TEST)
mFunciones
OPrueba (TEST)(funcién de paro de transmision) OSeleccionando Light-ON / Dark-ON

En el modo Light-ON, la salida de control esta en ON

En el modo TEST, la emision se detiene y los LED's cuando no hay objeto de deteccion. En el modo Dark-

verde y amarillo parpadean alternadamente. ON, la salida de control esta en ON cuando el objeto de
Esta funcién es para ver si el sensor funciona deteccion esta presente.
adecuadamente cuando la transmision se detiene. Interruptor modo de operacion | Operacion de la salida de control
Conforme cambia al estado de sombra (dark) la salida ® [Co
. . Ligh Esta en ON d
de control estara en OFF en el modo Light-ON y _gNt |53 | Light-on ol feiee;tor il
estara en ON en el modo Dark-ON. oLl
(K)
®Pulso de la salida de control para la prueba (TEST) Dark g % Esta ON cuando fSenS:{r )
-ON Dark ON @ | ] el emisor no recibe luz. olog ectiice
TEST®|m1| 1ggr ON o3
[©] ] OFF T
- >= . T . . -
% | e 3 Tr>=50ms OSeleccionando luz fija/intermitente del indicador de
, i trabajo (JOB)
Salida de ON i1 T2 12 o ] ]
control OFF i T, 5220 El indicador JOB se encendera y parpadeara para hacer
. 2 >=20ms L . .y Iy
Light ON \ N J mas facil la operacién de deteccion.
Normal Anormal Interruptor modo de operacién JOB indicador de operacién
OFuncién de prevencion de interferencia o} I
. . o | Cm | Fij '
En caso de usar dos juegos de sensores en serie o olem| Luz encendida
o} [}

paralelo para extender la altura de deteccion, estos

pueden fallar debido a la interferencia de haces de luz. ) e
. . . . Intermitente ® E Intermitente
Esta funcion es para evitar la interferencia de luz cuando % 0
opera un sensor en frecuencia A de transmision, y otro
sensor en frecuencia B de transmision. ..
= Instalacion
Intdeerréjp;c;; (r)rigor(‘jo Indicador frecuencias A, B @Dlrecc!on de instalacién o _
P El emisor y receptor deberan instalarse en la misma
Sensor ® g [ direccion abajo-arriba.
(FrecuenciaA | @ % Frecuencia B(Amarillo) Emisor Receptor Emisor Receptor
de transmision) | ® | Il | FREC.A Frecuencia A(Verde) \
Sensor B == IR [» = +(= = = cable
(Frecuen(_:ie_a’B ol Frecuencia B(Amarillo)
de transmision) | FREC.B @ H] Frecuencia A(Verde) / Cable
Cable
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