Serie BF5

©Conexion de cable de fibra

@l evante la tapa de proteccion @ y baje completamente la palanca
de blogueo a la direccion @ para realizar el ajuste de blogueo.

®|nserte el cable a la direccion 3 con un movimiento ligero de 15°
arriba y abajo, y pulse suavemente dentro de la unidad hasta que

el cable este completamente conectado.

®Coloque la palanca de blogueo para bloguear el ajuste de blogueo

@ vy cierre la tapa de proteccion ®.

©OConexioén del cable conector

®|nserte el conector dentro de la unidad del
amplificador hasta que encaje en la direccion
correcta.

@Al remover el conector, retire el conector con
presion en la parte baja de la palanca.
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(mIdentificacion de panel frontal
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[@M)Indicador de salida de control (Rojo)
: Se usa para indicar la salida de control por comparacion
de SV y el nivel de luz incidente actual.
(2)Tecla de ajuste de sensibilidad

5

©

: Se usa para ejecutar cada operacion y para ajustar sensibilidad

de deteccion.
(8)Display PV (4 digitos, rojo, 7 segmentos)
: Se usa para indicar nivel de luz incidente y parametros.
(4)Display SV (4 digitos, verde, 7 segmentos)
1 Se usa para indicar SV y datos de ajuste.
(B)Tecla Up/down
®Se usa para subir/bajar los valores de ajuste
®Se usa para afinar sensibilidad
B)Tecla MODE
®Se usa para ingresar en el modo de programa / modo de
banco de datos.
®Se usa para mover cada parametro.

(7)Display PV/SV (4 digitos, rojo, 7 segmentos)
: Se usa para indicar el nivel de luz / SV y parametros
[8)Interruptor de ajuste del tiempo de respuesta
: FAST, STD, LONG
[9)Interruptor de ajuste de tiempo
. Se usa para seleccionar Tiempo de retraso OFF.(OFF,
10ms, 40ms)
10 Interruptor de ajuste del modo de operacion
. Se usa para seleccionar Light ON / Dark ON.
@Tecla Up/Down
®Se usa para subir/bajar los valores de ajuste
®Se usa para entrar en cada modo
®Se usa para afinar sensibilidad
2 Palanca de blogueo

(m]Ajuste de parametros

OBF5R-D1-N
Modo RUN
Presione las |Presione la Presione la tecla Presione la Presione la tecla |Presione la tecla |Presione la tecla
teclas |Z||E| tecla |SET por 3 seg. tecla por 3 seg. por 5 seg. por7seg
y
Ajuste de |Ajuste de sensibiidad | ’ | | : | | | Modo de banco | Inicio de modo|
sensibiidad manual Teaching Ciupo Teaching Modo Pico Modo de programa de datos de funcion
(Ver pags. B-9~11) %/fq 1@1915 Pico alto Tiempo de respuesta | |Carga de datos| | Inicio de ajuste
- - ” - de funcion
Pico bajo Funcion del display | |Guardar datos
(Ver pag. B-17)
(Ver pag. B-17) | Direccion del display Copia
Modo de operacion| | Toda la carga
de tiempo Guarda todo
Ajuste de tiempo (Ver pags. B-14~16)
Modo de ensefianza
Ahorro de energia
Light ON/
Dark ON
Canal
Communicacion
activar/desactivar
Ajuste de bloqueo| (Ver pags. B-12~14)
K-89 Avtonics



Amplificador de fibra optica

OBF5R-S1-N
Modo RUN
Presione las Presione la Presione la Presione la tecla (D)|Presione la tecla (P)
Uso de SLIDE teclas [4], [»] tecla tecla por 3 seg/ [«] por 3 seg. [4] por 3 seg.
ySWITCH : v v v
|Ajuste de ﬁempoderespuestal Ajuste de Ajuste de [i | Grupo Teaching | |Ajuste de funcion del display| | Modo Pico |
senS|b|I|d|ad sensibilidad [
| Ajuste de tiempo | manva i (Verpag.B-19) | Display estandar | | Pico alto |
- - (Ver pags. B-17~18) - N R .
Ajuste Light ON/ |Porcentaje del dlsplayl | Pico bajo |
Dark ON
(Ver pag. B-18) (Ver pag. B-19)

| Display doble (xVer pags. B-9 ~ 17) |

mModo de ajuste de sensibilidad

#Hay dos métodos disponibles para el ajuste de sensibilidad - manual/ajuste de sensibilidad teaching.
Elija el método méas adecuado para su aplicacion.

©Ajuste de sensibilidad manual (Fine-tuning)

®Se usa cuando se ajusta manualmente la sensibilidad.

®Se usa cuando se afina la sensibilidad después de teach.

®FE| nivel de luz incidente alin se muestra en el display PV durante el ajuste.
Nivel de luz incidente SV Nivel de luz incidente SV

-ouy, E, E
o oy O Ty o [ |
GE D@ JC W Juuy —_— E [
(@Presione la tecla [B] y la tecla [«¢] para ajustar el valor.

(@Si no hay entrada de tecla adicional por 3 seg. después de completar el ajuste, el Ultimo valor de ajuste parpadeara de
manera doble y automéaticamente regresara al modo RUN.
©Ajuste de sensibilidad teaching (Auto-tuning, Un-punto, Dos-puntos, Posicionamiento)
®Como entrar al modo de ajuste de sensibilidad en el modo RUN
Presione una vez la tecldSET] . Después, el parametro del modo teaching seleccionado parpadeara de manera
doble en el display SV.
*Ver los detalles a continuacion para cada ajuste de sensibilidad teaching. )
®Teaching se debera de ejecutar por mas de 3 seg. Sensor
% Si teaching se ejecuta por menos de 3 seg., el parametro del modo teach parpadeara de manera doble y permanecera
en standby para ejecutar teaching.
OFE| nivel de luz incidente actual se indica en el display PV mientras teaching esta en proceso.
®Si el nivel de luz incidente se recibe bajo 10 DIGITOS, mientras teaching esta en proceso, regresara automaticamente
al modo RUN vy el valor de ajuste previo sera retenido.
% Si no hay operacion de tecla por 60 seg. después de entrar al modo teach, automaticamente regresara al modo RUN.

fotoeléctrico

1)Auto-tuning Teaching
3% Es conveniente cuando el nivel incidente del objeto en deteccion no es estable o cuando se detectan objetos en movimiento rapido.
¥ Uno de los modos teaching que ajusta la sensibilidad usando un valor promedio de nivel de luz incidente dentro de cierto

periodo de tiempo.
P1+P2+UUU+Pn-1+Pn

n
®Ajuste del parametro de modo teach[SENS] a " AUTO".

Nivel de luz A
incidente
Max.

Valor de ajuste=

Presione la tecla[SET

3400 D T T g u T RTRTIPA| A

A 2300 U U O
frooeeeeee 3200 )
Presione \ateclam "AUTO" parpadeara de
Valor de por mas de 3seg. manera doble (0.5seg)
ajuste 3020 5N
VoV ’
2700
V ---" parpadeara
Min. 2500 (0.5seg) durante teaching

JeEu B
©) nn on o

» (K]
- - . » Tiempo UU—' d '
. Seccion teaching: por més de 3 seg > SV parpadeara de manera doble(0.5 seg)

3 Teaching se ejecuta y regresara al modo RUN
mientras se presiona la tecla[SET].
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2)Teaching de Un-punto
% Es uno de los modos teaching que ajusta la maxima sensibilidad ensefiando un punto de ajuste de sensibilidad al
ajustar SV sin objeto de deteccion (Reflectivo) o cuando se ajusta SV con nivel de luz incidente O(A través de haz) /
Adecuada para las aplicaciones que requieran poco efecto de polvo o tierra.

®Ajuste del parametro del modo teaching [SENS] a "1PNT".

Nivel de luz A )
incidente Presione la tecla SET
Max. 3400 ‘ "@j aynn
2760 @ EE D"l
______ 218! presione Ia tecla[SET] "1PNT parpadeara de
por mas de 3seg. G~ ____manera dob doble (0. SSeg
....................... 2750 @)
..... et parpadeara
2500 (0.5seqg) durante teaching
P Ti ®
_ Seccion teaching: por mas de 3 seg _ 18mpo > GE
N - SV parpadeara de manera doble(0.5 seg)

3% Teaching se ejecuta mientras se presiona la tecla [SET].

y regresara al modo RUN

*Rango SV para distancia de deteccion.

Tiempo derespuesta| Teaching cuando el nivel incidente de luzes 0 | Teaching cuando el nivel saturado de Iuz es incidente
L::F;FT En caso de que el nivel de luz incidente | En caso de que el nivel de luz incidente este

STD sea 0, ajuste a 10 digitos. saturado, ajuste a 3980 digitos.
LOG En caso de que el nivel de luz incidente | En caso de que el nivel de luz incidente este

sea 0, ajuste a 5 digitos. saturado, ajuste a 9980 digitos.

3)Teaching de Dos-puntos
¢ Adecuada cuando el nivel de luz incidente es estable o cuando el objeto de deteccion es lento o esta en posicion de paro.
% Uno de los modos de ensefianza, gue ajusta la sensibilidad usando un valor inmediato de dos niveles de luz incidente
obtenido de la ensefianza de dos puntos — un punto con un objeto de deteccion y el otro punto sin un objeto de
deteccion.

®Ajuste de parametro del modo teaching [SENS] a " 2PNT".
Presione la tecla[SET] '7:?

Nivel de luz &
incidente b, (2]
» [Ty
Dsma E U
Presione la tecla[SET] - "1P" parpadeara de
por mas de 3seg. , manera doble (0.5seg)
@
/\/\/\// 280 '-—-" parpadeara
Min. 250 (O.SSeg) duranpe teaching
» Tiempo o
» o % Teaching se ejecuta mientras se presiona la tecla ® K DSE@
Nivel de luz Seccion teaching: por mas de 3 seg El valor de ajuste parpadeara de
incidente & manera doble (0.5seg) y
Max autométicamente se movera
Max. valor
de Presione la tecla '2P" parpadeara de
ensefianza por mas de 3seg. manera doble (0.5seg)
Min. vqlue ® 33"}3
teaching
'---" parpadearé
Min 950 (O.SSeg) durante teaching
X . » Tiempo B
¥ Teaching se ejecuta P ®
mientras se presiona la tecla4 <t P
Nivel de luz Seccion Teaching: por méas de 3 seg El valor de ajuste parpadeara de
incidente A manera doble (0.5seg) vy
Max. 3400 automaticamente se movera.
. +Pwmi
Valor de ajuste= Putaxt Prin_
Valor de 2950
ajuste
" 2PNT" y el valor de ajuste
) 250 parpadearan de manera doble
Min. (0.5seqg) y automaticamente

P Tiempo regresara al modo RUN.
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4)Posicionamiento de teaching

*Uno de los modos teaching que ajusta la sensibilidad a 90% del max. nivel de luz incidente cuando se detecta un
objeto con un agujero en la superficie (A través de haz) o detectando un objeto en movimiento curvo (Reflectivo).

®Ajuste de parametro del modo teaching[SENS] a " PSTN".

Nivel de luz
incidente 4
Max. / 3000 presione la tecla[SET]

Va\qr de 2700 D GE o
ajuste > -

Presione la tecla
por méas de 3seg.

"PSTN" parpadeara de
manera doble (0.5seq)

@

ot barpadearé
Min. 100 (0.5seg) durante teaching

pTiempo o

Seccion teaching: por més de 3 seg ® D
% Teaching se ejecuta mientras se presiona la tecla [SET] SV parpadearé de manera doble(0.5 seq)
y regresara al modo RUN

(m]Grupo teaching

Es una funcion para ajustar la sensibilidad de unidades del amplificador esclavo de acuerdo con el comando de la
unidad del amplificador maestro (cierta unidad de amplificador) de una manera sucesiva y colectiva.
*En caso del modo teaching de dos—puntos, no se aplica el grupo teaching.

Modo RUN |e——

Seleccione "NO" y presione la tecla[SET]

Presione la tecla[SET]
por mas de Sseg. ola teclapara regresar al modo RUN.

Unidad maestra Unidad esclava

te%rghpigg
Modo RUN
ECHI >
Seleccione "YES" y presione la
l tecla para ejecutar el
. : : Grupo teaching.
tecla</» ®)
ELCH! t I'll:l]<_> ECH! I YES Sensor
: fotoeléctrico
J[SET ) 1 1
HI === —>t Hi Canal
Se muestran cada unidad |!:E | I H:‘ * E‘nd]L ana
) [CHe ol 2
esclava, numero de canal y ) ;
oK CH3 [eCHI | --~]—>ECHI | End] Cana
T T
| X Il
CH4| ot] [eCHI | —==-]—>{tCHI | End] :Cena
T T 4
La unidad maestra inicia v
teaching después de la CHAB ot v
transmision del comando - -
teach para que se complete |!:L'H! | --—-—=—|—>tl:f_'Hf ‘t Eru:l]L Canal %En ca?o del
la unidad esclava. (%1) v ! ! 8 canal 8 (Hasta
ECHI - Teaching para cada Automaticamente 3123832%653)
unidad esclava se regresa al modo
Automaticamente pasa al il ejecutara en secuencia. S;Jrﬁa%eesopsués de 2
modo de funcionamiento :
después de 2 parpadeos. ECHI 1 End

A\ A\

(3¢1) Estado de ejecucion para teaching LM_MM
I =]

O0seg. 0.5seg. 1seg. 1.5seq. i

3% Se indica en secuencia la linea punteada
"———="durante el grupo teaching. H
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®Display de la unidad MAESTRA/ ESCLAVA durante el grupo teaching

Unidad Unidad

MAESTRA Unidad ESCLAVA (Modo RUN)

MAESTRA  Unidad ESCLAVA

(DEI numero del canal se indica en el display
PV, y "OK" se indica en el display SV para la

unidad MAESTRA mientras se encuentra en
(=) || [ = || =] funcion el grupo teach.
‘@Y ‘@ Fe [ ‘@Y F&] @Se indica "TCHI" en el display PV y "----- "
[ T IT|| parpadea cada 0.5 seg para la unidad
r:. ';E' '_:E '_:E' ESCLAVA mientras se ejecuta el grupo teach.
x == ==|| ®Cuando el grupo de ensefianza esté
| ' completo, el valor de ajuste parpadeara de
LC | ' manera doble asi "TCHI" y "END" se indicaran
m PC X V|l en el display PV y en el SV para unidades
Iﬁ]lﬁ]]ﬁ] ]ﬁ] E] ﬂ ﬂ Elsclavgls. gscf\lpués,regresaré automaticamente
al modo .
Presione la tecl .
Unidad Unidad
MAESTRA Unidad ESCLAVA MAESTRA Unidad ESCLAVA

m]Ajuste de modo de programa

I\ =R o)
IR o)
'
IR
OO0 Co5280rT)
JTNCOCE Coo28orT)
I\ EEEER

NP3 _H3960

OAI entrar en el modo de programa, los parametros se encenderan en el display PV y los valores de ajuste parpadearan cada
0.5 segs. en el display SV. Use las teclas EL |Z| para ajustar cada valor de ajuste.

OPresione una vez la tecla despue’s de ajustar cada parametro para salvar cada ajuste y entrar en el siguiente modo.
©Si se ajusta el bloqueo de tecla (lockl 6 lock2), desblogué el blogueo de tecla antes de los parametros de ajuste.

®Diagrama de flujo de programacion

Modo RUN
Presione la tecla[SET]por 3 seg.

Movimiento automatico

*Ver pags. B—13~14 @] Funcién de Modo de Programa para una descripcion
mas detalladas de cada parametro.

* Presione la teclapor 3 seg. para regresar al modo RUN mientras
este en el modo de programa.

Modo
d\stanma

Tiempo de  Modo

respuesta estandar

Modo
ultra rapido

de

largo Modo rapido

[T

Teclas 4/p Teclas 4/p + Teclas 4/p
Sl [-sPd] Std]r |r5Pd{La?5}<—>r5PdiUF5tfr—>
Teclas 4/p

{ b §
Funcion  Dsiplay Display de
de display normal Tecasd/p porcentaje
|d5PFJ['-IDDD}<e£>|dSPF]l999P}

Teclas4/»

¢m §
dler%ccul)n D|sp\a>|/ ADisptl%y
el display norma Teclas4/» 1 invertido
[air] IEEI'-I][<—>]LhEE' (f 4P|

bl AES E'DDD

.......................... \ ¥ En caso de que el parametro del modo de

Modo de operacion OFF ONE-
del temporlzador Teclas4/» DELAY Teclas4/» DELAY Teclas4/» SHOT
|tm:|dJ[ nFF ][<—>|!:nadt nnd 1*—'“‘—' nud
Teclas 4/»
| m
Ajuste de tiempo .
preelor L % Use la tecla €/ P para ajustar 1 ~ 5000ms.

operacion del temporizador ( TMOD) se ajuste

en OFF, no se mostrara el parametro de ajuste de tiempo( TIME).
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A l

Modo
teaching  AUTO Tedlas 4/ 1 PUNTO Teclas/ 2PUNTOST s b POSICION
eclas4/p eclas 4/, + eclas
[sEns]AUEo}«—>[5EnS] PaE 5EnS{ePnt
* ' Teclas 4/p
v VO]
Ahorro de  Modo Ahorro de energ|a Ahorro de energ\a
energia  normal modo 1 modo 2

[E5A0] nar}TeC‘a“/’lff'F’uJ[ '5F’uwﬁ
Teclas4/»

L

Modo de Modo de
operacion UGHT ON operacion DARK ON

[tdon] -0n <2 dan] 4- an}
[

Canal
‘ %Se ajusta automaticamente (1~32) cuando se le suministra alimentacion. Solo es posible la

revision del numero de canal.

Communicacion Actlvar Desacnvar

[Can J[EnHJF“‘aS‘/’HD J[dIEFIJl
y VO]

Aluste de Lock Lock?
bloguea_ Teclas4/» ——1Teclas 4/»
eclas
[Lore] orF s Cate Lol |
T
* Teclas4/p

(m]Funcion de modo de programa

OAjuste de tiempo de respuesta [~5Pd ]
Es una funcion para ajustar el tiempo de respuesta de la salida de control — 4 modos de respuesta seleccionables.

®Modo utra rapido(UF5E) : 504 ®Modo rapido(F5E) : 15048
®Modo estandar(5ed) : 50048 ®Modo de larga distancia(t anl) : 4 ms
©Funcion del display [dSPF ]
Es una funcion para seleccionar el modo de display de nivel de luz incidente en la ventana del display PV : Display estandar (4000) (SKe)nsor
/ Display de porcentaje (939F) fotosléctrico

®Rango de display del modo estandar : O - 4000 , 0 - 3999 en caso del modo de larga distancia)
®Rango de display del modo de porcentaje : OF - 999F (No muestra punto decimal)

©Funcioén de ajuste de direccion del display [d} r]
Es una funcion para invertir la direccion del display para adaptar la ubicacion de la instalacion de la unidad : Display normal /
Seleccion de display inverso.

©OFuncioén del temporizador [ Modo de operaciéon del temporizador: Erad, Tiempo de ajuste : ki rE ]
Se usa cuando el tiempo de respuesta del dispositivo externo es muy tardado o cuando cuando el tiempo de salida de
control es muy corto debido a objetos de deteccion pequefios — 3 modos disponibles.
®Temporizador apagado[oFF]
oOn Delay[ ond] : Es un modo en donde el tiempo ENCENDIDO de la salida de control se retrasa por cierto periodo del tiempo de ajuste.
®Off Delay[cFd] : Es un modo en donde el tiempo APAGADO de la salida de control se retrasa por cierto periodo del tiempo de ajuste.
®0One Shot[SHoH : Es un modo en donde la salida de control se convierte en ENCENDIDO o APAGADO dentro de cierto periodo del tiempo de ajuste.
®Tiempo de ajuste[ti AE] 1 1~5000ms

®Tabla de tiempo [T : Ajuste de tiempo]
Ta Ta Ta Ta
> > > |e>

Condicion de deteccion |

Timer OFF L/O |

Timer OFF D/O |48 <> -«

SN o]

On Delay L/O

On Delay D/O

Off Delay D/O

|
|
Off Delay L/O | <) PN . PRI
| ;
|

. PR _ .
One shot L/O ‘ ol [T o] [«Is] [«Is]
One shot D/O I_T—l <L>| |<;>| |<L>|

#Tiempo de ajuste : T>Ta, T>Tb, T>Tc>Tb
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©Funcién de ahorro de energia [ ESAu]

Es una funcion para salvar el consumo de unidades de energia, reduciendo el suministro de energia al display en el caso
de que no se ingresen ajustes en un intérvalo de 60seg.

®Seleccionable de 2 modos

= Modo normal[nor] : Indicador de salida principal (OUT), display PV/SV en APAGADO

=Ahorro de energia modo 1[ !5Au] : Indicador de salida principal (OUT) y display PV en APAGADO

=Ahorro de energia modo 2[25Au] : Indicador de salida principal (OUT) ON

OFuncion de interruptor Light ON / Dark ON [L don]
Es una funcion para ajustar Light ON - la salida de control estda ENCENDIDA cuando el nivel de luz incidente es mayor que
el valor de ajuste, y con Dark ON - |a salida de control estda ENCENDIDA cuando el nivel de luz incidente es menor que el
valor de ajuste.

OFuncion de ajuste de comunicacion activa / inactiva [Cann]
Es una funcion para ajustar la comunicacion de las unidades del amplificador Esclavo [activo( Enf ) / inactivo(di 5A)]
mientras ciertas instrucciones (CARGAR/GUARDAR/COPIAR) o el grupo teaching esta en progreso por unidades de
amplificador Maestro.

©Funcién de bloqueo de la tecla de ajuste [LalF]

Hay dos tipos de ajuste de blogueo de tecla disponibles, de manera que se prevengan cambios en SV por falta de atencion.

oF F Lol i Loll
Ajuste de sensibilidad o ([ D) [ D)
Modo banco de datos [ O @) * @:Revision / Ajuste
disponibles
Modo de programa o 0 O ©:Revision disponible
Reinicio de parametros ® O O O:Revisién / Ajuste
no disponibles

®En caso del modo[Lof 2], primero se requiere desactivar la funcion de blogueo para entrar al modo de parametros.

(m]Ajuste de banco de datos

Es una funcion para salvar ajustes para unidades de amplificador de grupo en cada banco de datos, usando un comando
de unidades maestras o ajustando el ajuste de unidades de amplificador y para cargar el banco de datos requerido
cuando sea necesario sin reiniciar los parametros de cada unidad y los valores de ajuste.
®CARGARI LOAD] : Carga los datos de banco predefinidos (BANKO, 1, 2) y los aplica a la unidad del amplificador.

= Los parametros detallados del banco se pueden leer o cambiar.
OSALVARI SAVE] : Salva los ajustes de unidad de un amplificador en uno de los bancos de datos(BANKO, 1, 2).
®COPIAR[ COPY] : Selecciona un banco de datos de acuerdo con las instrucciones MAESTRAS vy lo copia en otra unidad
(1:1) o en unidades de grupos enteros (1: M).
®CARGAR TODO[ LDAL] : Selecciona un banco de datos de acuerdo con las instrucciones MAESTRAS vy lo carga a las
unidades de grupos enteros.
®GUARDAR TODO[ SVAL] : Selecciona un banco de datos de acuerdo con las instrucciones MAESTRAS v lo guarda en
unidades de grupo enteros.

OPara BF5-D1-N, son disponibles tres bancos de datos ([BAKO], [BAK1] y [BAK2]) asi que se puede salvar la informacién
de tres objetos de deteccion diferente. Cada banco se puede leer y cambiar. Permite al usuario detectar tres objetos
de deteccion diferente con una unidad de amplificador sin reiniciar cada parametro.

[La funcién de dato de bancos solo se puede ejecutar si todas las unidades del amplificador estan en modo RUN.
‘Las funciones de COPIAR/CARGAR TODO/SALVAR TODO se aplican solo si se conectan unidades de amplificador multiple.
[1Si se ajusta la funcién de bloqueo(LOC1 / LOC2) en unidades de amplificador o si la unidad ESCLAVA se ajusta a
comunicacion inactiva[DISA], no se ejecutaran los comandos de CARGAR y GUARDAR de la unidad.
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®Diagrama de flujo de banco de datos

Presione por 5 seg. *Presione la tecla[MD] por 3 seg para regresar al ~SPd| Skd
) . modo RUN mientras esta en el modo de banco de
Display de modo de ajuste DATA BANK datos. dSPF| 4000
dAEA dir| 1234
Se mueve automaticamente después de un doble parpadeo (ciclo de 0.5seg). Ernod oFF
Carga En caso de ) =
de datos BANCO.O > BANCO 2 i seleccionar [oFF] en ;'E"g ;DDD
> [EAod], no se n Uto
| LanJ[hHEDH LanJ[bFIE <22 LnFIdJ[bFH:'E']r Lol ne =
ec\as</> parametro [+ AE]. ul nor
Ldan| L-an
Presione la teclapara detener la lectura y
cambiar cada dato de banco. CH !
) ) LonY| EnRRAR
Presione la teclapara cargar cierto banco y para
leer/cambiar datos de banco. LoflP| oFF
N . “i|wSEE| 2000
macenamiento
de datos  BANCC O </ BN > BANCD 2 3% (%)El parametro [SEL]
teclas 4 teclas
[5AuE] bRED]EEY2 '|5FluEJ[bFus 1< TeRoe bAeR] no se indica en el
eclas</> modo de programa.
A
MD <
o f SET
A\ |
tecas 4/ >
[sAuE]  no|<==[5AuE] 555} -------- > GALE
A\ '
Copia de
datos 1:1 copia u» 1:M copia i
5--Gl+ i > E:.Pﬂ{ 5--5} «
\
1 edas</> : -
1 Copyf cHoe[<"*+[coPy]cH3z] - [CoPy] ALL| > "
h ’ Sensor
SET SET fotoeléctrico
Seleccione [ na ]y presione[ SET] 6
1 : teclas €/ » la tecla[MD]para regresar
[Copy]  no<“+[CoPd] 555} -
(3%1) v
foPY| End
Carga
total  BANCO s/ b BANC NCO 2
ecas edas (% 1)Ver display de unidad
| LdAL | hHEDI | LdAL | bF“:’ ’I | LdF“‘ | bHEEI Esclava/MAESTRA durante el
4 teclas /> 4 : ajuste de banco de datos
Y (Pag. B-16).
o] |
s/ 1 SET
[teA] no LT aA] 9es} i [LdAL] End
i , (1)
A\macenamento
ANC BANCO 2
s/ P e teclas 4/ W
|5uHL|hHED|%% |5uHL|bHEI| |5uAL | bAEZ|
teclas </ »
A
SET ot SET ‘
: A Al
H teclas 4/ P
[SuAt]  nol<[5uAL] 555} G End
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®Display de la unidad ESCLAVA / MAESTRA durante el ajuste de banco de datos
HBCOPIA DE TODO

Unidad Unidad ESCLAVA Unidad Unidad )
MAESTRA  (Modo RUN) MAESTRA Unidad ESCLAVA MAESTRA Unidad ESCLAVA

1%k HIeo0)

Presione la tecla[SET]

(DEI numero de canal se indica en el display PV y "OK" se indica en el display SV para la unidad maestra mientras se
ejecuta COPY.

(@Se indica "RX" en el display PV y "OK" se indica en el display SV para unidades esclavas mientras se ejecuta COPY.
Después, regresa al modo RUN.

(®Cuando Copy esta completa, se indica "COPY" en el display PV y "END" se indica en el display SV para la unidad maestra.
Presione la tecla[SET| para regresar al modo de copiado de datos.

BCARGA DE TODO

Unidad Unidad ESCLAVA  Unidad Unidad )
MAESTRA  (Modo RUN) MAESTRA Unidad ESCLAVA MAESTRA Unidad ESCLAVA

INCOD GosgBoE)
IS =k
I\CCCEGOBIRD

NPT &P 160
}
I\ A )

Presione la tecla[SET]
(DEI numero de canal se indica en el display PV y "OK" se indica en el display SV para la unidad maestra mientras se
ejecuta LOAD ALL.

(@Se indica "LDAL" en el display PV y "END" se indica en el display SV para unidades esclavas mientras se ejecuta LOAD
ALL. Después, regresa al modo RUN.

(®Cuando se completa LOAD ALL, se indica "LDAL" en el display PV y "END" se indica en el display SV para la unidad
maestra. Presione la tecla para regresar al modo Load All.

BALMACENAMIENTO DE TODO

Unidad Unidad ESCLAVA  Unided Unidad )
MAESTRA  (Modo RUN) MAESTRA Unidad ESCLAVA MAESTRA Unidad ESCLAVA

I\ SEba]
IS bE)
I\COCEGOBIRD

NP2 Eea0)

NPT _Hg60

Presione la tecla|SET

(DEI' numero de canal se indica en el display PV y "OK" se indica en el display SV para la unidad maestra mientras se ejecuta
SAVE ALL.

(@Se indica "SVAL" en el display PV y "END" se indica en el display SV para unidades esclavas mientras se ejecuta SAVE
ALL. Después, regresa al modo RUN.

(®Cuando se completa SAVE, se indica "SVAL" en el display PV y "END" se indica en el display SV para la unidad maestra
. Presione la tecla para regresar al modo Save All.

#Si el parametro de comunicacion activo / inactivo [COMM] para la unidad ESCLAVA se ajusta comunicacion inactiva
mientras se ejecuta SAVE ALL, LOAD ALL 6 COPY, la unidad Mestra muestra el no. de canal en el display PV y [DISA] en
el display SV.
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mFuncion High peak, low peak

Es una funcion para monitorear el valor high/low peak del nivel de luz incidental. Puede inicializar el valor high/low peak
monitoreado.

Modo RUN

Max‘ nivel Min. nivel

de Iuz de luz

High Peak incidente Low Peak incidente
HPER | 4000} ——————>|HPEY|3000 T LPEl:’ LPEE 950
nicia el nivel de luz

Icia Inicia el nivel de luz
incidente actual incidente actual

»
P

A\

(DPresione la tecla[MDJpor un seg para monitorear el nivel de luz incidente max/min. @—L‘
(@Presione la tecla para inicializar el valor max/min al nivel de luz incidente actual durante
el monitoreo.
(3Presione la teclaMD]para regresar al modo RUN.
[m]Funcion de inicio
Es una funcion para inicializar todos los parametros en memoria al valor de fabrica en caso de alguna posibilidad de mal
funcionamiento o ** duda ———> missetting .
% Ajuste la funcion de bloqueo [Lalt] a [oFF] para ejecutar la funcion de inicio.
% Los valores High peak[HPEEF] y low peak [LPEE] no se deben de inicializar.
©Diagrama de flujo de inicializacion de parametros

Modo RUN

Presione la tecla por 7 seg.

(DPresione la tecla[MD]por 7 seg en el modo RUN. El
parametro “I nl E" iluminara ENCENDIDO en el display
PVy "mo" parpadeara cada 0.5seg en el display SV.

(@Presione nuevamente la tecla para regresar al

Ahorro de energig . ) o ) S .
TAl b </>key| ; ‘:J[ ':IES Y ti’ modo RUN sin ejecutar la funcion de inicializacion.
' : AN R ®Seleccione "4ES" usando las teclas[«], [P]y presione

la tecla[SET].
<«——I|Movimiento automaticol = "I nl E" parpadeara dos veces en los displays PV y SV.
y “riegresa @Cuando la funcion de inicializacion este completa,
automaticamente al L ;
Modo RUN modo RUN después automaticamente regresarg al modo RUN.

de doble parpadeo.

Olnicializacion de la funcion del valor de parametro (Modo de fabrica)

Valor de (K)

Parametro . _V:';llc_)r de_' Parametro . _Vglc_)r dgf, Parametro e Sensor
inicializacion inicializacion inicializacion fotoeléctrico
rSPd Std trod aofF Ldan L-an
dSPF 4ooo S5EnS Alto Cann EnA
dlr ie3d ESAu nor Lall ofFF
SV 12000, Banco 0 ~ 2 : Inicializado

| Display simple (Ver pags. B-17 ~ 19)

mModo de ajuste de sensibilidad

# Hay dos métodos disponibles para el ajuste de sensibilidad - ajuste de sensibilidad manual /teaching.
Seleccione el método més accesible para su aplicacion.

@Ajuste de sensibilidad manual (Fine-tuning)

®Se usa al ajustar manualmente la sensibilidad.
®Se usa para afinar la sensibilidad después de teaching.
®FE| nivel de luz incidente aun se muestra durante el ajuste SV.

SV Previo SV
w tecla[®] = [«. ] =
~(CeEz gy (reeman — (e,

(MPresione una vez la tecla[®] en el modo RUN, después SV anterior parpadeara dos veces (0.5 seg.).

@Presione las teclas [€]y [P] para ajustar el valor.

(®Si no hay entrada de una tecla adicional por 3 seg. después de completar la configuracion, el valor de ajuste nuevo
parpadeara dos veces (ciclo de 0.5 seg.) y regresa automaticamente al modo RUN.

I
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@Ajuste de sensibilidad Teaching (Auto tuning teaching)
®Para el modelo BF5R-S, el modo de ajuste de sensibilidad teaching se fija a auto—tuning teaching.
s Adecuado cuando el nivel de luz incidente del objeto de deteccion no es estable o cuando se detectan objetos
de movimiento rapido.
% Uno de los modos teaching que ajusta la sensibilidad usando un valor promedio de nivel de luz incidente dentro

de cierto periodo de tiempo. _ P1+P2+UUU+Pn—1+Pn
Valor de ajuste=

n
®En el modo de programa, ajuste el parametro del modo Teaching [SENS] a [AUTO].

Nivel de luz 4 Presione H

incidente ; _
Max. 3400 T | DT on . _ [
A 3300 ! E{E [@ |E SUD HUE uﬁ
S |
3200 PF?SSDOF doble parpadeo(por 0.5 seg)
mas de 3 seg. 7
Valor de —

NV - e E
R

N s

\ 2700

“———-"parpadeara
Min. 2500 durante teaching (por 0.5 seg)
oy
- Iid
< Seccion teach: mas de 3 seg. > Tiempo El valor de ajuste parpadeara dos
#Teaching se ejecuta presionando la tecla [SET]. veces (Oéifgﬁ)éﬁgfmﬂﬁff
@Funcion

@Ajuste de tiempo de respuesta
Use el interruptor deslizable frontal para ajustar el tiempo de respuesta.
®Modo rapido : 150u4s
®Modo estandar : 500us
®Modo de larga distancia : 4ms

©Funcion de display (Modo de fabrica: display estandar)
Es una funcion para seleccionar el display del nivel de luz incidente en el display.
®Rango de display del modo estandar : 0-4000 (0-9999, en caso del modo de larga distancia)
®Rango de display del modo de porcentaje : OP-9(9P(No se muestra punto decimal)
®A| cambiar al modo de display estandar.

-regreso
seg.(D) Doble parpadeo
(por 0.5 seg.)

®A| cambiar al modo de display de porcentaje

se0.(D) poble parpadeo
(por 0.5 seg.)

©Funcion de temporizador

% En cuanto a la serie BF5R-S1-N, solo se provee el modo off delay. Seleccion de tiempo de ajuste (Off /
10ms / 40ms) con el interruptor deslizable frontal.

®Cuadro de tiempo [T =10ms or 40ms]

Condicion de deteccion | B By BE  BEY

Timer OFF L/O |

Timer OFF D/O |45 IR g

Off Delay L/O | BN < >

Off Delay D/O | PN <>
#Ajuste de tiempo : T>Ta, T>Tb, T>Tc>Tb

©Funcidn de interruptor Light ON / Dark ON
Es una funcion para ajustar salida de control — Light ON estda ENCENDIDO cuando el nivel de luz incidental es mayor que el
valor de ajuste y salida de control — Dark ON — esta ENCENDIDO cuando el nivel de luz incidental es menor que el valor de
ajuste.La serie BF5R-S1-N(display sencillo) usa interruptor de desliz frontal para cada modo.
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mGrupo teaching
Es una funcion para ajustar la sensibilidad de unidades de amplificador esclavo de acuerdo con el comando de unidad de
amplificador maestro (Cierta unidad de amplificador) de una manera sucesiva y colectiva. ¥En caso de modo teaching de
dos—puntos, no se aplica el grupo teaching.

Modo RUN Presione la tecla[SET]para regresar al modo RUN

; después de seleccionar NO.
Unidad Maestra Presione[SET]por 3 seg. Unidad esclava
EParpadeo en turno
[ECHE [<=[ RALL| ™o 05 se0) 2000 Modo RUN
JEET]
Parpadeo en turno Parpadeo en turno
(por 0.5 seg.) (por 0.5 seg.) ;
iteclas <4/ P Se ejecutara el grupo
|!:L-H! |<->| no | | ECHI |<->| ':IE5| teaching cuando se
: transmita el comando
Seleccione YES y presione la tecla teaching de la unidad
para ejecutar el grupo teaching v maestra.
| cHe |« ot | Y
Doble parpadeo
Cuando se ejecuta el grupo | LH3 |<—’| ot | |H-"” | | ALL | (por 0.5 seg.)
teaching, la unidad maestra
transmite el comando teaching | CHY |<—>| ot | A
a cada unidad esclava y nimero Se ejecuta
de canal, y se muestra "OK". \j S
Ej) Parpadeo de 8 canales | CHB |<—>| ol |
A
_ - Se ejecuta Teaching
It_a l;hldadd ma,eséra inicia automaticamente procesado(*1)
eaching después de que se : - )
- 2 : Teaching Teaching para cada unidad

complete la transmision del %
comando teaching a la unidad procesado(*1)
esclava.

maestra se ejecutarad en
Se ejecuta secuencia.
y automaticamente

Se ejecuta
Doble parpadeo .FI Erd f|~ automaticamente
7 I

(por 0.5 seg.)

A)
Se ejecuta
|y auomatcamente Teaching SV parpadeara

Teaching SV parpadeara D'UD dos veces (por 0.5 seg.)
dos veces (por 0.5 seg.)

Se ejecuta
y automaticamente (K)
: Teaching SV parpadeara Sensor
D(%tz)l:eopgrg:ge)o ||:CH! |<_>| End | I P ens verss (oo 0.5 seal) fotoeléctrico
Regresa automaticamente Regresa automaticamente al
al modo RUN cuando se modo RUN.
completa el grupo teaching. #(x1) Muestra el estado cuando teaching esta en proceso.

I e e e =

Oseg.  0.5seg. 1seg. 1.5seg.
#%Se indica ("---") en secuencia durante el grupo
teaching

(m]Funcion High peak, low peak
Es una funcion para monitorear el valor pico high/low del nivel de luz incidente / Monitoreo del valor pico high/low se
puede inicializar.

Modo RUN ) .
% Si no hay operacion de teclas dentro de 60 seg.,

lPresionelE(P) por 3seg. regresa al modo RUN.
. Ambos parametros Max. nivel de ; Ambos parametros Max. nivel de
High Peak  estan parpadeando inci High Peak  estan parpadeando inci
Rk 0.5 luz incidente SET en tur%o F?:ada 0.5 luz incidente

en turno cada 0.
|E| de Iugclﬂj:al?ente |E| |

A\

Ambos parametros Min. nivel de Ambos parametros Min. nivel de
Low Peak estan parpa%ean%o luz incidente Low Peak estan parpadeando |uz incidente

en turno cada 0. SET en turno cada 0.5

LPEE |« - ’ Inicializa al nivel LPEE == 3000
|E| de luz incidente |£| |
actual

Y

Modo RUN
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| Caracteristicas comunies de Display doble / Display sencillo

mFuncién de modo de programa
©OConexion de unidades de amplificador usando conector lateral
En el caso de que las unidades de amplificador multiple estén conectadas, la alimentacion para una unidad
alimentara a todas las unidades conectadas.

@Funcion de ajuste de canal automatico
®F| canal para cada unidad de amplificador — conectado por conector lateral — se ajusta automaticamente en cierta direccion
(=) tan pronto como se suministre la alimentacion. El nimero de canal incrementa uno por uno.
®F| canal de ajuste automatico se puede revisar en el parametro de canal en el modo de programa.
®En caso de la serie BF5R-S1-N, el canal de ajuste automatico se puede revisar solo cuando se suministra la alimentacion
inicial. (Después no se encuentra disponible).
®Rango del canal : 1 ~ 32(aplica igual para todos los modelos)
¥Tome en cuenta que el canal de ajuste no puede ser cambiado y el numero de canal de cada unidad de amplificador
no se guarda en caso de que se apague.

@Funcioén de prevencion contra interferencia mutua.
Es una funcion para ajustar diferentes tiempos de recepcion de luz para cada unidad de amplificador en el caso de
instalaciones de cable de fibra adyacente, con el fin de prevenir que ocurra interferencia mutua. (Se ajusta automéaticamente
cuando se ENCIENDE.)
#La funcion de interferencia mutua permite hasta 8 unidades de amplificador méaximo sin tener en cuenta el modelo de
la unidad y el tiempo de respuesta.

(m]Codigo de error

Codigo de error Causa Medicion de contador

ERRL En caso de que el nivel de luz incidente sea menor Incrementa el nivel de luz incidente por encima de
que el rango minimo cuando este en teaching. un rango minimo.

ERR En caso de que ocurra una afluencia de Remueve sobrecorriente debido a una
sobrecorriente en el circuito de salida. sobrecarga.
®Etn caso de que falle Esclavo al ejecutar las
instrucciones Maestras debido a la conexion de una| ®Revisa nuevamente la conexion de las unidades del

ERB linea de comunicacion inestable durante Copia de| amplificador.
grupo / Cargar / Guardar / Teaching. ®Revisa el circuito y el hardware alrededor de los
®En caso de que ocurra otro error de comunicacion] conectores laterales.
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Amplificador de fibra 6ptica de alto desempefio con montaje en riel DIN

©Caracteristicas

I Respuesta a alta velocidad: abajo de 0.5ms

1 Ajuste de sensibilidad automatica (Botén de ajuste)/
ajuste remoto de sensibilidad.

1 Entrada de sincronizacion externa, proteccion de
interferencia mutua, autodiagnéstico.

I Circuito de proteccién de inversién de polaridad y
corto circuito (sobrecorriente)

I Funcion de temporizacion: OFF Delay aprox. 40ms fijo. 4,
(solo tipo estandar y tipo ajuste remoto de sensibilidad) =
I Seleccion automatica modos Light ON / Dark ON.
I Deteccion precisa de objetos pequefios e instalacion en lugares dificiles.
A Lea antes del uso "Precauciones de seguridad" c €
en el manual de operacién
©Especificaciones
. . Tipo entrada de Tipo ajuste remoto
Modelo Tipo estandar sincronizacién externa de sensibilidad
BFARP/BFAGP BF4AR/BFAG BF4R-E/BF4AG-E BFAR-R/BFAG-R
Respuesta en frecuencia Max. 0.5ms(FREC.1), Max. 0.7ms(FREC.2)
Alimentacion 12-24VCC +10%(ondulacién P-P:Max. 10%)
Consumo de corriente Max. 45mA
'(:Luuezmrio%agj;a) LED Rojo/LED verde(Modulado)
Ajuste de sensibilidad Botén de seleccion de ajuste de sensibilidad
Modo de operacion Seleccion automéatica de Light ON/Dark ON de acuerdo al ajuste del botén
Salida PNP colector abierto Salida NPN colector abierto
Corriente de carga: Max.100mA, ; . ;
Sala de contol | Vol spicads: M S0VCC Voltaje restlua voltajeMak. (a 100mA de corente de arga).
Vqltaje de _s'ahda min. Max. 0.4V(a 16mA de corriente de carga)
(alimentacion-2.5)VCC
Estado ON bajo deteccion inestable (cuando el objeto permanece 300ms en nivel inestable),
Estado ON cuando la salida de control esta en corto circuito (sKe)nsor
Salida autodiagndstico \Sglrtrzlajeen;epﬁéeafjirzgl\jﬂagéi/%? Corriente de carga: Max.50mA, Voltaje aplicado: Max. 30VCC fotoeléctrico
Voltaje de salida min. Voltaje residual :Max. 1V(a 50mA de corrjente de carga),
(alimentacion-2.5)VCC Max. 0.4V(a 16mA de corriente de carga)
Circuito de proteccion Inversion de polaridad al alimentar, corto circuito (sobrecorriente)
Indicador Indicador de operacion: LED rojo, indicador de estabilidad: LED verde parpadea cuando el objeto permanece en nivel estable de deteccion
Entrada de funt_:ic_’)’n de Incluido
paro de transmision
Z:g;:?; de sincronizacion Incluido (Gate/Trigger)
Func_ié.n' de ajuste de Incluido
sensibilidad externa
z:r}flltzr:fgrzn[gzvencmn (Notal) Incluye (Selecciéon FREC.1 o FREC.2 por botén ON/OFF)
'(:Suglgggots:;ﬁ;”zado Temporizado OFF delay (Aprox. 40ms fijo) ;r:;g:.”igg]os%?): delay
Resistencia de aislamiento Min. 20MW(a 500VCC mega)
lluminacién ambiente Luz solar: Max. 11,000/x, luz incandescente: Max. 3,000/x
Resistencia al ruido +240V onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1us) por simulador de ruido
Rigidez dieléctrica 1000VCA 50/60Hz por 1 minuto
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s3(50G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces
Temperatura de operacion -10 ~ +50°C(en condicién de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -20 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 85%RH
Materiales Cuerpo: ABS resistente al calor, Cubierta: Policarbonato
Cables /4, 4P, Longutd : 2m | /4, 6P, Longitud : 2m
Certificaciones C E
Peso de la unidad Aprox. 659

T(Notal) Frecuencia 1 (modo Normal): Max. 0.5ms, Frecuencia 2 :Max. 0.7ms
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©Diagrama de salidas de control

BFAR/BFAG BF4RP/BF4GP
Circuito sensor de fibra éptica Conexion Circuito sensor de fibra éptica Conexiéon
< (Café)+Vv — (Café)+Vv
™~ >y
£T X J X Max. 100mA
g y % 1 N (Negro)salida de control
k] 4( (Negro)salida de control c :
= [Cagd T = |< ; ~Max. 50mA +
o Max. 100mA 1* o ., (Blanco)salida + 12-24VCC
2 + T l2-24vcc £ autodiagnéstico T
3 (Blanco)salida - e @@
s  autodiagnéstico O T
ﬂ 'y (Azul)OV
r (Azul)ov Max. 50mA L \
BF4R-E/BF4G-E BF4R-R/BF4G-R
Circuito sensor de fibra 6ptica Conexion Circuito sensor de fibra 6ptica Conexion
— » (Café)+Vv — P (Café)+V
< A\ bl ~
7Y Entrada sincronizacion E_ntrada ON del
externa ajuste remoto de
z sensibilidad
(Rosa) _— (Rosa) —
Entrada de E@ T Entrada OFF del Efgzl T
= deshabilitar _ ajuste remoto de
emision < sensibilidad
g;' (Naranja) o0 @rg:al T . § (Naranja) _— E@ T .
5 L 12-24v g O L 12-24v
I= . CcCc o) . cc
3 (Negro) 3 (Negro)
S salida de control o salida de control
: (Blanco)salida Max. 100mA : (Blanco)salida Max. 100mA
autodiagndstico i autodiagnéstico
7 "
x X Max. 50mA % X Max. 50mA
 (Azul)OV L (Azul)OV
— hd — Y
TConecte diodos en la terminales externas para cargas inductivas.
©Conexiones
I1BF4R/BFAG 1BFARP/BFAGP
(Café)+Vv _ (Café)+Vv
(Negro)salida de control J
i Carga ) L ¥
(Negro)salida de control 9 * 12-24VCC (Blanco)salida autodiagnostico =

(Blanco)salida autodiagnéstico

T

(Azul)ov

I1BF4R-E/BF4G-E

(Café)+V

Entrada sincronizacion
(Rosa) externa
(Naranja) Entrada de

paro de Transmision

(Negro) salida de control

o

o

@@ ::+ 12-24vCC

(Blanco)salida autodiagnostico

(Azul)ov

I S S

(Azul)ov

IBF4R-R/BF4G-R

(Café)+V

12-24vCC

(Rosa) Entrada ON del ajuste
remoto de sensibilidad

Entrada OFF del ajuste
(Naranja) remoto de sensibilidad
o

(Negro) salida de control

(Blanco)salida autodiagnostico
(Azul)ov

47

@@ ::+ 12-24vCC

K-103

Avtonics




Amplificador de fibra Optica

©Dimensiones (Unidad:mm)
1 Producto © 1Soporte : ISoporte
5 -
 S— [ — A
! RL6
: ' 16
12 62 4 12 62 LA 5
W ‘ ‘ 16 2-F3.2
! L S
‘ Al i T ] i
/ | ! -// : Lni & T
i ! \ | @ D
=131% 1% EHBAEIEIR N
ot [ 1 < ¢ ] " < H
Bl i K2l s RO
164 ] 36:5 ‘ | 26.9 16 ) Se puede usar . ‘ +
; : riel DIN 35mm ﬁ]]
©ldentificaciéon del panel
IBF4R / BFAG /| BFARP / BFAGP / BFAR-R / BF4G-R I1BF4R-E / BFAG-E
ou +——— Indicador de salida de control (Rojo) ou Indicador de salida de control (Rojo)
sw (J T~ Indicador de estabilidad (Verde) o Indicador de estabilidad (Verde)
. HSZ{ Interruptor de seleccién de modo E Hicfi Interruptor de seleccion de modo
4 .z
Z Interruptor de seleccién de temporizado R Interruptor de seleccién de
R H 1 [ NON: temporizador deshabilitado L Hi sincronizacion externa
oF OFD: temporizador OFF Delay TRIG:Sincronizacion Trigger

GATE: Sincronizacion Gate

Boton de ajuste se sensibilidad

—— Botdn de ajuste se sensibilidad
(a2 Cm

Autonics Autonics

(K)
Sensor

fotoeléctrico

©Modo de ajuste

i)

Cambie el interruptor de modo a Set. et
| e

'

| Ajuste de sensibilidad |
[

Ajuste y cancelacion de la funcion
de proteccion de interferencia

Modo Light ON Modo Dark ON | Presione los botones ON+OFF juntos por 2 sec |
, v
] j , 3 | LED STAB parpadea continuamente. |
Presione el botén ON Presione el botén OFF
en el estatus Light ON en el estatus Light ON ‘
Cancelacion de la funcion Ajuste de la funcion
l l de proteccion de interferencia de proteccion de interferencia
(Modo Normal) y (Modo frecuencia diferencial)
Presione el botén OFF Presione el botén ON Seleccione la Seleccione
en el estatus Light OFF en el estatus Light OFF frecuencia 1 frecuencia 2
A A 4
| | Presione los botones ON+OFF Presione el botén ON Presione el boton OFF
l juntos (modo Normal, (Frecuencia 1, tiempo de (Frecuencia 2, tiempo de
tiempo de respuesta: Max. 0.5ms) respuesta: Max. 0.5ms) respuesta: Max. 0.7ms)

LED STAB parpadea 1 vez cuando T T T
la diferencia de sensibilidad es suficiente ¥
(O parpadea 5 veces)

| LED STAB apagado|
I [
'

| Cambie el interruptor de modo a Lock (ajuste completo) | 39(%6\
\0C
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Serie BF4R

©Ajuste de sensibilidad

©Calibracion con el boton de ajuste de
sensibilidad (Todos los modelos)

IModo Light ON

Cuando la luz del emisor llega al receptor.

Pasos|

Método de ajuste

= | Monte el cable de fibra 6ptica dentro de la distancia de deteccion.

Cambie el interruptor de seleccién de modo a [SET].

-

ce
wr
ol
oce

E

Difuso reflectivo:Presione el botén [ON] con el objeto de deteccién en
su lugar.
Tipo barrera:Presione el botén [ON] sin el objeto de deteccion.

<Tipo barrera>
! I
Ay ¢ dli,

Light ON

(Baja reflexién)

o<(]

<Difuso reflectivo >
Marca

Fondo
(Alta

Light ON reflexion)

Indicador de estabilidad parpadea en el estado ON.
>> | (Verifique la posicion del objeto)

[Autonics]
ouT
STAB

Difuso reflectivo:Presione el botén [OFF] sin el objeto de deteccion.

Tipo barrera:Presione el botén [OFF] con el objeto de deteccién
en su lugar.

<Tipo barrera>

-] s,

Light OFF

<Difuso reflectivo >

Marca

~~{Baja reflexion)

- L Fondo

: (Alta
reflexion)

Light OFF

OAjuste de la sensibilidad maxima (todos los

modelos)
«Coloque el interruptor de seleccién de modo en [SET].
» Si no hay objeto de deteccion,

Modo Light ON: Presione el botén [ON § OFF]
Modo Dark ON: Presione el botén [OFF § ON]
f Coloque el interruptor de selecciéon de modo en [LOCK].
TAjuste de sensibilidad externo
IModo Light ON (como el punto f)
Ajuste de sensibilidad externo entrada ON (Alto § Bajo 3 Alto),
Ajuste de sensibilidad externo entrada OFF (Alto § Bajo § Alto)
IModo Dark ON (como el punto f)
Ajuste de sensibilidad externo entrada OFF (Alto § Bajo 3 Alto),
Ajuste de sensibilidad externo entrada ON (Alto § Bajo 3 Alto)
< Aplicaciones >
I Para ampliar la distancia de deteccién con el tipo difuso
reflectivo:
Si el sensor de fibra 6ptica se usa en un lugar donde los
objetos son de alta y baja reflectividad, se puede obtener
una deteccion estable ajustando al maximo la sensibilidad.
I Cuando se usa el tipo barrera en ambientes adversos:
Si el sensor de fibra éptica se usa en un lugar donde hay
mucho polvo o humedad puede haber un
malfuncionamiento.
Use la sensibilidad méaxima para obtener una deteccion
estable.

L@
&)
[Rutonics]

«Cuando hay suficiente diferencia de sensibilidad entre el estado ON

OAjuste remoto de sensibilidad

(BF4R-R/IBF4G-R)

nivel de detecc

indicar un nivel

i6n estable.

de deteccion inestable. (Nota)

y el estado OFF, el indicador STAB parpadea solo una vez para un

T |.cuando no hay suficiente diferencia de sensibilidad entre el estado
ON y el estado OFF, el indicador STAB parpadea 5 veces para

1 | aunque el botén

Cambie el interruptor de seleccién de modo a [LOCK], y

de ajuste de sensibilidad se presione,

el ajuste de sensibilidad no cambiara.

(€3

ol
:

-

(Nota) La sensibilidad se puede ajustar en el area de deteccion inestable.

IModo Dark ON

La salida de control se apaga en el estatus Light ON

y se enciende e

<Como ajustar la s

n el estatus Light OFF.

ensibilidad>

Muchos de los ajustes excepto f y ... son los mismos que
en el modo Light ON.

F paso f

Difuso reflectivo: Presione el botdn [ON] sin el objeto de

deteccion.

*Tipo barrera: Presione el boton [ON] con el objeto

de deteccion.

<Tipo barrera> <Difuso reflectivo >
) Marca
fqm"l Ll N s £ {Baja reflexion) Fondo
LV (Alta
Light OFF Light OFF reflexion)
F paso ...

«Difuso reflectivo : Presione el botén [OFF] con el objeto de

deteccion.

Tipo barrera: Presione el boton [OFF] sin el objeto
de deteccion.

<Tipo barrera> <Difuso reflectivo >
I Marca E*
j(m}<@(BaJa reflexion) Fondo
¢ (Alta
Light OFF Light OFF reflexion)

En los modelos BF4R-R/BF4G-R se puede ajustar la
sensibilidad con la linea de sefial de entrada sin importar
el ajuste del interruptor de seleccién de modo de acuerdo
al siguiente diagrama:

(Café) +V

(Negro) salida de control

(Blanco) salida de autodiagnéstico
(Rosa) entrada ON del ajuste remoto de
sensibilidad
(Naranja) entrada OFF del ajuste remoto
de sensibilidad

=~

(Azul)ov

Interruptor 2 \Interruptor 1%

=Interruptor 1(entrada ON ajuste remoto de sensibilidad) :

El interruptor 1 se enciende y se apaga en vez del método f
con el boton de ajuste de sensibilidad.
» Interruptor 2(entrada OFF ajuste remoto de sensibilidad) :

El interruptor 1 se enciende y se apaga en vez del método ...
con el botén de ajuste de sensibilidad.

<Condicion de la sefial de entrada para el ajuste externo
de sensibilidad>

Estado Condicion sefial
Alto 4.5-30VCC o Abierto
Bajo 0-1vCcC

*Impedancia de entrada:10kW

K-105
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Amplificador de fibra optica

©Bloqueo del ajuste de sensibilidad externa (BF4R-
R/BF4G-R)

Aunque el interruptor de modo este en la posicion Lock
es posible el ajuste de sensibilidad externa cuando el
interruptor 1 y el interruptor 2 estan en ON. Por eso
instale el interruptor 3 de manera que se evite un
malfuncionamiento como se ve abajo:

TlInterruptor 3 - OFF: deshabilitar el ajuste de sensibilidad

©Funcion de temporizado OFF Delay

(BF4AR/BF4ARP/BF4AR-R/BF4G/BF4GP/BF4G-R)

El tipo estandar y el tipo ajuste remoto de sensibilidad
poseen ambos un temporizador integrado OFF-delay fijo
de 40ms. El temporizador trabaja cuando el interruptor
de seleccién se coloca en 'OFD'. La salida se apaga
después de mantenerse encendida por 40ms en la posicion
OFF de la salida de deteccion. Es util que cuando el

Tlinterruptor 3 - ON: Habilitar el ajuste de sensibilidad

(Café) +v

Negro) salida de control

tiempo de respuesta del dispositivo conectado es lenta
o cuando la sefial de deteccion de objetos muy pequefios
es muy corta.

(Blanco) salida de autodiagnéstico <Gréafica de tiempo> T=40ms
(Rosfa)l fentrada ON del ajuste remoto de Estado dd] — I
sensibilidad deteccion| Peteccion nteruptor
(Naranja) entrada OFF del ajuste remoto Operacion Sin J_|_|_|_|_|_|_|_ Selec-mon
de se shbﬁmfaad dep <alida deteccion” ! ! b 11 T |temporizador
| | Lo o
| | Lo Lo

Interruptor 3 Light ON
(Azuyov SR B oN | omd LT L | e

T
_." Interruptor 2 Interruptor 1

©Funcion de respuesta(solo BF4R-R/BF4G-R) %";‘k 0N‘| |—| |—| |‘| EI
OFF

Cuando se activa la entrada ON u OFF del ajuste !
externo de sensibilidad, después de 300ms la salida de !

Normal
AT

= T T B T
autodiagnéstico se activa por 40ms y después el sensor g | Light ON — - L= [ iock
. . . S| ON _l 1 : cio | 2
volvera a su estado normal de deteccion. (Nota: ver N OFF ‘ ‘ RO :
gréfica de tiempo) S —— — ———||r Hnw
X i L . . £ T | Lo Lo
TLa salida de autodiagnoéstico no enciende si no hay @ | Dark oN == - L oF
diferencia de sensibilidad entre la entrada ON y la ON oFF I ] Lo

entrada OFF y la deteccion estable no se ejecuta o
esta ultima se ejecuta después de 340ms.

<Gréfica de tiempo: modo Light ON >

©Funcién de entrada de sincronizacion
externa (BF4R-E/BF4G-E)

_ _ ON J Usando la funcién de sincronizacion externa, el tiempo
Alimentacion oFF —1 para realizar la deteccion puede especificarse mediante
E— una sincronizacion externa. Tanto la sincronizacion

Ajuste remoto | Ao ——=r— Trigger como la sincronizacion Gate se encuentran ‘3'2,,50,

de sensibilidad,| (OFF) disponibles fotoeléctrico
entrada ON | Bajo i

(ON) ; Sincronizacion Trigger Sincronizacién Gate

Ajuste remoto | .o 3 i 2 (Nota) | on ‘ ON

de sensibilidad | (oFF) : sefial de | opr 1| | 1 OFF 5
entrada OFF | pg,io i deteccion ! ! Lo L

©N) l L Entrada de ! T LT o
1 1 sincroni- | N L
A . T3 . T3 . Alto Alto ! !

Salida de auto i ! zacion Baio gaio ' ' [N !
diagnostico ON ! T LT externa ! ! — - Lo
(funcion de OFF ‘ : t 40ms Aprox. 3 ! 3 3 3 3
respuesta; H | vt - j—

puesta) T4 T4, Salidade | ON m ON 4| |’
Salida de | control | OFF o
- Detectable TSalida de control fija
deteccion
------------------------------ a 40ms.

TDurante el periodo T3(Aprox. 300ms), no cambie el interruptor| || S

valor light ON moviendo el objeto. seleccion | [F F
. . de 4 R _§ d GATE

1. T131,000ms (Al encender la alimentacion, se puede sincroni | [} Hmue R EITR.G

ajustar después de 1seg.) zacion £ | Ueare £ | Uleare

2. T235ms (El tiempo de entrada ON u OFF del ajuste
remoto de sensibilidad debera ser min. de 5
ms).

3. T3=300ms (Cuando se aplica la entrada ON u OFF del

ajuste remoto de sensibilidad, se activa

TT30.5ms(Cuando se usa la funcién de prevencion de
interferencia: T30.7ms)
(Nota) Sefial actual detectada por el sensor.

<Condicion de la sefial de entrada para sincronizacion externa>

el autodiagnéstico después de 300ms) Estado Condicién de sefial
4. T4=40ms (tiempo en ON de la salida de autodiagnéstico). Alto 4.5-30VCC o Abierto
5. T53500ms(Cuando se aplica la entrada ON y después Bajo 0-1vCC

se aplica la entrada OFF del ajuste remoto de sensibilidad
después de 500ms)
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Serie BF4R

©Funcidén de paro de transmision
(BF4AR-E/BFAG-E)-Prueba de operacién

ILa prueba de abajo es solo para el estado Light ON.

1Si la entrada de paro de transmision es en el estado low,
la transmision se detendra.

I Puede verificar el estado normal o anormal del sensor sin
mover el objeto.

(Naranja) Entrada de paro de transmision

abierto

%L! Alto o

(Azul)ov

[ Si la entrada de paro de transmisién esta en posicion alta o abierta,
habra transmisién de luz. ]

(Naranja) Entrada de paro de transmision

Y Bai
. /- Bajo
(Azul)ov :

[ Sila entrada de paro de transmision esta en posicion baja,
no habré transmision de luz. ]

v

Entrada de paro Alto(OFF) _‘ ‘

de transmision .
Bajo(ON)

Salida deteccion

(Si esta en ON ON oo
cuando no OFF ,(Notal):
se recibe luz) s
Normal Anormal

T=: Area de transmision, , : Area de transmision detenida.

T(Notal) Si la transmision se detiene la salida de control
debera encenderse, pero si no se enciende quiza el
sensor tiene problemas.

TT30.5ms

(Cuando usa la funcién de prevencion de interferencia T30.7ms)
TEntrada de paro de transmision F Alto: 4.5-30VCC o abierto
Bajo: 0-1VCC

©Funcion de autodiagnostico (todos los
modelos)
Cuando la cubierta de la fibra este sucia por polvo, la
transmision de luz bajara, ya que perdera al objeto o por
perdida del eje optico, el autodiagndstico se activara.

TModo Light ON

Moviéndose al Saliendo del  Moviéndose al

ol b nivel inestable  nivel inestable Saliendo del
nivel inestable ) nivel inestable
Light ON _nght OFF
incompleta incompleta
—\ \ /—\ / Nivel light
Nivel de ! \ * / / \ i Vo rc\l)i,:‘/eelfjt:lf)lzera
I L [ [ -
operacion ! ﬁ ! ‘ ; — U — cién salida de
inestable ! I , [ B [ control
! | L L - Nivel light
NN IRt HETERE }oppestable
I
I [ R L

Indicador de
inestabilidad

Indicador } ! !
salida de
control : | ! Light ON
(ouT) X ! Light OFF
i
Salida de .—-I—l - ON
OFF

autodiag-
néstico (Alarma)

«La salida de autodiagnéstico se apaga durante la deteccién
estable.

(de arriba =)

» Cuando detecta el estado permanece por 300ms en nivel
inestable entre el nivel estable light OFF y nivel estable light
ON, la salida de autodiagnéstico se activa, se desactiva por
abajo del nivel light OFF estable y por arriba del nivel light ON
estable. (, posicion)

f Cuando la salida de control enciende, si hay una sobrecorriente
en esta, entonces la salida de autodiagndstico se enciende.

©Funcién de prevencion de interferencia

(todos los modelos)
La serie BF4R posee una funcion de prevencién de
interferencia, se pueden montar dos cables de fibra dptica
muy cerca, ajustando frecuencias diferentes de
transmision.

IFuncion de prevencion de interferencia

(Operacién del modo de frecuencia diferencial)

Primer sensor-FREC.1(tiempo de respuesta: Max. 0.5ms)

«Coloque el interruptor de seleccion de 43
modo en la posicion [SET]. B HSET -«
F
4 LOCK

» Presione los botones [ON] & [OFF] por 2sec. al mismo tiempo.
f El indicador [STAB] parpadea continuamente.

,.Presione el botén [ON]

...Elindicador [STAB] se apaga.

out ::’D out
- —> -
STAB STAB

@ &\

Parpadea Se apaga
T Coloque el interruptor de seleccion de ce
modo en la posicion [LOCK]. 5 HSET
Z LOCK | -—

Segundo sensor-FREC.2(tiempo de respuesta: Max. 0.7ms)

«=Coloque el interruptor de seleccion de ce
modo en la posicion [SET]. HSET -«
LOCK

» Presione los botones [ON] & [OFF] por 2sec. al mismo tiempo.
f El indicador [STAB] parpadea continuamente.

,.Presione el botén [OFF]

...Elindicador [STAB] se apaga.

B
F
4

ouT . ouT
— @ — —
STAB STAB

Parpadea

Cw)

—_

Se apaga

—_

FColoque el interruptor de seleccion de ce
modo en la posicion [LOCK]. Hsm
LOCK | <€—

IFuncién de prevencion de interferencia (operacion
del modo normal)

«=Coloque el interruptor de seleccion de modo en la posicién
[SET].

» Presione los botones [ON] & [OFF] por 2sec. al mismo
tiempo.

f El indicador estable parpadea continuamente.

,.Presione los botones [ON] & [OFF] al mismo tiempo.

...El'indicador [STAB] se apaga.

T Coloque el interruptor de seleccion de modo en la posicion
[LOCK].

TCuando se usa la funcién de prevencion de interferencia
la histéresis y el tiempo de respuesta seran mas
grandes que en la operacion normal (tiempo de
respuesta: Max. 0.5ms).

B
F
4
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Amplificador de fibra optica

Amplificador de fibra éptica de gran precision con doble ajuste

©Caracteristicas

I Facil montaje en riel DIN

I Respuesta de alta velocidad: Max. 1ms

I Ajuste doble de sensibilidad con gran precision
I Modo seleccionable Light ON/Dark ON por cable

(ajuste externo)

I Circuito de proteccién contra inversion de polaridad y
corto circuito (sobrecorriente)

1 A prueba de explosion (fibra optica)

I Longitud ajustable con cable de fibra de corte facil

A

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion

©Especificaciones

Modelo BF3RX | BF3RX-P
Tiempo de respuesta Max. 1ms

Alimentacion 12-24VCC +10%(ondulacion P-P:Max. 10%)

Consumo de corriente Max. 40mA

Fuente de luz

LED Rojo (Modulado)

Ajuste de sensibilidad

Potenciometro (ajuste doble: ajuste grueso, ajuste fino)

Modo de operacion

Seleccionable Light ON/Dark ON por cable (ajuste externo)

Salida de control

I Salida NPN colector abierto F
Voltaje de carga: Max. 30VCC,
Corriente de carga: Max.200mACC,
Voltaje residual: Max. 1VCC

I Salida PNP colector abierto F
Voltaje de salida: Min. (alimentacion-2.5)VCC
Corriente de carga: Max.200mACC

Circuito de proteccion

Circuito de proteccion de inversién de polaridad, corto circuito a la salida (sobrecorriente)

Indicador Indicador de operacion: LED rojo
Conexién Precableado (2m)
Resistencia de aislamiento Min. 20MW(a 500VCC mega)

Resistencia al ruido

+240V onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1pus) por simulador de ruido

Rigidez dieléctrica

1,000VCA 50/60Hzpor 1minuto

Vibracion

Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas

Golpe

500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces

lluminacién ambiente

Luz solar: Max. 11,000/x, luz incandescente: Max. 3,000/x

Temperatura ambiente

-10°C ~ +50°C(en condicién de no congelamiento), almacenaje: -25 ~ +70°C

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH, almacenaje: 35 ~ 85%RH

Materiales Cuerpo: ABS
Cables 4P, £5mm, Longitud : 2m
Peso de la unidad Aprox. 90g

Avtonics
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BF3RX

©Datos importantes

OTipo barrera
IMedicion: BF3RX + FT-420-10

ODifuso reflectivo

IMedicién: BF3RX + FD-620-10

Caracteristicas de desplazamiento paralelo
Método de medicion Datos
200
B / \
Receptor < 180
c
© 160
o
(5]
[}
— 3
01 g
. L 'z 40
_ | 2 \ /
[
ﬂa 2 ) 4
e o
60 40 O 40 60
01 0
Emisor
Izquierda «— Centro — Derecha
Posicién de operacién {1 (mm)

Caracteristicas del area de deteccién
Método de medicion Datos
50
B
01 = 40 N\ | /1
c
1 Q
S 30
| s [ 1)
' L
| g 20
| g \ | /
: 41 § 10
@
o 0
10 5 0 5 10
{1, &

Izquierda «— Centro — Derecha
Posicion de operacion (1 (mm)

©Diagrama de salidas de control
1BF3RX

IBF3RX-P

Salida NPN colector abierto

Salida PNP colector abierto

Circuito sensor de fibra éptica Conexion

Circuito sensor de fibra éptica Conexién

A (Café) +V
Ny

A (Café) +V
N~ (D-ON)

Max. 200mA

+

B w “(ooN)
Negro) Salida
E i M 200mA
£ ; ax. 200mA - 12.04vce
5 K 33V -
(8} '
A (Azul) OV (L-ON)
) O <
10kw .. (Blanco) Control
L W—-0

'
L

A 39V |

Ne
( g

ro) Salida | - ]

Circuito principal

— 12-24VCC

(L-ON)

A (Azul) OV
10kw ~

,i\ (Blanco) Control
(%

MV

L

TCuando seleccione Dark ON o Light ON, use el cable de control (blanco) [

Light ON : Conectar cable de control a 0V
Dark ON : Conectar cable de control a +V

©Modo de operacion

Receptor |: ON
OFF

ON
Salida TR |: OFF

Modo (LED) ON
indicador de JEEL
; OFF
Light ON  gperacion
ON
Salida TR [OFF _-_-_,-_
wecepor [ m_
OFF
(LED) ON
ModO  ndicador de [ opr N
Dark ON  operacién
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Amplificador de fibra optica

©Conexiones

OBF3RX OBF3RX-P

Objeto de
deteccion

4

> )
Pa— ObJetolc,ie
° deteccion

(Café) 12-24 VCC (Café) 12-24 VCC DON
* D<ON o
. (Negro) Salida N
(Negro) Salida L T
]
(Azul)ov L-ON (Azul)ov 3 LON
(Blanco)Control (Blanco)Control

TSe puede usar como tipo difuso reflectivo o tipo barrera de acuerdo al cable de fibra dptica.
TEl cable de fibra 6ptica marcado se debe usar con el adaptador (Cr—r{{E=).
T El GT-420-14H2 no se puede usar debido a que la longitud para insercion en el amplificador es muy corta.

©Dimensiones
(Unidad:mm)

OProducto

1.3

=
(K)
CABLE A5, 2M Senso,r .
fotoeléctrico

39

11 |10

OSoporte ©Soporte
e FHE—— i
) S
R16 16
~ s 12
~| § 16 2-/£3.2 TF
]
o] I )

30.5 16 Riel DIN 35mm 27
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BF3RX

©A|uste de sensibilidad

I Ajuste éptimo de la sensibilidad de acuerdo a los pasos mostrados abajo.
1 Vea la tabla de abajo ya que la luz de operacion cambiara dependiendo del método de deteccion.

" Tipo de deteccion Tipo de ajuste
o ..
7] ) Tipo Procedimiento :
b
a | Reflectivo barrera Grueso Fino
. s El ajuste (grueso) debera fijarse al min. y el ajuste fino ( 5 ) :1(2 v }
1 Ajuste inicial debera colocarse al centro. s (®
MIN [QX6a)
Light ON Light ON o ™
) I Fije el ajuste (grueso) a la posicion ON girando en sentido del N (@}
= reloj lentamente cuando se esta recibiendo la luz. 3
D=1 A — = ¢ O
Light ON Light ON Gire el ajuste (fino) hasta que este en OFF hacia (-), girelo hasta A SN
3 I que este en ON hacia (+) otra vez, confirme que esta sera la (@}
dilh =1 cif[p— (o | Posicion A. OFFY (&)
. . ) i (). i _
Dark ON Dark ON Ahora gire el ajuste (fino) h_asta que este en ON hacia (+), girelo El ajuste (grueso) oFF &
hasta que este en OFF hacia (-) otra vez, cuando no se este it B
4 I recibiendo luz. no se necesita (@Q
o — cffp-] = | Ahora confirme que esta es la posicion B. posteriormente O ON
(Cuando no este en ON, la posicion max. sera B.)
A B
5 Fijelo a la mitad entre las posiciones Ay B. ?H'—%
Esta sera la mejor posicion de ajuste. @
Q%)
Light ON Light ON Si no puede hacer el ajuste con el método de arriba, coloque (®}
6 el ajuste (fino) en la posicion maxima hacia (+), entonces vuelva {l': 0
il | dilb— = | arealizar el proceso. Ml,ﬂ MAX
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Cable de fibra optica

©Especificaciones (Tipo barrera)

(Notal) (Nota 2) (Nota 3) Radio de

Longitud | Distancia de | opjeto min
i | curvatura
del cable deteccion | getectado Temperatura

L) (mm) permitido

——ffpodfb——— FT-320-05 2m 150 0.5 15R

Dimensiones Modelo

Corte libre

e I:«:EIIQBII o cl:ﬂD:[l:D:»:l FT-420-10 2m 500 A1 30R

Corte libre

T 10 O O FTC-220-05 2m 150 /0.5 15R

Corte libre

B —c o noor—Tom o FTC-320-10 2m 500 E1 30R

(@]
=}
g = =
g
o]

ke —_—T 0 — FTCS-220-05 2m 150 £0.5 15R
cilioco -40~+70°C
(Humedad:35+

51 B e 85%RH)
Plastico ———— ———c—— FTP-320-10 2m 500 £l 30R
[e] o ]

[e] @]
g o
S 3
g g
s 3

Corte libre
Tipo alta :(:l]:@ﬁj:v o ECﬂDID:’:l FT-420-13 2m 400 £l 4R
FTS-320-05
Tipo SUS 15R —
—{b o df=— FTS1-320-05 2m 150 /0.5 (parte (K)
SUS 10R) Sensor
fotoeléctrico
FTS2-320-05
FTS-420-10 30R
Tipo SUS ::@@j::u o :x:c% 2m 500 AE1.0 (parte
FTS2-420-10 SUS 10R)

pel (@) [e)
S

2 s ]
o @O 1]
s s g
T @ @

40~
I:l:l:‘ l ’:I:l [e) E@II FT-420-10H 2 A£1.0 30R
al calor 0-10 m 300 +105°C

Corte libre

-40~
P ———roffb——— | Frezasmu | om 500 | AL0 50R o

Vidrio

40~
R:ISICSaI\eonl‘e W@: (@] Ew:m: GT-420-13H2 2m 400 £1.0 25R +2500C

Para BF4R

T(Notal) El cable de fibra éptica con otras especificaciones puede ser personalizado.

T(Nota 2) La distancia de deteccion es estandar para el LED rojo de la serie BF4, aplicando el 10% del LED rojo para cuando es el LED verde.
Aplica para un 40% de la distancia de deteccion para el BF3RX.

T(Nota 3) El objeto min. detectado es un valor que se mide en un material opaco en un estado de salida estable, y la distancia de deteccion
cambia de acuerdo a la distancia nominal de deteccion (Nota 2).

T La distancia de deteccion se puede acortar cerca del 20% del valor normal de acuerdo a la condicion del cable.
[El (FC-2) debera usarse para cortar el cable de fibra 6ptica.]

T QLU s para la serie BF4R.
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Cable de fibra optica

©Especificaciones(Difuso reflectivo)

(Notal) (Nota 2) (Nota 3) Radio de
. . Longitud | Distancia de| Objeto min.
Dimensiones Modelo del cable | deteccion de curvatura | Temperatura
) (mm) deteccion | Permitido
8 dmm———=— FD-320-05 2m 40 /£0.03 15R
® E@%% FD-420-05 2m 40 /£0.03 15R
1
® El:ﬂmg Je — FD-620-10 2m 120 /0.03 30R
o Sl FDC-320-05 2m 40 /0.03 15R
sus 6 T e FDCS-320-05 2m 40 /0.03 15R
cw\mgco
5[5
e |@ 36 — FDP-320-10 2m 120 /£0.03 30R -40~+70°C
° o (Humedad:35~
FDS-320-05 15R 85%RH)
® ==@E£ 2m 40 /£0.03 (parte
FDS2-320-05 SUS10R)
FDS-420-05 15R
® ‘=‘=‘Im: = 2m 40 /E0.03 (parte
FDS2-420-05 SUS10R)
FDS-620-10 30R
® ::cqnﬁjgg 2m 120 /0.03 | (parte
FDS2-620-10 SUS10R)
o ffb————e——— FD-320-F 2m 40 /0.03 15R
coaxial
Tibo (5] C@E% FD-320-F1 2m 60 /£0.03 15R
_
. o) Ecﬂut FD-620-F2 2m 120 /£0.03 30R
-
o " _— -40~+105°C
— ® | 3G — FD-620-10H 2m 120 /0.03 30R
al calor
® DE@HE FD-620-15H1 |  2m 160 | /£0.03 SOR | -40-+150°C
al calor
sty © o 7 pee GD-420-20H2 |  2m 100 /0.03 5OR | _40-+2500C
Jpazstog) GD-620-20H2 2m 100 /0.03 50R -40~+250°C

T(Notal) El cable de fibra éptica con otras especificaciones puede ser personalizado.

T(Nota 2) La distancia de deteccion es estandar para el LED rojo de la serie BF4, el objeto de deteccion es £50mm para papel blanco no

T

brillante, aplicando el 10% del LED rojo, para cuando es el LED verde.
(Para el FD-620 es el valor medido a la sensibilidad maxima usando £100mm para papel blanco no brillante.

T(Nota 3) El objeto min. detectado es un valor que se mide en un material opaco en un estado de salida estable, y la distancia de detecci6n
cambia de acuerdo a distancia nominal de deteccion (Nota 2).
T La distancia de deteccion se puede acortar cerca del 20% del valor normal de acuerdo a la condicion del cable.
[El (FC-2) debera usarse para cortar el cable de fibra éptica.]

Vidrio

es para la serie BF4R.
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©Dimensiones

Cable de fibra Optica

Modelo Difuso reflectivo Modelo Tipo barrera
55 12 2000 2000
M3-D0.5 ~ ‘ ‘ T ‘
mi = X
Lcore ) 2-£05 M3X0.5 2 /1 \M3X0.5 1
FD-420-05 15 2000 20 2000
. 12 |
38
M4X0.7 E2.2
M2.6X0.45
M6-D1.0 Lmé
® © — % 5
I\ i’ A\ 2 E1.0
@ 2-F1 fea M6X0.75 2-/2.2 @ 03
FDC-320-05 15 2000 FTC-320-10 20 2000
3 1
M3-D0.5 »Tf ‘ A3-D1.0 U
(D
® ]:E% ® i T 3
a» 2405 \ES L a» A \£3 k22
FDCS-320-05 15 15 2000 FTCS-220-05 15 15 2000
E3-D0.5 ‘ \ \ | [ £1.0-00.5 \ \ ] ‘
SUS £15x15mm @: ZE% SUS &1x15mm ®
\EL5  \A&3 2-/£1
1 E2 1
a> o e L
FDP-320-10 75 14 2000 FTP-320-10 14 2000
D1.0x2 A D1.0 &
Pléastico e Plastico mi ] -
1 —T =~
&
2-/£2.2 431 \ £2.2
> = @ T
2000
FDS-320-05 5.5 90 12 2000 FT-420-13 3 1220
M3-D0.5 ] ‘ | | [ Ma-D0.265x16
SUS A£1.5x90mm © = —————— 3¢
£L5 M3X0.5 2-£1 \ \M4x0.7 E2.2
@ 2-£05 @ M2.6X0.45 )
FDS2-320-05 55 FTS-320-05 Sensor
5,2 2000 55 w0 12 2000 fotoeléctrico
M3-D0.5 ] ‘ ‘ \ | | m3-po.5 | ] |
SUS/EL5x45mm e=—————"| SUSAL.0x00mm @\; Emg
y E1.0 \
_420- 9 15 2000 -320
FDS-420-05 FTS1-320-05
, 35 12 2000
M4-D0.5 ‘ >222 M3-D0.5 55
SUS /£1.5x90mm ‘ @ SUS £1.0x35mm W "
a» 2E0.5 »\& Maxo7 2L Lore i E05 \ &L M3x0.5 \ £L
FDS2-420-05 45 15 2000 FTS2-320-05
7 DY) 5.5 45 12 2000
M4-D0.5 ‘ > M3-D0.5 ~ “—T—’]“ T
SUS A£1.5x45mm (8) ‘©‘ SUSA1L.0x45mm @L :CGID:
= £1.0 M3X0.5
FDS-620-10 18 2000 FTS-420-10 9% 15 2000
M6-D1.0 15 M4-D1.0 ’ 312
SUS /E2.5x90mm ~ SUS /E1.5x90mm \
| —— 1 3f
Lcorte i) iZ—AEl 7 E2.5 M6X0.75 \2-£2.2 Loore ) @E \ﬁ M4x0.7 E2.2
FDS2-620-10 45 18 2000 B FTS2-420-10 45 15 2000
M6-D1.0 F&" 3,15 M4-D1.0 ’ ‘ 312
SUS A£2.5x45mm @; \ SUS £1.5x45mm @L
38 [ A
Lcore i) 2-/E1 E2.5 M6X0.75 2-£22 A1 \ﬂ M4X0.7 E2.2
FD-320-F Emisor /0.5 b o FT-420-15H 15 2000
Coaxial M3 55 ‘ ‘ 7] | m4-DLO ’ 3 12
/0.5, £0.25x4 @ Resistente al calor \
© (i ——] 105°C j ] %
@ Receptor 4-/£0.25 \M3X0.5 G @ /M2.6X0.45 '\ MAX0.7 E2.2
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Cable de fibra Optica

©Dimensiones

Modelo Tipo barrera Modelo Tipo barrera
15 2000 ; = 2000
MADLO . N M4'P1-4 2.9 Vidrio 13 13
Resistente al calor, ﬁii'sﬁggi’éa' calo \\ DWI/EMM:I:
150°C 3¢ Vidrib N
E13

M2.6X0.45

AL /M2.6X0.45 \ M4X0.7 2.2
@ Cubierta protectora sus de fibra de vidrio con £2.9.

Modelo | Difuso reflectivo Modelo Difuso reflectivo

1-/0.5(Emisor) 12 2000 18 2000

Coaxial M3 Emisor /1 M6-D1.5 3_ 15
/E0.5, /£0.25x9 55 ‘ misor Resistente al calor -
150°C ;
@ E@E @IQ
L corte ) 9-/£0.25(Receptor) \M3x0.5 Receptor £1.3 2ELS \ M6x0.75 \ 2-£2.2

FD-620-F2 L1 (Emison 18 2000 (GD-420-20H2 15 2000

Coaxial M6 10 3] . 15 M4-D0.05x1000 7 3 134 66| o | 93 13
/E1.0 /£0.25x16 == Resistente al calor pig [T v | T
1 \ o \ AR 7 H
S| I== zc @B @ ofaffrmpte ]
= >~ .
Lcore iored 16-£0.265(Receptor) M6X0.75 2-/2.2 M4x0.7 \&7  \E29 &22

FD-620-10H 18 2000 N GD-620-20H2 25 2000

M6-D1.0 10 S M6-D0.05x1000 10 s as2 65| 03 13
Resistente al calor N Resistente al calor [‘_ﬂ ‘ ‘ ;0 ‘ |
105°C — ° ~ 0 i
o ' = B © dfiomter ]
i8]
2-E1 .

v
Al K '
M6X0.75 2-/2.2 E2 38
a» (£0.05X1000) M6X0.75

©Lentes para deteccion a larga distancia (se venden por separado)

OModelo : FTL-M26 ODisponible para los siguientes modelos de cables
as . e de fibra Optica y distancia max. de montaje.
% FT-420-10 : 2500mm
<Lentes> <Montaje en el cable> FT-420-13 : 2000mm

FT-420-10H : 1500mm
OMontaje de los lentes

Monte los lentes a 3mm del punto de proyeccion ODbimensiones M2.6x0.45

en la cubierta frontal < T
©ORango de temperatura ambiente de los lentes A=
Se puede usar en el rango de -40°C~100°C. 4.0
(No lo use mas alla de 100°C.) Lentes 52
78 (Unidad:mm)

©Lentes y cable de fibra optica para micro punto (se vende por separado)

OModelo ©ORango de temperatura ambiente de los lentes

Cable de fibra 6ptica: FDC-320-F Se puede usar en el rango de -40°C~100°C.
Lentes de micro punto: FDC-2 (No se puede usar por arriba de 100°C.)
ODatos importantes ODimensiones
Método de medicion Caracteristicas de punto del haz 1FDC-320-F
®Diametro del punto(mm) E_'ggosr 22 2000 >
10.0 : 5 ;
pL2
9.0 / T —‘
£ 7 o = —_—
e - 0.9 Receptor 2 3 ol
- 6.0 4-/£0.25
3 50 0.7 ¢~
o
= 40
3 30 IFDC-2 23
8 20 10 13
3 10 ) 14 3
: — <>
0.0
40 80 120 150 ‘
Longitud de insercion £ (mm) ;I j ”””” 1T @” ©

Lentes (Unidad:mm)
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Cable de fibra Optica

©Cubierta de proteccion para el cable de fibra optica (se vende por separado)

©Uso: Proteger el cable de impactos y cortes
Modelos

Dimensiones

oo | O mmmmanmm e
e

M4+0.7 £5.8 -
FTH-410 @I QI @
12 1000 ‘i’
M6+0.75 AT &5
q i ®
v 1000 Li'{
©Accesorios

oCortador de fibra optica

oAdaptador
Uso: corte libre para cable de fibra optica

Con el indicador debera usarse el
adaptador: cr—r =
IFC-2

315
£13 A10 21.0 10.5 J
8 8 e ]
5220000 Thota 1
:‘—1 | Diametro interior £1.0(estandar y negro)
£1.0 /Ez.zgpzi)rla cable Diametro interior /£1.3(solo se aplica al receptor del modelo
£1.3 oble) FD-320-F1 y gris oscuro)
: 2.2
(Unidad:mm)
(K)
Sensor
fotoeléctrico
L]
Avtonics
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Aplicaciones

[@]Aplicaciones

Deteccion de objetos en espacios angostos

Deteccion de una botella que ha caido

Deteccion de la rotura de una broca

Deteccién de presencia/ausencia de botellas transparentes

#Si la broca es delgada, no se podra detectar debido a que el

BR4M-TDTO solo detecta objetos mayores a 15mm.

*Tipo retroreflectivo (con ajuste de sensibilidad)

K-117
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Aplicaciones

=]Aplicaciones

Deteccion de la forma de los objetos Deteccion de partes de objetos

Sensor
sincronizado

Sensor

Rechazo

Deteccién de presencia/ausencia de superficies Deteccion del sentido de un Cl

A

.

Sensor
sincronizado

Con cuerda Sin cuerda
Deteccion de materiales transparentes Filtro de polarizacion incluido
#Aplica a modelos (Receptor) (Emisor)
. f | —
BUP-30, BUP-50 Filtro pola;lgre:ﬁgl Filtro polarizador (K)
horizontal Sensor

fotoeléctrico

Direccion vertical
de las ondas

Direccion
Obiet horizontal de
jeto o

[ mm 1 transparente ¢ las ondas Direccion

e N R4 horizontal de

' Reflector las ondas
=] = us-2 -

(MS-3)
< Método de instalacién para objetos transparentes > Reflector MS-2(MS-3)
Deteccién de un objeto en movimiento Deteccion de la posicion de un elevador

| Grla | e I :|

Objeto de _j-1==—
deteccion Entrada al
Elevador
A B Sensor en elevador
) il B4 forma de U
i VI e |
deteccion

Entrada al
elevador

= . (]

Avutonics K-118
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Aplicaciones

[@]Aplicaciones

Deteccion de la llegada de objetos

Deteccion de la aproximacion de personas u objetos

Deteccion de objetos que caen

Deteccion de objetos que se estiran

/

Deteccion de botellas que caen

Banda transportadora automatica

BJ1M-DDT

Deteccion de botellas transparentes

BJ3M-PDT
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