(M) Encoder rotatorio

EZAo)ntador
Introduccion al producto M-1
TIPO INCREMENTAL (Tlse)mpmimdor
Serie E20S (£20mm Tipo flecha,
Tipo flecha semi-hueca) — M5 ©
Serie E30S (£30mm Tipo flecha) M-7 Temperatura
Serie E40 (£40mm Tipo flecha, Tipo flecha hueca, o
Tipo flecha semi-hueca) M-9 Coedorae
Serie E40HBP (£40mm Tipo flecha semi-hueca) ——— M-12
Serie E50S (£50mm Tipo flecha) M-15 fvildidoresl
Serie E50SP (£50mm Tipo flecha) M-18 S
Serie E58 (£58mm Tipo flecha, Tipo flecha hueca, Eﬂfﬁf de
Tipo flecha semi-hueca) — M-21 facometo
Serie E60H (£60mm Tipo flecha hueca) M-25 (G)—
Serie E68S (£68mm Tipo flecha) M-28 e
Serie EBOH (£80mm Tipo flecha hueca) ———— M-30
Serie E100H (£100mm Tipo flecha hueca) ———— M-33 %?gg:';f:g;
Serie ENA (Tipo flecha montaje lateral) M-36
Serie ENC (Tipo rueda) M-39 E:Lijrir::tsgo'n
Serie ENH (Tipo manual) M-41 conmutada
Serie ENHP (Encoder portatil con perilla) M-43 o
TIPO ABSOLUTO prosmad
Serie EP50S (£50mm Tipo flecha) M-45 (K)—
Serie EP58 (£58mm Tipo flecha, foostictrco
Tipo flecha semi-hueca) — M-49
Serie ENP (£60mm Tipo flecha) M-53 %Lre)::ig; de
Serie EPM50 (£50mm Tipo flecha multi-vueltas) ———— M-57
Cable conector para encoder %foﬁfs
Serie CID (Cable conector para encoder,
Cable conector general) M-62 E)AN:):L(; a pasos
Aplicaciones M-63 Comonder

(0)
Pantalla HMI

(P)
/E20mm Tipo flecha /£58mm Tipo flecha E58mm Tipo flecha eposvoe
/Tipo felcha hueca [Tipo felcha hueca Tipo felcha semi-hueca

Serie E20 Tipo felcha huecaintegrada Serie EP58 @

Modelos

Se”e E58 descontinuados y

Reemplazos




Introduccion al producto (Tipo incremental)

[E40H] —
Diametro interno o de
externo de la flecha ¢ salida

Fases

=

Cable

Marca:Tipo Normal

C: Cable saliente

l con conector

Apariencia Modelo Resolucién Salida deI control|  Alimentacion Péagina
A20mm Tipo flecha E20S2 - -3-T-5, 12 5-
c E *Cable N 5VCC +5%
R:Cable saliente v
de la parte posterior
S:Cable saliente lateral ~ 6-L-5 12:
100P/R 12VCC #5% pagina
AE20mm Tipo flecha hueca | E20HB2- [Resoucien | -3-T-5, 12 200P/R (Ondulacion P-P : M-5~6
integrada E20HB2.5 N 360P/R Max. 5%)
c E %2bf|)HB3 v
+Cable .
R:Cable saliente 6-L-5 (_NOta)‘ La salida
de la parte posterior line driver
S:Cable saliente lateral es solo para 5 VCC.
/E30mm Tipo flecha - [Resolucion | -3-T- T@):
P E30S4 315,24 100P/R  1000P/R | salida
c E N 200P/R  1024P/R | Totem pole Pagina
v 360P/R  3000P/R M-7~8
6-L-5 500P/R
/E40mm Tipo flecha E40S6 -[Resolucion | - 2-T-5, 24
c € (Articulo estandar) N
E40S8 \Y *1P/R  1000P/R
(Personalizable) 3-T-5, 24 *2P/R  1024P/R
N *5PIR  1200P/R | N (2):
\Vi 10P/R 1500P/R Salida NPN
4-L-5 *12P/R 1800P/R | cojector abierto
6 15P/R  2000P/R
- 20P/R  2048P/R
#E40mm Tipo flecha hueca | E4QH8 - [Resoucion | - 2-T-5, 24 23P/IR  2500P/R
(Articulo Estandar) N 25P/R  3000P/R
Ce v o
E40H10 3-T-5, 24 40PIR .
E40H12 N 45PIR :
0,
(Personalizable) Vv 50P/R Vv (3): 5VCC 5%
E40H 4L 60P/R Salida de voltaje
6 75P/R M-9~11
===k 100P/R Pégina
...... - 120P/R
9 125P/R
H 150P/R
192P/R
A 40mm Tipo flecha hueca| E40HBS -[Resolucién |- 2-T-5, 24 200P/R 24 -
integrada (Articulo Estandar) N 240P/R [P 12-24VCC +5%
250P/R L :Salida line - )
c E E40HB6 \% Se6PIR driver (Ondulacién P-P :
0,
(Personalizable) y iggig (NotajLa salida
v (Noincluidaenla | line driver es solo
E40HB 500P/R tificacion C€
4-L-5 512P/R certificacion ) para 5 VCC
o 6 600P/R
= gr 800P/R
®
i
/A 40mm Tipo flecha hueca| E40HB8P -[Resolucion] - 2-T-5, 24 *IP/R  100P/R
integrada ! *2P/IR 120P/R
N *5P/R 125P/R
\% 10P/R  150P/R
*12P/R  192P/R
3-T-5, 24 15P/R  200P/R
N 20P/R 240P/R
Y 23PIR  250p/R Pagina
25PIR - o56p/R M-12~14
4-1-5 SOPIR  350p/R
35PIR  360P/R ;
1 --, 6 40P/R / TEI nimero entre()
E- -t 45P/R ggg;? es la nomenclatura
£ ggP;R 512p/R | @nterior
P/R
i TCarcasa de Plastico 75p/R  BOOP/R

TLos pulsos marcados con “*” es la resolucion para fases A, B (Salida line driver es para fases A, A, B, B)
TLos pulsos no indicados en la tabla son personalizables.
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Introduccion al producto (Tipo incremental)

ESOS Resolumon —
Fase de Cable )
Diametro |nterno [} salida Sin marca:Tipo nomral

externo de la flecha C:Cable saliente con
conector
Apariencia Modelo Resoluuon Salida de control | Alimentacion Péagina
/E50mm Tipo flecha E50S8 - [Resolucion |- 2-T-5, 24 *1IP/R  75P/R  600P/R
(Nombre anterior *2P/R  100P/R  800P/R
Ce s N *5P/R  120P/R 1000P/R
- ENB) Vv 10P/R 125P/R 1024PIR
*12P/R  150P/R 1200P/R
3-T-5,24 15P/R  192P/R 1500P/R
N 20P/R 200P/R 1800P/R
\Y 23P/R  240P/R 2000P/R M-15~17
415 25P/R  250P/R 2048P/R
30P/R 256P/R 2500P/R
6 35P/R  300P/R 3000P/R
40P/R  360P/R 3600P/R
*Cable 45P/R  400P/R 5000P/R
CR: Conector de tipo axial integrado 50P/R 500P/R 6000P/R
CS:Conector de tipo radial integrado 60P/R 512P/R 8000P/R
E50mm T|po flecha E50S8P- 2‘T‘5, 24 *1P/R 40P/R  200P/R
(Articulo Estandar) N *2P/IR 45P/R - 240P/R
*5P/R  50P/R 250P/R |T(1):
E50S6P \% 10P/R  60P/R 256P/R | Salida
(Personalizable) 3-T-5, 24 *12PIR  75P/R  300P/R | Totem pole
N 15P/R  100P/R  360P/R M-18~20
Vv 20P/R  120P/R  400P/R
4-L-5 23P/R  125P/R  500P/R
25P/R  150P/R 512P/R
6 30P/R  192P/R  600P/R
TCarcasa de plastico 35P/R
/58mm Tipo flecha E58SC10-[Resolucion] - 2-T-5, 24
flecha de sujecién
(q3 ¢ jecion) N N (2): 5:
: & E58SC6 \4 Salida NPN 5VCC +5%
(flecha de 3-T5,24 Colector abierto
sincronizacion) N
\%
415 *1P/R 250P/R
6 *2PIR  256P/R
*Cable *5P/R 300P/R
CR: Conector de tipo axial integrado *10P/R 360P/R 24
CS:Conector de tipo radial integrado 12P/R 400P/R 12-24VCC +5%
15P/R ) = )
/E58mm Tipo flecha hueca| E58H12- [Resolucion | -2-T-5, 24 500P/R V@) (Ondulacion P-P :
4 20P/R 512P/R lidad 0
Salida de Max. 5%)
ce N 23PR  600PR | yoitaje
\ 25PIR 800P/R ;
(Nota) La salida
3-T-5, 24 SOP/R 1000PIR line driver
N 35P/R  1024P/R | svee. | m-21-24
v 40P/R  1200P/R es solo para .
45P/R 1500P/R
4-L-5 50P/R  1800P/R
6 60P/R  2000P/R L: (M)
75P/R  2048P/R Salida Encoders
100P/R  2500P/R Line driver iotatoncs
120P/R
/58mm Tipo flecha E58HB12- [Resolucion |-2-T-5, 24 125P/R 328832
hueca integrada N 150P/R  5000P/R . '
CE v 192P/R  6000P/R (No incluida en la
375,24 200P/R  8000P/R certificacion C€ )
N 240P/R
\%
4-L-5
*Cable 6
CR: Conector de tipo axial integrado
CS:Conector de tipo radial integrado
/E60mm Tipo flecha hueca | E6OH20- [Resolucion ]-3-T-5, 24
" N
v 5000P/R )
TEI nimero entre () _
M-25~27
6-L-5 8192P/R es la nomenclatura
anterior

TLos pulsos marcados con “*” es la resolucion para fases A, B (Salida line driver es para fases A, A, B, B)
TLos pulsos no indicados en la tabla son personalizables.
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Introduccion al producto (Tipo incremental)

Resolucmn —
La fase de salida

E8OH T
Didmetro interno o
externo de la flecha

-_ IN]

’

Cable
Sin marca:Tipo nomral

para tipo manual

C:Cable saliente con

2

TEI nimero entre()
es la nomenclatura
anterior

usa perilla con click de paro. conector
Apariencia Modelo Resolucién Sallda de control Allmentauén Pagina
/A 68mm Tipo flecha
1024P/R
E68S15-1024-6-L-5 e M-28~29
TNo se indica el pulso en
esta hoja, esta disponible
para personalizar
60P/R
E80OH30- -3-T-5, 24 100P/R
(Articulo Estandar) N 360P/R
E80H32 v 500P/R M-30~32
) 512P/R
(Personalizable) 6-L-5 1024P/R
T@):
3200P/R salida
Totem pole
E100H35-[Resolucion].3-T-5, 24
N 512P/R
v 1024P/R M-33-35
6-L-5
10000P/R
N (2):
Tipo montaje lateral *IP/R 60P/R 500P/R | Salida NPN .
ENA -[Resolucién ] - 2-T-5, 24 *2P/R  75P/R  512P/R | Colector abierto | g\ ~- 500
c E N *5P/R 100P/R  600P/R
10P/R 120P/R  800P/R
v *12P/R 125P/R 1000P/R
3-T-5, 24 15P/R  150P/R 1024P/R
N 20P/R 192P/R 1200P/R
vV 23P/R 200P/R 1500P/R M-36~38
25P/R 240P/R 1800P/R .
V (3): .
. . 30P/R 250P/R 2000P/R . . 24 -
TEstandar : Salida de fases 35pR  256PR 204sp/r | Sdlidadevoltaje |15 54ycc 4506
A, B 40P/R 300P/R 2500P/R (Ondulacién P-P :
TPersonalizable : Salida de fases | 45p/R  360P/R  3000P/R Max. 5%)
A.B.Z 50P/R 400P/R 3600P/R
5000P/R (Nota) La salida
Tipo rueda de medicién 1 1mm/1Pulso L line driver
5 ) / | . ) . es solo para 5VCC.
ENC-1- [Unidad demedicion] -T-5, 24 : lem/1Pulso Salida Line driver
3:1m/1Pulso
N 4:0.01yd/1Pulso M-39~40
v 5:0.1yd/1Pulso
6 : 1yd/1Pulso
ENH- -1-T-5, 24
2
25P/R i i
1-V-5, 24 (No incluida en la
2 100P/R certificacion C€ ) M-41~42
1-L-5
2
Encoder manual para
posicionamiento
ENHP- 1-L-5 100P/R M-43~44

TLos pulsos marcados con “*” es la resolucion para fases A, B (Salida line driver es para fases A, A, B, B)
TLos pulsos no indicados en la tabla son personalizables.
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Introduccion al producto (Tipo absoluto)

[EP50S |
Didmetoiint g‘eFCrevoluuon
idmetro intermo o T
extemo de la flecha — )

Apariencia Modelo Resolucion Codlgodesallda Salida de control | Alimentacién | Pagina
/E50mm Tipo flecha | EP50S8- -1R- N(P)-5, 24 *6P/R  90P/R
c E 2R *8P/R  128P/R
3R *12P/R  180P/R
1F *16P/R  256P/R o
2F *24PIR  360P/R Paginas
3F *32PR  512PIR M-45-48
*40P/R 720P/R
45P/R  1024P/R
64P/R
/58mm Tipo flecha 1: P(1): 5-
Ce e Coletor | BVeC %
EP58SC10- -1R- N(P)-5,24 abierto
(Flecha de sujecion) 2R 2:
BINARIO
EP58SC6 3R 45P/R "
(Flecha sincronizado)  1F ’
64P/R 3: N (2): 12-24vVCC
2F 90P/R '
3F GRIS Salida NPN [ 5% _
128P/R . Colector (Ondulacion
180P/R (Personalizable) ! ) 0 .
abierto P-P : Max. 5%) Paginas
256P/R M-49~52
/58mm Tipo flecha 360P/R
hueca integrad 512P/R
ce | EP58HB8- -1R- N(P)-5,24 720PIR
2R 1024P/R
3R
1F
2F
3F
TEI nimero de division no indicado en la tabla es personalizable.
TLa division marcada *' esta en desarrollo
TSentido de revolucion = R : CCW (Sentido contrario al reloj) se muestra desde la flecha, F : CW se muestra desde la flecha
TEIndmero entre () es la nomenclatura anterior en la salida de control.
— I 1] R] — —
Sentido de
Salida(T revolucion(T)
v v
Apariencia Modelo Codlgodesalida Alimentacion  [Resolucién Salida de control Péagina
/E 60mm Tipo de flecha | ENP-111R-[Resolucien ] -P 1- 6P/R P (1) : Salida PNP
111F 12-24VCC +5% 8P/R Colector abierto
o ) 12P/R
ENP-101R- [Resolucion |-N (ﬁ”dur';f'on PPl 16P/R  |N(2):Salida NPN -
101F 1: ax. 5%) 24P/R  [Colector abierto Pégina rotatorios
ENP-110R{ 360 P Codigo BCD | - P (1) : Salida PNP M-53-56
110F 5-12VCC +5% 360P/R Colector abierto
ENP-100R{ 360 ]-N (Ondulacion P-P : N (2) : Salida NPN
100F Max. 5%) Colector abierto

TSalida = 0 : Pulso légico negativo, 1 : Pulso légico positivo.
T Sentido de revolucién = R : CCW vista desde la flecha, F : CW vista desde la flecha
TEI nimero entre () es la nomenclatura anterior en la salida de control.
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Serie E20

Encoder rotatorio incremental Tipo flecha/ flecha hueca integrada,
carcasa &£ 20mm diametro

m Caracteristicas
1 Encoder rotatorio miniatura de £20mm tipo flecha
1 Facil instalacion en espacios reducidos
I Momento de inercia pequefio
I Alimentacion: 5VCC, 12VCC +5%
1 Varios tipos de salida

Por favor lea "Precaucion para su seguridad” en el manual c € SERIE E20S

de operacion antes de utilizarlo. SERIE E20HB
©lInformacion para seleccionar
| E20[S] | 2 |- 300 |—[ 3 |- I | — | 12 | — | G |
——
Serie Tipo flecha | Tipoflecha hueca |Pulso/1Revolucion | Fase de salida Salida Alimentacion Cable
i N: Salida NPN colect -Qali
Diametro £20mm, |_EXterne Interior Salida colector . R:Salida de_
abierto 5 15VCC +5% | cable posterior
SiTipo flecha 2 /2mm 100,200, 13:ABZ _ _ |v:salidade volaje 12: 12vCC S:Salida de
HB:Tipo flecha 2 :E2mm |2.5:£2.5mm 320, 360 6:AABBZZ o ) - cz;lble \ateral
hueca 3 :£3mm R E S L: Salida line driver(T) 5%
TEstandar : E20S2{PULSO|-3-N-12-R TEstandar : A, B, Z  TLa alimentacion
E20HB2{PULSOJ-3-N-12-R del line driver es

de 5VCC

©Especificaciones

Producto Diametro del carcasa £20mm / tipo flecha y flecha hueca integrada
100, 200, 320, 360

Resolucion(P/R) (Tipo no indicado es personalizable)

Fase de salida Fases A, B, Z (Line driver: fases A, A,_B, BTZ, Z_)

. . . ) ) T T )
Diferencia de fase de salida Diferencia de fases entre AyB: =73 (T=Lciclo de lafaseA)
Salida NPN colector abierto Corriente de carga: Max. 30 mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC

§ S'fé“eda Salida de voltaje Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
£ . . . 1Bajo F Corriente de carga : Max. 20mA, Residual : Max. 0.5VCC
% contol | Salida line driver IAItJo F Corriente de cargga: Max. -20mA, Voltaje de salida : Min. 2.5VCC
§ Ig;ggs?: Sali.da NPN colet?tor abierto Max. 1us ICondiCi()_n de la medicién:
2 (Aumento/ Salida de voltaje Max. 1us F Longitud del cable : 1m,
8 | Descenso| Salida line driver Max. 0.5us | de fuga=Max. 20mA
26: Méaxima frecuencia de respuesta 100kHz
u% Alimentacion 15VCC +5% 112VCC +5%

Consumo de corriente Max. 60mA(Desconexion de la carga), Salida line driver:Max. 50mA(Desconexion de la carga)

Resistencia de aislamiento Min. 100MW(en 500VCD entre todas las terminales y carcasa)

Rigidez Dieléctrica 500VCA 50/60Hz por 1 minuto(Entre todas las terminales y carcasa)

Conexion Cable saliente (Posterior / Lateral)
g | Torsion inicial Max. 5gf « cm(5X10™* Nem)
§ § Momento de inercia Max. 0.5g «cm?(5X10*® kg *m?
”gé Eje de alimentacion Radial : 200gf, Empuje : 200gf
@ |Revolucion maxima permitida | (Notal) 6000rpm
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Choque Max. 50G
Temperatura ambiente -10 a 70°C(En condicién de no congelamiento), Almacenaje : -20 a 80°C
Humedad ambiente 35 a 85% RH, Almacenaje : 35 a 90% RH
Proteccion IP50(IEC estandar)
Cable /3mm, 5P(Salida line driver : 8P), Longitud:1m, Cable blidado
Accesorio A2mm Acoplamiento (tipo flecha), Soporte(Tipo incorporado)
Aprobacion
Peso unitario Aprox. 359

T(Notal)Numero maximo de revoluciones = Max. respuesta en revoluciones
Max. respuesta en frecuencia

Revolucion
Favor de seleccionar la resolucién de modo que quede debajo del nimero méaximo de revoluciones.

[Max. respuesta en revoluciones (rpm)= x 60 seq]
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Encoder incremental Tipo flecha/ flecha hueca, carcasa £20mm

©Diagrama de salida de control

Salida NPN colector abierto Salida de voltaje Salida line driver
Circuito encoder rotatorio | Conexion Circuito encoder rotatorio | Conexion Circuito encoder rotatorio Conexion
Y _ R L+ LV
g hd }g \:JEntrada de corriente;: }g L.j
S ' cali e ' Max. 10mA [ !
£ ! Salida + £ R b + £ Salida de fase A |4
o U ) a Sahda L o 1
2 | Entrada de corriente] - 2 7 T 2 ) - T
3 y ' -Max. 30mA 3 x ' 3 Salida de fase A
O — oW ol A0V 5 ov

El circuito de salida de A, B, fase Z, son los mismos (Salida del controlador de linea es A, A, B, B, Z,z)

©Forma de laonda de salida

I Salida NPN colector abierto / Salida de voltaje 1 Salida line driver
T 1 < T _’I
+—> ' '
H
%i% Fase A L—II+I| | |
> — H 12 74 i
H FaseA | _I‘_’l | |
S E . T.T
"4 *38 : 7 *8 '
-~ ' FaseB :0| | : | |_
H i . L —
Fase B _._l—l_._ ] |
L : - H— :
T s 1 [ L[
Fase Z T+ 4 H '
L — = ; Fase Z
— 2 L —I Tl b—
—> CW(Sentido del reloj) FaseZ [‘ <—>|7
TCW : vista desde la flecha. — Cw(Sentido del reloj)
©Conexiones
I Salida NPN del colector abierto / Salida de voltaje 1 Salida line driver — Café +V(5VCD +5%)
- Negro:Salida A
Café:+V - Rojo:Salida A
— (5VCD, 12VCD %5%) - Blanco:SAlida B
® Negro:Salida A I- Gris:Salida B
Blanco:Salida B - Naranja:SalidaZ
Naranja:Salida Z |- Amarilla:Salida Z
Azul:Tierra(0V) I- Azul:Tierra(0V)
Forro:F.G L Forro:F.G
©Dimensiones
HTipo normal HTipo cable saliente con conector (Unidad:mm)
10 20 31 450 10 20
<« > >t ‘4\ > | >
A
< M (M)
gy —d T 3 9 —f-——— - Q Encoders
[N 1 m [ rotatorios
2M2X04DP4 & |® ||? v
4 25 3.1 ‘_'AI
> > < P
1M
v M 4 25
[ il -], | — o > < >
'\A A 5 %; r @ A
o
:l Hok-h - ——- —1-8
10| W
g El © \
A g2 | 25 | A3 2-/E16DP4
Toleranci +0.014, +0.004 PCD.16 I
olerancia .014, +0. 950 10 .
OSoporte E20HB OCople M
16 2-K£1.6 13.5%02
+0.1 B E—
Y vl 22 10 ‘ 28
©o| 7 |[—>|
S Pe ~EOmmmEm o o
LS Hdvﬁ M 3 ] I‘”ﬂ]_imi Wy S
v =} S HURUH =)
SE ~H ]ﬂm i &
2-R1.5 ' - 4-M2X04TAP
#Cuando se combina el cople a la flecha del encoder, si hay excentricidad grande o doble S= 0.2mm Max.
rotacion entre la flecha y el eje de la maquina, hara que el ciclo de vida del encoder y el acoplamiento se acorte. €= 0-015'"””1 Max.
#No agregue demasiada carga sobre la flecha de rotacion. g= 2°Max.
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Serie E30S

Encoder rotatorio incremental tipo flecha diametro J30mm

(=]

=lInformacioén para seleccionar

Caracteristicas

®Encoder rotatorio miniatura @30mm tipo flecha
®F4cil instalacion en espacios pequefios
®Momento de inercia pequefio

®Alimentacion: 5VCC, 12-24VCC +£5%

®\/arios tipos de salida

A

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad”
en el manual de operacion

q3

[eos & J-[ow] -3 ] - [z ] — [z]—]
I I I I I
Serie Diametro flecha | Pulso/1 Revolucién| Fases de salida Salida Alimentacion Cables
T: Salida Totem pole Sin marca: tipo
Tipo flecha Vi - N:Salida NPN colector 5 :5VCC +5% Normal
diametro @4mm erlaresolucion | 3A B,z | abjerto 24:12-24VCC (%)
230mm 6:A,A B, B, Z,Z |V:Salida de voltaje +5% 2C:Cable saliente
L:Salida line driver (%) con conector

(=]

Especificaciones

#Estandar:E30S4-|PULSOJ-3-N-24

#La alimentacion de la linea de
control es solo 5VCC

#EstandarA, B, Z

#Longitud del cable:250mm

Producto

Encoder rotatorio incremental tipo flecha diametro @30mm

Resolucion (P/R)

100, 200, 360, 500, 1000, 1024, 3000
(Tipo no indicado es personalizable)

Fases de salida

Fases A, B, Z (line driver: fases A, A, B, B, Z, Z)

Diferencia de fase de

Diferencia de fases entre Ay B :14-— i%(T=1 ciclo de la fase A)

salida
*Bajo = Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
) *Alto = Corriente de carga: Max. 10mA,
Salida Totem pole Voltaje de salida (Alimentacién 5VCC):Min. (Alimentacién-2.0)VCC,
Salida de Voltaje de salida (Alimentacion 12-24VCC):Min. (Alimentacién-3.0)VCC
control ?;'Ei}dcfo';‘zgfem Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC

o Salida de voltaje Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
£ Salida line driver *Bajo # Corriente de carga: Max. 20mA, Residual : Max. 0.5VCC
_g *Alto = Corriente de carga: Max. -20mA, Voltaje de salida: Min. 2.5VCC
T:) Salida Totem pole Max. 1us
0 .
‘S i Salida NPN L L
§ I;?ESS?: colector abierto Max. 1us »Condicion de medicién
5 | (Aumentor Sallda de voltzjo Max. 1us(5VCC: resistencia de salida 820W), @ Longitud del cable:2m,
g |Descenso) Max. 2s(12-24VCC: resistencia de salida 4.7kW) | de fuga=Max. 20mA
w Salida line driver Max. 0.5us

Frecuencia max. de respuesta

300kHz

Alimentacion

*5VCC +5% (ondulacion P-P:Max. 5%) <12-24VCC +5% (ondulacion

P-P:Max. 5%)

Consumo de corriente

Max. 80mA(desconexion de la carga), salida linea de control:Max. 50mA(desconexion de la carga)

Resistencia de aislamiento

Min. 100MQ (a 500VCC)

Rigidez dieléctrica

750VCA 50/60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales y carcaza)

Conexion Cable saliente, 250mm cable saliente con conector
;§ g Torque de arranque Max. 20gfecm (0.002N-m)
é % Inercia del rotor Max. 20g+cm? (2x10* kgem?)
%’é_ aEJ Carga en flecha Radial : Max. 2kgf, Impulso: Max. 1kgf
& Revoluciones max. pemmisibles | (* Nota 1) 5000rpm
Vibracién Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe Max. 50G

Temperatura ambiente

-10 ~ 70°C (en condiciéon de no congelamiento), Alimacenaje: -25 ~ 85°C

Humedad ambiente

35~85%RH, Almacenaje: 35~90%RH

Proteccion IP50 (estandar IEC)

Cables @5mm, 5P, Longitud: 2m, Cable blindado (line driver:5mm, 8P)
Accesorios Cople d4mm

Peso de la unidad Aprox. 80g

Certificaciones C € (Excepto por la salida line driver)

#(*Nota1) Revoluciones max. permisibles = Revolucion max. de respuesta [Revolucién max. de respuesta(rpm) =

Frecuencia max. respuesta

X
Resolucion 60seg]

M-7

Avtonics




Incremental tipo flecha & 30mm

[=IDiagrama de salidas de control

Salida Totem pole Salida NPN colector abierto Salida de voltaje Salida line driver
Circuito encoder rotaton'ol Conexion Circuito encoder rotatoriol Conexion Circuito encoder rotatoriol Conexion Circuito encoder rotatoriol Conexion
. AV — : . AV . A
Ay o A
Entrada de corriente | 1 ! ' ?::iange =
T :Max. 30mA g : 8 R ! Max. 10mA S
£ ' Salida g : £ ! Salida } “||& Salida +
g' O 52 - 3 O g‘ O 3 % fase A T
5 Salida de - 113 ' Entradade |- 5 ! - 3 , -
g X corriente % i ! corriente g y ' S fsa"df\
‘Max. 10mA i :Max. 30mA ' ase
A0V A0V A0V oV
I o L % L —* ¢ L]
®L a salida totem pole se puede usar para la salida NPN de colector abierto (#1) o para la salida de voltaje (#2).
®Todos los circuitos de salida de las fases A, B, Z son los mismos. (Salida line driver es para A, A, B, B, Z, Z)
Forma de la onda de salida
®Salida totem pole / salida NPN colector abierto / salida de voltaje ®Salida line driver
o T, —
< > H |
% i} FaseA | I % t% |
-~ — H .
i L —
FaseA M L h l—]
L T T T ,T ]
it He :
FaseB [ﬁ raseB L I : ! L
L = H—
Fase B } I I ' I [_
H L ' !
Fase Z T H ! .
L— TS Fase Z
« 2, L S
< > _ i 5 h
—— CW(Sentido del reloj) Fase Z [' j:'i
#CW : vista desde la flecha » CW(Sentido del reloj)
ElConexiones
ETipo normal HTipo cable saliente con conector
®Salida totem pole / salida NPN colector abierto / salida de voltaje .
Negro:Salida A ®Salida totempole ®Salida totem pole
Blanco:Salida B / salida NPN colector abierto | - salida NPN colector abierto | Salida line driver
E{ Naranja:Salida Z / salida de voltaje salida de voltaje
Café:+V(5VCC, 12-24VCC +5%) N Pin ., Color del | Pin . Color del
Azul:GND(0V) No Funcién cable | No Funcion cable
Malla:F-G ® | SalidaA | Negro | ® | SalidaA | Negro
®Salida line driver - = -
~ Negro:Salida A @ SalidaB | Blanco | @ | SalidaA Rojo
I~ Rojo:salida A ©) SalidaZ | Naranja | ® +V Cafe
E‘ ]]j | Blanco:Salida B ® +V Café¢ | ® | GND | Azul
Gris:salida B ® GND Azul | ® | salidaB | Blanco
[~ Naranja:Salida Z G al ® | Saldas o
~ Amarillo:salida Z © . ata alida nSA :E“:Il)coders
- Café:+V(5VCC, £5%) @ | Salidaz | Naranja it
I~ Azul:GND(0V) Salida Z | Amarillo
- Malla:F-G | FG | Maa
#Los cables sin usar deberan aislarse. - — - -
s#La carcaza y la malla del cable del encoder deberan #F.G(Tierra fisica):deberé aterrizarse por separado.
aterrizarse (F.G).
EIDimensiones
ETipo normal HTipo cable saliente con conector
31.3 3.7 2000
4-M3 TAP(DP5) < - >
11.2 (32 25

&5, 5P, cable blindado

/' (salida line driver:8P)
ﬁ————&————% @:{

#*El cable con conector puede personalizable, ver M-57
para especificaciones.

(Unidad:mm)
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Serie E40

Encoder rotatorio incremental tipo flecha/flecha hueca/flecha semi-hueca

diametro £40mm
©Caracteristicas

I Facil instalacion en espacios pequefios
I Momento de inercia pequefio

1 Alimentacion:
5VCC, 12-24VCC +5%
I Varios tipos de salida

Serie E40S

Lea antes del uso "Precaucion
en el manual de operacién

A

es de seguridad"”

q3

., . Serie E40H Serie E40HB
©Informacion para seleccionar
[_E40[H] | 8 |—[s000 |—=[ s [—[ ~ J—[2¢a [—]
I I [ | | |
Serie Flecha Flecha huecalPulso/1 Revolucion| Fases de salida Salida Alimentacion Cables
S:tipo flecha Externa Interna A B T. Salida Totem pole Sin marca: tipo
H:tipo flecha 6:£6mm 3:A’ B.7 N:Salida NPN colector 5 :5VCC 5% Normal
hueca 6:/£6mm 8:/£8mm Ver la resolucién | — & = abierto 24:12-24VCC |y
HB:tipo flecha 8:/8mm 10:£10mm 4AABB _ lvsaldade voltaje +5% C:Cable saliente
semi-hueca 12:£12mm 6:A,A B, B, Z, Z || salida line driver(T) con conector
TEstandar : E40S6-[PULSO|-3-N-24 TEstandar:A, B, Z TLa alimentacion de line TLongitud del
E40H8 -N-24 driver es solo 5VCC cable:250mm
E40HB8{ PULSO|-3-N-24
©Especificaciones
Producto Encoder rotatorio incremental tipo flecha diametro £40mm
*1,*2 ,*5, 10, *12, 15, 20, 23, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 75, 100, 120, 150, 192, 200, 240,
Resolucion (P/R) (Nota1) 250, 256, 300, 360, 400, 500, 512, 600, 800, 1000, 1024, 1200, 1500, 1800, 2000, 2048,

2500, 3000, 3600, 5000 (Tipos no indicado personalizables)

Fases de salida

Fases A, B, Z (line driver: fases A, A, B, B, Z, Z)

Diferencia de fase de

Diferencia de fases entre Ay B :T— J_r% (T=1ciclo de la fase A)
4

Frecuencia max. de respuesta 300kHz

salida
*Bajo F Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
Salida Totem pole | *Alto F= Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje de salida(Alimentacion 5VCC):Min. (Alimentacion-2.0)VCC,
Voltaje de salida(Alimentacion 12-24VCC):Min. (Alimentacion-3.0)VCC
Salida de f;i‘i?o'r\‘;’)\fem Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
control

g Salida de voltaje Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
% Salida line dri *Bajo F Corriente de carga: Max. 20mA, Residual : Max. 0.5VCC
< allda fine driver +Alto F Corriente de carga: Max. -20mA, Voltaje de salida: Min. 2.5VCC
£ . Salida Totem pole Max. 1ps
-8 Tiempo de Salida NPN «Condicién de medicion
I respuesta . Max. 1ps X .
2 (Aumento! colector abierto F Longitud del cable:2m,
3»; Descenso) | 321da de voltaje Max. 1us I de fuga=Max. 20mA
a Salida line driver Max. 0.5us

Alimentacién

*5VCC +5%(ondulacién P-P:Max. 5%) 12-24VCC +5%(ondulacién P-P:Max. 5%)

Consumo de corriente

Max. 80mA(desconexion de la carga), salida line driver:Max. 50mA(desconexién de la carga)

Resistencia de aislamiento Min. 100MW(a 500VCC)

Rigidez dieléctrica

750VCA 50/60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales y carcaza)

Conexién

Cable saliente, 200mm cable saliente con conector

Torque de arranque

Tipo flecha: Max. 40gfecm(0.004N+m), Tipo hueco: Max. 50gfecm(0.005N+m)

Inercia del rotor Max. 40gecm?(4x10° kgem2)

Carga en flecha Radial : Max. 2kgf, Impulso: Max. 1kgf

Especificacion
mecéanica

Revoluciones max. permisibles | (Nota 2) 5000rpm
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe Max. 50G

Temperatura ambiente

-10 ~ 70°C(en condicién de no congelamiento), Almacenaje: -25 ~ 85°C

Humedad ambiente 35~85%RH, Almacenaje: 35~90%RH

Proteccién IP50(estandar IEC)
Cables /E5mm, 5P, Longitud: 2m, Cable blindado (line driver:/£5mm, 8P)
Accesorios *Tipo flecha:/£6mm cople estandar, £8mm cople (se vende por separado) tipo hueco: soporte

Peso de la unidad Aprox. 160g

Certificaciones C € (Excepto por la salida line driver)

T(Nota 1) * pulso es solo para fases A, B (salida line driver es para fases A, A, B, B)

T(Nota 2) Revoluciones max. permisibles = Revolucién max. de respuesta [Revoluciéon max. de respuesta(rpm) =

Frecuencia max. respuesta _

Resolucion

M-9
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Incremental tipo flecha/flecha hueca/semi-hueca £40mm

©Diagrama de salidas de control

Salida Totem pole Salida NPN colector abierto Salida de voltaje Salida linea de control
Circuito encoder rotatoriol Conexion Circuito encoder rotatoriol Conexion Circuito encoder rotatoriol Conexi6n  [Circuito encoder rotatorio | Conexion
e ST = i R — o
A A\ : A\
Entrada dé corriente | T1 ] ?c?rl:i(:;?ee
— . i =
E “Max. 30mA g 2 R ! :Max. 10mA &
S " sal +|[2 2 'Sl +| |2 - +
£ ~ Salida A = = Salida aA = Salida |
5 O =T 5 < @, > fase A
3 | salidade Gl | 3 jEntradade |7 ) |3 : 113 salida |
o = s i = y 1 = =
s} A corriente Carga O » E F“c;;r;erggm A O 1 ' ) ~/ fase A
Max. 10mA_oy SV PN AV
o \ d ® \ L o |9 L Y \
I S T T Y T
. L L
ILa salida totem pole se puede usar para la salida NPN colector abierto (T1) o para la salida de voltaje (T2).
1 Todos los circuitos de salida de las fases A, B, Z son los mismos. (Salida de linea de control es para A, A, B, B, Z, Z)
©Formade la onda de salida
I Salida totem pole / salida NPN colector abierto / salida de voltaje 1 Salida line driver
T ‘ . T
1T i Hoo '
23 FaseA | _ | .
H FaseA H _‘4—>l—] [_
Fase A L
L : .
r,T LT
"4 78 14 78
! )
i h
!

H

Fase B
L Fase B
H 1

Fase Z Fase Z
R - 1 I I

- > Fase Z
— CW(Sentido del reloj)

—r I r— I

— :
. : Fase B

N[+

—r I — I

TCW : vista desde la flecha CW(Sentido del reloj)

©Conexiones

CTipo normal CTipo cable saliente con conector

I Salida totem pole / salida NPN colector abierto /

salida de voltaje 1 Salida totem pole 1Salida line driver
/ salida NPN colector abierto
/ salida de voltaje

&=

(M)
Encoders

Negro:Salida A

Blanco:Salida B

Naranja:Salida Z
Café:+V(5VCC, 12-24VCC +5%)

rotatorios

Azul:GND(0V) Salida totem pole
Malla:FeG salida NPN colector abierto Salida line driver
TLos cables sin usar deberan aislarse. salida de VOItéJe
TLa carcaza y la malla del cable del encoder deberan aterrizarse (F.G). Pin No | Funcion |Color del cable | Pin No | Funci6n |Color del cable
) ) . - Salida A Negro - Salida A Negro
I Salida line driver - = -
- Salida B Blanco - Salida A Rojo
f Salida Z Naranja f +V Café
s +V Café . GND Azul
&= ® — Negro:Salida A GND Azul .. | salidaB Blanco
~ Rojo:salida A + FG Malla + | salidaB Gris
I~ Blanco:Salida B + Salida Z Naranja
I~ Gris:salida B ~ |salidaz | Amarillo
|~ Naranja:Salida Z %o F.G Malla
|~ Amarillo:salida Z TF.G(Tierra fisica):deberé aterrizarse por separado.
I~ Café:+V(5VCC, +5%)
I~ Azul:GND(0V)

— Malla:F+G
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Serie E40

©Dimensiones
¢Tipo normal

(Unidad:mm)
I Tipo flecha
31 20 N 3-M3x0.5
15
10
[
( A
—HE=5t 58
N |
® | | Yy
== "
A Tolerancia
A6 D01
8 -0.01 Cable para el tipo normal
-0.02
/E5mm, 5P(salida line driver: 8P),
Longitud:2000, cable blindado
I Flecha hueca / flecha semi-hueca
8
32 8
r ]
i
+-—-—Flot Al 8| 8 3-M3x0.5
& v
| v
E40H 2 B8
27
( 1) |
! . A
—1— 4——7 é— A; Bl € Cable para el tipo normal
[€) v 7 /5mm, 5P(salida line driver: 8P),
Longitud:2000, cable blindado
D | v
I A &6 | A8 |A10 |E12
B /15 LT
E40HB Tolerancia e
CTipo cable saliente con conector
©soporte
R27 P.C.D 46

A
S L
v %
©Cople(E40S)
1£6 Cople 1 A8 Cople
22 - 25 -
TEI cable conector es personalizable 28 | 165 128 34,182 | 34

ver M-46 para especificaciones. ] " ” " T " ” "

I = s IECICE 2] I g s OnilL

o g Tl g 8T

4-M3x0.5 4-M4x0.7
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Incremental tipo flecha semi-hueca40mm

Encoder rotatorio incremental tipo flecha semi-hueca
diametro j40mm

mICaracteristicas
®Carcaza ligera de plastico
®FA4cil instalacion en espacios pequefios
®Momento de inercia pequefio
®Alimentacion: 5VCC, 12-24VCC +5% Ef
®\Varios tipos de salida

@
A Lea antes del uso "Precauciones de seguridad" H
en el manual de operacién
mlInformacion para seleccionar
[eaoms Je [ » J-[ew J-[ s -~ -2 ]-[_
Serie Interno | Material externo |Pulso/1 Revolucion | Fases de salida Salida de control Alimentacion Cables
HB : tipo 2 AB T Salida Totem pole Sin marca: tipo
flecha semi- | uciS N N:Salida NPN colector 5 :5VCC +5% Normal
hueca | 28mm Pléastico Ver la resolucion j :2,% é 5 abierto 24:1224VCC | (%)
Diametro 6 ) A’K‘ BY_B 77 V:Salida de voltaje +5% C:Cable saliente
@40mm e L:Salida line driver() con conector
s#Estandar:E40HB8P-[PULSO|-3-N-24 #Estandar:A, B,z #%La alimentacion de line s#Longitud del
driver es solo 5VCC cable:250mm

[mEspecificaciones

Producto Encoder rotatorio incremental tipo flecha hueca integrada diametro  40mm
Resolucion (P/R) (Nota1) *1, *2 *5, 10, *12, 15, 20, 23, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 75, 100, 120,
125, 150, 192, 200, 240, 250, 256, 300, 360, 400, 500, 512, 600
Fases de salida Fases A, B, Z (line driver: fases A, A, B, B, Z, Z)
SD:Ici-:-dr:nma de fase de Diferencia de fases entre Ay B :'4I'_ i% (T=1ciclo de la fase A)
*Bajo = Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
Salida Totem pole *Alto = Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje de salida(Alimentacién 5VCC):Min. (Alimentacion-2.0)VCC,
Voltaje de salida (Alimentacion 12-24VCC):Min. (Alimentacién-3.0)VCC
S;I)lg?r(je S;Li?orNai'i\;m Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
< Salida de voltaje Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
f;’ . ) *Bajo @ Corriente de carga: Max. 20mA, Residual : Max. 0.5VCC
~§ Salida fine driver *Alto = Corriente de carga: Max. -20mA, Voltaje de salida: Min. 2.5VCC
g ) Salida Totem pole Max. 1us
% Ig;ﬁg;:ae Salida NPN Max. 1yis «Condicién de medicion
§ | Cumeno e a1
2 | Descenso) € fuga=Max. 20m.
M Salida line driver Max. 0.5Us
Frecuencia max. de respuesta 180kHz
Alimentacion *5VCC +5% (ondulacién P-P:Max. 5%) +12-24VCC +5%(ondulacion P-P:Max. 5%)
Consumo de corriente Max. 80mA (desconexion de la carga)
Resistencia de aislamiento Min. 100M (a 500VCC mega entre y todas las terminales y la carcaza)
Rigidez dieléctrica 750VCA 50/60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales y carcaza)
Conexion Cable saliente, 200mm cable saliente con conector
S5 Torque de arranque Max. 50gfscm (0.005N+m)
:§) :g Inercia del rotor Max. 40gscm? (4x10 ° kgem?)
é’_ é Carga en flecha Radial : Max. 3kgf, Impulso : Max. 0.5kgf
i Revoluciones max. permisibles (Nota 2) 3000rpm
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe Max. 50G
Temperatura ambiente -10 ~ 70°C (en condicién de no congelamiento), Almacenaje: -25 ~ 85°C
Humedad ambiente 35~85%RH, Almacenaje: 35~90%RH
Proteccion IP50 (estandar IEC)
Cables @5mm, 5P, Longitud: 2m, Cable blindado (line driver:5mm, 8P)
Accesorios Soporte
Peso de la unidad Aprox. 130g

#(Nota 1) "' pulso es solo para fases A, B (salida line driver es para fases A, A, B, B)
Frecuencia max. respuesta

Resolucion

#(Nota2) Revoluciones max. permisibles = Revolucion max. de respuesta [Revolucién max. de respuesta(rpm) = * 60 seqg]

(M)

Encoders
rotatorios
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