Serie E58

Encoder rotatorio incremental Tipo flecha/ flecha hueca integrada,
carcasa /£ 58mm diametro

mICaracteristicas

I Carcasa 58mm diametro tipo brida

I Accesible para medir Angulos, Posicion, Revolucion,
Velocidad, Aceleracion y Distancia.

I Alimentacion : 5VCC, 12-24VCC +5%

Por favor lea "Precaucion para su seguridad” en el manual
de operacion antes de utilizarlo.
©Informacion para seleccionar
| E588C | | 10 |- | 8ooo |—| 3
I I
Car 58 mm |Didmetro de flecha Pulso/ Fase de salida Salida Alimentacion Cable

Bsa 1Revolucion

SC.Sulecmn de T:Salida Totem pole Sin marca: Tipo normal
10 | E10mm . .
flecha e 2:A,B N:Salida NPN colector C:Cable saliente.

o —_|Externa 3AB.Z . tor(250
SS:Sincronizacio 6 | Eemm Ver ‘A, B, abierto 5:5VCC +5% con conector( _mm)
de flecha resolucion | (Estandar) V:Salida de voltaje 24:12-24vcC | CR:Conector posterior
H:Flecha hueca 4AA BB _ |L:Saldalie driver +5% integrado.
HB:Flecha Interna| 12 | A12mm 6:A, A B, B, ZZ |(Laalimentacién de line CS:Conector lateral
semi hueca driver es solo 5VCC) integrado.

TEstandar : E58SC10-{ PULSO|-3-N-24 TSe encuentran disponibles la personalizacion de las TEl estandar para el encoder con flecha/interna
especificaciones de los modelos. es el cable tipo conector radial.
. . El estandar para el encoder de flecha hueca
©Es pec ificaciones es el cable tipo conector radial.
Tipo Encoder rotatorio incremental carcasa £58mm diametro
- *1,*2,*5, 10, *12, 15, 20, 23, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 75, 100, 120, 125, 150, 192, 200, 240, 250, 256,
Resolucion(P/R) (Notal) 359 360, 400, 500, 512, 600, 800, 1000, 1024, 1200, 1500, 1800, 2000, 2048, 2500, 3000, 3600, 5000, 6000, 8000
Fases de salida Fases A, B, Z (line driver: fases A, A, B, B, Z, 2)
SD;fI?Jg”Cia de fase de Diferencia de fases entre Ay B :l 1—; (T=1ciclo de la fase A)
*Bajo F Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
Salida Totem pole Alto F Corriente de carga: Max. 10mA, VoItak/ e de salldaéAIlmentacmn 5vC 3 Min. (Alimentacion-2.0)VCC,
Voltaje de salida(Alimentacion 12-24VCC):Min. (Alimentacion-3.0)VCC
Salida | Salida NPN Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
de colector abierto
AS control Salida de voltaje Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
\g Salida line driver *Bajo F Corriente de carga: Max. 20mA, Residual : Max. 0.5VCC
© «Alto = Corriente de carga: Max. -20mA, Voltaje de salida: Min. 2.5VCC
S | Salida Totem pole
‘G |Tiempo ida NPN
[ S, a .
;E> re‘i? Cé‘lémr abierto Max. 1ps(Longitud del cable:2m, | de fuga=20mA)
(5]
Q  [Aumed] salida de voltaje
i} ™ salida line driver Max. 0.5¢(Longitud del cable:2m, | de fuga =20mA)
Frecuencia max. de respuesta 300kHz
Alimentacion 15VCC +5%(ondulacion P-P:Max. 5%) 112-24VDC «5%(ondulacién P-P:Max. 5%)
Consumo de corriente Max. 80mA(desconexion de la carga), salida line driver:Max. 50mA(desconexion de la carga)
Resistencia de aislamiento Min. 100MW(a 500VCC megas para todas las terminales y carcaza
Rigidez dieléctrica 750VCA 50/60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales y carcaza)
Conexién Tipo cable saliente, Cable saliente con conector, Con conector integrado (posterior, lateral)
5 Torque de arranque I Tipo SC/SS : Max. 40gfecm(0.004N+m) 1 Tipo HB/H : Max. 90gfecm(0.009N+m)
g 8| inercia del rotor 1 Tipo SC/SS : Max. 15gécm (1.5X10 kgem) 1Tipo HB/H : Ma ¥ 20gécm (2X10 kgem)
5 § flech 1 Tipo SC/SS F Max. Radial : 10kgef, Empuje : Max. 2.5kgef
o Carga en flecha 1 Tipo HB/H F Max. Radial : 2kgef, Empuije : Max. 1kgsf
)
W |Revoluciones max. permisibles |(Nota?2) 5000rpm
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe Max. 75G
Temperatura ambiente -10 ~ 70°C(en condicién de no congelamiento), Almacenaje: -25 ~ 85°C
Humedad ambiente 35~85%RH, Almacenaje: 35~90%RH
Proteccion IP50(estandar IEC)
Cables /5mm, 5P, Longitud: 2m, Cable blindado (line driver:£5mm, 8P)
Accesorios A10mm(tipo SC)/A6mm(tipo SS) cople, Soporte de fijacion
Peso de la unidad 1 Tipo SC-CS/CR:Aprox. 230g, Tipo SS-CSICR: Aprox. 205g, TipoHB-CS/CR:Aprox. 200g
1 Tipo SC:Aprox. 310g, Tipo SS: Aprox. 2854, Tipo HB: Aprox. 270g, Tipo H: Aprox. 270g
Certificaciones C € (Excepto por la salida line driver)

T(Nota 1) pulso es solo para fases A, B salida P/R 1, 2, 5 12 P/R.(salida line driver es para fases : A, A B, B) [En el caso de la flecha hueca, 6000, 8000 P/R excluidos]
T(Nota 2) Revoluciones max. permisibles = Revolucién max. de respuesta [Revolucién max. de respuesta(rpm) = Frecuencia max. respuesta xgo seg]

Resolucion
Favor de seleccionar la resolucion de modo que quede debajo del nimero maximo de revoluciones. esolucio
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Incremental tipo flecha/flecha hueca/semi-hueca £58mm

©Diagrama de salidas de control

Salida Totem pole Salida NPN colector abierto Salida de voltaje Salida linea de control
Circuito encoder rotatoriol Conexion Circuito encoder rotatoriol Conexion Circuito encoder rot,atoriol Conexion Circuito encoder rotatorio Conexion
— P B — . — v
~ hd salida de
Entrada de corrient T1 ' = ! corriente B
3 ‘Max. 30mA g : g R ! :Max. 10mA 1
g +||g : = ' Salida +| |5 Salida +
=3 + ||& O - =) O - o faseA -
2 T T2 o T = T 3 _
8 L salida de 3 | iEntradade 3 1o 3 Salida
(s} M corriente : £ X ! corriente (8) L 1 (8] fase A
Max. 10mA © 1 2Max. 30mA '
AV A0V A ov
) o L R -
ILa salida totem pole se puede usar para la salida NPN colector abierto (T1) o para la salida de voltaje (T2). _
I Todos los circuitos de salida de las fases A, B, Z son los mismos. (Salida de linea de control es para A, A, B, B, Z, 7)
©Formade laonda de salida
I Salida totem pole / salida NPN colector abierto / salida de voltaje 1 Salida line driver
1 T .
F A H I I
ase _l
L— 1.7 .
_ H 274
H Fase A _"—'
Fase A - ! !
L ! ! L i
ToT ‘ 478 '
L+ ! i !
147 8 ; H '
-« i Fase B ! '
H | ‘ 1 L— v
Fase B 1 1 - H— :
L ; : Fase B | :
! ‘ Lo :
Fase Z H ‘ ] H :
T I Fase z I
L ! =S ! L \ T+ I .
apw— A e E
— CW(Sentido del reloj) Fasez |

TCW : vista desde la flecha

—> CW(Sentido del reloj)

©Conexiones

¢Tipo normal

1 Salida totem pole / salida NPN colector abierto /
salida de voltaje

Negro:Salida A
Blanco:Salida B
Naranja:Salida Z
Café:+V

(5VCC, 12-24VCC +5%)

Azul:GND(0V)
Malla:FeG

TLos cables sin usar deberan aislarse.

TLa carcaza y la malla del cable del encoder deberan aterrizarse (F.G).

1 Salida line driver

r Negro:Salida A

~ Rojo:salida A

|~ Blanco:Salida B
 Gris:salida B

|~ Naranja:Salida Z

"~ Amarillo:salida Z

I Café:+V(5VCC, £5%)
I~ Azul:GND(0V)

~ Malla:F-G

CTipo cable saliente con conector

1 Salida totem pole I Salida line driver
/ salida NPN colector abierto

/ salida de voltaje

Salida totem pole
salida NPN colector abierto Salida line driver
salida de voltaje
Pin No | Funcién |Color del cable | Pin No | Funcion |Color del cable
- Salida A Negro - Salida A Negro
- Salida B Blanco - Salida A Rojo
f Salida Z Naranja f +V Café
. +V Café . GND Azul
GND Azul Salida B Blanco
+ F.G Malla t | SalidaB Gris
* Salida Z Naranja
—~ | salidaz | Amarillo
%o F.G Malla

TF.G(Tierra fisica):debera aterrizarse por separado.
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Serie E58

©Dimensiones

L, Unidad:mm
¢ Sujecion de flecha ( )
20 10 49.5 9.4
|33 405
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¥ o A
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%3 ss §2¢ ® - v
“l & g — )
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v al
3-M4x0.7 DP6
incronizacion flech
¢€Sincronizacién de flecha 104 195 94
|33 405
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xSoporte: - .
[ ; H N | ;:{
28| <o N
wo| 25| B3N ® 51,
8 2| gy |
@ Hﬂ“
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A, al
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T HE— b
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oo} §§ §ﬂ$ ® | \
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@ & (%)
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y al
3-M4x0.7 DP6 ‘ (k) Cable para tipo estandar

*5mm, 5P(Salida line driver:8P),
Longitud:2000, Cable blindado

I Tipo conector y cable de salida

3El cable conector es personalizable,
vea M-57 para mas especificaciones.

=l
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Incremental tipo flecha/flecha hueca/semi-hueca £58mm

©Dimensiones

6 495 94 (Unidad:mm)
C¢Flecha hueca "}3 405 g
7-M3x0.5 DP6 135
=Soporte: I I .
t 1| oV
3y A
N
A 3 -
o ~t g8 (O E|= v
o o ?ﬁ’i 10 Y v
Ky ( j=
v 1 J
< 24 >
6 495 20
33 405
7-M3x0.5 DP6 J‘_9_5>
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3-120° (==l
A - N
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3-120° & Yy o 4 | (%)
v ] g
3-M4x0.7 DP6 < 24 >
6 49.5
Flecha hueca integrada e >
¢ g |33 405
7-M3x0.5 DP6 %9_5»
xSoporte: iy
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g g gl *
Qﬂ,ﬁﬂ_l_
A4 —_—/
3-M4x0.7 DP6 T(k) Cable para tipo estandar
/E5mm, 5P(Salida line driver:8P),
Longitud:2000, Cable blindado o
1 Soporte Encoders
p rotatorios
TTipo SC: © 6, TTipo SS: @ TTipo HB/H:®
3-E4.5 ~ 35
65 120 Equiangular 5 < g
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AN A5 == ot YA f
‘ 'Y | S—— @ ]
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© m Nk A
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>He———
1 Cople(Series E58SC10/E58SS6) (Unit:mm)
= e Serie Tipo A B c D
BMINBX® D “ =M e
/E10mm:4-M4 X 0.7 ‘ c ’ S —5oM E58SS6 £6mm m V| m5 | 165 | 22
<« g= ax.
] * > - E58SC10 £10mm |£D %' | &2 | 182 | 25

D ' Jexcentricidad grande o doble entre la flecha del
. encoder y la flecha similar, puede acortar la vida

1 é |'| -“T% #Al montar el cople a la flecha del encoder, si hay

=

+® Hi

#No sobrecargue la flecha.

del encoder y del cople.
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Serie E6OH

Encoder rotatorio incremental tipo flecha hueca diametro £ 60mm

©Caracteristicas

I Diametro externo £ 60mm, diametro interno de la flecha £20mm
I Facil instalacion en espacios angostos

Ildeal para mediciones de angulo, posicion, revolucion,
velocidad, aceleracion y distancia
1 Alimentacion: 5VCC, 12-24VCC +5%

I Varios tipos de salida

A

en el manual de operacién

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"

©Informacion para seleccionar

[ Eson || 20 |- 8192 |- 3 | =] N |- 24 [|-]
I I I I I I I

Serie Diametro flecha | Pulso/1Revolucion | Fases de salida Salida Alimentacion Cables

" T: Salida Totem pole Sin marca: tipo
Tipo flecha
hupeca 3:A,B,Z N:Salida NPN colector abierto 5 :5VCC £5% Normal
e o /£20mm 5000, 8192 s ARBT 23 |VSdidadevoide 24:12-24VCC (CT)C ble salient

‘AA BB, Z, .Qalida li B :Cable saliente

60mmE L:Salida line driver(T) 5% con conector

TEstandar: E6G0H20-|PULSO |-3-N-24

©Especificaciones

TLa alimentacion de line
driver es solo 5VCC

TLongitud del
cable: 250mm

Producto

Encoder rotatorio incremental tipo flecha hueca diametro £60mm

Resolucion (P/R)

5000, 8192

Fases de salida

Fases A, B, Z (line driver: fases A, A, B, B, Z, Z)

Diferencia de fase de

Diferencia entre fases entre Ay B : 1——1 %(Tzlciclo de la fase A)

salida
*Bajo F Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
Salida Totem pole |*Alto F Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje de salida (Alimentacién 5VCC):Min. (Alimentacién-2.0)VCC,
Voltaje de salida (Alimentacién 12-24VCC):Min. (Alimentacién-3.0)VCC
Salida de (?c{;llleli?o’r\lzgerto Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
control

© Salida de voltaje Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
% Salida line driver *Bajo F Corriente de carga: Max. 20mA, Resir!ual : qu. 0.5\_/CC
@ *Alto F Corriente de carga: Max. -20mA, Voltaje de salida: Min. 2.5VCC
[ N
5 . Salida Totem pole Max. 1us
'S | Tiempo de i
IS Salida NPN . L L
£ | respuesta|colector abierto Max. 1us Condluo_n de medmor?
S | (Aumento/— ' F Longitud del cable:2m,
2 | Descenso)| Salida de voltaje Max. 1ps I de fuga=Max. 20mA
u Salida line driver Max. 0.5us

Frecuencia max. de respuesta

300kHz

Alimentacion

*5VCC +5% (ondulacién P-P:Max. 5%) +12-24VCC +5%(ondulacién P-P:Max. 5%)

Consumo de corriente

Max. 80mA (desconexion de la carga), salida line driver: Max. 50mA(desconexion de la carga)

Resistencia de aislamiento

Min. 100MW (a 500VCC mega entre y todas las terminales y la carcaza)

Rigidez dieléctrica

750VCA 50/60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales y carcaza)

Conexién

Cable saliente, 200mm cable saliente con conector

Torque de arranque

Max. 150gfecm(0.015Nm)

Inercia del rotor

Max. 110gecm?(11x10° kgem?)

Carga en flecha

Radial : 5kgf, Impulso : 2.5kgf

Especificacion
mecanica

Revoluciones max. permisibles (Notal) 6000rpm
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe Max. 100G

Temperatura ambiente

-10 ~ 70°C(en condicién de no congelamiento), Aimacenaje: -25 ~ 85°C

Humedad ambiente

35~85%RH, Almacenaje: 35~90%RH

Proteccion IP50 (estandar IEC)

Cables /&5mm, 5P, Longitud: 2m, Cable blindado (line driver:£5mm, 8P)
Accesorios Soporte

Peso de la unidad Aprox. 300g

T(Notal) El tipo no indicado es personalizable.

T(Nota 2) Revoluciones max. permisibles = Revolucién max. de respuesta [Revoluciéon max. de respuesta(rpm) =

Frecuencia max. respuesta _
— P 1 60 seg]
Resolucion

M-25

Avutonics



Incremental tipo flecha hueca £ 60mm

©Diagrama de salidas de control

Salida Totem pole Salida NPN colector abierto Salida de voltaje Salida linea de control
Circuito encoder rotatoriol Conexion Circuito encoder rotatoriol Conexion Circuito encoder rotatoriol Conexion Circuito encoder rotatoriol Conexion
W AV . — ANV . ARV — N
A N U
Entrada de corriente|T1 ' _ T Salida de
T ‘Max. 30mA g ! g R | . 10mA
o ‘S 1 o [ .
£ LS . g : + Salida +
a T ll5 Q T |l Q T faseA T
é | salidade ' N E 1 . Entrada de § E - Salida -
O 4 corriente S A | corriente O ' fase A
! g ' :Max. 30mA !
Max lOrp:OV onax m /1\ ov
: o L Y -
FLa salida totem pole se puede usar para la salida NPN colector abierto (T1) o para la salida de voltaje (T2).
FTodos los circuitos de salida de las fases A, B, Z son los mismos. (Salida line driver es para A, A, B, B, Z, Z)
©Forma de la onda de salida
I Salida totem pole / salida NPN colector abierto 1 Salida line driver
/ salida de voltaje T

" h
Fase A l
L l

7 |
274 ,
_ H
H Fase A _]‘—’l | |
L
Fase A h H
L - LT |
14 78 !
H i !
Fase B ' !
H L H T
Fase B H . H
L Fase B ' '
L 1 i
H H . !
Fase Z T Fase Z
L — T+ 2> | — T+ %
P

;
—> CWw(Sentido del reloj) FaseZ | ‘l‘:’li

TCW : vista desde la flecha — CW(Sentido del reloj)

©Conexiones

CTipo normal CTipo cable saliente con conector
#Salla toren pole / salida NPN colector ablerto I Salida totem pole ISalida line driver
! / salida NPN colector abierto
/ salida de voltaje
o (W)
Encoders
o rotatorios
| Negro:Salida A
N @ Blanco:Salida B
Naranja:Salida Z
Café:+V(5VCC,12-24VCC +5%) Salida totem pole
Azul:GND(OV) salida NPN colector abierto Salida line driver
Mallé: FoG salida de volt-aje
. L Pin No | Funcion  (Color del cable | Pin No | Funcién |Color del cable
TLos cables sin usar deberan aislarse. - -
TLa carcaza de metal y la malla del cable del encoder deberan = | SalidaA | Negro = | SalidaA| Negro
aterrizarse (F.G). . Salida B Blanco . Salida A Rojo
I Salida line driver f Salidaz | Naranja f +V Café
s +V Café . GND Azul
- Negro:Salida A GND Azul Salida B Blanco
U _— —
M ~ Rojo:salida A T F.G Malla T Salida B Gris
o - Blanco:Salida B + Salida Z Naranja
L I~ Gris:salida B -~ Salidaz | Amarillo
M [® ~ Naranja:Salida Z % rG Malla
i Ama}nllo:sa“da z TF.G(Tierra fisica):debera aterrizarse por separado.
- Café:+V(5VCC, +5%)
I~ Azul:GND(0V)
- Malla:FG
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Incremental tipo flecha hueca £ 60mm

©Dimensiones

(Unidad:mm)

¢Tipo normal

( ]D A
N
'y [_H—l_ ]
354 oo b
o ®% 33 o o [Te}
; aI |@ fffffff sl =g ¢
Ry Wy ®
y L |
»ie )
Cuerda 2-M3 - lD v
]
I
‘ 29.5
>
36 Cable para el tipo normal
N 12 g /E5mm, 5P(salida line driver: 8P),
< > Longitud:2000, cable blindado
CTipo cable saliente con conector
OSoporte
2-3.5
< 6 0.3
R
O s

T 2-F£3.4

TEI cable conector es personalizable ver M-46 para especificaciones.
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Incremental tipo flecha £ 68mm

Encoder rotatorio incremental tipo flecha diametro £68mm

©Caracteristicas

I Diametro £68mm, flecha £15mm

I Frecuencia de respuesta de alta velocidad: 180kHz

I Tipo conector

Ildeal para maquinas herramienta

I Proteccion IP64 (parcial contra agua, a prueba de aceite)

1 Gran capacidad de carga para la flecha(carga permisible 10kgf)

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacién

©Informacion para seleccionar

| E68S || 15 H 1024 H 6 H L H 5
[ [

Serie Diametro flecha | Pulso/1Revolucion Fases de salida Salida Alimentacion
_ Tipo flecha £15mm 1024 P/R 6:AA BB Z7Z L: Salida line driver 5VCC +5%
diametro 68mmA

©Especificaciones

Modelo Encoder rotatorio incremental tipo flecha diametro £68mm
Resolucion (P/R) (Notal) 1024
Fases de salida Fases A, A, B, B, Z, 2)
Diferencia de fase de salida Diferencia entre fases entre Ay B : %t% (T=1ciclo de la fase A)
Relacion de trabajo de la salida| *Relacion de trabajo de las fases A, B : —} + ; * Relacion de trabajo de lafase Z: T 1%
I
(]
g |saidace oo e e e e 0 2 e
:g a%rg]%%g)? Il’Deesspcueisstg) Max. 0.5us (Cable:1m, | de fuga = 20mA)
£ |Alimentacion *5VCC +5% (ondulacion P-P:Max. 5%)
g’. Frecuencia max. de respuesta 180kHz
4 Iconsumo de corriente Max. 50mA
Resistencia de aislamiento Min. 100MW (a 500VCC mega entre y todas las terminales y la carcaza) M)
Rigidez dieléctrica 750VCA 50/60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales y carcaza) Fnooders
Conexion Tipo de conector (MS3102A20-29P)
fg g Torque de arranque 1.5kgfecm (Max. 0.15Nsm)
:~§ § Carga en flecha Radial : 20kgf, Impulso : 10kgf
L% £ | Revoluciones max. permisibles (Nota2) 6,500rpm
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
Golpe Max. 50G
Temperatura ambiente -10 ~ 70°C (en condicién de no congelamiento), Almacenaje: -25 ~ 85°C
Humedad ambiente 35~85%RH, Almacenaje: 35~90%RH
Proteccion IP64 (estandar IEC)
Peso de la unidad Aprox. 5509
T(Notal) El tipo no indicado es personalizable. .
T(Nota 2) Revoluciones max. permisibles = Revoluciéon max. de respuesta [Revolucién max. de respuesta(rpm) = Frecuer;:;asgjsé:]espuesta T 60 seq]
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Serie E68S

©Diagrama de salidas de control

Circuito encoder rotatorio Conexiéon
I LV
Ny
|
© |
=3 |
o
£ [\ | +
; Q Salida fase A — 5VCC +5%
E | ) _
.5 Salida fase A
ov

|
A
N\
|

TTodos los circuitos de salida de las fases A, A, B, B, Z, Z

son los mismos.

©Formade laonda de salida

Fase B

. T X
-
H
Fase A
L —
_ '"T/2+T/8
Faseh T
L !

Fase E

Fase Z

Fase Z

TCW : vista desde la flecha

©Conexiones

Pin No. [Color del cable[Pin No. |Color del cable

A Fase A K ov

B Fase Z L NC

C Fase B M ov

D NC N Fase A

E 5VCC P Fase Z

F NC R Fase B

G NC S NC

H 5VCC T Malla (F.G)
J NC R J—

TN.C : No conectado.

TlLas terminales E y H, Ky M estan conectas

internamente.

©Dimensiones

67.5

68
/68
0.02
0.05

/50 o

4-/£5.5

28

30

33

90

IDimensiones de la flecha

/15 56

12

[ £

-0.01
-0.05

55 5

MS3102A-20-29P

(Unidad:mm)

M-29
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Incremental tipo flecha hueca £ 80mm

Encoder rotatorio incremental tipo flecha hueca diametro £80mm

©Caracteristicas

I Didmetro externo £80mm, didmetro interno de la flecha

A30mm, £32mm(Personalizable)

I Se puede montar directamente al motor 0 maquinaria sin acoplamiento
1 Alimentaciéon: 5VCC, 12-24VCC +5%

I Varios tipos de salidas

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacién

©Informacion para seleccionar

[ EsoH || 30 |-[ 3200 ]-] 3 | = | N |=[ 24 |-
T T T T T T T
Serie Diametro flecha | Pulso/1Revolucién | Fases de salida Salida Alimentacion Cables
| -~ Qali Sin marca: tipo
Tipo flecha T: Salida Totem pole )
hueca /30mm 60, 100, 360, 500, 3:AB,Z N:Salida NPN colector abierto 24513\2/22\/?? s Normal
diametro /E32mm 512, 1024, 3200 6:AABB zz |VSaidadevolaje “ro C:Cable saliente
:A/A/B,B,Z, woalta e v +5% :
A80mm, L:Salida line driver(T) con conector
F El diametro interno de flecha £32mm es adaptable al cliente. TLa alimentacién de line TLongitud del
driver es solo 5VCC cable: 250mm

©Especificaciones

Producto Encoder rotatorio incremental tipo flecha hueca diametro £60mm
Resolucion (P/R) (Notal) 60, 100, 360, 500, 512, 1024, 3200
Fases de salida Fases A, B, Z (line driver: fases A, A, B, B, Z, Z)
Diferencia de fase de salida Diferencia entre fases entre Ay B :l—— i%(Tﬂciclo de la fase A)
*Bajo F Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
Salida Totem pole | *Alto = Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje de salida (Alimentacion 5VCC):Min. (Alimentacion-2.0)VCC,
Voltaje de salida (Alimentacion 12-24VCC):Min. (Alimentacion-3.0)VCC
Salida de Sglltia?:?o,r\‘;’l,)\:erto Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
. control Salida de voltaje Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
£ - . *Bajo F Corriente de carga: Max. 20mA, Residual : Max. 0.5VCC
E Salida line driver *Alto F Corriente de carga: Max. -20mA, Voltaje de salida: Min. 2.5VCC
é Tiempo de Salilda Totem pole Max. 1us
_§ respuesta ?c?llgi?o'r\lzgerto Max. 1ps -Condiciép de medicién
S |(Aumento/ F Longitud del cable : 2m,
fn,:i Descenso) | Salida de voltaje Max. 1ps I de fuga=Max. 20mA
w Salida line driver Max. 0.5us
Frecuencia max. de respuesta 200kHz
Alimentacion *5VCC +5% (ondulacién P-P:Max. 5%) ¢12-24VCC 5% (ondulacién P-P:Max. 5%) (M)
Consumo de corriente Max. 80mA (desconexion de la carga), salida line driver: Max. 50mA (desconexién de la carga) 5;::::;2
Resistencia de aislamiento Min. 100MW(a 500VCC mega entre y todas las terminales y la carcaza)
Rigidez dieléctrica 750VCA 50/60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales y carcaza)
Conexién Cable saliente, 200mm cable saliente con conector
T§ . Torqtfe de arranque Max. 200gfecm (0.02Nem)
§ % Inercia del rotor Max. 800gecm? (8x10  kgem2)
.029_ aE%’ Carga en flecha Radial : 5kgf, Impulso : 2.5kgf
d@  |Revoluciones max. permisibles (Nota 2) 3600rpm
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe Max. 75G
Temperatura ambiente -10 ~ 70°C (en condicién de no congelamiento), Almacenaje: -25 ~ 85°C
Humedad ambiente 35~85%RH, Almacenaje: 35~90%RH
Proteccion IP50 (estandar IEC)
Cables /5mm, 5P, Longitud: 2m, Cable blindado (line driverl: £5mm, 8P)
Accesorios Soporte amortiguador
Peso de la unidad Aprox. 5609
Certificaciones CE€ (Excepto para la salida de line driver)

T(Notal) El tipo no indicado es personalizable.
Frecuencia max. respuesta _

— 1
Resolucion 60 seq]

T(Nota 2) Revoluciones max. permisibles = Revolucion max. de respuesta [Revolucion max. de respuesta(rpm) =

Avutonics M-30



Serie ESOH

©Diagrama de sali

das de control

Salida Totem pole Salida NPN colector abierto Salida de voltaje Salida linea de control
Circuito encoder rotatoriol Conexion Circuito encoder rotatoriol Conexion (Circuito encoder rotatorio| Conexion Circuito encoder rotatorio Conexion
— _ A+V o ] ,i\ +V _ ] _ ,:\+V ] A+V
N i ~ salida de hd
_ Entrada de corrjente| T1 ' = H cc?rriente
g Max. 30mA g : 2 R ! :Max. 10mA g
£ 1+ € : 1+ s . Salida IRES Salida
= T2 T s O T 2 Q o fase A
3 | salidade’ 113 | 1 Enwadade |7 |3 1o 113 Salida
8] 4 corriente S 4 | corriente o 1 : (5 fase A
:Max. 10mA + :Max. 30mA '
/J\OV 0V /1\ ov
I ~ I & L & -
FLa salida totem pole se puede usar para la salida NPN colector abierto (T1) o para la salida de voltaje (T2).
FTodos los circuitos de salida de las fases A, B, Z son los mismos. (Salida line driver es para A, A, B, B, Z, Z)
©Forma de la onda de salida
I Salida totem pole / salida NPN colector abierto 1 Salida line driver
/ salida de voltaje
T
" |
Fase A L J T,T I I
274 !
— H
: ser | P ||
Fase A f : T.,T '
L4 78 :
H ! !
Fase B ' !
H L T T
Fase B oh— s
L Fase B : !
L 1 '
H H ! |
Fase Z Fase Z l
L — T i% o - ! T % .
A e B
. . F
—> CW(Sentido del reloj) ase L
TCW : vista desde la flecha o

CW(Sentido del reloj)

©Conexiones

CTipo normal

1 Salida totem pole / salida NPN colector abierto

/ salida de voltaje

~

¢ Salida line driver

® @
- Negro:Salida A
) ~ Negro:Salida A ) - Rojo:salida A
L Blanco:Salida B - Blanco:Salida B
 Naranja:Salida Z i Gris:sglida B
 Naranja:Salida Z
- A+ _ 0, —
Café:+V(5VCC,12-24VCC £5%) - Amarillo:salida Z
~ Azul:0V - Café:+V(5VCC, +5%)
- Malla:F<G - Azul:0V
L Malla:F-G
TLos cables sin usar deberan aislarse.
TLa carcaza de metal y la malla del cable del encoder deberan
aterrizarse (F.G).
M-31 Autonics




Incremental tipo flecha hueca £ 80mm

©Conexiones

¢Tipo cable saliente con conector

I Salida totem pole / salida NPN colector abierto /

salida de voltaje Salida totem pole

salida NPN colector abierto Salida line driver
salida de voltaje

Pin No | Funcién | Color del cable | Pin No | Funcién | Color del cable

- Salida A Negro - Salida A Negro

. Salida B Blanco - Salida A Rojo

r Salida Z Naranja f +V Café

1Salida line driver - +V Cafe - GND Azul
GND Azul Salida B Blanco

T F.G Malla T | salidaB Gris

+ Salida Z Naranja

Salidaz | Amarillo

%o F.G Malla

TF.G(Tierra fisica):debera colocarse por separado.

©Dimensiones
CTipo normal

(Unidad:mm)
I Diametro interno de la flecha (Estandar)
41008 < 445
+0.01 =~
43 150 12
! 1 35 ‘6/\7/
a0 |38 & | /
-
| IE
Y i NS
I Didmetro interior de la flecha ’
(personalizable) !
10 22 @ 8
I
. ‘ \IF‘Q\ v

! H (M)
Encoders
rotatorios

Cable para el tipo normal

A5mm, 5P(salida line driver: 8P),
Longitud:2000, cable blindado

I Soporte

A
A 4

35 2-R1.5

4*@
|

A

22

EE
©Q

TEI cable conector es personalizable ver M-46 para especificaciones.

)
16.25

2-FE3.4
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Serie E100H

Encoder rotatorio incremental tipo flecha hueca diametro £100mm

©Caracteristicas

I Gran resistencia al ambiente
I Gran estabilidad en la salida
1 Especialmente usado en elevadores

o
Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion

©Informacion para seleccionar

[ElooH || 35 | —[ 10000 |—]| 6 | =1 2 | =] 5
I I I I I I
Serie Didmetro flecha| Pulso/1Revolucién| Fases de salida Salida Alimentacién
Tipo flecha 512 T: Salida Totem pole
hueca 3:ABZ | N:SalidaNPN colector abierto | 5 :5VCC +5%
diametro /E35mm 1024 6:A,A,B,B ZZ V:Salida de voltaje 24:12-24VCC +5%
100mmA& 10000 L:Salida line driver(T)

TLa alimentacion de line
driver es solo 5VCC

©Especificaciones

Producto Encoder rotatorio incremental diametro £100mm tipo flecha hueca
Resolucion (P/R) (Notal) 512, 1024, 10000
Fases de salida Fases A, B, Z (line driver: fases A, A, B, B, Z, Z)
Diferencia de fase de salida Diferencia entre fases entre Ay B :1— i%(T=1ciclo de la fase A)
*Bajo F Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
Salida Totem pole | *Alto = Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje de salida (Alimentacion 5VCC):Min. (Alimentacion-2.0)VCC,
Voltaje de salida (Alimentacion 12-24VCC):Min. (Alimentaci6n-3.0)VCC
Sca(l)igf::le f;tie?:?o'r\lzgerto Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
g Salida de voltaje Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
‘E - . *Bajo F Corriente de carga: Max. 20mA, Residual : Max. 0.5VCC
% Salida line driver «Alto F Corriente de carga: Max. -20mA, Voltaje de salida: Min. 2.5VCC
;g Tempo de Sal.ida Totem pole Max. 1ps
% respuesta fc?llvlactj:itiol:‘g!,)\:erto Max. 1yis «Condicién de mediciér.l
] (Aumento/ i _ F Longitud del cable:2m,
& | Descenso) Salida de voltaje Max. 1us | de fuga=Max. 20mA
Salida line driver Max. 0.5s
Frecuencia max. de respuesta 300kHz
Alimentacion *5VCC +5% (ondulacion P-P:Max. 5%) ¢12-24VCC +5%(ondulacién P-P:Max. 5%)
Consumo de corriente Max. 80mA (desconexion de la carga), salida line driver: Max. 50mA(desconexién de la carga)
Resistencia de aislamiento Min. 100MW(a 500VCC mega entre y todas las terminales y la carcaza)
Rigidez dieléctrica 750VCA 50/60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales y carcaza)
Conexion Cable saliente
é . Torque de arranque Max. 300gfecm (0.03Nem)
g § Inercia del rotor Max. 800gecm? (8x10 © kgem?)
‘§ 8 |Carga en flecha Radial : 5kgf, Impulso : 2.5kgf
u% £ Revoluciones max. permisibles (Nota 2) 3600rpm
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
Golpe Max. 75G
Temperatura ambiente -10 ~ 70°C (en condicién de no congelamiento), Almacenaje: -25 ~ 85°C
Humedad ambiente 35~85%RH, Almacenaje: 35~90%RH
Proteccion IP50 (estandar IEC)
Cables /E5mm, 5P, Longitud: 5m, Cable blindado (line driver:/£6mm, 8P)
Accesorios Soporte amortiguador 2EA
Peso de la unidad Aprox. 1200g
Certificaciones C€ (Excepto para la salida line driver)

T(Notal) El tipo no indicado es personalizable.
Frecuencia max. respuesta _

Resolucion 160 seq]

T(Nota 2) Revoluciones max. permisibles = Revolucién max. de respuesta [Revolucién max. de respuesta(rpm) =
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Incremental tipo flecha hueca £ 100mm

©Diagrama de salidas de control

Salida Totem pole Salida NPN colector abierto Salida de voltaje Salida linea de control
Circuito encoder rotatoriol Conexion Circuito encoder rotatoriol Conexion Circuito encoder rotatoric{ Conexion Circuito encoder rotatoriol Conexion
T i t t
. AV ] LV . AV . AV
; Y Salida de hd
T = H T 1 corriente —
g ';.;' ' g R | :Max. 10mA _;-;_
£ + || ] +| | £ ! . + e . +
5 = s Salida = Salida
- L o - -
g I s Q I 2 O = fase A
3 Salida de ' R ' Entradade |- | |3 ' - 2 _ -
o 1 1 ' A o i '
5] 4 corriente % x ! corriente b5 y ' g ;iléc%:
:Max. 10mA 1 :Max. 30mA '
AV A A ov
¢ \ d d @ ¢ O

FLa salida totem pole se puede usar para la salida NPN colector abierto (T1) o para la salida de voltaje (T2).
FTodos los circuitos de salida de las fases A, B, Z son los mismos. (Salida line driver es para A, A, B, B, Z, Z)

©Conexiones

1 Salida totem pole / salida NPN colector abierto / ¢ Salida linea driver
salida de voltaje

Pin No. | Funcién |Color del cable Pin No. | Funcién |Color del cable
- +V Café - +V Café
~ GND Azul
® 6 . GND Azul — B vdll
® @ 6 f Salida A Negro 106 r Salida A Negro
® @ - Salida B Blanco O 60O s Salida A Rojo
Salida Z Naranja ©EE F.G Malla
SCN-16-7P + F.G Malla T SalidaE Blanco
+ N.C N.C SCN-20-10P + Salida B Gris
- Salida Z Naranja
TLos cables sin usar deberan aislarse. % Salidaz Amarill
TlLa carcaza de metal y la malla del cable del encoder deberéan o alida marilio
aterrizarse (F.G). S N.C N.C

TN.C(No conectado)

©Forma de la onda de salida

I Salida totem pole / salida NPN colector abierto I Salida line driver
/ salida de voltaje

Fase A

—r I r I
_|
N

Fase A

H
Fase A
L 1

Sl
|+

(M)

H E Encoders
| rotatorios
H FaseB | | | |_ s
Fase B —I—I—_ e : I
] Fase B 1 ; |_
L : '
H ) | .
Fase Z ey J—
L — _ ) . .
' T+ !
_ H 2
—> CW(Sentido del reloj) FaseZ . : :’I —
TCW : vista desde la flecha CwSentido del relo)
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Serie E100H

©Dimensiones

+0.04
/E35 +0.025

r'y

+0.2
+0.1

38.3

©Cable conector

203.5

+0.03
. 10 +0.01

(Unidad:mm)

/100

67

69.5

I Salida totem pole / salida NPN colector abierto / salida de voltaje

f————e

36.5

/5, 6P, Longitud:2000

I Salida line driver

41

/6, 8P, Longitud:2000

TEl tipo cable conector de 10m es personalizable.
TEl tipo cable saliente es personalizable.

1 Soporte
78.5
8 R6
244 / S8,
—\ ¥
\ A
._ R, SN y
| r @ ©
_ X © v i
60.5 \R3.5
M-35 Avutonics



Encoder rotatorio incremental tipo flecha de montaje lateral

©Caracteristicas

I Cuerpo de metal fundido de alta resistencia contra impactos externos

Incremental tipo montaje lateral

I Base adecuada para montaje directo sobre estructuras

I Tipo conector

1 Alimentacion: 5VCC, 12-24VCC +5%

A

en el manual de operacién

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad”

©Informacion para seleccionar

[ ENA | —| 5000 |- [ 2 |- N | — | 24
I I I I I
Serie Pulso/1 Revolucién Fases de salida Salida Alimentacion

Tipo flecha para montar T Salida Tot |

lateralmente . : Salida Totem pole

L 2:A,B ) . :
(Diametro externo Ver la resolucion N:Salida NPN colector abierto 5 :BVCC 5%
de la flecha 3:AB,Z V:Salida de voltaje 24:12-24VCC £5%
: £10mm) '

TEstandar : ENAL__1-2-N-24

©Especificaciones

TEstandar : A, B

Producto

Encoder incremental tipo flecha para montaje lateral

Resolucion (P/R)

*1,*2,*5, 10, *12, 15, 20, 23, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 75, 100, 120, 150,
192, 200, 240, 250, 256, 300, 360, 400, 500, 512, 600, 800, 1000, 1024, 1200,
1500, 1800, 2000, 2048, 2500. 3000, 3600, 5000

(Notal)

Fases de salida

Fases A, B (Opcional : fases A, B, Z)

Diferencia de fase de salida

Diferencia entre fases Ay B :T— t%(TzlcicIo de la fase A)
4

Salida totem pole

*Bajo F Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
*Alto = Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje de salida(Alimentacién 5VCC):Min. (Alimentacién-2.0)VCC,

Frecuencia max. de respuesta

300kHz

Alimentacion

Salida de Voltaje de salida(Alimentacion 12-24VCC):Min. (Alimentacion-3.0)VCC
< control [salida NPN colector abierto Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
2
o Salida de voltaje Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
e - N
g -rr:;"’;‘sgsttj: Salida totem pole Max. 1us «Condicién de medicién
g (Aumentoy |Salida NPN colector abierto Max. 1us F Longitud del cable:2m,
_§ Descenso)|Salida de voltaje Max. 1us I de fuga=Max. 20mA
2
o
)
w

*5VCC +5%(ondulacién P-P:Max. 5%) 12-24VCC +5%(ondulacién P-P:Max. 5%)

Consumo de corriente

Max. 80mA(desconexién de la carga)

Resistencia de aislamiento

Min. 100MW(a 500VCC mega entre todas las terminales y la carcaza)

Rigidez dieléctrica

750VCA 50/60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales y carcaza)

Conexion

Tipo conector

Torque de arranque

Max. 70gfecm(0.007Nem)

Inercia del rotor

Max. 80gecm?(8x10° kgem?)

Carga en flecha

Radial : 10kgf, Impulso : 2.5kgf

Especificacion
mecanica

Revoluciones max. permisibles (Nota 2) 5000rpm
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
Golpe Max. 75G

Temperatura ambiente

-10 ~ 70°C(en condicién de no congelamiento), Almacenaje: -25 ~ 85°C

Humedad ambiente

35~85%RH, Almacenaje: 35~90%RH

Proteccion IP50(estandar IEC)
Cables /5mm, 5P, Longitud: 2m, Cable blindado
Accesorios Acoplamiento £10mm

Peso de la unidad

A prox. 345¢g

Certificaciones

C € (Excepto para la salida line driver)

T(Notal) El tipo no indicado es personalizable.

T(Nota 2) Revoluciones max. permisibles = Revolucién max. de respuesta [Revoluciéon max. de respuesta(rpm) =

Frecuencia max. respuesta _
— P 1 60 seg]
Resolucion

(M)

Encoders
rotatorios

Avtonics
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Serie ENA

©Diagrama de salidas de control

Salida Totem pole

Salida NPN colector abierto

Salida de voltaje

Circuito encoder rotatorio | Conexioén Circuito encoder rotatorio | Conexién Circuito encoder rotatorio Conexién
1 v ! 1
I " \ \
O ‘1 . oY, . A
Entradarde corriente T1 N N
:Max. 30mA ' 1+ Salida de corriente
= Carga = ! = | :Max. 10mA
] 3 ' 9 =4 + Max. 10m.
£ o - | |E - 5 : N
£ _ Salida L = A Salida i £ Salida
S —O— T & a O -
o) : - £ X - )
= T2 3 1+ Entrada de corriente 3 i
L | Salida de corriente Carga £ A [ S y '
o X Max 10mA [carse] © : 3"\7)(' 30mA o :
1 ! !
)
oV i % Q ®
L | ¢ N | |
| |

F El circuito de salida para las fases A, B son los mismo (Opcional : fases A, B, Z).

FLa salida totem pole se puede usar como salida de colector abierto NPN (T1) como salida de voltaje (T2).

©Forma de la onda de salida

I Salida totem pole / salida NPN colector abierto / salida de voltaje

Fase A

Fase B

Fase Z

—> CW(Sentido del reloj)

TLa fase Z es personalizable
TCW : vista desde la flecha

©Conexiones

10

TLa fase Z se puede personalizar.

TLos cables sin usar deberéan aislarse.
TLa carcaza de metal y la malla del cable del encoder deberan

aterrizarse (F.G).

Negro:Salida A

Blanco:Salida B

Naranja:Salida Z
Café:+V(5VCC,12-24VCC +5%)
Azul:(GND)OV

Malla:FeG

Pin No | Funcién |Color del cable

- Fase A Negro

@ @ . Fase B Blanco
@ @ f +V Cafe
. ov Azul

Fase A Negro

@ Fase B Blanco

G © Fase Z Naranja
@ @ - +V Café
%0 ov Azul

M-37
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Serie ENA

©Dimensiones (Unidad:mm)

Conector Conector de 4 vias (SCN-16-4P)

TPersonalizable:

1 conector de 5 vias (SCN-16-5P)
’'y
— 5 0| 8 55': —-—
oS o
~ —
B
o
<
-
31
Y \ A4 < > [T
f ) 56 A
' 101 .
7
|
i .0
. s JCB_ ) 7y
| =
el el T ¢
-1 e —
" magiy "
Y

©Cable conector (Se vende por separado)
IENA-[_1- 2 - £ (Estandar)

(M)

Encoders
rotatorios

©Cople

0.1
0

22
/10
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Serie ENC

Encoder rotatorio incremental de medicion tipo rueda

©Caracteristicas

Ildeal para medir la longitud o la velocidad de un objeto

en movimiento continuo por medio de la rueda

ILa forma de la onda de salida es proporcional a las unidades
internacionales de medidas (Metros o pulgadas)

1 Alimentaciéon: 5VCC, 12-24VCC +5%

©Aplicaciones

IMaquinas de empaque, fabricacion de papel, maquinaria
textil y en plantas industriales en general.

A

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion

q3

©Informacion para seleccionar

| Enc |- 1

1 | - | N

|-+ ]|

Serie

Fases de salida

Unidad min. medicién

Salida Alimentacion Cables

Tipo rueda

1. fases A, B

1:1mm
3:1m

5:0.1yd 6:1yd

T: Salida Totem pole Sin marca: tipo Normal

2:1 : 0

4 Oconi d N:Salida NPN colector g 4?2/22\/1 (E;S g) (m
epnd abierto o C:Cable saliente
£5% con conector

V:Salida de voltaje

©Especificaciones

TLongitud del cable: 250mm

Producto

Encoder rotatorio incremental de medicién tipo rueda

Resolucion (P/R)

Vea la resolucion (siguiente pagina)

Fases de s

alida

Fases A, B

Diferencia de fase de salida

Diferencia entre fases Ay B :I—J_r %(Tz 1 ciclo de la fase A)

*Bajo F Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
. *Alto F Corriente de carga: Max. 10mA
Salida de | Salida Totem pole Voltaje de salida (Alimentacién 5VCC):Min. (Alimentacién-2.0)VCC,
control Voltaje de salida (Alimentacion 12-24VCC):Min. (Alimentacion-3.0)VCC

]
L Salida NPN colector abierto Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
§ Salida de voltaje Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
2 [ Tiempo de [salida Totem pole Max. 1us L oneitud del cable - 2
© | respuesta - - ongitud del cable : 2m,
S | (aumento/ Sal_lda NPN co_lector abierto Max. 1ps I de fuga=Max. 20mA
£ | Descenso) [Salida de voltaje Max. 1us
é Frecuencia max. de respuesta 180kHz
& |Alimentacion *5VCC +5% (ondulacion P-P:Max. 5%) +12-24VCC 5% (ondulacion P-P:Max. 5%)

Consumo de corriente

Max. 80mA (desconexion de la carga)

Resistencia de aislamiento

Min. 100MW (a 500VCC mega entre y todas las terminales y la carcaza)

Rigidez dieléctrica

750VCA 50/60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales y carcaza)

Conexion Cable saliente, cable saliente de 250mm con conector
Especificacién [Torque de arranque Depende del coeficiente de friccion
mecanica Revoluciones max. permisibles| (Notal) 5000rpm
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
Golpe Max. 75G

Temperatura ambiente

-10 ~ 70°C (en condicién de no congelamiento), Alimacenaje: -25 ~ 85°C

Humedad ambiente

35~85%RH, Almacenaje: 35~90%RH

Cables A5mm, 5P, Longitud: 2m, Cable blindado
Proteccion IP50 (estandar IEC)

Peso de la unidad Aprox. 495g
Certificaciones C€

T(Nota 1) Revoluciones max. permisibles = Revolucién max. de respuesta [Revolucién max. de respuesta(rpm) =

Frecuencia max. respuesta _
— 1 60 seq]
Resolucion
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Encoder incremental tipo rueda

©Diagrama de salidas de control

Salida Totem pole Salida NPN colector abierto Salida de voltaje
Circuito encoder rotatorio | Conexion Circuito encoder rotatorio | Conexion Circuito encoder rotatorio Conexion
— IR — v — . o
Entrada de ::T;rr'ente T1 T Y Saidade
I i i :
: I Carga | corriente
_ Max. 30mA - P [carcd] - L
'S H . + 2 A Salida 2 !
g oAk | L8 O T |5 . Salida A
£ . T2 - 2 %+ : Entrada de 2 N _
o L Salida de corriente e ! corriente L2 1 .
[8) T Max. 10mA @FEI © ! ‘Max. 30mA © L
. 1 Y LoV
PR O O o
L N~ v } — J
F El circuito de salida es el mismo para las fases A, B.
FLa salida totem pole se puede usar como salida NPN colector abierto (T1) o como salida de voltaje (T2).
©Forma de laonda de salida ©Resolucion
P T - Unidad min. Distancia recorrida|Relacion| Circunferencia |Resolucion
- T T o No de medicién en 1 pulso de la rueda (PIR)
2% 1 imm 1mm/pulso 2:1 250mm 500 pulsos
H 2 lcm 1lcm/pulso 4:1 250mm 100 pulsos
Fase A L 3 im 1m/pulso 4:1 250mm 1 pulso
T LT
14 '3 4 0.01yd 0.0lydipulso | 4:1 (2022'56/;“dr;‘ 100 pulsos
—> :
H . 228.6mm
Fase B ) 5 0.1yd 0.1yd/pulso 4:1 (0.25/yd) 10 pulsos
. . . 228.
—> CCW(Sentido contrario al reloj) 6 1yd lyd/pulso 4:1 © g:/;wdr; 1 pulsos
TCCW:Misma direccién de giro como se ve abajo. i
©Conexiones
CTipo conector CTipo cable saliente con conector
Negro:Salida A Pin No | Funcién [Color del cable
Blanco:Salida B -
. - Salida A Negro
Naranja:NC (no conectado) -
Café:+V(5VCC,12-24VCC +5%) - Salida B Blanco
Azul:0vV f NC Naranja
Malla:FG +V Café
CCW(Sentido contrario al reloj) GND Azul
(M)
TLos cables sin usar deberan aislarse. T FG Malla Encoders
TlLa carcaza de metal y la malla del cable del encoder deberan TF.G(Tierra fisica):debera aterrizarse rotatorios
aterrizarse (F.G). por separado.
©Dimensiones
< 78 >
%5 995 2-E5.5
2000 I | 3
|—Q—/—|; NMEIR
\

—

M
w
a
w
|
T
|

\ﬂ il ° M1711/
4 I—LiA—l 250

84 ' N

/(Circunferencia de la rueda)

TLa circunferencia de la rueda cambia se acuerdo al modelo (&), vea la tabla de resolucion. )
TEI cable conector es personalizable, ver pagina M-46 para las especificaciones. (Unidad:mm)
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Serie ENH

Encoder rotatorio incremental tipo manual

©Caracteristicas

©Aplicaciones

I Maquinas herramientas industriales

ANV Iy,
\\\‘ % Ili 'y,
“ gl

1 Adecuado para entrada manual de pulsos tales como en maquinas No . alh,

de control numérico o maquinas herramientas (fresadoras) '

I Tipo terminal de conexion
. P 0, _ 0, iE e

I Alimentacion: 5VCC 5%, 12-24VCC +5% E A | ‘“'onlﬂ .

Q Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"

en el manual de operacion

©Informacion para seleccionar

| ENH |—1 100 | -1 1 |—| 1 |—| 24
I I I I
Serie Pulso/1Revolucion Posicién de fijacion Salida de control Alimentacion
ipo manual 2 Normal "L" . 1o +E0
100 L :Salida line driver (T) 24:12-24VCC x5%

©Especificaciones

TLa alimentacién de la linea de
control es solo para 5VCC

Producto

Encoder rotatorio incremental tipo manual

Resolucion (P/R) (Nota 1) 25, 100

Fases de salida

Fases A, B (salida line driver A, A, B, B)

Diferencia de fase de salida

Diferencia entre fases Ay B : % i%(Tzlciclo de la fase A)

Salida Totem pole

*Bajo F Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
*Bajo F Corriente de carga: Max. 10mA

Voltaje de salida (Alimentacion 5VCC):Min. (Alimentacién-2.0)VCC,

Salida de Voltaje de salida (Alimentacion 12-24VCC):Min. (Alimentacion-3.0)VCC
s control Salida de voltaje Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
g - . *Bajo F Corriente de carga: Max. 20mA, Residual : Max. 0.5V
@ Salida line driver . . . . .
[} *Bajo F Corriente de carga : Max. -20mA, Voltaje de salida : Min. 2.5V
:é Tiempo de | Salida Totem pole Max. 1us
@ | respuesta - - *Condicion de medicion
L Salida de voltaje Max. 1us
£ | (Aumento/ 1da e vora) = F | de fuga=Max. 20mA
Q Descenso) | Salida line driver Max. 0.2us
8 | Alimentacion

*5VCC +5% (ondulaciéon P-P:Max. 5%) ¢12-24VCC +5% (ondulacién P-P:Max. 5%)

Consumo de corriente

Max. 40mA (desconexion de la carga), Salida line driver:Max. 50mA (desconexion de la carga)

Frecuencia max. de respuesta

10kHz

Resistencia de aislamiento

Min. 100MW (a 500VCC mega entre y todas las terminales y la carcaza)

Rigidez dieléctrica

750VCA 50/60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales y carcaza)

Conexion

Tipo blogue de terminales

Torque de arranque

Max. 1kgfecm(0.098Nem)

Especificacion | Carga en flecha

Radial : 2kgf, Impulso : 1kgf

mecanica -
Revoluciones max.
permitidas (Nota 2) Max. 200rpm (Normal), 600rpm (Max.)
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe Max. 50G

Temperatura ambiente

-10 ~ 70°C (en condicion de no congelamiento), Almacenaje: -25 ~ 85°C

Humedad ambiente

35~85%RH, Almacenaje: 35~90%RH

Peso de la unidad

Aprox. 300g

T(Nota 1)El tipo no indicado es personalizable.

T(Nota 2) Revoluciones max. permisibles = Revolucién max. de respuesta [Revoluciéon max. de respuesta(rpm) =

Frecuencia max. respuesta _
— 1 60 seg]
Resolucion
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Incremental tipo manual

©Diagrama de salidas de control

Salida Totem pole Salida NPN colector abierto Salida line driver
Circuito encoder rotatorio | Conexién Circuito encoder rotatorio Conexion Circuito encoder rotatorio Conexién
. o - " — -
o Q
Entrl_adt;\ de T1 !
— corriente —_ < :
g ‘Max. 3omA | [Caroa] g 2 ' . 3
+ . Salid 2
£ ' Salida L ||z O T || 1
= O - e y ) P -
g ! T2 g ' Entrada de 5 -
2 Salida de £ A \  corriente -Carga k=
o X coriente o j ! :Max. 30mA ©
:Max: 10mA * ~V *
LoV N
L L h

FTodos los circuitos de salida de las fases A, B, son los mismos. (Salida line driver para las fases A, K, B,E)
FLa salida totem pole se puede usar como salida NPN colector abierto (T1) o para salida de voltaje (T2)

©Forma de laonda de salida

ENH{__}1-T-5, 24 ENH{__]2-T-5, 24
ENH{_}1-V-5, 24 ENH{_J2-V-5, 24 ENHL_}1-L-5 ENHE _J-2-L-5
il «44414ﬁ kgglggﬁ
A N . Fase A m m
| . _ —5_1‘ Fase A —itz
Fase A | Fase | rase® T | | oo | T 1 L
‘ r,.I I.T :
‘ TLT 48 4 *g
Tr.Tn ey e e [
4,8 [ — Fase B \
Fase B > Fase B ™ Fase B :—I_ —I_;_
_T_I_ ! — [ Fase B ‘
! ; Fase B U U
| | ;
Posicién de fijacion (Normal "H") Posicion de fijacion (Normal "L") Posicion de fijacién (Normal "H") Posicion de fijacion (Normal "L")

TPosicion de fijacion Normal " H " o Normal " L " : muestra la forma de onda cuando el encoder no se ha detenido.

©Conexiones
I Salida totem pole / salida de voltaje ¢ Salida line driver

Sleleleleld] |
OREEEE

1 2 3 45

EEEEE

(M)

Encoders
rotatorios

\@EoEEE),
\ /

TNo use las terminales No. 5, 6.

©Dimensiones

3-M410.7
ETT 3, L=10
|
P.C.D 72
@ A A -
S g :
T ‘,\{/\’ o/ ‘ \
g » )
VUWU |27 . [(ARRAN
2 I (T i v v oo B R
f L o IS =)
U ] «f o] 8 \ \ ErEEES /) |
| & ; p
= ! , 7 N .
] , —
—_
/£59.8 (Unidad:mm)
/ESO 01 TLa perforacion PCD de/& 70mm para
> montaje es personalizable.
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Serie ENHP

Encoder rotatorio incremental tipo portatil con perilla

©Caracteristicas

I Adecuado para entrada manual de pulsos tal como en maquinas

de control numérico, maquinas herramientas (fresadoras)

I Interruptor de emergencia a tierra, el interruptor de habilitacion esta disponible
I Interruptor giratorio de 6 y 4 posiciones

©Aplicaciones

IMaquinas herramientas industriales

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacién

©Informacion para seleccionar

| ENHP |—1 100 | —| 1 |—| L | —| 5
I I I I I
Serie Pulso/1Revolucion Posicion de fijacion Salida de control Alimentacion
Encoder portéatil con 1: Normal "H" et . ) 0
perilla 100 2 - Normal "L" L :Salida line driver 5 :5VCC +5%

©Especificaciones

Producto Encoder rotatorio incremental tipo portatil con perilla
Resolucion (P/R) (Nota 1) 100P/R
Fases de salida A/A B, B
Diferencia de fase de salida Diferencia entre fases entre Ay B : % i%(Tzloiclo de la fase A)
. Salida cédigo BCD
g Salida “Ejes (X, Y,Z,A,B)  *Rango (R1, R2, R3)
$ [eonyol | e ne e Caeio = Cortont do carga : Max. 20mA, volje de saica : Min, 2.5V
fé R ARG Max. 0.51s (Condicion de medicion F I de fuga=Max. 20mA)
i | Alimentacion 5VCC +5%(ondulaciéon P-P:Max. 5%)
ug)- Consumo de corriente Max. 50mA (desconexién de la carga)
Y "Frecuencia max. de respuesta 10kHz
Resistencia de aislamiento Min. 100MW (a 500VCC mega entre todas las terminales y la carcaza)
Rigidez dieléctrica 750VCA 50/60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales y carcaza)
Conexion Conector tipo 25Pin D-SUB
Torque de arranque Max. 1kgfecm(0.098Nem)
Especificacion | Carga en flecha Radial : 2kgf, Impulso : 1kgf
o E:rvn?iltliﬁfsnes e (Nota 2) Max. 200rpm (Normal), 600rpm (Max.)
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
Golpe Max. 50G
Temperatura ambiente -10 ~ 70°C (en condicion de no congelamiento), Almacenaje: -25 ~ 85°C
Humedad ambiente 35~85%RH, Almacenaje: 35~90%RH
Proteccion IP67 (estandar IEC)
Cables /5mm, 18P, Longitud : 8m, cable en espiral
Peso de la unidad Aprox. 730g

T(Nota 1) El tipo no indicado es personalizable.
Frecuencia max. respuesta _

Resolucién 160 seq]

T(Nota 2) Revoluciones max. permisibles = Revolucién max. de respuesta [Revolucion max. de respuesta(rpm) =
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Incremental tipo portatil con perilla

©Diagrama de salidas de control ©Forma de la onda de salida
Salida line driver ENHP-100-1-L-5 ENHP-100-2-L-5
Circuito encoder rotatorio | Conexion T T >
— LV T T T T
: O Fase A >z, ’— Fase A Jiiz : F
| Fase® | [0 L | reer | 1 'L
| : T
Salidafase A = — e !
; _ i [
) Salida fase A Fase B : Fase B :
_ ! [
ov Fase B \* Fase B *
: Posicion de fijacion (Normal "H") Posicion de fijacion (Normal "L")

TEl circuito de salida es el mismo para las fases A, A, B, B. TPosicion de fijacion Normal " H " o Normal " L " : muestra la forma de onda cuando el encoder

no se ha detenido.

©Conexiones

GENERADOR MANUAL DE PULSOS COLOR SENAL Pin No. Funcion 1SELECCION DE EJE
—(:3 BLINDAJE EG 1 SALIDA A SALIDA
¢ G. = EJE
¢ AMARILLO  SALIDAA 2 SALIDAA 15 | 14 | 13
——0 \é:_(')(-\I;\IE(;I'é CL. SALIDAA 3 SALIDAB OFF 0 o | o
Encoder [ SALIDA B 4 SALIDAB Eex | o | o | 1
& CLARO SALIDA B 5 GND J—
———————0 NEGRO ov 5 Iy EjeY 0 1 0
——0 ROJO +5V EjeZ 0 1 1
i 7 N.C EeA | 1 | 0 | o
oo © VERDE ] Bot6n paro 8 E-STOP(L+) :
| 6 VERDE CL. de emergencia ) E-STOP(L) EjeB 1 0 1
5% S VIOLETA HABILITAR 10 HABILITAR
INDICE OFF 11 SELECCION .
R1 o DE RANGO 1SELECCION DE RANGO
R2 - )
o 0 . SALIDA
Ra Y CAFE ] SELECCION 13 | SELECCION DE INDICE
& CAFE CL. DE RANGO 14 EJE 12 11
OFF 15 OFF 0 0
BEs /X 16 COMUN BCD R1 0 1
4 o—
Y 17 N.C R2 1 0
o— ——0 NARANJA
7 ; 18 LED(+) R3 1 1
ot | :
A |5 AzULCL. SELECCION 19 LED()
o— | 7 DE EJES > NC
B H .
o—| —o AZUL o1 NC
O AMARILLO CL. COMUN BCD 2> N.C
2.4kW 1.2W : NG
A 6 GRIS LED(+) 23 :
% ¥ LED ; 24 N.C
O ROSA LED(-) 25 NC
©Dimensiones )
1 38 195 Encoders
g rotatorios
o
[{e}
N
A4
o
= 2
[}
o
A 3
33.8
150
(Unidad:mm)
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Serie EP50S

Encoder rotatorio absoluto tipo flecha diametro £50mm

©Caracteristicas

I Tamafio compacto con didmetro externo de 50mm

I Varios codigos de salida: BCD, Binario, Gray (personalizable)
I Varios resoluciones (divisiones 720, 1024)

I Proteccion IP 64 (parcial contra agua, a prueba de aceite)

©Aplicaciones

Maquinas herramienta de precisién, robots, fabricas de telas, estacionamientos

en el manual de operacién

ﬁ Lea antes del uso "Precauciones de seguridad" < €

©Informacion para seleccionar

[Epsos ] o ] - [wow J-[ 1+ ] [+ - e - =
Serie Interior | Pulso/1 Revolucién | Codigo de salida Deteccion de giro Salida de control | Alimentacion
diametro | £8mm Ver resolucién |2 : Cédigo Binario R:Valordesalidaaumentaenc:ir(ecd\/\gw N :Csoaigz?:\l?i’lller © |24:12-24vcC

Somm/e 8 : Codigo Gray contraria al sentido del reloj (CCW) colector abierto 5%

©Especificaciones

TCadigo Grey
personalizable

Producto

Encoder rotatorio absoluto tipo flecha £50mm

Resolucién

*6, *8, *12, 16, 24, 32, *40, 45, 60, 64, 90, 128, 180,
(Notal) 256, 360, 512, 720, 1024

Cédigo salida’/Angulo salida

Ver “forma de onda de salida”

Salida PNP

Salida de colector abierto

Voltaje de salida: Min. (Alimentacién-1.5)VCC, Corriente de carga: Max. 32mA

control | Salida NPN

Consumo de corriente

Max. 100mA (desconexion de la carga)

Resistencia de aislamiento

.S . Corriente de carga : Max. 32mA, Voltaje residual : Max. 1VCC

5 colector abierto

‘@ |Tiempo de respuesta — _ ; . —

T |(Aumento/Descenso) Ton=800nseg, Toff=Max. 800nseg.(Longitud de cable:2m, | de fuga=32mA)
c

:g Frecuencia max. de respuesta 35kHz

8 | Alimentacion *5VCC +5% (ondulacion P-P:Max. 5%) +12-24VCC +5% (ondulacion P-P : Max. 5%)
.“QG-)

o

n

w

Min. 100MW(a 500VCC mega entre todas las terminales y la carcaza)

Rigidez dieléctrica

750VCA 50/60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales y carcaza)

Conexion

Tipo cable con conector

Torque de arranque

Max. 40gfecm(0.004Nem)

Inercia del rotor

Max. 40gecm2(4x10° kgem2)

Carga en flecha

Radial : 10kgf, Impulso : 2.5kgf

Especificacion
mecanica

Revoluciones max. permitidas | (Nota 2) 3000rpm
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe Max. 50G

Temperatura ambiente

-10 ~ 70°C(en condicion de no congelamiento), Almacenaje: -25 ~ 85°C

Humedad ambiente

35~85%RH, Almacenaje: 35~90%RH

Proteccion IP64(estandar IEC)

Cables /E7mm, 15P, Longitud : 2m, cable blindado
Accesorios Soporte de fijacion, Cople

Peso de la unidad Aprox. 3809

Certificaciones ce

T(Nota 1) La division marcada con "*" en la resolucion esta en desarrollo. El tipo no indicado es personalizable
T(Nota 2) Revoluciones max. permisibles = Revolucién max. de respuesta [Revolucién max. de respuesta(rpm) =

Frecuencia max. respuesta _
— 1 60 seq]
Resolucién

M-45

Avtonics



Absoluto tipo flecha £A50mm

©Forma de la onda de salida
1360 divisiones (salida cédigo BCD)

Modelo | EP50S8-360-1-P{]

01 2 345 6 7 8 178 179 180 181 182 357 358 359 0
gl LT L L L XX LT L XX T
REEN | L XX XXX L
5 L XX XX
5 — XX l XXX

1012 XX I XX L

1012 XX I XX L

1012 XXX I XXX

1002 XX I XX L

10012 XXX XXX

10002 XXX XXX L

BEX
TTS=1° +25

T(Nota) La forma de onda de arriba esta basada en logica positiva. (La forma de onda de l6gica negativa es opuesta a la forma de onda de arriba)

1360 divisiones (salida codigo BINARIO)

Modelo | EP50S8-360-2( -P-{]

0 1 2 3 4 5 6 7 8 178 179 180 181 182 357 358 359 0
il B e B ey e B DY Gb- ol il n B e B b dhn Bl pa
ot ] [ L XXX I XX ] L
22 L XXX [ XX L
20 XX XX
2* XX XXX
2° XXX XXX L
2° XX XXX L
2’ XXX XXX
2° XXX XXX L

BEL
TTS=1° +25'

T(Nota) La forma de onda de arriba esta basada en légica positiva. (La forma de onda de l6gica negativa es opuesta a la forma de onda de arriba)

(M)

11024 divisiones (salida cédigo BCD) Encoders
Modelo | EP50S8-1024-1-P-] rosterios
01 2 3 456 7 8 511 512 513 1021 1022 1023 0
ST LT LT XX LT XX LT LY
ot i ] [ L XX I XIX ] L
7 L XX XX
B 5 [ XX L XX
1082 1017 XX T XX
10 |'21 X:X —_— X:X L
10 |’22 XX XX
10 |'23 X:X —_— X:X
100 |'2o XX T T XX
10012 XX L XX
10012 XX T XX
10012 XEX —_— XEX
100012’ = HKX XX L

TTS=0.3515° +15'
T(Nota) La forma de onda de arriba esta basada en l6gica positiva. (La forma de onda de légica negativa es opuesta a la forma de onda de arriba)
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Serie EP50S

©Formade laonda de salida

11024 divisiones (salida codigo BINARIO)

Modelo |

EP50S8-1024-2[ -P-[]

7 8 511 512 513

0 1 2 3 4 5 6
PN R R D B B
2! [ [
22
23
24
25
26
27
28
9
2

TS
>

1021 1022 1023 '0

L XIX LT XIX T
L XIX L XX
L XIX 'L XIX
[ XIX L _XIX
XX L XX
XIX L _XIX
XX L XX
XX L XX
XX XIX
XIX 7T XXX

I_I_I_I_I_I_I_I_I_IJ

*TS=0.3515° +15'
T(Nota) La forma de onda de arriba esta basada en logica positiva. (La forma de onda de légica negativa es opuesta a la forma de onda de arriba)

©Diagrama de salidas de control

Salida PNP colector abierto

Salida NPN colector abierto

Circuito encoder rotatorio | Conexion Circuito encoder rotatorio Conexion
iy ]
f\ 1
Q _ O
= 1 © [
a ! Max. 32mA =2 !
2 . + = H
£ Sallda L E_ O
o - 2 T
3 4 : g x ' Max. 32mA
(@) 1 1
: ov
A
O Q
TEl circuito de salida es el mismo para todas las fases
©Conexiones
1 Cddigo BCD
Resolucion 6 8 12 16 24 32 40 45 60 64 90 128 | 180 | 256 | 360 | 512 | 720 | 1024
Color divisiones|divisiones|divisiones|divisiones|divisiones |divisiones |divisiones |divisiones| divisiones| divisiones| divisiones|divisiones|divisiones|divisiones|divisiones|divisiones|divisiones| divisiones
é Blanco +V
< |Negro GND(0V)
café TPL | TP1 | TPL | TP1 | TP1 | TP1 | TP1 | 2° 2° 2° 2 2° 2’ 2° 2° 2° 2° 2°
Rojo TP2 | TP2 | TP2 | TP2 | TP2 | TP2 | TP2 | 2 2 2 2 2 2 2 2" 2 2" 2
Naranja | 2° 2° 2 2° 2° 2° 2° 2 2 2 2 2 2 2’ 2’ 2 2’ 2
Amarilo | o' | 2 2 2| 2 2 2| 2| 2|2 2 2| 2| 2|2 2 2’ 2
Azul 2° 2° 2 2’ 2’ 2 27 %0 |e%10) |@%0 |eXx0) [eX0) |[@%0) |eX0) |[ex0) |eXo) |[ekw0) | @%0)
Morado EP 2 2 2 2 2 | @x10) | @x10) | (@x10) [@x10) | (@x10) [@x10) | (@x10) | (@x10) | (2x10) | (@x10) | (@x10)
< |Gris NC @°x10) |@°x10) | 2°x0) | 2x10) [@x0) | @xa0) | @x10) | @xa0) |@xa0) | @x0) |@x10) | (@x10) |@x10) | Zx10) |@x10) | @x10)
TUu) Blanco/Café NC EP EP | (2x10) | (2x10) | (2x10) NC (2x10) | (2x10) | (2x10) | (2x10) | (2x10) | (2x10) | (2x10) | (2x10)
Blanco/Rojo NC EP EP EP NC (2%100) |(2%100) [(2%100) [(2%100) [(2%100) |(2%100) | (2%100)
Blanco/Naranja NC (2'x100) |(2'x100) |(2'x100) |(2'x100) | (2'x100)
Blanco/Amarilo NC (Zx100) | (Zx100) | (Zx100)
Blanco/Azul NC (Zx100)
BlancoMorado NC (2%1000)
Blindado F.G
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Absoluto tipo flecha £A50mm

©Conexiones

1Cadigo binario

Resolucién| 4 8 12 16 24 32 40 45 60 64 90 | 128 | 180 | 256 | 360 | 512 | 720 | 1024
CO'Ol’ divisiones| divisiones| divisiones|divisiones| divisiones|divisiones |divisiones|divisiones| divisiones| divisiones| divisiones|divisiones| divisiones| divisiones| divisiones|divisiones|divisiones| divisiones
< Blanco +V
% Negro GND(0V)
Ccafé TPL | TPL | TPL [ TPL | TPL | TP1 | TPL | 2° 2° 2° 2° 2" | 2" | 2 | 2° 2’ 2’ 2’
Rojo P2 | TP2 | TP2 | TP2 | TP2 | TP2 | TP2 | 2 2 2 2 2 2| 2| 2 2 2 2’
Naramja | 2° | 2" | 2° | 2° | 2" | 2° | 2° | 22 | 22 | 2° 2 2 | 2| 22| 2 2’ 2’ 2
Amarillo | 2' 2! 2 L2 2| 2 2’ 2’ 2’ 2’ 2 2’ 2 2 2’ 2’ 2’
Azul 2 | 2| 2 2 2 | 2 24 | 2t | 2t | 2t | 2t | 2t | 2t | 2t | 2t | 2t | 2
Morado | EP | EP | 2° | 2 | 2 2 | 2 25 | 2% | 25 | 25 | 25 | 28 | 2% | 20 | 25 | 28| 2°
s |Gris NC EP | EP | 2* 2* 24 NC 2° 2° 2° 2° 2° 2° 2° 2°
& |Blancorcaé NC EP EP | 2° NC 27 27 27 27 27 27
Blanco/Rojo| NC EP NC 2°8 28 2° 2°
BlancoNaranja NC 2° 2°
Blanco/Amarillo NC
Blanco/Azul NC
Blanco/Morado NC
Blindado F.G

TLos cables sin usar se deberan aislar.

TLa carcaza de metal y la malla deberan aterrizarse(F.G).

TNC : No conectado.

TTP1/TP2 : Es una sefial de mayor control para un reconocimiento facil de la salida, ya que el ciclo de sefial de salida es largo en los
modelos con resolucién baja.

TEp : Es una sefial de paridad que se activa con una salida impar.

TEI cable de salida no debera estar en corto circuito, Debido a que se usa un Cl especial en la salida.

©Dimensiones

15 55.5 (25)
4.4 N >

f N
t 10
) g2
o 3 3 33
o &
¥
et 114 / KT,15P
- / Longitud: 2000
(M)
Panel Encoders
4-R2.2 ‘41_1,‘ M4 rotatorios
243
3
-+
b —
0 °3 -
2| 5 =
y @
L
Soporte
1 Soporte 1Cople 25
( ™
g = bid _Fﬁﬁ
N ad © o
PN ol |15 o ;;’ "”"
4-R2.2 0.3 Wl By
4.5 25 -«

Y

(Unidad:mm)
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Serie EP58

Encoder rotatorio absoluto tipo flecha/hueca integrada, carcasa £58mm didmetro

(m|Caracteristicas

I Tipo de brida £58mm diametro
I Apicable para varios entornos de montaje

I Varios codigos de salida: BCN, Binario, Cadigo Gray
(Personalizable)
1 Varias resoluciones (Divisiones 720, 1024)

mAplicaciones
Magquinas herramienta de precision, robots, fabricas de =3
telas, estacionamientos.
/_\ Lea antes del uso “Precauciones de Seguridad”
en el manual de operacion.
@informacidén para seleccionar
| EPsssC | | 10 |- 1024 |- 1 | | R |- P |-[ 2
I I I I I I
HdSSmrr?eDrig%metro Diametro de flecha ?&%%'ﬁfci%?{ Cédigo de salida Direccién de giro Salida de control | Alimentacion
SC:Flecha de F:Valor de salida aumenta en . i
i 10 | £10mm ; f ‘ h P: Salida PNP
SUJ-emon Exterior 1:Cédigo BCD d|.rec|c|or(1i del ?gntldo del reloj CW | colector abierto. 5:5VCC +5%
SS:Flecha 6 | E6mm Vver . 2:Cadigo Binario R:Valor de salida aumenta en N:Salida NPN 24:12-24VCC +5%)
sincronizada resolucion -Codi direccion contraria al sentido del Colector abierto
HB:Hueco Interi 3:Codigo Gray | reloj ccw '
integrado nterior| 8 | /E8mm TBase de Flecha
TEI codigo gray
mEspecificaciones es personalizable
Producto Encoder rotatorio absoluto carcasa £58mm diametro
Resolucién Division 720, 360, 180, 90, 45 Divisiéon 1024, 512, 256, 128, 64
Cadigo de salida Cbdigo BCD | Codigo binario| Cadigo Gris Coédigo BCD Cadigo Binario Cadigo Gris
720 TS:Pulso de sefia|TS:Pulso de sefia|TS:Pulso de sefial 1024 TS:Pulso de sefial [TS:Pulso de sefial [TS:Pulso de sefial
i (11bit) (10bit) (10bit) v (13bit) (10bit) (10bit)
VSONSS|15:0,5° +25' TS:0.5° £25' TS:1° +25' VISION |75:0.3515° +15'  [TS:0.3515° +15'  [TS:0.703° +15'
360 TS:Pulso de sefia|TS:Pulso de sefiall S:Pulso de sefial TS:Pulso de sefial [TS:Pulso de sefial [TS:Pulso de sefial
e (10bit) (9bit) (9bit) 512 | (11pit) (9bit) (9bit)
dvisiones |- 751 495 TS:1° +25' TS:2° +25' division (15:0703° +15°  [TS:0.703° +15'  [TS:1.406° +15'
F d lida/ 180 TS:Pulso de sefia]TS:Pulso de sefialTS:Pulso de sefia] 256 ITS:Pulso de sefial [TS:Pulso de sefial [TS:Pulso de sefial
-ase de sall (9bit) (8bit) (8bit) e (10bit) (8bit) (8hit)
& |Angulo de salida MSONES | 1520 425 TS:2° +25' TS:4° £25' division 751 406° +15°  [TS:1.406° £15°  [TS:2.8125° +15
B 90 TS:Pulso de sefialTS:Pulso de sefgTS:Pulso de sefial ITS:Pulso de sefial [TS:Pulso de sefial [TS:Pulso de sefial
g e (8bit) (7bit) (7bit) 128 1 (gpity (7bit) (7bit)
= MSONES|TS:4° +25' TS:4° +25' TS:8° +25' division I15:5 81950 +15'  [TS:2.8125° +15'  [TS:5.625° £15'
-8 a5 TS:Pulso de sefia|TS:Pulso de sefigTS:Pulso de sefial ITS:Pulso de sefial [TS:Pulso de sefial [TS:Pulso de sefial
3 s (7bit) (6bit) (6bit) i 64 (7bit) (6bit) (6bit)
’§ VSONSSITS:8° +25' TS:8° +25' TS:16° +25' VISION 1155 625° +15'  [TS:5.625° +15'  [TS:11.25° +15'
u% Salida gzlufégiﬁiem Voltaje de salida minimo:.(Alimentacién-1.5VCC), Corriente de carga maxima. 32mA
co(rfrol gzlliggo,\:?l\)‘ierto Carga de corriente maximo. 32mA, Voltaje residual maximo. 1VCD

Tiempo de respuesta
(Aumento/Descenso )

Ton=800n seg, Toff=Max. 800nseg(Cable : 2m, | sink = 32mA)

Frecuencia max. de respuestal

35kHz

Alimentacién

15VCC «5%(Ondulacion P-P : Max. 5%) 112-24VCC +5%(Ondulacion P-P : Max. 5%)

Consumo de corriente

Max. 100mA(Desconexion de la carga)

Resistencia de aislamiento

Min. L00MW(En 500VCC entre todas las terminales y la carcasa)

Rigidez dieléctrica

750VCA 50/60Hz por 1 minuto ( entre todas las terminales y la carcasa)

Conexion

Tipo de cable con conector

Torque de arranque

I Tipo SC/SS : Max. 40gfecm(0.004Nem) 1 Tipo HB: Max. 90gfecm(0.009N+m)

Inercia del rotor

I Tipo SC/SS : Max. 15gecm?(1.5X10°kgUm 2) 1 Tipo HB : Max. 20gecm?(2.0°10°kgem?)

Carga en flecha

I Tipo SC/SS: Radial : 10kgef, Empuije : 2.5kgef I Tipo HB : Radial : 2kgef, Empuje : 1kgef

Especificacion
mecanica

Revoluciones méx. permitidas

3000rpm

Vibracion

Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 a 55Hz(por un ciclo de 1 minuto) en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas

Choque

Max. 50G

Teperatura ambiente

-10 ~ 70°C(En condicién de no congelamiento), Almacenaje:-25 ~ 85°C

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH, Almacenaje:35 ~ 90%RH

Proteccion IP50(Estandar IEC)
Cables A7mm, 15P, Longitud :2m, Cable blindado
Accesorios A10mm(Tipo SC )/E6mm(Tipo SS) Soporte de fijacion, Cople

Peso de la unidad

1 Sujecion aprox : 435¢g I Sincronizacion aprox. 4159 IIncorporacién aprox 410g

Certificaciones

€3
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Encoder absoluto Tipo Flecha/huecaintegrada, carcasa £58mm diametro

mForma de la Onda de salida
1360 divisiones (Salida c6digo BCD)

Modelo | EP5800-360-10-P-0

0 1 2 3 4 5 6 7 8 178 179 180 181 182 357 358 359 0
P I e e e B G- B e B G e Bl e
2 i ] | L XXX <X ] L

2 2 L XX XX

2 XX | XX
10x2 ° XXX | XX ] L
10x2 XX | XX L

10x2 * XXX | XXX
10x2 XX | XXX L

100x2 ° XX XX
100x2 * XX XX L

BEA
TTS=1° £25'

T (Nota) La forma de onda de arriba esta basada en l6gica positiva. (La forma de onda de légica negativa es opuesta a la forma de onda de arriba)|

1360 divisiones (Salida de c6digo binario )

Modelo | EP5800-360-20-P-0

0 1 2 3 4 5 6 7 8 178 179 180 181 182 357 358 359 0
il B e B ey e B DY Gb- ol il n B e B b dhn Bl pa
ot ] [ L XXX | XX ] L
22 L XXX [ XX L
20 XX XX
2* XX XXX
2° XXX XXX L
2° XX XXX L
2’ XXX XXX
2° XXX XXX L

BEL
TTS=1° +25'

T (Nota) La forma de onda de arriba esta basada en I6gica positiva. (La forma de onda de l6gica negativa es opuesta a la forma de onda de arriba).

(M)

11024 divisiones (Salida del c6digo BCD) Entc;)dgrs
Modelo | EP5800-1024-10-P-0
01 2 3 45 6 7 8 511 512 513 1021 1022 1023 '0
2 oL L i i XX T XX LA L
21 ] [ L XX 7T XX ] L
22 L XX _ i XX
2 ¢ [ XX _ i XX
10X2 ° XIX T T XX
10X2 * XX L XX L
10X2 °* XX L XX
10X2 ° XX L XX
100X2 ° XX T T XX
100X2 * XX L XX
100X2 * XIX T T XX
100X2 ° XX L XX
1000X2 ° XX XX L
TS

TTS=0.3515° +15'
T (Nota) La forma de onda de arriba esta basada en logica positiva. (La forma de onda de légica negativa es opuesta a la forma de onda de arriba)
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Serie EP58

mForma de la onda de salida
11024 divisiones (Salida cédigo Binario)

Modelo |

EP5800-1024-20-P-0

0 1 4 6 7

20

8

511 512 513 1021 1022 1023 '0

2
S
[

21

3 5
L L XX T XX T
[

L XIX L XX

22
23

L XIX L XIX
[ XIX 1L _XIX

24

XX L XIX

5

XIX L XIX

6

XIX L _XIX

XX XX

8

XIX L XIX

2
2
27
2
2

9

L
L
L
L
L
L
L
L
L
L

XIX I XX

TS

TTS=0.3515° +15'

T(Nota) La forma de onda de arriba esta basada en logica positiva. (La forma de onda de légica negativa es opuesta a la forma de onda de arriba).

mDiagramas de salidas de control

Salida PNP colector abierto Salida PNP colector abierto
Curcuito encoder rotativo | Conexion Curcuito encoder rotativo Conexion
LV j
— O _ AT .
g ! g ¢
g ! Max. 32mA g ! Carga
a '_Salida + o  Salida +
e Q T- 2 Q T-
3 : 3 1
5 Y ' o X : Max. 32mA
Py PN
N~ T
TEI circuito de salida es el mismo para todas las fases.
mlConexiones
1 Cddigo BCD 1 Cédigo Binario / cédigo Gris
Resolucién Resolucion
__(Division) | 45 | 64 | 90 | 128|180 | 256|360 |512|720| 1024 _(Division) | 45 | 64 | 90 |128 | 180 | 256 | 360 | 512 | 720 | 1024
Color Color
Blanco
Poder Blanco +V Poder +V
Negro GND(0V) Negro GND(0V)
Café 2° Cafe 2°
Rojo 2t Rojo 2!
Naranja 22 Naranja 22
Amarillo 2° Amarillo 23
Azul (2°X10) Azul 24
Morado (2X10) Morado 2°
Cable | Gris (22X10) Cable |Gris N.C 26
de | Blaco/ s de [Blaco/ ;
Salida | café N.C (2°X10) Salida|café N.C 2
Blanco/ 0 Blanco/ | s
Roio N.C | (2°X100) RojO N.C 2
Blanco/ Blanco/
Naranja N.C | (2*X100) Naranja N.C | 2°
Blanco/ 2 Blanco/
Amarillo N.C | (27X100) Amarillo N.C
Blanco/
Rlanco/ N.C (25X100) il N.C
Blanco/ Blanco/
Morado N.C (2°X1000) Morado N.C
Cable Cable
Protector FG Protector, F.G

TLos cables sin usar se deberan aislar
Tla carcasa de metal y la malla deberan aterrizarse (F.G.)
TN.C: No conectado

TEI cable de salida no debera estar en corto circuito, debido a que se usa un Cl especial en la salida.
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Encoder absoluto Tipo Flecha/huecaintegrada, carcasa £58mm diametro

mDimensiones
MTipo de Flecha de sujecién

(Unidad:mm)
3-M3x0.5 DP6 20,10 545 225
TSoporte:® ~?’3_4 455
A ¥
y NI
o| E2| E N
red P - O - — - —] X
3 o I ES @B
Wy W
A\ H——————
3-M4x0.7 DP6
MTipo de Flecha sincronizada 104 545 295
3-M3x0.5 DP6 > >
TSoporte:@ 3’?;’ DL TN
A T
28 QI
© S3| 22y
Y C) [ A
35wl — e
| ¥
v J
Y
6 545 225
TSoporte:® L33 455
A M
N
[Te) w0 N
o oAb gEY I
s e R v
& ESI c@n “ E}B
v 1 =
15
|
1 Soporte
TTipo SC:O 6 TTipo SS:@ TTipo HB/H:®
3-44.5 >t .
. = N 2-3.5
65 120° Equiangulo 5 < He
. < > |e (\-“ . @ T v
/36 I ) o~ _xst=xs Y
g ol 2l D70 o
Rl 7 3-E35 o 81K+ i el Ry
IS4 120° Equiangulo A A = ‘ 2‘
Q v R27
vy v | ﬁ, ‘¥ 2-43.4 -
PC.D 48 15 125 2, w
‘ | 6 Encoders
pa—C Py 24 . y—‘« rotatorios
Ve A,
Jal ]| Wt i
& 17 | &, Ni
Y = -« L)
o5 «® Ak
e

I Cople (Series EP58SC10/EP58SS6 )

A6mm:4-M3 X 0. < D .
A£10mm:4-M4 X 0.7 D C g S
| < > | 4-I>
A | 1 I
@ c NItz E PN 1 ,L Il s = 0.5mm Max.
< v Talll T_HH_H_‘-“ I 7 [ 4 e=0.25mm Max.
v : | (] g=5° Max.
| Cis
(Unidad:mm)

- ! TAI montar el cople a la flecha del encoder, si hay excentricidad grande o
Tipo Articulo A B c D doble entre la flecha del encoder y la flecha similar, puede acortar la
EP58SS6 £6mm £6 °| £15 | 165 22 vida del encoder y del cople.

TNo sobrecargue la flecha.
EP58SC10 £10mm |A£10 3| £22 | 18.2 25
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Serie ENP

Encoder rotatorio absoluto Tipo flecha, carcasa f60mm diametro

(m|Caracteristicas

1 Puede medir el angulo absoluto con el cédigo BCD.
1 Estructura fuerte a prueba de impactos externos.
I Memoriza la posicion absoluta al cortarse la alimentacion

mAplicacion

I Maquinas de control numérico de precision de uso industrial.

Lea antes del uso “Precauciones de seguridad”
en el manual de operacion.

mIinformacién para seleccionar

Cev J-[ J-[a]-[ J-[ = J-[ s __]-[ 1
Serie Cédigodesalida | Salida |Alimentacion Sentido de giro Revolucién/1Pulso Salida de control
Diametro f60mm OLégica | 0:5-12vec  |F:Valordesalidaaumentaeni o o L el oo | P2 Salida PNP

) - direccion del sentido del reloj (CW)
_:ﬂpo flecha 1:Cédigo BCD N.eg,at_lva '15% R : Valor de salida aumenta en|008:8 divisiones 024:24 divisiones .
(Diametro externo Llogica | 1:12-24VCC | gireccion contrario al sentido [012:12 divisiones 360:360 divisiones | N * Salida NPN

:f10mm) Positiva +5% del reloj (CCW) colector abierto

colector abierto

Ya que el tipo de salida esta relacionada con la salida de control, seleccione el modelo en las especificaciones cuando ordene el articulo.
3%La salida PNP no esta disponible en la légica negativa.

mEspecificacion

Producto Encoder rotativo absoluto tipo flecha, carcasa +60mm diametro
" Salida PNP Colector abierto ENP-1110-006-P ENP-1110-008-P | ENP-1110-012-P ENP-1110-016-P | ENP-1110-024-P | ENP-1100-360-P
Salida NPN Colector abierto ENP-1010-006-N | ENP-1010-008-N | ENP-1010-012-N | ENP-1010-016-N | ENP-1010-024-N | ENP-1000-360-N
Resolucion 6 divisiones 8 divisiones 12 divisiones 16 divisiones 24 divisiones | 360 divisiones
TP(pulso de tiempo) | TP(pulso de tiempo) [TP(pulso de tiempo) [TP(pulso de tiempo) | TP(pulso de tiempo)
. : 2bit : 2bit : 2bit  2bit : 2hit TS(pulso de sefial)
Salida de fases TS(pulso de sefial) [TS(pulso de sefial) [TS(pulso de sefial) [TS(pulso de sefial) [TS(pulso de sefial) |: 10bit(BCD)
: 4bit(BCD, EP) : 5hit(BCD, EP) . 6bit(BCD, EP)  6bit(BCD, EP) : Thit(BCD, EP)
TP1:53° £30' TP1:39° +30' TP1:3° +30' TP1:2° +30 TP1:8° +30'
Salida de diferencia TP2:15° +30' TP2:15° +30' TP2:15° +30' TP2:11.25° +30' TP2:3° +30' TS1° +30"
de fases P:60° £30' P:45° +30' P:30° +30' P:22.5° 30’ P:15° +30' Lt
© TS:56° £30° TS:42° +30' TS:26° +30' TS:19.5° +30' TS:11° +30'
‘2 |salida ge| 2162 PNP colector abierto Volatje de salida Min. (Alimentacién-1.5)VCC, Corriente de carga : Max. 32mA
% control |Sajiga NPN colector abierto Corriente de carga : Max. 32mA, Voltaje residual Max. 1VCC
& | Tempode | Salida PNP colector abierto ToNn=500ns, ToFF=Max. 2.5ms(Longitud del cable:1m, | de fuga =32mA)
Q
_:_9" m) Salida NPN colector abierto Ton=400ns, TorF=Max. 1.5ms(Longitud del cable:1m, | de fuga =32mA)
éé Frecuencia max. de respuesta) 20kHz
d 5-12VCD 5%
Alimentacion 12-24VCC +5%(Ondulacion P-P:Max. 5%) (Ondulacién P-P:
Max. 5%)
Consumo de corriente Max. 150mA(Desconexion de la carga) | Max. 200mA(Desconexion de la carga)
Resistencia de aislamiento Min. 20MW(en 500VCD Mega entre todas las terminales y la carcasa)
Rigidez dieléctrica 500VCA 50/60Hz para 1 minuto (entre todas las terminales y la carcasa)
Conexion Tipo cable con conector
& |Torque de arranque Max. 500gf  cm(0.05N*m)
Q
3 & |Inercia del rotor Max. 300gecm?(3 x 10° kgem?)
§_§ Carga en flecha Radial : 10kgf, Impulso : 2.5kgf
o D . P
ul = |Revoluciones mecéanicas| (Notel) 3600rpm
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién X, Y, Z por 2 horas.
Golpe Max. 75G
Temperatura ambiente -10 ~ 60°C(en condicion de no congelamiento), Aimacenaje:-25 ~ 85°C
Humedad ambiente 35~85%RH, Almacenaje
Proteccién IP50(estandar IEC)
Cable f8mm, 12P, Longitud : 1m, £8mm, 12P, Longitud : 1m,
Accesorio Soporte de fijacion, Acoplamiento
Peso de la unidad Aprox. 5779 Aprox. 690g

Frecuencia max. respuesta _
— 1 60 seq]
Resolucion

T(Nota 1) Revoluciones max. permisibles = Revolucién max. de respuesta [Revolucién max. de respuesta(rpm) =
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Encoder rotatorio absoluto tipo flecha, carcasa 60mm diametro

mForma de la onda de salida
I 6 divisiones

Modelo ENP-1110-006-P
Angulo de giro del eje 0° 60° 120° 180° 240° 300° 360°
Valor de salida 6' 1 2 3 4 5 6
Color del cable | Funcion del cable TPl TP2 P TS
Negro | TPL SRR (FE N S I I 1 N
Gris | TP2 A 1 N Y M- r r._r
café BCD( 2) " [ 7] [ 7]
Rojo BCD(2) i L] I [ L
Naranja BCD( 2°) t' J_j I L] L] L
Blanco | EP(PARIDAD) S [ 7] [ L] [

1TP1=53° +30', TP2=15° +30" 1P >TS(56°) >TP1 W1P=60° +30'
T(Nota) La forma de onda de arriba esta basada en l6gica positiva. (La forma de onda de légica negativa es opuesta a la forma de onda de arriba)

18 divisiones

Modelo ENP-1110-008-P
Angulo de giro del eje 0° 45° 90° 135° 180° 225° 270° 315° 360°
Valor de salida 8' 1 2 3 4 5 6 7 8
Color del cable | Funcion del cable TPL ° Tp2 p TS
= -~
Negro | TP S O O Y O S D B RN N B N B R
C N A A O £ O £
Café BCD(2) . [ ] [ ] [ ] [ ]
Rejo BCD(2) . [ L N
" H
Naranja BCD(Z) L I U U I__I L_
Blanco Bepz) r J__I I__L
EP(PARIDAD) g [ ] [ L] |

1TP1=39° +30', TP2=15° +30' NP >TS(42°) >TP1 NP=45° +30'
T(Nota) La forma de onda de arriba esta basada en l6gica positiva. (La forma de onda de légica negativa es opuesta a la forma de onda de arriba)

L. (M)
112 divisiones Encoders
rotatorios
Modelo ENP-1110-012-P
Angulo de giro del eje 0° 30° 60° 90° 120° 150° 180° 210° 240° 270° 300° 330° 360°
Valor de salida 12 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Color del cable | Funcién del cable L TP1 TP2 P TS
H - - - - -
Nego |1 NI I I T T I R I I I
_ P2 SR S R EA R RN A N BN R R
Gris . H
BCD(2") i [ | [ | [ | [ | L
Cafe  |BCD(2) A i | 1 .
Rojo BCD(2) X | i i i |
H
Naranja BCD(2) t | i} |
BCD(10X29) Nl 1 I
Blanco | gppariDaD) | 117 1 [ =1 1 -

1TP1=3° +30', TP2=15° +30' IP >TS(26°) >TP1 K1P=30° +30'
T(Nota) La forma de onda de arriba esta basada en l6gica positiva. (La forma de onda de légica negativa es opuesta a la forma de onda de arriba)
TEs personalizable la salida TS(pulso de sefial) a 5Bit (BCD, EP).
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Serie ENP

©Formade laonda de salida

116 divisiones

Modelo ENP-1110-016-P

Angulo de giro del eje 0° 225° 45° 67.5° 90° 1125° 135° 157.5° 180° 202.5° 225° 247.5° 270° 292.5° 315° 337.5° 360°

Valor de salida 16' 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

Color del cable | Funcién del cable . TP1 TP2 TS P

Negro  [TP1 A I | | T | O | I
Gris TP2 g ) I I O I Y
café  |BCD(2") A s A e e e S o T e O e I e O
Rojo BCD(2') I S | I N I | [T 11 [
Naranja |BCD(2?) [‘ 1 | U 1] 1] ] [T
Amarillo BCD(2°%) f | U ]

Verde  |BCD(10x2") aa | | VO |
Blanco | EP(PARITY) ! g e I i | N

1TP1=2° +30', TP2=11.25° +30' IP >TS(19.5°) >TP1 1P=22.5° +30'
T(Nota) La forma de onda de arriba esta basada en légica positiva. (La forma de onda de légica negativa es opuesta a la forma de onda de arriba)
TEs personalizable la salida TS(pulso de sefial) a 5Bit (BCD, EP).

124 divisiones

Modelo ENP-1113-024-P
Angulo de giro del eje 0° 15° 30° 45° 60° 75° 90° 105° 120° 135° 150° 165° 180° 195° 210° 225° 240° 255° 270° 285° 300° 315° 330° 345° 360°
Valor de salida 24 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
Color del cable | Funcion del cable P El TP2 s,
Nego | pipipipigigipigligipigipigiginigipigipigipigigiyl
oris P2 SR ¥ I I e O O o O I I O Iy I
e |ECO) oL rerere il e rerre e e rrs
. BCD(2") f [l 7l [0 Il [T | =
Rojo
~ |BCp(2) Il R Tl 71
Naranja "
Amarillo BCD(2) : S JLL
BCD(2°X10) C I s r:n:r:d
Verde
Blanco BCD(2X10) S '
EP(PARITY) A [TLi 1 [ [l !

1TP1=8° +30', TP2=3° +30" P >TS(11°) >TP1 NIP=15° +30'
T(Nota) La forma de onda de arriba esta basada en légica positiva. (La forma de onda de légica negativa es opuesta a la forma de onda de arriba)

1360 divisiones

Modelo ENP-1003-360-P
Angu|0 de giro del eje 0 1° 2° 3° 4° 5° e e e s e o e 198° 199° 200° 201° 202° ¢ * * * °* ° ° 356° 357° 358° 359° 360°
valor de salida 0 1 2 3 4 5 «ooeoon 198 199 200201202 + + + + =+ 356 357 358 359 0O

Color del cable | Funcion del cable BLEH Ts_, s,

Negro | BCD(2’) ELI_I_I_I_I_LX XL M i rxX X1 ri1rrwr

Café BCD(2) : [ FOCIX L 7 XX ]

Rojo BCD(2°) T XX T T

Naranja | BCD(2°) ' xXC ,,,X_I_‘_l—Xﬂfx—il—L

Amarillo{BCD(2° X10) " L SC T SCIIX T 1
Verde  |BCD(2'X10) " L XX P XX 1
Azul |BCD(2° X10) "7 L DI I T 1
Morado |BCD(2° X10) ! - XX ] X
Gris BCD(2° X100) vl L XX _‘j_X X T |
Blanco |BCD(2® X100) o L XX XX I |

1 Ts=1° £30°

T(Nota) La forma de onda de arriba esta basada en l6gica positiva. (La forma de onda de légica negativa es opuesta a la forma de onda de arriba)
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Encoder rotatorio absoluto tipo flecha, carcasa 60mm diametro

©Diagrama de salidas de control

Salida PNP colector abierto Salida NPN colector abierto
Circuito encoder rotatorio | Conexion Circuito encoder rotatorio | Conexion
L +V !
I 4V
3 N 3 O
=3 ! 2 !
§ ! Max. 32mA é ' Carga
c ' Salida + a . Salida +
£ Q T P O L
3 ! 1 ) 3 : ’
3 y ' S 'y A Max. 32mA
A0V PN
TEI circuito de salida es el mismo para todas las fases
©Conexiones
Color del cable 6 divisiones 8 divisiones 12 divisiones | 16 divisiones |24 divisiones 1360 divisiones
1:Blanco ! ?§ v
2:Negro E |5 GND(0V)
3Malla £ FG
Cable
) 1:Negro . TP1 CODIGO BCD (2°)
Blindado ; i " - - 5
2:Café ' | CODIGO BCD (2°) | CODIGO BCD (2°) | CODIGO BCD (2°) | CODIGO BCD (2°) | CODIGOBCD (') | cODIGO BCD (2')
3:Rojo ' | coDIGOBCD (2!) | CODIGO BCD (2 | CODIGO BCD (2!) | CODIGO BCD (2') | CODIGO BCD (2') | cODIGO BCD (2)
4:Naranja | CODIGO BCD (2% | CODIGO BCD (2% | CODIGO BCD (2*) | CODIGO BCD (2% | CODIGO BCD (2 | copIGO BCD @)
5:Amarillo | NC CODIGO BCD (2°) | CODIGO BCD (2°) | CODIGO BCD (2°) | CODIGO BCD (2°) | coDiGoBCD{2 T 10
6:Verde 1 [NC NC CODIGOBCD (?° T 10) | CODIGOBCD (2° T 10)| CODIGOBCD (2° 1 10)| CODIGOBCD (2* 1 10)
7:Azul § NC NC NC NC CODIGOBCD (2* T 10)| CODIGO BCD(2* T 10)
8:Morado 3 NC CODIGO BCD(2 T 10)
9:Gris 1 TP2 CODIGOBCD(Z T 100
10:Blanco ! EP(PARIDAD) CODIGOBCD (2* 1 100)
11:Malla 1 F.G

TLos cables sin usar se deberan aislar.

TLa carcaza de metal y el alambre blindado deberan aterrizarse(F.G).

TNC : No conectado.

TTP1/TP2 : Es una sefial de mayor control para un reconocimiento facil de la salida, ya que el ciclo de sefial de salida es largo en los
modelos con resolucién baja

TEp : Es una sefial de paridad que se activa con una salida impar.

TEI cable de salida no debera estar en corto circuito, Debido a que se usa un Cl especial para la salida.

©Dimensiones

30 ~ 95 225
20 20 643
[ —»
- I 3-M4T0.7 DP10 [
: (3-120°)
A r 1 ~
PCD48 9.5 15
Y T :E“:?coders
o |< o | o3 rotatorios
8| 8 8 O 8|3 g | == - R
vwe o |
_J

= =1 |
A Y -
Sello contra aceite
/E8 Cable:1000

ICople 25 Panel M4
[ E—
T 18.2 »
aMamo7 | 182 .
N ARUEAEIRS -
: i
Y —
I Soporte . R == o
Sop : o 5.5 g o =
> 2| [35 vy
9| 9 ~—5 !
[ S J
A
i RN 31 = .
T
242 Soporte (Unidad:mm)
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Serie EPM50

Encoder rotatorio tipo flecha multi-vueltas, diametro g50mm
(w]Caracteristicas -

@®Salida sincrona disponible para datos de posiciéon absoluta por
revolucion y datos de conteo de revolucion
®Cuerpo compacto g50mm
®Datos paralelos/ Transmision de datos seriales
@23 bits de resolucion
®Facil ajuste de cero usando una-vuelta / funcién de
reinicio separada multi-vueltas
®Memoriza los datos de revolucion hasta +90° después de un apagon
usando la funcién de memoria de seguridad
®Es posible el ajuste de direccion CW / CCW con la funcion de direccion
®Maximiza la conveniencia de los usuarios con pestillo, claridad, y funcién de
alarma de desbordamiento
®Proteccion IP64
®Provee la funcion de cierre (Solo para el modelo de salida paralela)

m]Aplicaciones
Herramienta para maquinas de precision, Maquinaria de fabrica, Robots, Sistema de estacionamiento.

Q Lea antes del uso "Precauciones de seguridad”
en el manual de operacion

mlInformacion para seleccionar

[EPmsos | | 8 |—[ 10 | [ |- 8B |- PN |l 24 |
1 1 1 1 1 1 1
Serie Diametodeflechal  Una-vuelta Multi-vuleta |Codigo de salidal Salida de control Alimentacion
Diametro 10bits 13bits Codigo PN:Salida Paralela NPN colector abierto
50mm @8MM 1004 divisiones)| (8192 dvisiones)|  Binario |S -S| 12-24VCC £5%
(mEspecificaciones
Tipo Encoder rotatorio absoluto multi-vueltas, diametro g50mm
Modelo EPM50S8-1013-B-S-24 [ EPM50S8-1013-B-PN-24
R | Una—vuelta 1024 divisiones(108Bit)
esolucion Multi-vuelta 8192 revoluciones(13Bits)
Limite de rotacion cuando esta apagado (1) £90°
Codigo de salida 24bits, Codigo binario 2 Codigo binario 2
Interferencia de salidal SSl(Interface serial sincrona) Paralelo
Tipo de salida Line driver Salida NPN colector abierto
Sefial de salida Datos de una-vuelta, Conteo multi-vueltas, (% 2) alarma OVF
Bajo: Corriente de carga — max. 20mA,
o | Salida Salida ) \/c_)ltaje residual — max. 0.5VCC -
3 Line driver Alto: Corriente de carga — max. —20mA,
= Voltaje de salida — max. 2.5VCC
© Salida NPN Corriente de carga : Max. 32mA,
e colector abierto - Voltaje residual : Max. 1VCC
:g Logica - Salida de logica negativa
g Tiempo de respuestal — Max. 14s(Cable: 2m, | de fuga = 32mA)
) (*3) Reinicio de datos una-vuelta, (% 4) Reinicio de conteo Multi-vueltas,
3 Sefial de entrada Direccion, Claridad
Wi _ [ Pestillo
Nivel de entrada Alto : 5-24VCC, Bajo : 0-1.2VCC
Logica de entrada (%5) Activo bajo, ALTO o ABIERTO para uso comun
Direccion : Sobre 100ms
Enirady Tiempo Reinicio de datos una—vueltat : Sobre 100ms
de Reinicio de conteo Multi-vueltas : Sobre 100ms
respuesta Claridad : Sobre 100ms
Funcion sin pestillo Pestillo : Sobre 5004
nirada Relo] 53 100kHz~1MHz —

% (% 1)Calibra el conteo de multi-vueltas al comparar los datos de una-vuelta antes/después de que se apague, sin tomar en cuenta el
conteo de multi-vueltas al apagarse. Se utilizaréa con la condicion de que no ocurra una revolucion sobrevalorada, ya que los datos de
multi-vueltas apropiados no estaran disponibles si ocurren revoluciones sobre £90° de la posicion al apagarse.
# (% 2)La alarma OVF esta ENCENDIDA cuando el conteo de multi-vueltas esta fuera del rango de conteo (0~8191 revoluciones).
Se deberé inicializar cambiando el ajuste de la Direccion o aplicando reinicio del conteo multi-vueltas o sefiales claras.
# (% 3)Los datos de una—vuelta se deben inicializar como "0, cuando se ingrese el reinicio de datos de una-vuelta.
# (% 4)El conteo de multi-vueltas se debe inicializar como "0 revolucion, cuando se ingrese el reinicio de conteo multi-vueltas.
¥ (*5)El activo alto es opcional.
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Absoluto tipo flecha multi-vueltas g50mm

mEspecificaciones

Tipo Encoder rotatorio absoluto, diametro g50mm
Modelo EPM50S8-1013-B-S-24 EPM50S8-1013-B-PN-24
S |Max. Frecuencia de respuesta - 50kHz
g Alimentacion 12-24VCC, +5%(Rizo P-P : Max. 5%)
3 |Consumo de corriente Max. 150mA(Desconexion de la carga) [ Max. 70mA(Desconexion de la carga)
% Resistencia de aislamiento Min.100MQ(A 500VCC entre todas las terminales y el cuerpo)
§ Rigidez dieléctrica 750VCA 50/60Hz por 1 minuto(Entre todas las terminales y el cuerpo)
W | Conexion Cable saliente(Cable gland)
Torque de inicio Max. 40gf-cm(0.004N-m)
Especiicacion | Momento de inercia Max. 40g-cm’(4x10 “kg-m’)
Mecénica |Carga de flecha Radial : 10kgf, Empuje : 2.5kgf
Max. revolucion (% 6) 3000rpm
Vibracion ) Amp\itud de 1.5mm a frecuencia de _1 0 a 55Hz
(por ciclo de un minuto) en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Choque Max. 50G
Temperatura ambiente -10 a 70°C(en condicion de no congelamiento), Aimacenaje:=25 a 85T
Humedad del ambiente 35 ~ 85%RH
Proteccion P64
Cable g6mm 10P, Longitud: 2m, Cable razante [ g6mm 17P, LongitudX2:2m, Cable razante
Accesorios Soporte de montaje, cople
Certificacion Ce
Peso Aprox. 3229 [ Aprox. 475g

(% B)En el caso del modelo paralelo, seleccione la resolucion para hacer la max. revolucion de respuesta menor que la max. revolucion disponible.
Max. Revolucion disponible
Resolucion

[Max. Revolucion de respuesta (rpm) = x 60 seg]

mDiagrama del tiempo de salida de la interface serial sincrona(SSI)

ssiclock b 4= e Frecuencia de reloj f] 100kHz ~ 1MHz
) f?z FLfLSf . T:1~ 108

SSI_DATA | 0.5u8 < t1 < 5u8
MgB n-1 . Tiempo de retraso t2|  t2 < 0.34s
o] Tiempo Monoflop t3| 15us < t3 < 30us

m]Salida de datos de la interface serial sincrona(SSl)
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1112 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

Ar
OVFAMI2AM11 AMIOA M9 A MB A M7 A M6 AMS A MAA M3 A M2A MIAMOA SO A SBAS7 A S6A S5A S4A S3A S2A ST SO>\_/_

OVF Conteo multi-vueltas R Datos de una-vuelta
Bit de . . Bit de ) .
Bit de salida
entrada | Nombre de la salida de datos | ©'%9%,53192 lentrada del | Nombre de salida de datos de dat
; de datos : e datos
del reloj reloj
1 Bit de error de desbordamiento 0 bits 15 9 bits(MSB)
) 12 bits(MSB) 16 8 bits
3 11 bits 17 7 bits
4 10 bits 18 6 bits
< 9 bits 19 Datos de una-vuelta > bits
6 8 bits 20 4 bits
7 7 bits 21 3 bits
8 Conteo multi-vueltas 6 bits 20 2 bits
9 5 bits 23 1 bit
10 4 bits o4 0 bits(LSB)
11 3 bits
10 2 bits
13 1 bit
14 0 bits(LSB)
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Serie EPM50

mlIinterface paralela de 1024 divisiones, datos de una-vuelta con salida en forma de

onda (Cddigo binario)

o 1 2 3 4 6 7 8 1022 1023 '0
L T LT LT T L XX T
2! I I L XIX L
2f L XX L
2° 1 XXX L
2! XX L
2" XXX L
2’ XXX L
2 XXX L
o° XXX L
’ XX L
T8
|
¥TS=0.3515625°+15'
#La forma de onda de la izquierda se basa en la I6gica positiva. (Se opone la salida de forma de onda de l6gica negativa.)

mInterface paralela de 8192 revoluciones, datos de conteo de multi-vueltas con
salida en forma de onda (Cédigo binario)

o 1 2 3 4 5 6 7 8 8191 '0
Tt LT LT L XX T
2! I 1 I L XX 7 L
2° I L >XIXK 71 L
2° XX — 1
2 XX T
2’ XX T
of XX T L
) XX T
. XX L
,° XX L
)’ XX L
! XX T
) >XIX TTL

#La forma de onda de la izquierda se basa en la logica positiva.(Se opone la salida de forma de onda de logica negativa.)

mCircuito de salida de control E/S
®Entrada « Salida SSI

Entrada de control Entrada de control
TF—————0O +V(12-24VC0)
_ | =|VCC ! .
o 8 o , .Cal i [~ Entrada de reinicio de datos una—vuelta
Circuito | 11'c Circuito de | 2| . % S Entrada de reinicio de conteo multi-vueltas
de s entrada || S l v 7| Entrada clara
entrada | -*% COMMAND : § & 1 Entrada de direccion
SSICLK | 1] £ 'S T :
&) e QO GND(0V) 3%Nivel de entrada
! - f Alto : 5-24VCC
.................. Q Cable b||ndad0 Bajo N O_‘IZVCC
]
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Absoluto tipo flecha Multi-vueltas g50mm

m|Circuito de salida de control E/S

@®Salida SSI
Entrada de control
Circuito | [ — T
de salida | : | § !
de DATOS| | | 2 :
Ssl P O DATA+ salida
5 jLQ DATA- salida
5 5
®Entrada . salida paralela
Entrada de control Entrada de control
TF———O +V(12-24vCC) : +V(12-24VCC)
‘s |vee ; o ;
1.2 | [~ Entrada de reinicio de datos de una-vuelta I ) )
COMANDO| : | & % ' | Entrada de reinicio Multi-vueltas o Selida de datos de una-vuelta (10bits)
N e W Q Circuito| ; |- Salida de conteo multi-vueltas(13bits)
de Circuito s 7| Entrada clara d : ) )
de entrada | |12 L | Entrada de direccion e ' Salida de alarma OVF (1bit)
1 & ' . 1
' :):’ T ' L Entrada de pestillo salida |
o Tierra(OV) % Nivel de entrada : Tierra(0V)

S @ Cable blindado 410 52CC ||l O Cable biindado

#La salida de cada bit es del mismo circuito.
% Una sobre carga o una baja de carga puede causar que se rompa el circuito.

(m|Conexiones

®Salida SSI
Cable
Color del cable Descripcion Color del cable Descripcion
Café CLOCK+ Gris Reinicio de datos de una-vuelta
Rojo CLOCK- Azul Reinicio del conteo multi-vueltas
Naranja DATA+ Morado Claro
Amarillo DATA- Verde Direccién
Blanco +V (12-24VCC)
Negro Tierra (OV)
Cable blindado Cable blindado de sefial (F.G)

®Salida paralela

Cable de conteo multi-vueltas(Color de vaina : Negro) Cable de datos una-vuelta(Color de vaina : Gris)

Color del cable Descripcion Color de cable Descripcion 1
Café 20 Café 20 Encoders
Rojo o Rojo o rotatorios

Naranja 22 Naranja 22
Amarillo 23 Amarillo 28
Verde o4 Verde Conteo de 04
Azul 5 z una-vuelta 5
Morado conteo 26 Mér:éo 25
- Multi-vueltas
Gris o7 Gris 27
Rosa 08 Rosa o8
Claro 29 Claro 09
Café claro 210 Café claro NC
Amarillo claro ol Amarillo claro Direccion
Verde claro 012 Verde claro Pestillo
Azul claro OVF Azul claro Claro
Morado claro Reinicio de conteo multi-vueltas Morado claro Reinicio de datos de una-vuelta
Blanco +V (12-24VCC) Blanco +V(12-24VCC)
Negro Tierra (0V) Negro Tierra (OV)
Cable blindado Cable blindado de sefnal (F.G) Cable blindado Cable blindado de senal(F.G)

#* Realice el cableado de una manera apropiada.

# El cuerpo metdlico y el cable blindado del encoder se debe de poner a tierra(F.G).

# Realice el cableado con cuidado ya que el Driver dedicado IC se usa para circuito E/S.

# En cuanto a la salida paralela, se recomienda conectar +V y Tierra del cable de conteo multi-vueltas y del cable de datos de una-vuelta.
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Serie EPM50

mDimensiones

(Unidad:mm
®Soporte ®Acoplamiento(EPM50)
Peno2-M4 45 25 219 .5
Agujero de montaje 28 3 3.4 3.4
<t
s - ] 0
342 NI
o N, i
v [ 4-M4x0.7
©
Ty
11 P.C.D 38 14.5 b
|
®Salida SSI
15, 55.5 .20
3 3
N\
ol 77 N > e n
g g| © jEB
Q
¥ ® Y,
®Salida paralela
15_ 55.5 _. 20 Panel M4
3 3

0005
0015

-0053

-002

250
230
3]

=t

mFunciones

OReinicio de datos una-vuelta

Los datos de una-vuelta inicializaran 0, cuando
GND(nivel bajo)se ingresa sobre100ms en la linea de
reinicio de datos de una—vuelta. En caso de no usar la
linea de reinicio de datos de una-vuelta, conecte la
linea para ABRIR 6 +V (Nivel alto).

©OReinicio de conteo multi-vueltas

©

Los datos de multi-vueltas inicializaran como 0
revolucion; cuando GND(Nivel bajo) se ingresa sobre
100ms en la linea de reinicio de conteo multiple. En
caso de no usar linea de reinicio de conteo
multi-vueltas, conecte la linea para ABRIR 6 + V (Nivel
alto). La alarma OVF inicializara con la entrada de
reinicio del conteo multi-vueltas.

Claro

Los datos de una-vuelta inicializaran como "0, el
conteo multiple también inicializara como "0 revolucion

, cuando GND (Nivel bajo) se ingresa sobre 100ms en
la linea Clara. En caso de no usar la linea clara, conecte
la linea para ABRIR 6 + V (Nivel alto). La alarma OVF
inicializara con entrada clara.

©Direccion
Conecte la linea de direccion para ABRIR 6 +V (Nivel
alto) y enciéndalo. La salida incrementara cuando la
direccion de rotacion sea CW del eje de flecha. En
caso de conectar a GND(Nivel bajo), la salida
incrementara cuando la direccion de rotacion sea CCW.
Si se reinicia el ajuste de direccion, datos de una—-vuelta,
conteo multi-vueltas y OVF, se reiniciaran juntas desde
que el ajuste de direccion es un ajuste inicial que se
ajusta en ENCENDIDO.

©OPestillo(Solo para el modelo de salida paralela)
Al conectar la linea del pestillo a GND(Nivel bajo) sobre

500us, las salidas para los datos de una-vuelta, de
conteo multi-vueltas y OVF en el punto de pestillo se
grabaran. Cuando se conecta la linea del pestillo para
ABRIR 6 +V (Nivel alto), la salida regresara a la salida
de modo de operacion.

OOVF

Es una funcion de alarma que proporciona salida
cuando el conteo multi-vueltas se encuentra fuera de
los rangos de rotacion (0~8191 revoluciones). OVF se
inicializara a través de un cambio de ajuste de direccion,
reinicio de conteo multi-vueltas o entrada clara.
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Cable conector para encoder

Cable conector para encoder / Cable conector general
©Informacion para seleccionar

OTipo socket
cC I D6 s - 2

L=

OTipo plug-socket
c |

Longitud del cable (m)
Tipo socket

D 13 P -2 - S |

j - Tipo |
Socket
Longitud del cable (m)

Numero de pines en el conector Tipo Plug
Alimentacién CC Numero de pines en el
) conector
Tipo | Alimentacién CC
Conector Tipo |
TLa longitud del cable es personalizable.
Conector
TLa longitud del cable es personalizable.
©Dimensiones
OTipo socket (Unidad:mm)
I1CID6S-2, CID6S-5, CID6S-10 (Salida totem pole / salida NPN colector abierto / salida de voltaje)
B 2000(5000, 10000) 25 = 7 25
42.7
S
[}
- n 7\— 7777777777 —-
1CID9S-2, CID9S-5, CID9S-10 (Salida line driver)
2000(5000, 10000) 25 N7 25
A5
[}
_ g \i 7777777 B —_
1CID13S-2, CID13S-5, CID13S-10 (para posicionador de levas)
B 2000(5000, 10000) 25 N7 25 ™
) Encoders
rotatorios
/6
o))
: : == ===
OTipo plug-socket
1CID13P-2-SI, CID13P-5-SI, CID13P-10-SI (para posicionador de levas)
_ 2000(5000, 10000)
§ 47 427
30 9.5
/6
o T a1 ?
3 HalgF———3-—glat] 441 -
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Aplicaciones

©Aplicaciones

Detener un motor en la posicién correcta

Posicionador X, Y mesa de maquina CNC

TEncoder incremental

Sistema
de control

TEncoder incremental

Mesa

Servo motor
P =
]

Husillo de bola

Controlador CNC I

Medicion del angulo y posicion de un brazo robot

Control de posicion de un taladro de una maquina CNC

TEncoder incremental

1" \AA

Sistema de control

TEncoder absoluto

Uso de encoder ENP
de 8 divisiones

Sistema
de control

Control de posicion de una gria viajera

TEncoder incremental

TEncoder
absoluto

Uso de encoder
ENP de 6
divisiones

Medicién de la longitud de una hoja

Control de entrada y salida de un auto

TEncoder incremental

(Tela, cinta, papel etc.)

TEncoder absoluto
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